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MEMORIA DESCRIPTIVA 2 2 92 83

para
una patente de introduccidn

a favor de

DON LOUIS-GILBERT DUBUIT

- francés -

residente en

43 Avenue Daumesnil, Saint-Mandé, SEINE (Francia)

por:

nPerfeccionamientos en los dispositivos de impre-
sion gerigrafican
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La presente invencidn se refiere a miquinas para la
impresidn por el procedimiento de serigrafia, de objetos
que presentan una superficie o una fraccidn de superficle
de revolucidn,

Se sabe que las mAquinas en cuestidn estédn dispuestas
pare hacer girar el cbjeto a imprimir alrededor del eje
de revolucidén de la superficie que ha de recibir la impre-
sidén, en contacto con una pantalla de seda cuyas mallas
que no corresponden al disefio o grafismo a transferir son
obstrufdas, por ejemplo mediante gelatina, estando la pan-
talla animadea simulténeamente, en su plano, de un movimien-
to de traslacidn, eventualmente asociado con un movimiento
de rotacidn en el caso de una superficie cénica, mientras
gque una rasqueta, inmévil en el lugar de la generatriz del
objeto en contacto en cada instante con la pantalla, sirve
para hacer pasar a dicho objete, a través de la citada pan-
talla, la tinta previamente dispuesta sobre esta dltima.

Peara obtener un sinconismo completo entre el desplaze-
miento de la pantalla y la rotacidn del objeto, los drganocs
de soporte de la pantalla y del objeto son conectados mecé-
nicamente de manera positiva, por ejemplo, por medio de un
cable tensado cuyas dos extremidades estén fijadas sobre

los érganos de soporte de la pantalla, y que pasa sobre una

polea solidaria de los drganos de soporte del objeto, o por

medio de una cremallera solidaria de los brganos porta-pante
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lla y cooperantes con un pifidn ligado en rotacidn a los &r-
ganos porta-objeto.

En clertos casos, principalmente para las impresiones
polfcromas, para las cuales es necesario imprimir cada obje-
to por paso bajo tantas pantallas como colores hay en la
impresidén a realizar, es indispensable que la posicidn an-
gular del objeto sea registrada de manera absolutemente pre-
cisa con respecto a la pantalla, antes de cada operacidn de
impresion. Los drganos de soporte del objeto, como que se
encuentran pricticamente siempre bajo la pantalla, la pues-
ta en posicién exacta del objeto en sus Srganocs de gsoporte
presenta, la mayoriakde las veces, dificultades considera~
bles.

Ya se ha propuesto dispositivos de cadena o rotafivos
que permiten separar los drganos porta-objeto de debajo de
la pantalla entre las impresiones de dos objetos consecuti-
vos, pero estos dispositivos no permiten asegurar una liga-
z6n de movimiento entre la pantalla y los=6rganos de accio-~
namiento del objeto e impiden, por consiguiente, todo regis-
tro.

La presents invencidn tiens por objeto un dispositivo
porta-objeto que permite evitar todos los inconvenientes
mencionados y asegurar un registro perfecto de la posicidn
de cada objeto a imprimir con respecto de la pantalla.

De acuerdo con el invento, el dispositiveo porta-objeto
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comprende fundamentalmente un drgano de acclonamiento mon-
tado para girar bajo la pantalla, en un punto fijo del bas-
tidor de la mquina impresora, alrededor de un eje que coin-
cide con el eje de rotacidn del objeto en el curso de la im-
presién, medios para asegurar el sincronismo entre la rota-
cidn de este drgano y el desplazamiento de la pantalla, ér-
ganos porta-objeto montados para girar sobre un soporte mé-
vil con respecto al bastidor de la miquina y que permiten
poner los Srganos porta-objeto en posicidén de impresidn del
objeto y de separar dichos drganos porta-objeto de debajo
de la pantella, estendo los Ultimos édrganos dispuestos para
mantener el objeto & imprimir de manera que el eje de revo-
lucidn de su superficie a imprimir coincide, a lo menos du=-
rante la impresidn, con el eje de rotacidn del drgano de ac-
clonamiento, medios para asegurar una conexidén mecédnica po-
sitiva de rotacidn, en posicidn de impresidn, entre el érga-
no de accionamiento y los ‘drganos porta-objeto, y medios
para inmovilizar en rotacidn los drganos porta-objeto a Par-
tir del momento en gque su soporte abandona la posicidn de
impresidn hasta el momento en que vuelven a esta posicién.
El 6rganc de accionamiento puede estar constitufdo por
una polea conectada por un cable, de manerakbonocida, con
los drganos porta-pantalla, o consistir en un pifién cooperan
te con una cremallera solidaria de los Srganos porta-pantalla.

Los 6érganos porta-objeto pueden estar constitufdos por
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un culote montado para girar en un punto fijo del soporte
mévil de dichos ‘6rganos, y un contra-culote igualmente mon-
tado en rotacidn coaxialmente al culote y desplazable lon-
gitudinalmente con respecto a este dltimo sobre su soporte
comﬁn, permitiendo unos medios tales como un resorte, lle-
var el contra-culote a una posicidn en la que fija el obje-
to a imprimir contra el culote.

L.a conexidn entre el 6rgano de accionamiento y los dr-
ganos porta-cbjeto puede sér realizada por dos medios de
conexidn temporal que no entran en juego mas que cuando di-
chos drganos entran sensiblemente en contacto el unc del
otro, por ejemplo un resalte transversal dispuesto sobre uno
de los drganos y coopsrante con una ranura correspondiente
practicada en el otro drganos, o tetones en uno de los ér-
ganos y capaces de acoplarse en agujeros dispuestos en el
otro. En este caso, los medios de inmovilizacidén en rota-
cidn de los drganos porta-objeto pueden estar constitufdos
por un cerrojo cooperante con un tope previsto sobre el ele-
mento de soporte del érgano de accionamiento y dispuesto pa-
ra. desacoplar de los &rganos porta-objeto, cuando éstos es-
tdn acoplados con el ‘drgeno de accionamiento, el cerrojo
que es mantenido normalmente en acoplamiento eléstico con
dichos dérganocs porta-objeto.

El soporte de los ‘drganos porta-objeto puede ser monta-

do en disposicidn corrediza con respecto a la miquina, para-
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lelamente al eje de rotacidn del objeto en curso de impresién,
puede ser montado igualmente en rotacidn alrededor de un eje
perpendicular al eje de rotacidn del objeto sensiblemente pa-
ralelo al plano de la pantalla y situado en la vecindad o ha-
cia atrds del plano medic de contacto entre los érgancs por
ta-objeto y el érgano de accionamiento, Finalmente, afin pue-
de estar constituf{do por un plato u érgano andlogo que gire
alrededor de un eje perpendicular a la pantalla y que lleve
uno o varios conjuntos de érganos porta-objeto,

Se puede combinar igualmente los medios de conexidn,
que entonces son permanentes, entre el 8rgano de ecciona-
miento y los ‘drganos porta-objeto, con los medios de inmovi-
lizacién de los Ultimos, A este efecto, como que el soporte
de los drgenos porta-objeto es deslizante, la conexidn entre
los dérganos porta-objeto y el drgano de arrastre puede ser
asegurada por un véstago solidario del érgano porta-objeto,
coaxial con éste y dispuesto para deslizarse sin poder girar
en un taladro de seccidn correspondiente dispuesto axialmen-
te en el drgano de accionamiento, siendo la longitud de este
vistago suficiente paravque se mantenga acoplada en dicho ta
ladro durante el desplazamiento del soporte de los érganos
porta-objeto.

En todos los casog, es ventajoso prever medios para ase
gurar un desplazamiento relativo del objeto y de la pantalla,

perpendicularmente a esta Ultima, a fin de poner en contacto
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el objeto y la pantalla inmediatamente antes del movimiento
de impresidén y de separarlos inmediatamente después de esta
dltima,

lLa invencidn es descrita més detalladamente a continua-
cidon, con referencia a los dibujos anexos, en los cuales:

la Pig. 1 es una seccidn longitudinal de un primer mo-
do de realizacidn del dispositivo segin la invencidn;

la Fig., 2 es una planta de esta misma realizacilng

la Pig. 3 es unea perspectiva de la polea de acciona~
miento del objeto a imprimir;

la Fig. 4 es una vista andloga de la pleza de los drge-
nog porta-objeto que cocoperan con dicha polea;

la Fig. 5 eg un corte longitudinal de una segunda ree-
lizacién del dispositivo segin el invento;

la Fig. 6 es una vista frontal de la miquina correspon-
diente;

la Fig. 7 es una seccidn por VII-VII de la Fig. 5;

la Pig. 8 es una secclén longitudinal de una tercera
realizacidn del invento, suponiendo retirados los érganos
de soporte de le pantalla;

la Fig. 9 es una vista parcial, en planta, de le misma
realizacidn, y

la Fig. 10 es una vigta parcisl, a mayor escala, en
seccion por XX de la Fig. 9.

Bl ejemplo representado en las Figs., 1 a 4 se refiere a
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una miquina destinesda a la impresidn de objetos gue presen-
tan una superficie cénica, Esta méquina comprende un pie 1
sobre el que estd fijada una columna-soporte 2 que lleva,

en su parte superior, dos brazos 3 y & que se extienden res-

pectivemente hacla detrds y hacla delante de la méquina,

En el extremo posterior del brazo 3 estd articulado al--

rededor de un eje vertical 5 un soporte triangular 6 sobre
el que estdn articulados alrededor de ejes horizontales 7
y 7a, dos brazos 8 y 8a reunidos por un travesafio 9 en arco
de ofrculo, cuyo centro de curvatura coincide con el eje 5.
Los dos brazos 8 y 8a llevan piezas 1) y 10a sobre las que
estéd fijado el cuadro 11 de la pantalla de seda 12 de la
maquina,

Sobre el brazo 4 estd articulada alrededor de un eje
horizontal 13, una palanca 14 sobre la que esta fijada de
modo conocido una rasquete de caucho 15 que coopera con la
pantalla 12. Bajo la palénca 14 estd dispuesto un saliente
16 que puede cooperar con dos rampas 17 y 1l7a llevadas por
la cara superior del travesafio 9 y destinadas a elevar la
rasqueta 15 con respecto a la pantalla 12 en los dos térmi-
nogs de carrera de esta \dltima. Dos rampas tales como las 18,
andlogas a las rampae 17 y 1l7a, estéan dispuestas igualmente
sobre la cara inferior del travesafio 9, en la zona de dichas
rampas 17 y 17a, y cooperan con un tope 18a que lleva el bra
zo & & fin de levantar la pantella a cada fin de carrera por

pivotamiento de loe brazos 8 y 8a alrededor de los ejes 7
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y 7a. Dichas rampas estén provistas de talones de retencién
gue cooperan conuel tope 18 para limitar la carrera de la
pantalla.,

Sobre el pie 1 estd fijeda, por medio de un soporte 19
en forma de cufla, una placa alargada 20 cuyo eje longitudl-
nal se encuentra en el mismo plano que los brazos 3y 4 y
sobre la cual estd montade en disposicidn deslizante una
contra-placa 21 guiada lateralmente por rodillos 22 pivotan-
tes alrededor de ejes 23 fijados en la placa 20,

La placa 20 lleva en su extremidad superior un soporte
24 en el que estd fijado un 4rbol estacionario 25 sobre el
que estid montado en rotacidn una polea 2& que tiene una an-
cha gargenta cilfindrica. Alrededor de esta polea esta dis-
puesto un cable 26e que pasa por poleas de reenvio 27, 28 y
27ea, 28a, soportades por brazos 29, 30 y 2%a, 30a, fijos so-
bre la plaza 20, estando los extremos de este cable fijados
respectivamente sobre apéndices 31 y 3la que se extienden
lateralmente en la extremidad de los brazos 8 y 8a,

Sobre la contra-placa 21 estédn fijados dos soportes 32
y 33. El soporte 32 comprende un cojinete 34 en el que puedse
girar un 4rbol 35 coaxial con el 4rbol 25 de la polea 26, y
que lleva, por una parte, enfrentado & dicha {dltima polea,
un plato 36 y, por otra parte, en su extremidad opuesta, una
pieza 37, llamada en lo gque sigue culote, dispuesta para

aplicerse exactamente sobfe el fondo del objeto & imprimir,
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en este caso una botella 38 de forma tronco-cénice ensancha-
da hacia arriba. En un agujero %9 dispuesto en el soporte 33,
coaxialmente a los é&rboles 25 y 35, estd montado en disposi-
cidn deslizante un husillo 40 que lleva, por una parte un bo-
tén de maniobre 41l y, por la otra parte, por intermedio de un
cojinete a bolas 42, una cabeza mévil 43, o contra-culots,

de forma cénica, susceptible de introducirse parcialmente en
el gollete de la botella a imprimir. Un resorfe 44 alojado

en el agujero 39 y que se apoye, por una parte sobre un es-
trechamiento dispuesto en dicho agujero y, por la otra parte
sobre una valona del husillo 40, tiende a empujar a éste y

su cabeza 43 hacia la botella, asegurando la mantencidén de
éata entre la cabeza 43 y el culote 37.

Sobre sl soporte 32, estd articulada una falanca 45 de
dos brazos 45a y 45b que forman cerrojo, de la cual el brazo
45s estd sometido a la accldn de un resorte 46 que tiende a
aplicarla contra la superficle exterior del culote 37 inmo-
vilizando a éste, mientras que el brazo 45b de dicha palanca
termina en un pico 47 en forma de gancho que coopera con un
rodillo 48 llevado por el soporte 24 del Arbol 25 de la po-
lea 26, rodillo que tlene por efecto hacer bascular la palan
ca 45 contra la accidn del resorte 45, liberando al culote
37. Ademds, el pico 47 se engancha sobre el rodillo 48 ase-
gurando la mantencidén de la contraplaca 21 en su posicidn

alta,
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La polea 26 lleva en su cara delantera una ranura ra-
dial 49 en la que se puede acoplar un saliente correspon-
diente 50 previsto en la cara enfrentada del plato 36 (Figs.
3y 4).

La longitud de la placa 20 es suficientemente grande
para permitir hacer deslizar la contraplaca 21 de manera que
se pueda desacoplar completamente la botella a imprimir de
debajo del cuadro porta-pantalla 11l.

El dispositivo as{ constitufdo funciona de la manera si-
guiente:

La pantalla 12 que, de manera conoclda, lleva en forma
de mallas libres el motivo o grafismo a imprimir sobre la.
botella, dispuesta segin un segmento circular centrado sobre
el eje 5 ¥y correspondiente al desarrollo de la superficie
cénica a imprimir, es provista de tinta, estando el conjunto
de la pantalla y de sus érganos de soporte rechazados al fin
de carrere de un lado. La contraplaca 21 es t irada hacia aba-
jo por desllizamiento sobre la placa 20 a fin de llevar el
culote 37 hacia delante de la pantalla 12 y de sus 6rganos
de soporte. Al principlio de este movimiento deslizante, el
pico 47 del brazo 45b de la palanca 45 se escapa del rodillo
48 y el brazo 45a de dicha palanca immoviliza al culote 37,

Una vez desacoplado el conjunte de loe ‘drganocs porta-
~objeto, se tira del pasador de maniobra 41 del véstago 40

para llevar éste hacla atréds contra la accidn del resorte 44,
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Se introduce entonces una botella aplicando su fondo sobre
el culote 37, después de lo que se suelte la varilla 40, en-
contréndose asi{ mantenida en posicidn entre el culote 37 y
la cabeza cénica 43, la botella. Si se ha tomado la precau-
cidn de trazar una lfnea de referencia sobre el fondo de la
botella a imprimir y un trazo correspondiente sobre el culo-
te 37, es posible colocar cada botella exactamente en la mig
ma posicion con respecto &l culote 37 que ;s inmovilizade y,
en coasscuencla, con respecto a la polea 26 y con respecto a
la pantealla,

Se aprieta entonces la contraplaca 21 a fondo hacla arri
ba para llevar la botella bajo la pantalla, El saliente 50
del plato 36 se acopla en la ranura 49 de la polea 26, des-
pués el pico 47 de la palanca 45 se acopla sobre el rodillo
48, lo que tlene por efecto liberar el culote 37 y acoplar
la contraplaca 21 en su posicidn alta.

Se procede entonces a la impresidn de la manera usual,
haciendo pivotar & mano los drgancs porta-pantalla alrededor
del eje 5, Al prineipio, la pantalla es elevada con respecto
al objeto y la rasquata, con respecto a la pantalla gracias
al juego de rampes 17 y 18, Desde el principlo de su despla-
gzamiento, por el juego de las mismas rampas, la pantalla ba-
Ja y se aplica sobre la botella y la rasqueta también bvaja
gobre la pantalla. La botella e hecha girar en sincronismo

con el desplazamiento de la pantalla gracias a la conexién
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entre éasta y la posea 26 asegurada por el cable 26a, y al
enlace ent® la polea 26 y el culote 37, asegurado por la
ranure 49 de la primera y el saliente 50 del segundo.

Cuando la pantalla ha sido desplazada hasta el otro ex-
tremo de su carrera, la botella, que ha hecho una vuelta
completa sebre s{ miema, gse encuentra impresa, y la rampas
17a, as{ como la rempa tal como en 18 correspondiente, ele-
van la pantalla y la rasqueta., Se desacopla entonces la con-
traplaca 21 haciéndola deslizar por bajo, encontrindose in-
movilizado el culote 37 por la palanca 45 desde el principio
de este movimiento, y antes de que el saliente 50 del plato
36 haya salide de la ranura 49 de la polea 26; Se extrae la
botella de sus Srganos de soporte, actuando sobre el véstago
40 por su botén de maniobra 41, y se coloca una nueva bote-
lla haciendo coincidir la referencia gque lleva con la del
culote 37, después de lo gque vuelve a empezar una nueva im-
presidn haciendo pivotar la pantalla en sentido inverso.

Se ve que, graclas al dispositivo de soporte y de engra-
ne de la botella, es posible hacer registrar exactamente la
posicidn de cada botella con respecto a la pantalla.:

El digpositivo roprosontado en las fige. 5 a 7 es utili.-
zado en combinacidn con una méqu;na destinada a la impresidén
de objetoe que presentan una porcidn de superficie cilindri-
ca, por ejemplo de frascos de forma general réctangular, en

los que uno de los lados laterales es redondeedo.
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La miquina comprende un pie 101 gue soporte por inter-
medio de columnas le2 y 103, dos carriles paraleles 104 y
105 sobre los que rueda, por intermedio de rodillos 106,
un carro 107, preferentemente extensible y gque forma soporte
para el cuadro 108 de una pentalla de seda 109, Los rodillos
110 que ruedan sobre loe carriles 104 y 105 mantienen el ca-
rro 107 sobre los dltimos,

En el medio del carril 104 estéd fijado un soporte 111
sobre el que esté articuleado en 112 un braze 113 que lleva,
de manera conocida, una rasqueta de caucho 114 destinesda a
barrer la cara superior de la pantalle 109,

En el luger del brawo ;15 Yy bajo los carriles 104, el
zf0alo 101 eetd provisto de dos soportes 115 y 116 termina-
dos en su parte guperior por dos cojinetes 117 y 118, En el
céjinete 117 gira un mangulte 119 que lleva en su extremo
un dentado 120 que engrana con una cremellere 121 solidarias
del carro 108, estando dicho manguito 119 inmoviligede en el
cojinete 117 por medic de una brida 122 provista de un tor-
nille de gerraje 123,

En el menguito 119 y el cojinete 118 puede deslizarse
un véstago cilifndrico 124 en el que estd formada uns ranura
longitudinel 125 que coopera con una larga chaveta 126 man-
tenida en el manguito 119, El véstago 124 es, pués, inmovi-
lizedo en rotacién con respecto al manguito 119 y al dentado

120, perc puede girar libremente en el cojinete 118, Este
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véstago 124 lleva en su extremo un soporte 127 para loe
frascos tales como el 128, cuyo soporte comprende dos plague
tas laterales 129 que aseguran la inmovilizacién del frasco,

Sobre los carriles 104 y 105, estan dispuestas unas ram-
pas doblee 130-130a sobre las cuales se acoplan loes rodillos
106 del extremo correspondiente del carre 107, a cada fin de
carrera de éste., El lado del carro que esté encima del ca-
rril 104 lleva lgualmente, en sus extremos, dos rampas 132
¥y 132a que cooperan con un rodillo 133 de la palanca 113
porta-rasqueta, El pivotamiento haclia abajo de esta palanca
113 estéd limitado por un tope ajustable 134 atornillado so-
bre el soporte 1lll y gue coopera con un brazo 135 que prolon-
ge la palanca 113,

| El dispositivo as{ construfdo funcione de la manera si-
guiente:

Estendo el carro porta-pantella 107 rechazado a uno de
los extremos de su carrera, los rodilles 106 del extremo coO-
rrespondiente de dicho carro se encuentran acoplados sobre
las rampas, por ejemplo 130, de los carriles 104 y 105, y es,
por consiguiente, elevado ligeramente. El recdille 133 de la
palanca 113 estéd acoplado sobre una rampe 132a del carro 107
y la palanca 113, con la rasqueta ll4, ge encuentran lgualmen
te elevadas con respecto a la pantalla 109.

El operador, que se encuentra delante de la maquira, ti-

re hacia é1 el soporte 127, de modo que el véistago 124 se des
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liza en el manguito 119 y el cojinete 118 hasta que dicho
soporte eetéd enteramente desacoplado de debajo la pantalla
109. Entonces coloca sobre el soporte 127 un frasce 128 y
epriete a fondo el sbportc,r!ntonces hace pasar el carro
porta-pantalla de uns extremided a la otra de su carrera. Al
principio de este movimiento, los rodillos 106 elevados por
lag rampas 130 abandonan éstas y la pantalle se apoya sobre
el objeto, Al mismo tiempo, el rodille 133 abandona una ram-
Pa 132a del carro 107 y la rasqueta 114 ge aplica sobre la
cara superior de la pantalle. La impresidn de la parte eilfin-
drice del frasco 128 se desarrolla de la manera habitual co-
nocida y, cuando el carro porta-pantalla ha alcanzedo la otra
extremidad de su carrera, es elevado nuevamente por el juego
de la rampa 130ea, mlentras que la rasqueta 114 se eleva igual
mente por cooperacidn del rodille 133 con una rampa 132,
Durente la carrera del carrc, el soporte 127 y el frasco
128 colocados sobre este Wltimo son girados en sincronismo
con el movimiento longitudinal de la pantalla per arrastre
del soporte 127 y deé la varilla 124 por el manguito 119, a
su vez accionado por cooperacicén del dentado 120 con la cre-
mallera 121. Una vez ha téerminado este movimiento, el opere-

dor tira de nuevo hacia sf el soporte 127, retira el frasco

128 impreso y lo reemplaza por un nuevo frasco, después de

lo que vuelve a empezar la sucesién de operaciones descritas.

La variante representada en las Figs, 8 a 10 se refiere
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& una méquina automética para la impresién serigréfica, del
tipo descrito en la literatura,

La méquina representada estéd concebida para la impre-
8ién de objetos que presentan una superficie cénica, por
ejemplo de vasos de vidrlogi'

Esta méquina comprende un bastidor 201 que no ha side
representado mas que parcialmente y que lleve, en su parte
superior, érganos para la mantencién y el desplazamiento de
la pantalla, as{ como una palanca porta-rasqueta, Egtos dife-
rentes:érgﬁnos son dispuestos sensiblemente como los iSrgenocs

correspondientes del ejemplo objeto de las Figs. 1 a &, con

la sola diferencia de que un dispositivo mecénico conocido,

por ejemplo a biela y manivela, ha sido previsto para asegu-
rar el desplazemiento automdtice de la pantalla bajo la ac~
cién del motor de arrastre de la méquina, Para evitar la so-
brecarge de los dibujos, estos $rganos no han sido represen-
tados, habiéndose ilustrado solamente el cuadre 202 de la
pantalla 203,

El bastidor 201 soporta, mediante brazeos tales como los
204, un &rbol vertical 205 en la extremidad superior del que
estéd calade un plate 206 que se acopla bajo la pantalla 203.

El drbol 205 ee entrenado en rotacién de manera intermi-
tente por un mecaniemo tal como une crug de malta, no repre-~
sentado, conectado al motor de accionamiente de la méquina,

por ejempleo segin la disposicién descrita en otra solicitud
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del peticionario. El plato 206 estd atravesado por ventaneas
rectangulares 207 cuyo eje longitudinal estd dispuesto sen-
siblemente en posicidn redial con respecto al plato. Estas
ventanas estén dispuestas para presentarse sucesivamente ba-
Jo la pantalla 203 después de cada desplazamiento del plato
206, Paralelamente a los lados mayores de cade ventana, esté
dispuesto un d&rbol 208 que gira en cojinetes 209 soportados
por el plate, y sobre el que estdn calados dos brazos 210
unidos por un travesafio terminal 21l. Sobre este travesafio
211 esté fijado un soporte 212 cuyo eje longitudinal coincie
de con un redio del plato 206, Sobre este soporte estd dis-
puesto un cojinete 213 en el gue gira un érbol 214 que lleva,
por una parte un plato 215, a continuacién llamade culote y
gobre el que se puede aplicar el fondo de un vaso 216 a impri
mir y, por otra parte, un plato 217 en el que se ha previste
una ranure radial 218. En el otro extremo del soporte 212,
estd articulado, alrededor de un eje 219, un brazo 220 termi-
nado por un cojinete 221 provisto de un dedo de maniobra 222,
En el cojinete 221 gira un érbel 223 que lleva un plato 224
dispuesto para apliocarse sobre los bordes del vaso 216 e im-
primir; comprendiendo este plato un cubo tronco-cénico 225

que es capaz de penetrar en dicho vaso, para asegurar su cen-

trado sobre el eje comin de los dérboles 214 y 223, Este flti-

mo es mantenido en el cojinete 221 por une abrazadera de re-

tencién 226, Un resorte 227 cuyos extremos se apoyan respec-
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tivamente en el fondo de un alojamiento 228 previsto en el sgo
porte 212 y en el fondo de un alojamiento 229 formado en el
bragzo 220, tiende a aplicar el plato 224 contra el vaso 216.
En la charnela 230 dispuesta bajo el soporte 212, estd
montado para girar un rodillo 231 que puede cooperar coa un
plato 232 montado en el extremo de un védstago 233 deslizante
verticalmente en el mangulto del brazo 204 solidario al bas-
tidor 201, llevando el vstago 233 en su parte inferior, una
charnela 235 en la que esté montade para girar un rodille
23; que coopera con una de las extremidades de una palanca
237 articulada alrededor de un 4rbol 238 sobre el bastidor
201 de la méquina, y cuyo extremo opuesto lleva un rodillo
239 qus coopera con una levae 240 calada sobre el drbol verti-
cal 241 accionado por el motor de la miquina. Sobre el basti-
dor 201 y en el plano transversal medio de éste, es decir,
en el mismo plano que el de la rasqueta que coopera con la
pantalla, estd articulada, alrededor de un eje 242, una palan
ca 243 de dos brazos 243a y 243b, El brazo 243a de esta palan
ca lleva en su extremo un eje 244 scbre el que esta montado
pare girar una polea 245 en cuya garganta 245 se enrolla un
cable 247 cuyos extremos estadn fijados al scporte del cuadro
202 de la pantalla 203, de manera andloga a la representada
en las Figs. 1 y 2. La polea 245 lleva en su cara externa, un
nervio radlal 248 qué buede acoplarse en una ranura 218 pre-

vista en cada uno de los platos 217, El brazo 243b de la pa-



10

15.

20

a5

22 92 83

lanca 243 lleva, en su extremo, un rodille 249 que coopera
con una leva 250 calada sobre el érbol 241 ya mencionade. Un
resorte 251 que se apoya, por una parte sobre un elemento
transversal del bastidor 201 y, -por otra parte en el fondo
de un agujero 252 formado en el brazo 243b de la palanca 243,
tiende a hacer bascular este \ltimo en el sentido que acer-.
ca la polea 245 al plato 206, El brazo 243a lleva igualmente
un fndice 253 que puede cooperar con un rodillo 254 presente
en el extremo de un braze 255 articulado en 256 sobre cada
uno de los soportes 212, comprendiendc este braze 255 un pi-
co 257 que, cuando el rodille 264 no estéd sometido a la ac-
cidn del fndice 253, puede aplicarse, bajo la accién de un
resorte 258, contra el plato 215, para immovilizarlo en rétg
cidn.

El dispositivo as{ constitufdo funciona de la manera si-
guiente:

Los vasos ZIé'a imprimir son fijados entre el culote 215
Yy el contra-culote 224 llevados por cada soporte 212, cuando
dichos soportes estédn separados de debajo la pantalla 203;f
para hacerlo, el operador actda sobre un dedo de maniobra 222
para hacer bascular el brazo 220 contra la accidn del resorte
227, Aplica el fondo del vaso 216 ceatra el culote 215, luego
suelta el dedo 222 para apoyar el plato 224 contra el borde
del vaso. Cuando la leva 250 ha actuado sobre el rodillo 249

para hacer bascular la palanca 243 hasta la posicidn que acer-



10

15

20

a5

21,

22 92 83

6a la polea 245 al bastidor de la miquina, el plato 206 gira
de un salto a fin de poner un soporte 212 bajo la pantalla
203 que se encuentre en uno de sus extremos de carrara@fnl
véstago 233 es elevado entonces por el juego de la leva 240
¥y de la palanca 237, y el plato 232, actuendo sobre el rodi-
1le 231, eleva el soporte 212 por rotacidén alrededor del eje
del 4rbol 208, lo gque tiene por efecto aplicar el vaso 216

a imprimir bajo la pantalla 203, Inmediatamente después, la
leva 250 libera el rodillo 249 y la palenca 243 bascula bajo
la accién del resorte 251, El saliente 248 de la polea 245

e acopla en la ranure 218 del plato 217 que se encuentra en-
frentada con dicha polea, y el dedo 253 actia sobre el rodi-
lle 254 haclendo bagcular la palanca 255 contra la acecién del
resorte 258, lo que libera el culote 215. La pantalla enton-

Ges es desplazada de una extremidad de gu carrere a la otra

por su mecanismo de accionamiento y se produce la impresién,

de modo conocide, slendo girado el vaso 216 en sincronismo
con el desplazamiente de la pantalla, por el juego de la po-
lea 245 entrenada por el cable 247 y solidaria con el plato
217, Cuando la pantalla ha alcanzade la extremidad opuesta
de su carrera, la leva 250 actda de nuevo sobre el rodille
249 para hacer bascular la palanca 243 contra la accidn del
resorte 251. El dedo 253 libera el rodille 254 y el pico 257
de la palanca 255 inmoviliza de nuevo el culote 215, despuds

de lo cual la polea 245 es desembragada del plato 217. Inme-
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diatamente despuds de este movimiento, la leva 240 deja vol-
ver & subir el rodille 239, la varilla 233 con su plate 232
desciende, 10 gque permite al soporte 212 bascular nuevamente
hacia abajo separando el vaso 216 de la pantalla 203. El plae-~
to 206 es arrastrado entonces de una fraccién de vuelta ¥ les
operaciones descritas anteriormente se repiten para la impre-
8ién de un nuevo vaso. Los vasos imprimidos son extrafdos del
culote 215 y del contra-culote 224 para ser substitufdos por
nuevos vasos a imprimir, ;

Se aprecie que, gracias a la inmovilizaciénm del culote
215 y al movimiento de la polea 245, es posible llevar los ve-
sog 216 bajo la pantalla 203 siempre en la misma posicidn que
Puede ser reglstrada gracias a trazos marcados en el vaso y en
el culote 215,

La invencidn dentro de su esenéialidad podré ser llevada
a la préctica y desarrollada en otras formas de realizacién
con los medlos y aparatos més convenientes para lograr el fin
propuesto por quedar todo ello comprendido en el espiritu de

las reivindicaciones.
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Baste registro consta de les sigulentes reivindicacio-
ness

l. - Perfeccionamientos en los dispositivos de impre-
81dn serigréfica, caracterigzados porque consistea en la dis-
posicién de un organo de accionamiento montado para girar
bajo la pantalla, en un punto fijo del bastidor de la miqui-
na impresora, alrededor de un eje coincidente con el sje de
rotacién del objeto en el curso de la impresién, de medios
para asegurar el sincronismo eantre la rotacién de este érga-
no y el desplazamiento de la pantalla, de rganos porta-obje
to montados para girar sobre un soporte mévil con respecto
al bastidor de la méquina y que permiten llevar los drgancs
porta-objeto en posicién de impresién del objeto y de desaco-
plar dichos érganos porta-objeto de debajo de la pantalla,
estando dispuestos dichos {ltimes Srganos para mantenar el
objeto a imprimir de manera que el eje de revolucidn de su
superficlie a imprimir c¢oincide, a lo menos durante la impre-
8ién, con el eje de rotacién del érgano de accionamiento, de
medios para asegurar una conexidén mecédnica positiva de rota-
cién en la posicidn de impresidn entre el drganoc de acciona-
miente y los ¥rganos porta-objeto, y de medies para inmovili-
zar en rotacién los ¥rganocs porta-objeto a partir del momento
en que su soporte abandona la posicién de impresién hasta el

momento en que vuelven a esta posicidn.
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2, - Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque el drgano de accionamiento estd consti-
tufdo por una polea sobre la que pasa un cable cuyos extre-
mos estén rijédos a los Srganos porta-pantalla,

3. = Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque el drgano de acclonamiento estd consti-
tuide por un pifidn cooperante con una cremallera solidaria
de los $rganos porta-pantalla,

4, - Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, ca-
racterizados porque los dSrganos porta-objete estédn constituf-
dos por dos plezas montadas coaxialmente en rotacién sobre su
soporte comin y capaces de ser separados y acercados el uno
del otro a fin de la introduceién y mantencién de un objeto
entre estas plezas.

5. «Perfeccionamientos segin la reivindicacifn 1, carac-
terizados porque el soporte mévil de los ¥rganocs porta-objeto
estd constituf{do por una placa deslizante perpendicularmente
é la trayectoria de la pantalla, en un plano sensiblemente
paralelo al plano de dicha pantalla o ligeramente oblicuo con
respecto a dicho plano,.

6; - Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque la pantalle estd montada sobre un carro
mévil sobre dos carriles paraleles, provistos de rampas coo-
perantes con loa %&ganos de rodamiente del carro porta-panta

lla para asegurar, en losg fines de carrera de la pantalla, la
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elevacion de ésta con respecto del objeto, comprendiendo
igualmente dicho carro, rampas cooperantes con una palance
cscilante que lleve la rasqueta de barrido de la pantalla
& fin de asegurar la elevacidn de esta rasquets en log ex-
tremos dé carrera de la pantalla, y porque sl soporte de los
drgenos porta-pantalla es deslizantes perpendicularmente a
dichos carriles,

7. - Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-

racterizados porque los medios de conexidén entre el Srgano

de accionamiente y los érganos porta-objeto estdn constituf-

doe por uno o varios salientes transversales y una o varias
renuras correspondientes situadas en el drgano de acciena-

miento y en la pieza de los Srgancs porta-objeto enfrentade
con el érganc de acclonamiente, respectivamente.

8. - Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 1, cea-
racterizados porgque, para la impresidén de objetos de super-
ficie cénica, la pantalla es llevada por un cuadro pivotan-
te alrededor de un punto fijo y el soporte de los drganocs
porta-objeto es deslizante perpendicularmente a la trayecto-
ria de la pantalle y en un plano oblicuo con resgpecto a la
dltima, estando dispuestos dichos érganos para que el plano
tangente & la superficie del objeto en curso de impresidn
pase por el punto de pivotamiento del cuadre porta-pantella.

9., - Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-

racterizsdog porque la conexidn entre el drgano de acciona-



10

15

20

a5

22 9283

miento y los drganos porta-objeto es asegurada por una vari-
lla solidaria de uno de estos drgencs y deslizante, sin po-
der girar, en el otro,

10, - Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, oa
raecterizados porque los drgancs portd-objeto son soportados
por un plato giratorio elrededor de un eje perpendicular al
plano de la pantalla.

1l. ~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 10,
caracterizados porque el plato giratorio lleva una serie de
@rgancs porta-objeto dispuestes radialmente sobre el plate,
estando cada elemento porta-objeto constitufdo ventajosamen~
te por un soporte sobre el que estédn montadas pare girar las
plezes de sustentacidn del objeto, estando dicho soporte
que estéd alojado en una ventana Prevista en el plato, monta-
do en disposicidn oscilante alrededor de un eje fijo con res-
pecto al plato y sensiblemente paralelo al eje de las plezas
de sustentacidn del objeto, habiéndose previsto una leva pa-
ra levantar cada scporte a fin de llevar el objeto a imprimir
& contacto con la pantalla,

12. ~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-
racterizedos porque el drgano de accionamiento estd montedo
para girar aobfo un soporte cscilante alrededor de un eje
llevado por el bastidor de la méquina,

13. « Perfeccionemientos en los dispositives de impre-

gién serigrafica.
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Segin se describe Yy reivindica en esta memoria des-
criptiva. Se detalla en las tres léminas de dibujos que se

adjuntan y consta de veintisiete hojas.

Madrid, & 16 de Junio de 1956.
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