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Es sabido que, m ien tra s  p a ra  se g a r h ie rb a s  se emplean sim 
p ie s  máquinas segadoras que perm iten  l a  c a íd a  de lo s  t a l l o s  cor 
ta d o s , p a ra  l a  cosecha de g rano , a r r o z ,  e t c . ,  se emplean máqui­
nas se g ad o ra s -a ta d o ra s  que a l  mismo tiempo s ie g a n , recogen y 
a ta n  lo s  t a l l o s  en g a v i l l a s .  Con motivo de u t i l i z a r  una máquina 
á n ic a  p a ra  e f e c tu a r  l a s  dos c la s e s  de cosechado, se  han pro pues, 
to  v a rio s  t ip o s  de ap a ra to s  p a ra  a p l ic a r lo s  como a c c e so r io s  a  
norm ales segadoras p a ra  tra n s fo rm a rla s  en se g a d o ra s -a ta d o ra s .

La p re se n te  invención  t ie n e  p o r o c je to  p ro v ee r un ap a ra to  
destinado  a  tra n s fo rm a r una sim ple segadora de h ie rb a s , o un 
t r a c t o r  p ro v is to  de b a r ra  seg ad o ra , a l  cu a l se a p liq u e  dicho apa 
r a to ,  Mi una máquina se g ad o ra -a tad o ra . E ste  ap a ra to  e s tá  carao  -  
te r iz a d o  por d isp o s ic io n e s  que p erm iten  r e a l i z a r  t r a y e c to r ia s  ¡ 
p a r t ic u la r e s  d e l movimiento de lo s  árganos re co g ed o res , l a s  cua-¡ 
l e s ,  conjuntam ente con l a  form a de e s to s  á rg an o s , g a ra n tiz a n  una 
e levada  e f ic ie n c ia  de e s to s ;  -y  por o t r a s  p a r t ic u la r id a d e s  que 
con tribuyen  a  l a  p e r f e c ta  fu n c iá n  d e l  co n ju n to .

Una form a de r e a l iz a c iá n  d e l ap a ra to  segdn l a  in v en c ián  ej3ít á  i lu s t r a d a  esquem áticam ente a  t i t u l o  de ejemplo no l im i ta t iv o  
en lo s  d io u jo s  an e jo s  en que

La F ig . 1 es una p royeccián  h o r iz o n ta l  d e l  a p a ra to ;
F ig . 2 es una v i s t a  an á lo g a , p resen tando  sá lo  la s  p a r te s  

en re 3 a c iá n  con l a  fu n c iá n  de re c o g e r  lo s  t a l l o s .
F ig . 3 es una v i s t a  aná loga  p resen tando  sá lo  l a s  p a r te s  en 

r e la c iá n  con l a  fu n c iá n  de a t a r  l a  g a v i l la  form ada, ¡
F ig . 4 es una v i s t a  d e l  ap a ra to  en e le v a o iá n  l a t e r a l .



Las fu n c io n es e je c u ta d a s  por e l  ap a ra to  son esenc ia lm en te  
dos: l a  de reco g e r lo s  t a l l o s  segados (e je c u ta d a  por lo s  ó rga -  
nos i lu s t ra d o s  en l a f i g .  2 , como ya se d i jo )  y l a  de a t a r  l a s  ¡ 
g a v i l la s  a s i  form adas (e je c u ta d a  por lo s  árganos i lu s t r a d o s  en 
la  f i g .  5 ) .  De e sa s  dos fu n c io n e s , l a  de re c o g e r  es co n tin u a ,en  
e l  sen tid o  que só lo  cesa  cuando se  bloquea e l  movimiento de l a  
segadora ; l a  fu n c ió n  de a t a r  por c o n tra  es p e r ió d ic a  debiendo 
e fe c tu a rse  apenas que, y só lo  en to n ces, l a  c a n tid a d  de t a l l o s  re  
cogidos sea  l a  p redeterm inada p a ra  form ar una g a v i l l a .  Por con -  
s i g u i e r e ,  m ien tra s  l a  reco g id a  es e je c u ta d a  por órganos cinemá-j 
ticam en te  siem pre unidos a l a  toma de p o te n c ia , e l  a tad o  se ac 
c iona m ediante un acoplam iento só lo  periód icam en te  adap tado , y 
e l  acoplam iento se produce Tínicamente p o r l a  p re s e n c ia , en  e l  
a p a ra to , de l a  can tid ad  de t a l l o s  p r e f i j a d a .

E l á rb o l m otor 1 d e l  ap a ra to  e s tá  d es tin ad o  a  s e r  e n la z a -  ! 
do, m ediante una tra n sm is ió n  f l e x ib le  o a r t i c u la d a ,  a  una toma 
de p o te n c ia , por ejem plo una rueda u o tro  órgano r o ta to r io  del 
t r a c t o r  que acc io n a  l a  segadora, o a  una ru ed a  movida por e l  
avance de la  máquina sobre e l  s u e lo , e t c .  E l t e l a r  2 d e l aparato} 
e s tá  p o r c o n tra  f i j a d o  a la  b a r ra  de l a  segadora m ediante lo s  ! 
apándioes 2a, 2b. L leva e l  peso del a p a ra to , en la  p a r te  co rres-! 
pond ien te  a  l a  ex trem idad e x te r io r  de l a  b a r r a  segadora , una rué. 
da 3 acop lada a l  t e l a r  2 m edjante un brazo 4 que puede s e r  f i j a ­
do a l  t e i a r  con v a r ia s  in c l in a c io n e s , p a ra  r e g u la r  l a  a l t u r a  del 
ap a ra to  sobre e l  s u e lo . Todos lo s  órganos d e l a p a ra to  lo s  llevan} 
brazos o m ánsulas p resen tad o s  por e l  t e l a r  2 , y , debajo de e llo s ^
e s tá  d isp u e s ta  una chapa 5 ( f i g .  4 ) cuya fu n c ió n  es p r in c ip a l  -  i 
mente l a  de e v i t a r  que unos t a l l o s  u  o tro s  cuerpos e x tra eo s  s a -  [
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l i e n t e s  d e l su e lo  p en e tren  e n tra  lo s  mecanismos esto rbando  su 
m archa.

E l mecanismo recogedor es accionado po r una ru ed a  dentada 
6 enchavetada sob re  e l  á rb o l 1 que engrana con o t r a  rueda  d en ta ­
da 7 que tra n sm ite  e l  movimiento a  un á rb o l 8 , esenc ia lm en te  ho­
r iz o n ta l  y l l e v a  o t r a  rueda  den tada 9 que, cooperando con l a  
rueda den tada 10, tra n s m ite  e l  movimiento a l  á rb o l esencialm en­
te  v e r t i c a l  11 . E ste  á rb o l l l e v a  tam bián una rueda  dentada 12 
que coopera con l a  aná loga  13 d e l á rb o l h o r iz o n ta l  14 que, me -  
d ia n te  e l  p ar de ru ed as den tadas 18 , 16 ( i i g .  2) tra n sm ite  e l  
movimiento a l  á rb o l su b stan c ia lm en te  v e r t i c a l  17. lo s  á rb o le s  
v e r t i c a le s  11 y 17 , por lo  t a n to ,  ruedan en s e n tid o s  opuestos y 
con l a  misma v e lo c id ad  a b s o lu ta .

E l á rb o l 11 e s tá  acodado p resen tando  una e sp ig a  de mani -  
v e la  18 , y l l e v a  superio rm ente una m an ivela  con una e sp ig a  19 !
oportunam ente f i j a d a  re sp e c to  a  l a  e sp ig a  18; en e l  ejem plo ilu s¡ 
tra d o  l a s  dos esp ig as  son d iam etra lm en te  o p u e s ta s .

Análogamente, e l  á rb o l 17 e s tá  acodado y l l e v a  su p e r io r  -  
mente una m anivela cuyas e sp ig as  (en  e l  ejem plo d iam etralm ente 
o p u e s ta s)  e s tá n  designadas con 20, 21.

A l a s  esp ig as de m anivela su p e r io re s  19, 21 e s tá n  a r t i c u ­
lad o s dos árganos recogedores 22, 23 p resen tando  an te rio rm en te  
( re sp e c to  a l  se n tid o  de avance de l a  máquina) un c ie r to  námero 
de d ie n te s  encorvados capaces de a g a r r a r  lo s  t a l l o s  p a ra  t i r a r -

¡lo s  hac ia  e l  d is p o s it iv o  a ta d o r por e fe c to  d e l  movimiento de lod  
árganos reco g ed o res . Los árganos 22, 23 p re sen ta n  además un apái^ 
d ice  p o s te r io r  a r t ic u la d o  re sp ec tiv am en te  en 24, 28 a  b ie la s  26 ,j 
27 fu lc ra d a s  en 28, 29 sobre pernos f i ja d o s  a l  t e l a r .  En l a  f i - ¡
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gura 2 , como en l a  f ig u r a  3 , la s  a r t ic u la c io n e s  co rresp o n d ían  -  i 
te s  con e je s  inm óviles re sp ec to  a l t e l a r  e s tá n  re p re se n ta d a s  e n ' 
n eg re c id as .

Por e l  cinematismo que se acaba de d e s c r ib i r ,  cada punto 
de lo s  d ie n te s  encorvados de lo s  órganos reco g ed o res d e s c r ib e , 
m ien tra s  rueda e l  á rb o l m otor, una curva de o rd en  s u p e r io r , pe­
ro no muy d ife r e n te  de una e l ip s e ,  y p rec isam en te  cada d ie n te  
encorvado se a l e j a  de l cen tro  d e l a p a ra to , avanza, se a c e rc a  a l  
c e n tro , re tro c e d e  y e tc á te r a .  C laro  e s  que de e s ta  form a lo s  t a   ̂
l ío s  que se encuen tran  d e la n te  d e l ap a ra to  son ag a rrad o s y arrasi 
tra d o s  h ac ia  e l  cen tro  d e l ap a ra to  donde lo s  t a l l o s  se amonto - [  
nan en esp era  de s e r  a ta d o s .! [¡ A la s  e sp ig as  de m anivela 18 , 20 e s tá n  tam bián a r t i c u l a  -  ¡

} dos órganos recogedores 30, 31 su s tan c ia lm en te  análogos a  lo s
j¡ p rec ed e n te s , pero  s itu a d o s  algo más a b a jo ; e l lo s  tam bián p resen  j
j ¡  ta n  apánd ices p o s te r io re s  a r t ic u la d o s  en 32 , 33 a  b ie la s  f u le r a  i
¡¡ das sobre lo s  e je s  f i j o s  28, 29. E l movimiento de lo s  órganos re

cogedores 30, 31 es por lo  ta n to  análogo a l  de lo s  órganos 22,
¡ 23, só lo  que e s tá  desplazado 160- re sp e c to  a  e l l o .  Con lo s  ó r  -

ganos 30, 31 son además s o l id a r io s  o tro s  órganos recogedores 34,
35 algo más pequeños, s itu a d o s  aún más abajo  y d e sp ro v is to s  de

! apándices p o s te r io re s  porque son a r r a s t r a d o s  en e l  movimiento
por lo s  órganos 30, 31 . De e s ta  forma hay órganos recogedores
s itu a d o s  a v a r ia s  d ife r e n te s  a l t u r a s ,  y to d o s  lo s  t a l l o s  son co
rrec tam en te  agarrados y am ontonados, aún s i  fu e ran  más c o rto s  o
más la rg o s  de lo  norm al, o algo in c lin a d o s  o te n d id o s .

El d isp o s it iv o  u tad o r e s t á  aocionado por l a  rueda  d en ta ­
da 37, montada lo o a  sobre e l  á rb o l 8 , acc io n ado , como se d i jo ,



por e l  á rb o l m otor, cuya rueda  den tada puede s e r  re n d id a  s o l í  -} 
d a r la ,  m ediante e l embrague 36, con l a  ru ed a  9 enoha v e tad a  so -  
b re  e l  á rb o l v e r t i c a l  39 que l le v a  superio rm en te  e l  d isco 40 
p ro v is to  de brazo  de ex p u lsió n  41, cuya ro ta c ió n  re tró g ra d a  ac ­
c id e n ta l  e s tá  im pedida p o r e l  g a t i l l o  42 llev ad o  por e l  brazo 
f i j o  43. E l d isco  40 l le v a  ademá un en g ran aje  p a rc ia l  que aocio  
n a , oportunam ente e l  mecanismo anudador 44 , no i lu s t r a d o  d e ta  -  
lladam ente porque es de t ip o  conocido .

La rueda den tada 36 l l e v a  in fe r io rm e n te  una e sp ig a  excén­
t r i c a  44 a  l a  que se a r t i c u l a  un t i r a n t e  45 que determ ina l a  j 
ro ta c ió n , a lre d e d o r  d e l  e je  f i j o  46, de l a  ag u ja  a ta d o ra  4 7 .E s-i 
t a  a g u ja , por lo  ta n to ,  du ran te  una ro ta c ió n  d e l  á rb o l 3 9 , v i e - ;  
ne a d isp o n erse  con su pun ta  en co rresp o n d en c ia  con e l d is p o s i­
t iv o  anudador que anuda de una form a conocida y despuós c o r ta  
l a  cuerda que p iocede de l a  madeja s i tu a d a  en 46; luego l a  ag u - 
j a  47 re tro c e d e  de nuevo a  la  p o s ic ió n  norm al i lu s t r a d a  en l a  
f i g .  3 . Al mismo tiem po e l  brazo de ex p u lsió n  41 procede a  d e s - ¡  
ca rg a r p o ste rio rm en te  l a  g a v i l l a  a ta d a .

E l engrane de l a  rueda 37 en l a  9 e s t á  determ inado oportu-j 
ñámente por l a  v ig a  49 accionada por l a  v e n ta n i l la  50 c o n tra  l a  ¡ 
cual se auontonan lo s  t a l l o s  c o r ta d o s . La v e n ta n i l la  e s tá  mante-j 
n id a  e lá s tic am e n te  en l a  p o s ic ió n  i lu s t r a d a  por l a  acc ió n  d e l 
m uelle 51 funcionando e n tre  e l  t i r a n t e  52, en lazado  a  l a  v en ta  -  
n i l l a  ( e s ta  á lt im a  estando  esp igada en e l  punto f i j o  5 4 ), y e l  ¡

i

t i r a n t e  53 a r t ic u la d o  <=* l a  ex trem idad  de l a  p a lan ca  55 fu lc ra d a  ¡ 
en e l  punto f i j o  56 y pío v i s t a  de un perno guiado por l a  ra n u ra  ¡ 
57 la b ra d a  en l a  c a ra  i n f e r i o r  de l a  ru ed a  36. E sta  ra n u ra  es enj 
l a  mayor p a r te  c i r c u la r  y se a l e j a  d e l  cen tro  só lo  por un c ie r to ]
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i re c o rr id o  d isp u esto  p a ra  co rresp o n d er con l a  e sp ig a  de l a  palan-j 
ca 55 cuando debe v e r i f i c a r s e  l a  ex p u ls ió n  de l a  g a v i l l a .  Cuan­
do se v e r i f i c a  e sa  co rresp o n d en c ia , e l  t i r a n t e  33 se  a l e j a  de 
l a  rueda 38 y e l  m uelle 51, no estando  más te n d id o , p erm ite  e l  
desplazam iento  d e l t i r a n t e  52 y por co n s ig u ie n te  l a  ro ta c id a  de 

i l a  v e n ta n i l la  50 que se ab re  h ac ia  a t r á s  p en n itien d o  l a  s a l id a  
de l a  g a v i l la  expu lsada por e l  b razo  41. Pronto después, l a  r a ­
n u ra  57 vuelve h ac ia  e l  cen tro  de l a  rueda 38 y devuelve lo s  t i ­
ra n te  53 y 52 a  su  p o s ic ió n  o r ig in a r ia  haciendo c e r r a r  de nuevo ' 
l a  v e n ta n i l la  50 c o n tra  l a  cu a l se  amontonarán lo s  nuevos t a ­
l l o s  c o r ta d o s . i

N aturalm ente l a  form a y d is p o s ic ió n  de lo s  v a rio s  órganos ¡ 
podrán v a r i a r  de lo  d e s c r i to ,  quedando f irm e s  la s  c a r a c t e r í s t i -  ¡

I cas fu n c io n a le s . Asimismo, e l  a p a ra to  podrá e s t a r  p ro v is to  de
órganos d i f e r e n te s  de un caso a  o tro  p a ra  e l  acoplam iento  con ¡ i *  iI d ife r e n te s  t ip o s  de máquinas a g r íc o la s ,  como tam bién ev en tua l -  i

¡mente de o t r a s  ruedas de so p o rte  autónom as; su movimiento podrá
i s e r  derivado de una toma de p o ten c ia  de l a  máquina a g r íc o la  o !
) t r a c t o r ,  o de Utja rueda de l a  misma, o aun de una ru ed a  indepen }[ ) j  d ie n te  o b lig ad a  a  ro d a r  por l a  ad h e ren c ia  a l  te r r e n o . En f i n ,  [
j o tro s  a c ce so rio s  podrán com pletar e l  a p a ra to  p a ra  h ac e rlo  a p ro -
i piado a l  empleo en  casos p a r t i c u la r e s .

20
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E ste r e g i s t r o  co n s ta  de l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :
1 .  -  Aparato p a ra  reco g e r y a t a r  t a l l o s ,  a p lic a b le  a  máqui 

ñas segadoras p a ra  tra n s fo rm a rla s  en máquinas seg ad o ras-a tad o  -  
r a s ,  c a ra c te r iz a d o  por comprender una p lu ra l id a d  de árganos r e ­
cogedores p ro v is to s  de d ie n te s  encorvados d isp u es to s  a  v a r ia s  a¡l 
tu ra s  d e l su e lo , que se  mueven según t r a y e c to r ia s  no muy d if e  -  
re n te s  de e l ip s e s ,  de manera que ag a rran  y d e tie n en  lo s  t a l l o s  
co rtados por l a  segadora m ien tra s  e s to s  e s tán  to d a v ía  e rg u id o s , 
y lo s  a r r a s t r a n  h ao ia  e l  cen tro  d e l  a p a ra to , amontonándolos a l l í  
en l a  esp e ra  de l a  a ta d u ra .

2 .  -  Aparato según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o  por ie s ta r  cada órgano recogedor a r t ic u la d o  a  una m anivela r o t a t o r i a  } 
con e je  v e r t i c a l ,  y p re s e n ta  p o ste rio rm en te  un apúndice a r t i c u - j  
lado  a  una b ie3a fu lo ra d a  en un punto f i j o  y , an te rio rm e n te ,u n a  j 
p lu ra l id a d  de d ie n te s  encorvados ap to s  p a ra  a g a r ra r  lo s  t a l l o s ,  j

3 .  -  A parato  según la  r e iv in d ic a c ió n  2 , c a ra c te r iz a d o  por [
e s t a r  lo s  órganos reco g ed o res agrupados en p a re s , siendo  a c c io - ¡  
nados lo s  dos órganos de cada p a r po r e sp ig as  de m anivela  o p o r-  j 
tunamente enchavetados. ¡

4 .  -  A parato según l a  r e iv in d ic a c ió n  3 , c a ra c te r iz a d o  por [ 
comprender dos p a re s  de órganos reco g ed o res , accionados por c i -  
g&eñales que ruedan en  se n tid o  o p u esto .

5 .  -  Aparato según l a  re iv in d ic a c ió n  2 , c a ra c te r iz a d o  por 
e s t a r  lo s  órganos recogedores d isp u e s to s  a  d i f e r e n te s  a l t u r a s  ¡ 
sobre e l  te r r e n o , y por lo  menos unes de e l lo s  p re se n ta n  d ien  -  j 
t e s  encorvados d isp u es to s  en d if e r e n te s  p lanos h o r iz o n ta le s .
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6 .  -  A parato según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o  por 
s e r  e l  a p a ra to  a ta d o r  accionado periód icam en te  por l a  p re sen c ia  
de lo s  mismos t a l l o s  co rtad o s que, coando se  haya alcanzado  l a  
can tid ad  p r e f i ja d a ,  empujan una v e n ta n i l la  un ida  p o r un t i r a n t e  
a l  d is p o s it iv o  de embrague d e l  movimiento d e l a p a ra to  a ta d o r .

7 .  -  Aparato según l a  r e iv in d ic a c ió n  6 , c a ra c te r iz a d o  p o r­
que cuando es embragado e l  movimiento d e l ap a ra to  a ta d o r ,  se pro  ̂
duce l a  ro ta c ió n  de un á rb o l que, m ediante una e sp ig a  e x c ó n tr i 
oa, hace avanzar y sucesivam ente re tro c e d e r  l a  ag u ja  a tad o ra ;m e- 
d ia n te  un engranaje  p a rc ia l  acc io n a  e l  mecanismo anudador; me -  
d ia n te  una ran u ra  p e r f i la d a  en que se enc lava  una e sp ig a  de una 
p a lan ca  a r t ic u la d a  a  un t i r a n t e  en lazado  a  l a  v e n ta n i l l a ,  perm i­
te  su a b e r tu ra  en e l  momento de l a  d escarg a  de l a  g a v i l l a  a t a ­
da; y m ediante un crazo provoca l a  ex p u ls ió n  h ac ia  a t r á s  de l a  ¡ 
g av illa#

8 # - A parato según la  r e iv in d ic a c ió n  7 , c a ra c te r iz a d o  p o r 
comprender e l  t i r a n t e ,  a r t ic u la d o  a  l a  p a lan ca  y unido a l a  ven-jít a n i l l a ,  un órgano e l á s t i c o  de c a r r e r a  l im i ta d a .  j

9 .  -  A parato según la  re iv in d ic a c ió n  6 , c a ra c te r iz a d o  p o r - j  
que un g a t i l l o  llev a d o  p o r un brazo f i j o  impide e l  re tro c e s o  o.c-¡ 
c id e n ta l  d e l brazo expu lso r de l a s  g a v i l l a s .

1 0 . -  Aparato p ara  re c o g e r y a t a r  t a l l o s ,  a p l i c a d o  a  má -  ¡ 
quinas segadoras p a ra  tra n s fo rm a rla s  en m á q u i^ s  s e g a d o ra s -a ta -  I 
d o ras .

Según se d e sc rib e  y r e iv in d ic a  en  l a  p re se n te  memoria des-¡ 
c r ip t iv a  y se i l u s t r a  con lo s  d iuu jos que a  l a  misma se acompa 
ñau.



Consta e s ta  memoria de d iez  h o jas  f o l ia d a s  y e s c r i t a s  a 
máquina por una so la  de sus caras#
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