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El modelo se r.éﬁére. sonforme indica el erunw
¢4ad0 & un reductor de velocidad mejorado que presenta -
las carasteristiocss siguientess

" P4ene des lugares independientes pars entrada
de la velocidad. BEstos lugares estdn indicados con el 1
y ol 2, |

Estas entradas de velocidad pueden trabajar o
independientemente wna de otra, esto es; que cuando una
funcions, 1a otra estd en posicién de paradas, © bien ~ <
actuay similtensamnents, conservando ¢l sentido ¢ cambian-
do el sentido de giro de una de ellas,

Sa‘pﬁédsn.lﬁg?ar éun el aispoaitivé cuatyro vam-
risciones de veloeideds |

8)«~ Suponiendo qus la fuente de giro que actia
sobre 1 permanegzca en movimiento y que 1a fuente de giro -
en 2 esté parada. 1

En este caso, 6l eje 1 solidario con el pifien 4
hace girar a los pifionss. planetarioes 6 qua éstos 8 su ves
giran internamente en el engrame 10 que permanece quieto.

Como los ejes de los pifiones 6; son 80lidarios -
del plato 8, se tiene quesu eje de salida gira con una de-
terninada velocidad en 3.

b).~ Suponiendo que la fuente de giro que actia
sobre 12 permanece en movimiento y que 1a fuen'bo' de giro -
en 1 se encuentre parada..

En este caso el sin-fin 14 atacando a la coroma
13 hace girar a 1la pieza 11, gque tiene ¢l dentado internc
10.

Este engrane interno 10, ataca a los pifiones 6
¥ los hace girar en torno al pifion fijo central 44
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~ A mu vez el gire determins que el plato solida

rio &a.learejaa.v sg.pangg-on,moyﬁmienxo, saliendo do = -
diche plate 8 y de su eje solidario 3 una determinada velg

¢)+~ Suponiendo que las dos fuentes de moviniento
en 1 y en 2 se encuentren en acoidhs

Entonces se obtienen dos selucioness

. 1= Que ol giro que ooasiona la fuente aplicada

en 1, determina sobre el eje de selida 3 un determinado sen
tido de giro. v

Que el giro que coasiona la fuente aplicades en 2,
determine sobre el eje de salida 3 el mismo eentido que el
anterior; en ouyo caso el eje de salida 3 tendrd unalve&og&
ded de salidas “"suma de las dos velocidades” que en forma in
dependiente recibe de las dos fuentes de mavimianta¢

G~2Zi= Poro en el caso de que la fuente aplicada «
en 2 determinmse un sentido de giro contrario al que deter~
mina la fuente de giro 1 éntomes-_ ia velocidad de salida en
el eje 3 seria la diferencis de lag dos valpcid#aas qua¢4q~
en forms independiente rae’ibe de las dos fuentes de movimien
t0.

No es neceserio advertir, la posibilidad de que «
eate tipo reductor sea apliocado a las salidas deo otros reé-—
ductores y entonces las variaciones de velocidad irén eumen
tando.

Lo fundamental es la forma de obtener cuairo velp
cidades, partiendo de dos fuenies de velocidad constante.

Una vez se haya comprendido con mayor claridad el
conjunto del Modelo, otros detalles y caracteristicas del -

mismo, se irdn poniendo de manifiesto en el transcurso de =
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la desoripoidén que se d-a @ continumoién, en la que se ex
ponen los detalles méds particulares del Modelo, como, = =
asimismo, de los medios que para su puesta en préotica w-
pusden emplearse. Estos detalles se dan & titule dne:m-
plo, haciends referencia a un oaso posidle de realizacién

| prédctica, perc el Modelo, no queda limitado, exactamente ,

8 loe detallss que aqui se exponen, debiendo ser considerg
da, por tante, esta desocripoidn desde un punto do vistin e
ilustrative y sin limitaciones de ninguna clase. B

Una idea més amplis de 1s invencidn, la proporoig
B& 1a deseripeién siguiente en 1a que se hace referencis &
1s lémine de dibujo ilustrativo que a esta memoris s0 acome
p&ﬂa, en 18 que de manera un tanto esquemdtica y exclusiva~
mente por via de ejemplo, se representan los detallem prefe
ridos por el invenio.

~ En estos dibujos, se usan marcas de referencis sg

mejentes, para indicar piezas conjuntos o partes, que 86 00
rresponden en las distintas vistas presentadas, cuyas pd.azaa
detalle y rogenizacién, se definen de una manera espeeiﬁoa
en o1 transcurso de la memoria, y después se coneretan en -
las notas reivindicatoriss finales. |

En los dibujoss

Ia figura 18 es ung seccidém, un tanto esquemdti-~

ea, 2 £in de mostrer una forma de disponer los elementos =—
fundamentales de este reductor. ,

La figura 28 es uns v;s_t_a frontal del conjunto -
planetario.

Haciendo ahora referencia a estos dibujos, se ha
ce la aolaiacién de que, mediante el nt 1 se indica el lugar

donde se acopla una de las fuentes de movimiento,
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Epte terminal de eje destansa on los soportes
5 y concluye en el pifion 4, El giro de 1 determina el gi
ro del pifion 4 el ocual pone en movimiento & lasserie do_'
engranes 6 que engesman con é1.

El no 2 indics el lugar donde se acopla otra de
1as fuentes de movimiento,

A modo de ejemplo se ha supuesto que el cltado ~
eje 2 sen sodddario de un sin-fin 14 y que este ataque a
1a corona dentadas 13, pero de igual menera ests eje 2 po-
dfa ser solidario de un engrane recto o helicoidal que -
atsoase & un engrane recto ¢ heliceidal tallade sobre m
parte axter:lar de la pleza 11 en el lugar 13.

El nt 3 indiea el eje de salida de movimiento -
en este redncjbor;_ en el que se obitienen cuatro veleccidsdes
diferentes, A .
El nt 4 :tné:ica el piﬁon selidaric del oae 1, cu
yo pmcn estd engranado en forma constante scbre los pifip
nss planetorios 6.

El nt § sefiala el soporte o0 rodemiento de apoyo
para @l eje 1. )

Bl n? 6 indica los pifiones que puede ser cuale -
quiera el mimero de ellos, pero que en ‘todo ¢aso, estdn en
granados con el pifién central 4 y con el engrane interior
10 de 1a pleza 11,
| El n® 7 corresponde a los ejes de giro de los pi
fiones 6, cuyos ejes son solidarios del plato 8, por ello -
al girar en forma planetaria los pifiones 6 por el interior
del engrane 10 deiterminan el giro del plate 8.

El n® 8 sefioala el plato gque lleve solidsrios los
ejes 7, y tambidén el eje de salida 3.
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El no 9 se indican esquemiAticamente los soportes
0 rodamientos del eje 3.

El nt 10 sefinla el engrane interior tallado en -
1a oorona 11 que rueds sobys los moportes 12, cuando recibve
movinmiento del eje 2. | | |

Esta corona que pusede peymanccer estitica y ocon--
forme queds indicado, tiene internamente tallado el engrane
10 y exteriormente tallado el engrane 13.

A modo de ejemple se ha representado una corons -
con el dentado exterior 13 para ser aiacads por el sin-fin
14y pero que puede ser lo mismo un tallado en recto que en
helicoldal: | |

El sin-fin 14 es solidario del eje 2 y que atamca
a la corona 13. Este ein-fin puede ser sustituido por un -
engrane cualquiera y la funeién del reductor serfa la miems,
Esta representacidn es unkﬁoéa de utilizaeién pero que no -
es limitativa.

El n¢ 15 meflala el 1\:333.- ceniral que es abupqdo -
por &l pifién 4 pera atacar simulisneamente & 1os _pmoﬁea 6¢

Se comprednerd facilmente, después de observar los
dibujos y 1= desoripcién precedente que la actual goncepoiln
proporcions una construceién sencilla y efectiva, susceptb=e
ble de poder ser llevado a la practica con gran facilidad; -
asegurando la obtencién de una manufactura relativamente ba-
rata.

Este detalle de sconomia adguiere gran importancia
sl se considera en los términos de una produccidén en escala,
ya que es evidente gue el mercado puede absorver en cantlda
des muy considerables el objeto que comstituye la invencién
¥ éualquier pequefio ahorro logradoe mediante la a&portecién -
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do ciertas mejoras durante su fabricacién, puede asdguirir
elevadas proporciones. .

Se reitera, que en el objeto que constituye el -~
actual Modelo, serédn susceptivles de intwoduciree todas «
aquelles modificsciones de detalle que las circunstencias
¥y la prdctica pudieran sconsejar, siempre y cuando que, -
con las variantes gque se introduzean, no se caumbie, aliere
o modifique la esencialidad del invento descrito.

REora ,

86 declara conmo ﬁ_o’: propieded y novedad pars todo
el terriforio espaficl, el contenido de las siguientess
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REIVINDICACIONES
18, Reductor de velocidad mejoradoy; que ae ca

racteriza porque posee dos entradas independlentes 46 w= -
fuorza § noviniento capacitadss para aotuar con indepen.
dencis, la una de otra, de maners que actuando una de -
ellas, la otra se mantiens estdticas, pudiendo ademds e.o-..
tuar diches entradas simultancamente conservando el senti
do de giro o bien canblendo el sentido de giro de una de
tales entradss.

28,~ Reductor de velocidad mejorade, segin rei
vindiosoibn 18, que se carscteriza con un primer efe 1 al
que ge adapia una fuente generadora de fuerza y movimiento,
cuyo eje solidariamente un pifien 4 que actis unos pifionss ~
planetarios 6 que giran en ejes 7 solidarios de un plato §

- provisto de un eje axial 3 de salida de movimiento,

. 38.» Reductor de velocidad mejorados segin reivin
dicacidn 28, gque se caracteriza porque el juego de pifiones
plenetarios 6 engrana edemds con una corons anular 11 inta
riormente dentada 10 gue por el exterior posee un dénme :
periférico 13 sobre el que metds un engrane facultativamens
te un bis-sin-fin 14 golidario de un segundo sje 2 al qus -
se adapta una fuente generadora de fuersza y movimiento.

48 s~ REDUCTOR DE VELOCIDAD HEJORADO.

Todo ello conforme se describe y relvindica en -
1a presente memoria gque consta de OCHO hojas, escritas a -
méquine por una sola de sus caras y dibujos que la ilustran.

Madxid, 14 Junio 1,977 |
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