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El modelo se refiere, conforme indica el enun­
ciado a un reductor de velocidad mejorado que présenla - 
las características siguientes:

glano des lugares independientes para entrada 
de la velocidad. Estos lugares están Indicados con el 1 
y el 2.

Estas entradas de velocidad pueden trabajar o 
independientemente Una de otra, esto es, que cuando una 
funciona# la otra esté en posición de panada, o bien - - 
actuar simultáneamente, conservando el sentido o cambian­
do el sentido de giro dé Una do ellas.

Se pueden lograr con el dispositivo cuatro va** 
riaclonee de velocidad̂

a) .- Suponiendo qué la fuente de giro que actúa 
sobre 1 permanezca en movimiento y que la fuente do giro * 
en 2 esté parada*

Bu este caso, el eje 1 solidario con el pidón 4 
baca girar a los pidones planetarios 6 que éstos a su yes 
giran internamente en el engrana te que permanece quiete,

domo los ejes de los pisonea 6, sen solidarles * 
del plato 6, se tiene queso eje de salida gira coa una de­
terminada velocidad en 3*

b) .* Suponiendo que la fuente de giro que actúa 
sobre 12 permanece en movimiento y que la fuente de giro * 
en 1 se encuentre parada.

En este caso el sin-fln 14 atacando a la corona 
1$ hace girar a la pieza 11, que tiene el dentado interno 
10.

Este engrane interno 10, ataca a los pisones 6 
y los hace girar en torno al piSon fijo central 4.
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A su vez el giro determina que el plato ael&dg. 
rio de loa ejes 7 se ponga en movimiento, saliendo de -  - 
dicho plato 8 y ge su eje solidarle 3 una determinada velq 
cidad*

3+** C)*—  Suponiendo que la# dea fuentes de movimiento
on 1 y en 3 ae encuentren en aceió%M

Entoneee ae obtienen dea soluciones:
C^1*- Que el gire que:- ocasiona ,,la f uaa.te aplicada 

en 1, determina sobre el eje de salida 3 un determinado ssg& 
10*— tide de giro#

Que el giro que ocasiona la fuente aplicada en 3, 
determine sobre el eje de salida 3 el mismo sentide que. el 
anterior, en cuyo caso el eje de salida 3 tendrá una veloci 
dad de salida "suma de las des velocidades" que en forma 1& 

15*- dependiente recibe de las des fuentes de movimiento*
e*g*<* Pero en el caso de que la fuente aplicada —  

en 3 determinase un sentido da giro contrario al que deter­
mina la fuente de giro 1 entonces la velocidad do salida en 
el eje 3 serla la diferencia de las. dos velocidades quem 

30*—  en forma independiente recibe do las des fuentes de movim&9& 
te*

No es necesario advertir, la posibilidad de que - 
este tipo reductor sea aplicado a las salidas de otros re*—  
ductores y entonces las variaciones de velocidad irán aumag 

25#— tundo*
Lo fundamental es la forma de obtener cuatro vel& 

cídades, partiendo de dos fuentes de velocidad constante*
Una vez se haya comprendido con mayor claridad él 

conjunto del Modelo, otros detalles y características del - 
30*- mismo, se irán poniendo de manifiesto en el transcurso de -
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la descripción que se d-a a continuación, en la que ee ex 
penen lee detalles más peliculares del Modelo, cerne, - *- 
asimismo, de lee medios que para su puesta en práctica 
pueden emplearse. Bates detalles se dañ a  titulo da egem* 
pie, haciendo referencia a un caso posible de realización 
práctica, Pero el Modelo, no queda limitado, exactamente , 
a loe detalles que aquí se exponen, debiendo ser considera 
da, por tanto, esta descripción desde un punto de vista —  
ilustrativo y sin limitaciones de ninguna clase*

Una idea más amplia de la invención, la proporoiq 
na la descripción siguiente en la que se hace referencia a 
lá lámina de dibujo ilustrativo que a esta memoria se acorné 
paga, en la que de manera un tanto esquemática y exclusiva­
mente por vía de ejemplo, se representan los detalles prefe 
ridos por el invento*

En estos dibujos, se usan mareas de referencia se 
me jantes, para indicar piezas conjuntos o partes, que se oo 
rresponden en las distintas viatas presentadas, cuyas piezas 
detalle y roganizaetón, se definen de ana manará especifica 
en el transcurso de la memoria, y después se eoneretaa en - 
las netas reivtndicatoriaa finales*

En los dibujos!
La figura 13 es una sección, un tanto esquemáti­

ca, a fin de mostrar una forma de disponer los elementos —  
fundamentales de este reductor*

La figura 23 es una vista frontal del conjunto - 
planetario*

Haciendo ahora referencia a estos dibujos, se ha 
ce la aclaración de que, mediante el na 1 se indica el lugar 
donde se acopla una de las fuentes de movimiento.



Este terminal de eje descansa en lee soportes 
$ y eenelúyo en el PiSon 4+ 31 giro de 1 determina el 
ro del piden 4 el cual pone en movímiente a lassarla da
engranes 6 que eagáaaaa sea %í*

El na 3 indica el lagar donde se acopla otra de 
fuentes de movimiento*

A modo de ejemplo se ha supuesto que el citado - 
e je 3 sea solidario de un sin-fin 14 y que este ataque a 
la corona dentada 13* papé de igual manera este eje 3 po­
día ser solidario de un engrane recto o helicoidal que **- 
atacase a un engrane reoto o hslioóidal filado sobre la 
parte exterior de la pieza 11 en el lugar 13*

El na 3 indica el eje de salida de movimiento ^ 
en este reductor# en el que se obtienen cuatro velocidades 
diferentes*

El ná 4 indica el piñón solidarlo del eje 1+ cg 
yo pidan está engranado en forma eonstanto sobre los p&Bg 
gas planetarios 3*

Bln* 9 soBala el soporte o rodamiento de apoyo 
para el eje 1*

El na 6 indica les piñonea que puede ser cual* - 
quiera el numero da ellos, pero que en todo case, están en 
granados coa el piñón central 4 y con el engrane interior 
10 de la pieza 11*

El nP 7 corresponde a los ejes de giro de los pi 
ñones 6, suyos ejes son solidarios del plato §+ por ello - 
al girer en forma planetaria los piñones 6 por el interior 
del engrape 10 determinan el giro del plato 8.

El nP 8 señala el plato que lleve solidarios los 
ejes 7, y también el eje de salida 3*



B1 na 9 se indican esquemáticamente lea soportes 
o rodamientos del eje 3*

El na io señala el engrane Interior tallado en * 
la corona 11 que rueda sobre lea soportes 12$ cuando recibe 
movimiento del eje 2.

Esta corona que puede permanecer estática y con—  
forme queda indicado, tiene internamente tallado el engrane 
10 y exteriormente tallado el engrane 13*

A modo de ejemplo se ha representado una corona * 
con el dentado exterior 13 para ser atacada per el sin-fin 
14, pero que puede ser lo mismo un tallado en recto que en 
helicoidal^

El sln-fin 14 es solidario del eje 2 y que ataca 
a la corona 13* Este sin-fin puede ser sustituido por un - 
engrane cualquiera y la función del reductor seria la misma. 
Esta representación es Un modo de utilización pare que no * 
es limitativa*.

El na 1$ señala el lugar central que és ocupado* 
por el piñón 4 para atacar simultáneamente a los piñones ó*

Se comprednerá fácilmente, después de observar loa 
dibujes y la descripción precedente que la actual concepción 
proporciona una construcción sencilla y efectiva, suscepti­
ble de poder ser llevado a la práctica coa gran facilidad, - 
asegurando la obtención de una manufactura relativamente ba­
rata.

Este detalle de economía adquiere gran importancia 
si se considera en los términos de una producción en escala, 
ya que es evidente que el mercado puede absorver en cantida 
des muy considerables el objeto que constituye la invención 
y cualquier pequeño ahorro logrado mediante la aportación -



de ciertas mejoras gayante aa fabricación, puede adquirir 
elevadas proporciones.

ge reitera, que en el objeto que constituye el .## 
actual Modelo, serán susceptibles de introducirse todas .***< 

$*— aquellas modificaciones de detalle que las circunstancias
y la práctica pudieran aconsejar, siempre y cuando que, ## 
con las variantes que so introduzcan, no se cambie, altere 
o modifique la esencialidad del invento descrito#

^  T A
Se declara como de propiedad y novedad para todo 

el territorio español, el contenido de las siguientes#
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1B.- Reductor de v a l i d a d  mejorada# que ee et* 

raeteriza porque posee dos entradas independientes de —  
fuerza y  movimiento capacitadas para antear con indepen­
dencia, la ana de otra, de manera que actuando una de - - 
ellas, la otra se mantiene estática, padiendo además ac­
tuar dichas entradas siiEultaneamente conservado el sent^ 
do de giro o bien cambiando el sentido de giro de una de 
tales entradas*

26,- Reductor de velocidad mejorado, según re^ 
vindicación 16, que se caracteriza con un primar eje 1 al 
que se adapta una fuente generadora de fuerza y movimiento, 
cuyo eje solidariamente un piRen 4 que actúa unce piñones - 
planetarios 6 que giran en ejes 7 solidarios de un plato 8 
provisto de un eje axial 3 de salida de movimiento,

36^  Reductor de velocidad mejorado, según reivggL 
dieaol&n 26, que se caracteriza porque el juego de pisonea 
planetarios d engrana además con una corona anular 11 int& 
rlormente dentada 10 que por el exterior posee un dentado 
periférico 13 sobre el que actúa un engrane facultativamen­
te un bis-ain-fin 14 solidario de un segando eje 2 al que -
se adapta una fuente generadora de fuerza y movimiento. 

46.- REDUCTOR DE VELOCIDAD MEJORADO.
Todo ello conforme se describe y reivindica en *

la presente memoria que consta de OCHO hojas, escritas a —
máquina por una sola de sus caras y dibujos que la ilustran*

Madrid, 14 Junio 1.977 
e. GONZALOS yApas*

/
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Madrid, 14 Junio 1.977
e. CONZALEZJWcayf. H
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