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por "SlSTSaA CONJUNTADO COMBINADOR PARA INSERCION DE CIR­

CUITOS ELECTRICOS APTOS PARA MANDAR LOS MOVIMIENTOS DE 

UNA GRUA Y SIMILARES", a favor de l a  firma ita lia n a  OFFI- 

CINE MECCANICHB RIUNITE, S .p .A ., domiciliada en Baranzar- 

te di Bóllate (Milán) Ita lia #

La presenta invención se re fie re  a un sistema conjun­

tado combinador para inserción de cirouitos elóotricos  

aptos para mandar los movimientos ge una grúa y sim iia—

El oonjunto oombinador objeto de esta invención es­

tá oompuesto, de a lo menos uno pero preferiblemente dos, 

elementos combinadores para l a  inserción de determinados 

cirouitos eióotrioos, apto para ser mandado por una manio­

bra úníoa mediante un mango, en e l ouai están insertadas 

dos, o mas, palancas accionando un interruptor incorporar- 

do a dicha, mango y que s irve  para l a  detenoión de la  ma­

niobra en e l caso de abandono del mango por parto del o - 

perador.

En la  presente memoria descriptiva del invento se har­

ce referencia  a una realización  del oon junto oompuesto
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de dos elementos combinadores, instalados en el inte­

r io r  de un armazón met&ioo y superpuestos en posición  

ortogonal entre s i ,  teniendo dicho armazón una base en 

arandela para fija o ió n  y estando enoerrado para cus­

todia por una envoltura tubular ab ierta  por arriba .

El conjunto objeto de la  invención es particularmen­

te adecuado para ser lijad o  a l e je  hueco de un soporte 

g iratorio  de un s i lló n  sobre e l cual trabaja  el operan 

r io ! e l todo apto para o oupar una cabina de mando l i j a ,  

móvil o suspendida. Raturalmante, ouando la  neoesidad 

particu lar lo ex ija , se puede proveer l a  instalación  a i 

lado del s i lló n  de un conjunto subsidiario igual# o ue 

un solo elemento# para l a  oomoinaoión ae maniobra mas 

oompleta. Esta instalación  proporciona comodidad al ope­

rario  # que se encuentra en una posición ideal de mínima 

ia t ig a  con el consiguiente máximo rendimiento de trabajo .

Mas particularmente, e l oonjunto objeto de l a  presen­

te invención está caracterizado por dos elementos combi­

nadores sistematizados en dos picaos superpuestos y l i ­

jados a las paredes es un armazón# estando sus ejes dis­

puestos ortogonalmente entre s i .

El elemento combinador está dotado de dos apoyos, man­

tenidos por tirantes, que soportad un árbol con tambor 

sobre e l cual está p rev ista  una p lu ra lidad  de mortajas ar- 

nulares en las cuales están aplioados un cierto número de 

sectores sa lientes que interesan dos l i l a s  de palancas, 

provista  oada una de lámina presíonadora de pulsador de 

un mi ero interruptor.

El tambor del combinador lleva# de una parte, e i p i­

dón ce maniobra y# ce otra# un adecuado dispositivo de
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^lolpe para oada ana da las posiciones y de detención 

para las posiciones extremas*

los órganos de transmisión oomlenzan en un mango 

que lle v a  incorporadas dos, o mas, palanoas y que an- 

5 + tran en dicho mango durante la  presión de la  maso, ce­

rrando un determinado circuito e léctrico  mediante un 

micro interruptor incorporado.

Si mango es oscilado articuladamente mediante hor­

q u illa  con respecto a un árbol transversal y pasa por 

10 . la  hendidura de un sector ortogonal oon respecto a di­

cho árbol, llevando seotor y árbol calada en un extremo 

una rueca dentada que mediante cadena transmite e l mo­

vimiento a los pülones de los tambores de los oomaina- 

dores* Dicha cadena es tensada me di arte un par de rod i-  

15. lío s  o pihones tensar-oadena fijados  a palanoas,ouya po­

sic ión  está determinada por to m illo s  de regulación so­

portados por escuadras so lid arias  del armazón.

El invento será descrito ahora en sus deta lles con 

referencia  a los dibujos de las figuras de la s  dos iámi— 

20. ñas adjuntas que ilustran  una rea lización  del mismo dada

a titu lo  de ejemplo no lim itativo .

En lo s diuujos t

La i i g .  1* es una v is ta  la te ra l de una instalación  

nel conjunto oombinador a dos elementos aplicado a un s i -  

25. lló n  g ira to rio , y completado por un conjunto subsidiario

a un elemento, mostrado en e i diuujo en lin ea  de trazos.

La f i g .  2S es una v is ta  a is lada de un conjunto combi­

nador cerrado por su oubierta protectora.

La f ig .  3** es una seoolón v e rt ic a l ax ia l en mayor es­

cala de la  f i g .  2* .30
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La f i g .  4  ̂ es una v is ta  de un elemento por e l la ­

do dei t-enaacanena, según la  lin ea  17-IV de la  f i g . 3*.

La f i g .  5* es una v is ta  del lado opuesto a l de la  

f i g .  44 oon los órganos de golpe y de detención, se­

gún l a  lin ea  V-V de la  f i g .  3*, y

La f i g .  6* i lu s tra  un deta lle  en esoala aumentada 

de la  articu lación .

En la  f i g .  le  se i lu s tra  un ejemplo de instalación  

del conjunto combiiyador lO . a dos elementos, lijado  so­

bre e l empernamiento nueoo U  de un soporte 1 ^ que a- 

guanta a l s i l ló n  13. Sobre e l piano 1 & de la  cabina H  

^ t á  prev ista  una barra circu lar 1 §, concón tr ic a  oon 

e l e je  H  y elevada sobre aquel tanto que permita a l 

operario R usarla  00mo apoyo del p ié  para provocar la  

rotación del s i l ló n .

El operario podrá del mismo modo mandar oon e l p ié  

otros movimientos o dispositivos de bloqueo del s i lló n  

en determinadas posiciones, d ispositivos que podrán ser 

nidr&ulioos, e lóctrioos, mecánioos, eto.

A fines demostrativos se ha diseñado en lineas de 

trazos la  eventual instalación de un segundo conjunto 

Ijg de un solo elemento combinador, como antes se d ijo , 

cuyo mango ¿0  o sc ila rá  en una dirección única, como se 

indica oon la  flecha 1 , y por e llo  en direoción para­

le la  a l e je longitudinal del s i l ló n . Evidentemente tam­

bién para este conjunto s irve  la  descripción que sigue 

y que se ree iere  a l combinador de dos elementos. Esta 

combinación de un oombinador a dos elementos para do­

ble maniobra y de un combinador a un elemento para ma­

niobra simple (to ta l 3 movimientos) se rv irá , por ejam—30



pío , particularmente para los tres principales movi­

mientos de una grúa, elevaoión, traslación  en suspen­

sión y trasiaoión ce carro*

El conjunto combinador JlQ, (f ig *  2* y siguientes) 

tiene forma c ilin d rica  estando contenido en una pro- 

teooión tubular ¿ 1  ab ierta  por a rriba  y superiormente 

asegurada por un an illo  23* l a  parte superior abierta  

uel conjunto puede estar evactualmente protegida del 

polvo o goteras por un oapaoete a fu e lle  22. de goma u 

otro m aterial aaeouado (f ig *  6* ) ,  apretado en su base 

por e l an illo  25 sobre e l plano superior del c a s t ille ­

te del armazón y abarcando superiormente e l tronco 26 

del mango*

En e l mango 2 &, que en posición de reposo asume d i-  

reooión ve rtio a l a lo largo del e je del oonjunto com­

binador, estén insertadas longitudinalmente dos, o mas, 

palanoas 2 1  oscilantes en 28 e in ierlom ante provistas, 

y a 90*, de los apéndices en nariz  23*

Al apretar e l mango l a  mano hace entrar las palan­

cas 2 1  y s i  apéndice 23 oomprime e l manguito "50* contra 

la  acción de su muelle 22* Sobre e l e je  del manguito 

25 y dentro del mismo so desliza  e l perno 22 provisto  

in ierlom ante de un alargamiento 22. que se desliza  cen­

tro de un diafragma 25 del cuerpo de la  manopla estando 

interpuesto e l muelle 25. entre e l alargamiento o prolon­

gación 25 y si manguito úQ. a s i que e l extremo in fe rio r  

22* del perno 22 va a apretar el pulsador 25 de un mi­

gro interruptor 25 dispuesto dentro de l a  base del maugo, 

y que hace oerrar o a b r ir  un determinado oir cuito eiéo- 

trioo  a través oei oonouctor 2§ y que va a l * s  uoraats
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dispuestas ah la  basa del armazón.

El mango R& está articulado oscilan te , medíante 

la  horqu illa  2R a l oentro 4R de un árbol 41 que l l e ­

va en un extremo un pinón dentado 42. Bi tronco del 

mango, 26 ' .  atraviesa la  hendidura del eeotor 41 

( f i g .  6s ) ,  que nace puente sobre e l punto de oscilar- 

ción 3 9-40 que a su vez, en uno de sus extremos, l l e ­

va un pidón dentado 44  análogo a l  precedente y que 

viene a encontrarse con su eje en posición ortogonal 

oon respecto a l árbol 41. los pidones dentados 42rá4 

mueven los tambores 41 de los combinadores a través 

cada uno de un pidón 4& y l a  cadena 41 de transmi3.ón.

So cada oaaena está asegurada la  tensión mediante un 

par de ro d illo s  o pidones 4§ tiende-oadena (tensaoadena) 

lijados sobre palanquetas 42 simétricas oon respeoto a l 

común empernam! ente 2R, cuyas posiciones son de terminar- 

cas por to rn illo s  ge regulación 2 1 , soportados por escuar 

oritas 52. so lid a rías  del armazón 21.

Determinada la  exacta posición de las pa l anquitas 

42, estas son f ija d a s  apretando a rondo e l E m i l i o  2 R*

En adecuados asientos superpuestos recabados en el 

armazón 32. están instalados los dos elementos oombinar- 

ctores 24 y 25* en posición ortogonal entre s i .  Superior­

mente el armazón está provisto de an illo s  c ircu lares 56 

que soportan los órganos de transmisión ya descritos. 

Inferióimente está previsto un asiento 21 para la  serie  

de Boy—nata 45 en la  cual empalman todos los oonduoto*- 

res procedentes de los empalmes de los micro interrupto­

ras ! en la  base del armazón está p rev ista  la  arandela 

2 § para fijao ió n  del conjunto.
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El elemento combinador 54—55 está cerrado con dos 

espaldones 52, mantenidos por tirantes 60? que soportan 

un tambor 51 sobre e l  cual está p rev ista  una p lura lidad  

de canales anulares 62. que en e l  dibujo están lim ita ­

das a ouatro, repartidas a adeouados in tervalos.

En oada oanal están aplioados, como medios cuales­

quiera oonooidos, ano o mas sectores 15 que sobresales 

del tambor, variadamente distribuidos y de d is t in t a  

longitud según lo  que requiera e l  plan que se deba regu­

ío* liza r^  En correspondencia oon estos sectores 15 nay pre­

v is tas dos f i la s  opuestas de palancas 55 que terminan 

en nariz 5A qne sigue, en l a  rotación del tambor, e l per­

f i l  de los seotores. A consecuencia del común empema- 

miento 55 y de la  lam in illa  55 f i ja d a  a l a  palanca 55#

15* el resa lte  51 de dicha lam in illa  oprime, en posición de

reposo# a l pulsador 55 del micro interruptor 69. Girando 

e l tambor 51 lo s seotores previstos en la s  acanaladuras 

52 levantarán la  nariz  55 que hará o sc ila r  a l a  palanca 

55 y le  lam in illa  55 oon la  consiguiente liberación  del 

20. pulsador 5á y apertura del c ircu ito .

Las palancas 35 están mantenidas en contacto oon el 

tambor por e l muslle jfQ# mientras que un to m illo  de re­

gulación 55 , en el extremo de cada lam inilla# permite 

una preo isa  regülaoión de la  presión del sa lien te  55 so - 

25* bre e l pulsador del mi oro interruptor 52* El muelle 5&

y los to m illo s  de presión 51 están fijados  a los cuatro 

tirantes 52 Que haoen oon tacto oon los espaldones 52* 

Puesto que oada acanaladura de sectores 52 del com­

binador sirve a dos oontaotos y por ello  a dos mioro- 

30. interruptores, resu lta  que un elemento t a l  como el rear



lizado en la  figu ra  manda ocho miorointerruptores.

Los mi oro interr^? torea están dispuestos en dos f i l a s  

en el elemento combinador y mantenidos juntos por t i ­

rante vinculados a los espaldones.

Del lado opuesto a l pindn 4& do transmisidn de ca­

da combinador está p rev ista  una rueda de escape o gol­

pe 22 calada sobre e l árbol del tambor, p rovista  de 

un número de dientes igual a l de posiciones correspon­

dientes de lo s  sectores, y aptaá?pra sa lta r  de un diente 

a otro por la  presidn de dos esferas 23L que se inser­

tan mi los entredientes. Dichas esferas 21 están alo­

jadas en un cuerpo hueoo 24 atrav es ado por fuera por 

un brazo 21 que en la  parte superior está empernado en 

21 mientras que por abajo está ligado , a través dei mue­

l l e  22# e otro brazo análogo para la  presidn común con­

tra  la  esfera , estando estos y sus brazos en presidn  

simétrica oon respecto a l e je v e rt ic a l de la  rueda 22*

Ni cuerpo hueoo 24 está fijado  oon un to m illo  Ü  a la  

chapa 8 1 .

Para la  lim itaoidn del seotor de rotaoidn del tam­

bor está p rev ista  una chapa 23 (i 'ig . 5b) so lid a r ia  de 

la  rueda de esoape 22 y prov ista  de un apéndice 22 que 

está formado dBÍ por lo s topes §0, an lo s dos lados limi­

te de la  rotaoidn.

El oonjunto de escape y de detenoidn ahora descri­

to está soportado por una chapa j j l  apoyada exterioimen­

te en e l espalddn del combinador; y está dotado oon dos 

o ja le s  82 para los to m illo s  jg. de fijao id n  de dioha 

chapa mientras que los citados agujeros a o ja l permiten 

la  puesta a punto del dispositivo de esoape y de parada#



9

¿ 255
La realizaoión  práctica del invento acavada de i -  

lu stra r  y que se re fie re  a una forma preferida# peerá 

naturalmente variarse  en los detalles# en las dimensio­

nes# etc# según las  particu lares exigenoias de empleo, 

sin sa lirse  por e llo  del campo del presente invento.

u 0 T A

Heona la  descripción del presente invento se nace 

oonstar# que esta so lic itu d  se aooge a lo s veneficios  

de prioridad  de la  patente ita lia n a  NS 536.O07# deposi­

tada en 17 de ¿unió de 1955# y que se declaran 00mo 

nuevas y de propia invención las reivindioaoienes s i ­

guientes :

1 * .— Sistema conjuntado combinador para inserción  

de oirouitos eléctrioos aptos para mandar los movimien­

tos de una grda y sim ilares# cuyo mando se nace a dis­

tancia y en particu lar oon respeoto a órganos meoáni- 

oos para dichos movimientos, caracterizado por compren­

der, dos elementos combinadores dispuestos en ños piar­

nos superpuestos y montados en un armazón en c a s t i l le ­

te común# oon sus eges ortogonales entre s i ,  llevando 

e l tamvor de oada combinador de una parte u^pinón de 

maniobra y de o tra  parte un dispositivo de esoape para 

cada una de las posiciones de trabajo y de parada# es­

tando mmnúados ios piñones de dichos combinadores, oada 

uno# mediante una cadena que toma el movimiento de un 

mango o empuñadura aotuante en dos direooiones perpen­

diculares respectivamente sobre eos manguitos ortogonar
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L̂es entre s i  y so lidario  cada uno del Árbol que lle v a  

la  rueda de accionamiento de una cadena, cuyo mango 

de doble movimiento combinado comprende dos pa lanoas 

distintas y para le las , dispuestas bajo l a  aooión de 

un muelle que tiende a a le ja r la s , de suerte que e l a- 

ceroamiento de dishas palancas, provocado por la  pre­

sión de la  maso del operario, determine e l c ierre  de 

un primer oircuitO eléctrico que naga posib le , sucesi­

vamente, el cierre de los circuitos que son mandados 

mediante e l desplazamiento angular del mango oon res­

pecto a i plano perpendicular a l e je  de los tamboree 

combinadores.

26.- Sistema, según la  reivindicación 16, caracte­

rizado porque e l mango comprende, a lo menos, dos par­

lan oas que penetran en sus asientos durante la  presión  

e jercida por e l operario, obligando a Árganos previstos 

sobre dichas palancas a presionar el pulsador de un mi- 

oro inter ruptor incorporado a la  base del mango para 

cerrar asi un determinado oirouito e léc trico .

3 6 .- Sistema, según las reivindicaciones 16 y 2*, 

caracterizado porque e l mango comprendiendo las antedi­

chas palancas esté oscilantemente montado a doble a rt i­

culación mediante una h o rqu illa  artioulada sobre la  zo­

na media de un Árbol para e l accionamiento de un pihón 

de mando de la  cadena aooionante de un combinador, mien­

tras que e l tronoo de dicho mango atraviesa  l a  hendidura 

de un seotor en puente, ortogonal oon respeoto a l citar- 

no Árbol de empernamiento, para e l accionamiento de un 

pinón de mando de la  cadena acoionante del segundo com­

binador, estanco la  base del mango provista  de una30
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garganta dentro de la  cual penetra e l cuello de un ca­

pacete en fu e lle , cuyo borde de base es herméticamente 

cerrado sobre e l borde superior del armazón que oontie­

ne los combinadores, a f in  de Impedir la  entrada de pol­

vo y humedad en e l oon junto e léctrico .

48.- Sistema, según las reivindicaciones 1* a 3*, 

oaraoterizado porque cada oombinador está  provisto de 

las palancas dotadas de extremo en nariz  que son mandar 

das por sectores del tambor, ouyas palanoas estén some­

tidas, de una parte, a la  aoción ae un muelle de pren­

sión y, de otra , reguladas mediante to rn illo  de regis­

tro .

5b .- Sistema, según las reivindicaciones 18 a 48 , 

caracterizado porque la  transmisión por oadena de los  

movimientos del mango a los tambores de los combinado­

res esté provista  de dispositivos tensar cadena compren­

diendo dos ro d illo s  montados sobre dos palanoas oscilan­

tes alrededor de un punto común y regulables en sus po­

siciones por medio de to m illo s  que forman parte del 

armazón, estando previsto en empunto de oscilación  un 

dispositivo de bloqueo en l a  posioióu exaota*

68 .- Sistema, según las reivindicaciones 18 a 58, 

caracterizado porque los combinadores comprenden un dis­

positivo de parada *  esoape incorporado en una chapa que 

presenta palancas la te ra les aptas para establecer la  pre­

sión determinante del escape, cuya oheqpa es regulable, 

después de la  puesta a puntó, mediante e l bloqueo de per­

nos dentro de la s  respectivas hendiduras de despiazar­

pien to.

?8.— Sistema, según la  reivindicación 18, caraote-



rizada porque oomo añadidura a l conjunto p rincipa l 

comprendiendo dos elementos combinadores, ae ap lica  tam­

bién un u lte rio r  combinador a elemento único, provisto  

ce mango propio análogo a l del armazón a dos eleman- 

5* tos, estanco los aos armazones con sus respectivos man­

gos dispuestos ai lado de un s illó n  g ira to rio  oara reat- 

l iz a r  e l mando de la  grúa en tres movimientos p rin c i­

pa les , de los cuales dos son aooionados por e l primer 

combinador y e l otro por e l segundo oombinador a el e- 

10. mentó único.

¿ a .- Sistema oonjuntado oombinador para inserción  

de oircuitos eléctricos aptos para mandar lo s movimien­

tos de una grúa y sim ilares.

Según se desoriue y re iv ind ica  en la  presente me­

moria que consta de doce hojas io iianas y mecanografia­

bas por una so la  cara y de dos láminas de diuujos.

Madrid, a 16 de Junio de 1956.

OFFICINS URCCANICHE HIUNITS S.p.A. 
p.a.

JAíME !SERN MÍRALLES 
P. P.



2 Ho jas Hoja .¿s*n^PICIHE MZgeASUSiN RIUNIT8 S .n .A *

Maariü, á ÍA jsmio 3LR@#̂  
JAMÍC ÍSCRN

Rseaia var^M ie



OFFICINE ME33AN IgUR RIUNITE S.p^A. 2 Hojas* Hoja 2*#

Sso Ma. vay^aoia


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



