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- La presente solicitud de Modelo de Utilidad se refiere a un
"ENHEBRADOR AUTOMATICO DE HILOS" cuyas caracteristicas de
novedad ie confieren la cualidad de aportar a la funcién a que se desti-
na las siguientes ventajas: »

a) Posibilita el enhebrado de hilos en agujas con suma faci-
lidad, incluso a personas de vista debil o de pulso altlerado.

b) El enhebrado se hace de forma automatica;

c) No es necesario que la punta del hilo este preparada para
enhebrar, '

d) Es muy manejable y, de reducido tamafio, por lo tanto de
costos muy reducidos, ‘ |

e) Puede fabricarse enhebljadores multiples con elem entos
enhebradores apropiados para distintos tipos de agujas,

En el adjunto plano, para facilidad enla descripcién, a titulo
de ejemplo y sin caracter limitativo alguno por lo tanto se ha represen
tado una forma preferida de realizacién del Modelo que se preconiza, '

La figura 1 es una vista lateral de un enlebrador automatico
para dos tipos distintos de agujas. _ )

La figura 2 representa la pieza enhebrada en la posicién de
reposo ¥ su situacién inicial respecto al hilo 7 ala aguja.

La figura 3 representa la pieza enliebradora en posléién
introducida dentro del ojo de la aguja habiendo arrastrado el hilo con
ella,

La figura 4 representa-la aguja ya enhebrada y la pieza enhe-
brada vuelta a su posicién inicial, '

Este modelo est4d comstituido por un soporte base (1) y dos.
elementos enhebradores (2), aunque puede admitirse otros elementos
mas, En los elementos enliebradores existe un canal vertical (3) en don-
de se introduce la aguja (4) con el ojal (5) hacia abajo hasta topar con el

fondo del agujero (6). El hilo se situara en una garganta (7) de tal forma
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que la pieza enhebradora (9), empujada pof un accionamiento (8} ‘queda
enhebrada a la posicién del nilo, y lo puede arrastrar a lo largo de un
canal (10) practicado en el soporte (1), entrando en el tanto la pleza en
hebradora como el hilo, mediante una apertura (17), .

El hilo (11) se le considera con un éabo corto (12)y‘ el cabo
largo (13), que es arrastrado por lapieza enhebradora (9) mediente una
mues ca (14) situado en el extremo que se enfrenta al ojo de la aguja.

El accionamiento de estas piezas empujadores (9) se reali-
za mediante un tope (8)‘ que se sujeta a la pieza enhebrada mediante uno
pivotes que entran en agujeros (16) de la pieza enhebradora.

La pieza enhebradora recupera su posicién de partida me-

diante la accién de un muelle o resorte (15).

Este modelo es realizable en cualesquiera de tamafios y ma|

teriales adecuados siendo susceptible de toda clase de modificaciénes
de detalle en tanto que estas no alteren lsu fundamento.
-:=NOTA -:-

Los puntos de invencidén propios y nuevos que sonobjeto
de la presente solicitud de modelo de utilidad,' en Espafia por veinte
afios son los 51guientes

REIVINDICA CIONES
12 ENHEBRADOR AUTOMATICO DE HILOS, caracterizado

porque esta formado por un soporte base que puede contener un nimero

determinado de elementos enhebradores que disponen de delgados cana;’

les con topes inferiores para laintroduccién de agujas de coser en la

posicién del ojal hacia el fondo del canal y de tal forma que para cada '

tipo de aguja el ojal de esta quede perfectamente enfrentado con otro
canal perpendicular al anterior y por el que discurririd un elemento em
pujados del hilo y cuyo extremo esta dotado de una muesca para asi po-
der arrastrar el hilo en el intertor de dicho segundo canal

2¢ ENHEBRADOR AUTOMATICO DE HILOS, segin reivindi-
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-terminado tipo de aguja.

para los fines en ella especificados .

cacién anterior caracterizado porque el elemento base dispone de unas
gargantas exteriore, en nimero igual a de enhébradores, ¥y en el fondo
de las cuales se situa el hilo a enhebrador y que es arrastrado por el
elemento émpujédos que se desplaza exteriorne ﬁte a la garganta justo
por encima de ella, y que puede introducir el hilo en un segundo canal
enfrentado precisamente al ojal de la aguja, motivando con ello que el
hilo se enhebre adecuadamente y empujando un poco méas el elemento
enhebrador, sobresale por el extremo libre del mismo, pudiendo suje-
tarse la lazada vde hilo con los dedds, quedando enhebrada la aguja al

retirarse el elemento empujador mediante la accién de un resorte,

32 ENHEBRADOR AUTOMATICO DE HILOS, segin reivind

dicaciones anteriores caracterizado porque se puede retirar del canal
la aguja en donde se habia introducido, arrastrando las dos hebras del

hilo, quedando asi perfectamente enhebrada,

42 ENHEBRADOR AUTOMATICO DE HILOS, segin reivin-|

dicaciones anteriores caracterizado porque los canales en donde se in-

troduce la aguja , pueden ser tales que cada uno le .corresponde un de-

52 ENHEBRADOR AUTOMATICO DE HILOS

Tal y como se ha descrito en la memoria que antecede y

Consta la presente memoria descriptiva de tres folios es}'

critos a maquina por una sola cara.
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