
4 2 2 9 i s 3

g g

P -  14.660
83*Ó4e/RÍr'*

MEMORIA DESCRIPTIVA 
para so l i c i t a r

P A T E E T E  B E  I N V E N C I O N
en

E S P A Ñ A  
por VEINTE año a

a nombra l e  ALSmEHE KUNSTZMBE UNIE N.V., entidad ho­
landesa, estab lecid a  en Velperweg num. 76, Amhem,
Roíanla, por:

"UNA MAQUINA BOBINADORA CON UNA SERIE BE HUSOS 
VERTICALES.

- O - O - O - O - O - O -  O - 0 - 0  - O - O - 0 - 0 -

Son conocidas en general la s  máquinas bo- 
binadoras con nna serle  de ¿usos v e r t ic a le s , en la s  que 
e l  reco c id o  de lo s  g^ fa-h ilo s co3n?espoj^.i entes a dichos 
husos proviene de un ca rr il comán para todos lo s  pantos 

6 de enrollam iento, marchando dicho ca rr il en dirección
longitudinal de la  máquina y siendo movible hacia arriba  
y hacia abago.

Eh e s ta s  máquinas e s  i l ü c i l  aproximarse 
a l punte de enrollamiento correspondiente en caso de rotara 
d el h ilo  y a l cambiar un carrete o tubo, porque e l  guíía-
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M ío# gas corresponde con dicho ponto continua moviéndo­
se a rrib a  y abajo, m ien ta s  continúe e l  enrollamiento 
en o tros puntos.

Bate invento ae re f ie re  a ana bobinadora 
del tipo anteriormente mencionado en l a  que cualquier 
gmfa-Mloa puede #er llevado a nna po sición en la  en al 
deje l ib re  e l acceso a l a  correspondiente bobina, aanqne 
e l  c a r r i l  a l que e s tá  conectado continua movióndo ae a r r i ­
ba y abajo.

Con arreglo a este invento, l a  bobinadora 
anteriormente d e sc rita  a este respecto se carac teriza  en 
qne el c a r r i l  e s té  montado d e trá s  de lo s bnsos, en qne 
lo s  gufa-M los comprendan brazos provisto# en lo s  extreme# 
l ib re s  de elementos de gofa del M ío , cayos brazo# avanzan 
en nna dirección rec tangular a l a  tray ec to ria  del movimien­
to del c a r r i l ,  estando dichos brazos conectado# a l c a r r i l ,  
pediendo g ira r  en dirección v e r tic a l y f i ja rse  en l a  po­
sición transversal con respecto a dicho c a r r i l  y siendo 
asf detenidos en la  posición plegada por un tope; en que 
a l moverse e l c a r r i l  hacia a rriba  y hacia abajo lo s elemen­
tos de gofa del M ío qnedan a la  misma a ltu ra  que lo s ex­
tremos in f  e rio re s  de la s  bobinas colocadas en los husos,

Los brazos da gujfa del Mío pueden f i j a r ­
se da una manera sen c illa  con respecto al c a r r i l  asando 
nn acoplamiento de sujeción, Esta construcción permite ase­
gurar lo s  brazos con respecto al c a r r i l ,  o desconectar
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respectivamente es te  acoplamiento ríg ido  por medio de un 
simple movimiento a l a  mano.

En una rea lizac ión  p referida de l a  mígal­
a s  bobinadora con arreglo a l invento, 3e unen ganchos 

6 e lá s tic o s  a lo s  brazos de guía del h ilo , cuyos ganchos 
sujetan e s to s  brazos en su posición transversal mientras 
se aplican a l  borde superior del c a r r i l .  lo e  ganchos pre­
v is to s  en este  tipo de conexión tienen la  ventaja de gue 
se ev ita  e l aflojamiento debido a  l a  vibración de dichos 

10 brazo s .
Con e l  f in  de mantener lo s  elementos de 

guía del h ilo  a l a  a l ta ra  de loe  extremos in fe r io re s  de 
lo e  tubos colocados en e l huso sn la  posición plegada de 
lo s  brazos de guía del h ilo , de acuerdo con e l  invento,

15 finalmente, puede disponerse cerca de cada brazo de un 
gafa-h ilos una superficie de gafa horizontal que avance 
rectangular a l eje longitudinal de l a  máquina, en cuya 
superficie  e l brazo de gofa del h ilo  puede quedar en l a  
posición recogida por medio de un sa lien te  transversal 

20 dispuesto cerca del elemento de gofa del h ilo . Por medio 
de e s ta  superfic ie  de gafa e l  movimiento hacia a rriba  y 
hacia abajo del c a r r i l  en l a  posición recogida o plagada 
del brazo de gafa del h ilo  se transforma en un movimien­
to horizontal del elemento de gafa del h ilo , no estorban- 

26 do dicho movimiento si es necesario trab a ja r cerca de lo e  
puntos de enrollamiento debido a ro tu ra  del h ilo  o a l cam­
bio de bobinas.
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Se exp licará a continuación e l  invento con 
referencia a loa  dibujos que representan a t f  tulo de ejem­
plo una rea lizac ión  i d  5iepo sitivo  le  acuario con esta { 
in v a ito .

§ La figu ra  1 es  una v is ta  la te ra l  l e í  apara­
to con arreglo a l  invento, con una parte I d  mismo repra- 
sen ta la  en sección.

La figura  & ea una v is ta  en p lanta le  ambos 
husos l e í  aparato conforme a la  fig u ra  1 a a s e d a  mayor.

10 representándose to los lo a  gafa-hilo  a correspondentes y 
to la s  la s  piezas re laciónalas con e l lo s .

En e l  d ispositivo  mostrado en l a  figura 1, 
e l nómero 1 ind ica  e l  armazón l e  l a  máquina sobre ambas 
vigas longitudinales 2 cuyos soportes 3 están  f i jo s ,  en 

16 donde están  montados le  forma g ira to r ia  lo e  husos 1. En 
dichos husos 4 hay d ispuestas poleas 6 contra la s  cua­
le s  puede presionarse una correa 7 por mado le  r o d i l e s  
de presión 6, d en lo  dicha correa conducida sobre pelase 
no represén te las y accionadas en l a  dirección de l a  i l e ­

sa eha por un mecanismo de impulsión no representado.
Cada ro d illo  de presión 6 e s tá  montado 

en forma g ira to r ia  sobre una mónaula 8 que e s tá  dispues­
ta  en forma g ira to r ia  sobre l a  v iga  longitudinal & y e s  
coaxial con e l  huso 4. Por medio de un mecanismo de blo-

86 queo, que no se ve, d e h a s  ménsulas 8 pueden f i ja r s e  en 
la  pasSdóm en l a  cual lo s  ro d il lo s  de presión 6 presio­
nan l a  correa 7 contra la s  peleas 5 de lo s  husos 4. 8s
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f ija n  lo s  tubos c ilin d rico s  co rrien tes  9 sobre lo s  husos
4.

En e l  lado in fe r io r  de l armazón 1 le  la  
máquina, se f i ja n  un par l e  tab leros 10 sobre lo s  cuales 

5 se coloean lo s  paquetes de h ilo  11 que van a enro llarse 
l e  nuevo, Cobre esto s tab leros 10 se disponen un par de 
guia-h ilos 18 y 13 uno sobre e l  o tro , sirviendo e l in fe ­
r io r  13 de guia-hilo  para l a  curva balónlca, y sostenien­
do e l  superior 13 un h ilo  11 suministrado deBde e l  cam e­

lo  te  11 que ha de en ro lla rse  de nuevo con tra  un rod illo  
acuitador 18, que corresponde tambión con e l  punto de 
arro llado . Dicho ro d illo  asaltador 18 e s tá  provisto de 
espigas 16 montadas en l a s  ho rqu illas  1?. Bichas horqui­
l l a s  17 forman una unidad con lo s  brazos 18 que están  

16 unidos á l armazón 1 de l a  bobinado ra . El ro d illo  acuita­
dor 18 se apoya contra un ro d illo  de inmersión 19. lo s  
ro d illo s  de inmersión 19 que corresponden con lo s  d iver­
sos puntos de arrollado en e l  mismo lado de l a  máquina 
e s tá s  dispuestos sobre un e je  comáa 20 situado a lo  la r-  

20 go de toda l a  máquina y montados en lo s  brazos 18 y d i­
cho e je  80 es movido lentamente por un mecanismo de im­
pulsión que no se ve. lo s  ro d illo s  de iameraión 19 se 
empanden en una cubeta 21 que ae oonserva llen a  de a c e ite .

Como resultado de e s ta  á í  tima disposición, l a  
28 cstpw ficie de lo s  ro d il lo s  asaltadores 16 se humsdece cons­

tantemente de a c e ita , que es  arrastrado  por lo a  h ilo s  14 
que se deslizan sobre lo e  ro d illo s  aceitadorea IB. l a  cem-
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tidad de ace ita  tomado depende de l a  profundidad a l e  que 
están  sumergidos lo e  Rodillos de inm eraiái 19 en e l acei­
te  y de la  velocidad a la  onal g iran lo s  ro d illo s  de in­
mersión 19 y, por consiguiente,, lo s  rodillos: asaltadores.

E Para ev ita r  l a  salpicadura del a c e ite  ha­
cia  a rr ib a , están d ispuestas protecciones de salpicada- 
ra s  23 por encima de lo e  diversos ro d illo s  aceitadcres
16. ................. ^

Además, nn c a r r i l  23 se extiende en toda 
10 la  longitud de l a  máquina, siendo dicho c a r r i l  23 movido 

hacia a rrib a  y hacia abajo, por ana impulsión gas no se 
ve, a travós de v a r i l la s  v e rtic a le s  24 montadas en forma 
corrediza en e l  armazón de l a  máquina. Uhos brazos de 
gafa del h ilo  26 están  unidos a dicho c a r r i l  por medio de 

16 articu laciones 36. Be ta l  modo, cada brazo de gafa del
hilo  e s tá  provisto de un gancho e lá s tic o  27, e l  cual pue­
de ap licarse  sobre e l c a r r i l  33 y entonces asegurar e l  
brazo de gafa del h ilo  26. En l a  figu ra  1, e l brezo de la  
izquierda 2S e s tá  asegurado al c a r r i l  con dicho gancho 

20 37, mientras que e l  gancho 27 en e l brazo de la  derecha
e s tá  desconectado.

nn pequeño ro d illo  38 de lib re  ro tación , 
una v a r i l la  de gafa pequeña 39 y un sa lien te  transver­
sal 30 están  dispuestos en el extremo de cada brazo de 
gufa del h ilo  26. Bicho sa lien te  transversal 30 s irv e
para cooperar con una pequeña placa de gufa 31 asegnra-

- . . .  . . . .  . - . ,  - -  . . . . . .  , . . .  . ,
da al armazón de l a  máquina. T ata pe queña placa de gafa
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Sí e s tá  montada de modo que cuando e l  sediente transversal 
3# viene a  apoyarse sobre e s ta  pequeña placa 31, a l  aflo­
ja rse  el gancho e lá s tico  27, e l lado superior del pequeño 
ro d illo  de gafa 28 se encuentra por sf mismo a la  a l tu ra  

6 del extremo in fe r io r  del tubo 9 colocado sobre e l  huso 4.
Knalmente, sobre l a  parte superior del ar­

mazón 1 de l a  máquina están d ispuestas la s  espigas de so­
porto 32 co rrien tes  para guardar temporalmente lo s  carre­
te s .

13 Con objeto de cambiar la s  bobinas, respec­
tivamente para anudar un h ilo  ro to , a l ap lica r l a  bobina- 
dora que se ha d e sc rito , l a  mánsula 8 es invertida  de ta l  
modo, que e l ro d illo  de preeián 6 no presiona ya la  correa 
de impulsión 7 contra l a  polea 6 . Debido a e s to , e l buso 

18 4 se detiene. luego, e l  gancho e lá s tic o  27 es descenso taño
del brazo de gafa de! h ilo  25 correspondiente a l huso 4 
detenido, como resu ltado  de lo  cual e l  brazo se rep liega  
y viene a apoyarse sobre l a  superfic ie  de gafa SI con su 
sa lien te  transversal 83.

20 El brazo de gafa del h ilo  sigue en efecto
es movimiento pero en d ireceián  horizon tal, no siendo esto 
inconveniente para operar en e l  huno. 21 poner en marcha 
nuevamente el huso bajará  de es te  modo un h ilo  con extre­
mos anudados sobre a i lado in fe r io r  del tubo 9. PLnalmen- 

26 te ,  en e l momento en e l que e l  c a r r i l  23 e s tá  en en posi­
ción más ba ja , e l  gancho e lá s tic o  27 es replegado de nue­
vo sobre e l  c a r r i l  con e l resa ltado  de que e l  brezo de
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gofa del M ío 25 e s  acoplado con s i  c a r i l i  E3 y se i^anu- 
4a a l  desplazamiento del M ío 14 sobra e l  tubo 9.

Loa medios para f i  ja r  lo s  brazos de gafa 
del M ío y lo s  apoyos para sostener lo s  brazos replegados 

5 pueden, naturalmente, rea liza rse  dentro dad campo de ac­
ción dal invento, de macera d ife ren te  a l a  an te rio r des­
cripción .

Esta so lic itu d , que corresponde a la  pre- 
sentada en Holanda e l 14 de Junio de 1955, bajo e l  Ho,

10 198,036, se acoge a lo s  beneficios del a r tfc a lo  51 del
r ig a i  te  E statu to  sobre Propiedad In d u s tr ia l.

-  O -  N O T A  -  0 -

Los puntos de invención propia y nueva 
que se presentan para que sean objeto de e s ta  Patente 
de invención en Repaga, por VEINTE agos, son lo s  s i ­
guientes:

i s .  -  Cha máquina bbbinedora con una w - 
r i a  de busos r e r t ic a la s ,  deüváHdose el recorrido de lo s  
gafa-M loa que corresponden con dichos husos de un c a r r i l
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comán para todos lo s  partos de arrollam iento, extea&iándo- 
ae dicho c a r r i l  en l a  dirección longilndinal de la  máquina, 
y siendo movible hacia a rrib a  y hacia abajo, ca rac te riza ­
da en que e l  c a r r i l  e s tá  montado d e trá s  de lo s  husos, que 

6 lo s  gu ía-h ilo s comprenden brazos p rov istos en lo s  en tre­
mos l ib re e  de elementos de guía del h ilo , cuyos brazos 
avanzan en una d irección rectangular a l a  tray ec to ria  del 
movimiento dad c a r r i l ,  estando dichos brazos conectados a l 
c a r r i l  de modo articu lado  movibles an una dirección ver­

ía  t i  cal y pudiendo f i ja r s e  en posición transversal con res­
pecto a dicho c a r r i l ,  y quedando a s í detenidos en l a  po­
sición replegada por un apoyo, y en que a l moverse e l ca­
r r i l  hacia a rr ib a  y hacia abajo, lo s  elementos de guía del 
h ilo  quedan a  l a  misma a ltu ra  que los entremos in fe r io re s  

16 de lo s  tubos de bobina colocados en l a s  husos,
80. -  Baa máquina segán la  reiv indicación 

1 , caracterizada en que lo s  brazos de guía de! h ilo  están  
asegurados en su posición superio r por medio de ganchos 
e lásticos*

80 80. -  una máquina segán l a  reivindicación
8, caracterizada en que loa  ganchos e lá s tic o s  están conec­
tados a lo s  brazos de guía d d  h ilo , asegurando dichos 
ganchos estos brazos en su posición transversal mientras 
se aplican sobre e l borde superior de l c a rr il*

88 40.  -  una máquina segán cualquiera de la s
reivindicaciones an te rio res , carac terizada  en que a cada 
brazo de guía del h ilo  corresponde una superfic ie  de guía
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horizontal saya superfic ie  se extiende rectangular a l 
e je  longi te dinal de l a  mfqaina, y sobre la  eaal e l  bra- 
zc de gafa del h ilo  pnade apoyarse en l a  posición reple­
gada por medio de an sa lie n te  tran sv ersa l.

BS, -  una máqaina bohtnadoML con ana serie  
de hasos v e r tic a le s .

Tal y como se ha d e s c r ié  en l a  Memoria 
<3uS antecede, representado en e l  diha jo  ^ue se acompasa 
y con lo s  fin es  gae se han especificado.

Beta Memoria consta de d iez hojas e sc ri­
ta s  por ana so la  cara.

******' 1 3^JUN jggg
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