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El presente modelo de utilidad se refiere a una figura da

Juguets con mismbros méviles, especialmente una figura flewi

ble semejante a un ser humano, flexible de modo no slisti=-
co, de un material piéstico provisto de uma insercidén de
alambre’,

Tales figuras de juguete, que también son adecuadas para
fines propagand{sticos, especialmente en la ejecucidn como
figuras de flexién, flexibles no elidsticamente, han obte=-
nido un caracter de juguets de alcance basténte amplio, =
porque por la flexibilidad de los miembros se ha hecho po=-
sible representar una gran cantidad de posiciones y acti=-
tudes deseadas de la figura. Cada representaciém indivi-
dual presupone en sllo necesariamente que se efectue una
modificacién inmediatamente en la figura,

Especialmente para mufiecos es conocido simular movimientos
de marcha por mecanismos montados en el interior del cuer-
po. Tales mecanismos de marcha son bastante costosos y por
ello'susceptigles correspondientemente de averfas en el
verdadero mecanismo. Requieren para su alojamiento tambidén
/m8Y8r estructura del cuerpo, de modo que, en ejecuciones
més sencillas, apenas han encontrado utilizacidn para fi-
guras menores, Para la simulacién de movimientos, por otra
parte, es conocido para tales figuras menores disponer los

miembros de las piernas de tal modo gus en el cuerpo que,

al colocar la figura sobre uh plano imclinado, se producen|.

automdticamente pasos de movimiento sucesivos, de modo que
tal figura ocasionalmente puede hacer un progreso de mo-

vimiento desde el lugar més alto hasta el més profundo del

plano inclinado. Las ayudas de marcha de este tipo tienen
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el inconveniente de que para su realizacién necesitan un
planc inclinado en lo que, solamente por medio de una mo=
dificaciéh de su &ngulo de inclinaciﬁn;'as posible una in-
fluencia bastante limitada sobre una modificacidn del trans
curso del movimiento. Ademds, estas ayudas de marcha tie-
nen ol incoveniente en el sentido de que no san adecuaw=
das para figuras flexibles porque su mecanismo presupone
una posibilidad de movimiento relativa a los miembros de
las piernas y del cuerpo. Por lo tanto;.para tales figu~
ras flexibles, para la simulacién de un movimiento de mar-
chay hasta ahora sélo quedaba la posibilidad de expresar
un Unico paso de movimiento a modo de una instantinsa fo-
togréfica por madiovda una correspondiente posicién o ac~
titud de la figura y preparar el siguiente paso de mo=
vimiento para otra instantdnea por una modificacidén de la
posicién o actitud¥

Sirve de base al objeto del modelo de utilidad proponer
une instalacién adecuada para la simulacién de movimientog
de ‘marcha dn figuras de juguete, del tipo mencionado ini=-
cialmente, que debe ser adecuada especiaimante para figu=
ras flexibles relativamente pequefias, pero también es uti-
lizable igualmente para otras figuras, que tienen miembro
mds rigidos, dispuestos mSvilmente en el cuerpo. En ello
existe la idea general objetiva mejor de que tal instala-
cién deberfa ser barata em su fabricacién y que en una e=-
jecucidn bésica deberfa ser adecuada pare diferentes eje=
cuciones de Piguras cuya fabricacién en serie sn ello pa-

ra la adaptacidm o alojamiento respectivamente incorpora-

cién de tal instalacidn en lo posible no deberia experi-
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mentar modi?icacién esencial,
Este prob;émﬁ se resuﬁlve porque segﬁn!el modelo de utili4
dad, en ﬁna‘figura de juguete del tipe hancionado iniciald
mente con los miembros de las piernasféot medio de un res-
pectivo eje de giro estdn unidas ayudaa'de marcha esenéiag
mente en forme de varillas. En ello adécuadamenta los eje
dd giro deberfan estar dispuestos desp:pndiblemente en lo]
miembros de iés piernas en lo que en essta forma de ejecu~

cibén, por ejemplo, pueden comprender dna espiga enchufa=

ble y apretabls en la parte del pie de los miembros de piﬁ;

na, con la que entonces estd unida de modo giratoriamente
mévil la ayuda de marcha en forma de vé;illa éorrespondieg
te en cada caso, .

Por lo tanto, segin el presente modelo de utilidad, se =
propbne, por ejemplo, para una figura flexible semejante
a un ser humano, pare la simulacién de movimientos de marq
cha, en la parte del pie de cada uno de los dos miembros
de las pierngg, la disposicién de una Qyuda dé marcha en
forma de varilla, que tisnen un enlacé mévil rotativamen=
te con los miembros de las piernas, Si, por consiguiente,
sobre los extremos de estas ayudas de marcha en forma de
varilla se ejercé una presién con un dedo, que, al colo-
car la respectiva figura sobre una superficie de coloca=-
cién, deberfa dipigirse, tanto contra esta superficie de
colocacifn, como también en la respectiva dirsccién de la
varilla, entonces por ello puede simularse un movimiento
de la fligura, de modo que las dos ayudas de marcha alter-

nativamente se corren hacia adelante en la respectiva di=

reccién de la varilla,’ Cuando, por lo tanto, se sujeta un%
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de las ayudaa de marcha y la otra ayuda de marcha se co-
Tre avanzando en su direccién de varilla,'entonces experis
menta la figura de juguete una rotacién simulténea alre=-
dedor de los dos ejes de giro, por el Que las dos ayudas
de marcha estén unidas con los miembros de las piernas,
Esta rotacién comdn tiene por ansecuencia que la totali-
dad de la figura se gira alrededor de otro eje de rota-
cién, que tramscurre paralelo a ambos ejes de rotacidn y
pasa a través del cuerpo de la figura, de modo que tisne
la apariencia como si el cuerpo queisiera seguir al miem=-
br6 de piegna movido momenténeamente, Si entonces, por
retencién de la ayuda de marcha, movidé anteriorments y
por avance de corrimiento en la direccibn de la varilla
de la ayuda de marcha, anteriormente retenida, préctica=-
mente se efsctua una inversidn del movimiento de giro co=-
mdn de ambos miembros de las piernas, entonces sigus tam=
bién el cuerpo de la figura este movimiento de rotacién
lnverso. Por_conaiguiente; el mismo tienen entonces la
apariencia como si la figura quisiera apoyar ahora el mo=~
vimiento del otro miembro de pierna, Por lo tanto, por
el movimiento alternativo de ambas ayudas de marcha en foi
de wvarilla, se simula un movimiento de marcha extraordi-
nariamente real que ademds puede constituirse com rique=-
za de variacién porque, por ejemplo, se musven simultdnem
te ambas ayudas de marcha o se var{a continuamente su re=
corrido de avance, En figuras de flexidn entonces pueda
consequirse todavfa el efecto adicional de que por una =

variacién de la posicidn o actitud, es decir, por una fle-

xién correspondiente no eldstica especialmente de los = -
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miembros de las pieinas, se incorporaﬁotro contenido de
fantas{a a la respectiva simulacién de-movimientoy
Ejecuciones ventajosas del objeto del7ﬁodelo de utilidad
se recogen en las reivindicaciones reféridas al mismo’7

Un ejemplo de ejecucidn del invento sé‘explicaré més de-
talladamente en lo que sigue por medio del dibujo, qus

en la figs 1, mdastra una figura de juguete ejecutada co-
mo figura flexible seglin el modelo de utilidad en una vig
ta de perspectiva y en la fig, 2, ilustra una seccién -
longitudinal de una ayuda de marcha en forma de varilla?
de las que cada una estd dispuesta desprandiblemente en
los dos miembros de piernas de la figura de Flexiéh re-
presentada,

La fig. de Plexidn, designada en su conjunto con 1, com=-
prende un cuerpo 2, una cabeza 3, dos miembros de brazos
4 y dos miembros de piernas 5, en los que en cada caso,
esti constituida una parte de pie 6. Las partes de pie b
en su cara iqferior estén provistas de uﬁa supsrficie -
plana de colocacidn, que estd dimensionada de un tamafio
suficientemente grande, de tal modo que la figura pueda
estar de pie, cuando se coloque la misma, mediante sus
partes de ple 6, sobre una superficie plana de colocacién
La figura de flexién 1, estd provista de manera conven-
cional de un .suplemento intérior de alambre, no ilustrado

detalladamente, que estd rodeado con um material plésti-

co ajustado de modo mds blando, cuya eslasticidad se recoge

por este suplemento interior de alambre de tal modo que
se conserve cada flexidém efectuada en los miembros 4 y 5,

La posicibén, retenida, en el dibujo, de la figura de fle=-
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xién 3, se conserva, por lo tanto, hasta qus, por ejemple
se sjerza sobre el miembro de brazo izduiardo; ilustrado
de modo levantado, una fuerza de flexidn para llevar este
miembro de braze a la misma posicién réiativa respecto al
cuerpo 2, como al miembro derecho de brazo.

En las dos partes de pie 6 de los miemﬁﬁoa 5 de pierna, a=
hora en sada caso, estd dispuesta una ayuda de marcha 7

en forma de varilla, en lo que el enlace se efectua por
medio de un respectivo eje de rotacién 8. Este eje de ro-
tacién 8 se prepara por medio de una espiga 9, que estd
dispuesta entre dos discos 10 y 11. Los disces 10 y 11,
dispuestos concentricamente estén coﬁstituidos en forma
circular y tiemen un didmetro algoe menor que la superficie
de colocacién, tambiﬁﬁ circular, de las partes de pie 6,
contra las que se aplica superficialmente, por lo tanto,
uno de los discos 10 de la ayuda de marcha 7, respectiva=-
mente coordinada. El disco 10 esti provisto de dos vista-
gos de enchufe 12 y 13 que estén introducidos en la respec:
tiva parte de pie 6 para la retencién de la respectiva ayu
da 5 de marcha; de modo que, por lo tanto, su superficie
de colocacién para la posibilidad ’de colocacién de la fie
gura de flexién 1, sobre una base plana, se sustituye por
la cara inferior 14 del otro disco, 11, La superficie de
colocacién 14 actuante, por lo tanto, reépecto a la figura
de flexiédn ast§ aenst1tuida adecuadamente de modo ligera-
mente abombado para pbtener asf en el respectivo eje de
rotacidén 8, practicamente un contacto de punto con una -

respectiva superficie de aplicacién, pero el abombamiento

de esta superficie de colocacidn 14 no debe resultar demaw
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siado grande, paia que por ello no quede afectada la ca-
pacidad dg pnsiciénverecta de la figuragde flexidn,

Por lo demds, para esta disposicién toﬁﬁvia debe retenersq
respecto a la espiga 9,que en la respeétiva ayuda de mar=
cha 7, atraviesa una abertura 15, constituida en un extr%
mo ensanchado, la que esté dimensionada mayor que el dié-
metro de la espiga, de modo que en este lugar esti presen-
te una unidn con movilidad rotativa, dimensionada con una
mayor holgura entre la ayuda de marcha f:y la espiga 9
correspondiente, Ademds, en sl extremo libre de las ayu=-
das de marcha 7 todavfa, en cada caso, estd constituida -
una superficie 16 de aplicadién ds dedo que aqu{ se repre-
senta como un cuerpo de una pieza con la ayuda de marcha
respactiva; Segin una forma de ejecucidn alternativa, la
superficie de aplicacidn de dedo puede oatar COHStltUlda ﬁ
de modo igual que 8l extremoc de unidn de las ayudas de =~
marcha con las partes de pie de los miembros de pierna,
de modo que entonces, por lo tanto, también en estos ex-
tremos de varilla estdn dispuestos dos discos unidos entrﬂ
s{ por una espiga, en lo que la espiga crea de la misma -
manera, un enlace mévil de rotacién respectivo con el ex-
tremo de varilla correspondisnte,

Por lo tanto, 8i se ejerce sobre las superficies 16 de a~
plicacién del dedo de ambas ayudas de mafcha 7, en forpa
de varilla, una presidm con un dedo, por ejemple, con el
dedo {ndice y el dedo central de una mano y en ellc se in-
tenta correr hacia adelante alternativamente las varillas

entonces la figura de flexidn 1 ejecuta movimientos de ro-

tacién alrededor de los ejes 8 de rotacién Estos movimien
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tos de rotacién producen la iqpresién.da un movimiento -
de marcha ampliamente natural, especialmqnte cuando los
miembros de pierna § tienen una flexidn gque apoya esta =
simulaciéns,A causa de qué ambas‘ayuaag de marcha 7 son

f4cilmente desmontables dé las partes 6 de pis, la figura

-

de Plexién 1, como hasta ahora también puede doblarse, si
tales ayudas, de marcha, a posiciones.o actitudes desea~
das 8sn lo q&a'al mismo tiempo puede reconocerse que las
ayudas de marcha también pueden montarse en figuras de -
flexidn ejecutadas de otro modo con la misma sencillez =~
sin que para ello se requiera wna adaptacidén especial,
Las ayudas de marcha adem&s de ello pueden experimentar
una adaptacién para la posibilidad de montaje en los cua-
tro miembros de plernas de figuras flexibles, semejantes
a animales para lo que entonces sflo se requiere provesr
cada ayuda de marcha, en cada caso, de otra posibilidad
de unién mévil giratoriamente con un miembro de pierna;
en lo gue al mismo tiempo puede pensarse entonces enlazar
entre s&;articuladamente las dos ayudas de marcha por me=
dio de una o dos varillas transversales respectivamente
cintas articuladas 17 para obtener una especie de conduc=
cién de paralelogramo para las ayudas de marcha y por lé
tanto obtener una conduccién de movimiento mis exacta,
Seguidamente, deberd aclararse todavia que las ayudas de
marcha segdn el modelo de utilidad natﬁralmante gue tam=
bién pueden aparecer como convenientes para figuras de -
juguete que no tengan miembros de pierna méviles, rela-
tivos al cuerpo. Como tales figuras de juguete, a difsren

cia de figuras de flexién flexibles no eldsticamente, ssw
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1 tando deshpntadas las ayudas de marcha; sélo cumplen un
objetivo de juego bastante carente de Jimportancia y =
por ellolapeﬁas se encuentran en el mercado de los com-
pradores, en lo que antecede, sin embargo, no se tomaron

5 en cosideracifn de modo especial.,

El presente modelo de utilidad recaerd sobre las siguiepn

tes reivindicaciones,.
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REIVINDICACIONES

» .
=DunEEITS ZTREIS s=nETTERET

1.~ Figura de juguete comcmiembros méviles especialmente
figura de flexifn semejante a un ser humano flexible de -
modo no 8ldstico de un material pléstico provisto de su-
plemento interior de alambre, caracterizada porque estén
unidas con los miembros de las piernas por medic de un
respectivo eje de rotacién, ayudas de marcha, esencialmenp]
te en forma de varilla.

2.~ Figura de juguete segin la reivindicacidn 1, caracte-
rizada porque las ayudas de marcha en forma de varilla -
estén dispuestas dasprendiblemente en los miembros de las]
piernas,

3.~ Figura de juguete segin las reivindicaciones 1 o 2,
caracterizada porque los sjes de rotacién estdn dispues=
tos desmontablemente en los miembros de las piernas.

4.~ Figura de juguete segln la reivindicacién 3, carac=
terizada porque cada eje de rotacién estd formado por
una espiga eachufable o apretable en la parte delpie de
los miembros de pierna, con cuya espiga estd unida de
manera mévil giratoria, la respectiva ayuda de marcha en
forma de vari}lla,

S5.- Figura de juguete segin la reivindicacién 4, carac~
terizada porque uno de los extremos de la espiga esti
provisto de una superficie de colocacién eficaz respec=
to a la Pigura de juguete’ ]

6.- Figura de juguete segin las reivindicaciones 4 o 5,

caracterizada porque la espiga estd dispuesta entre dos

discos unidos con la misma de los que uno'de los discos
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presenta por lo menos un véstago enchufable gus puede =
clavarse en la parte del pie de un miembro de pierna.
7.- Figura.de juguete segdn la-s reivindicaciones 5 o 6,
caraéterizada porque la superficis de colocacidn en la
cara superior, alejada da la espiga estd ejecutada de
modo ligeramente abombado,

8.~ Figura de juguete segin Gna de las reivindicaciones
1 a 7, carasterizada porque en el extfemo libre de las
ayudas de marcha en forma de varilla est§ constituida unT
superficie de aplicacién, de dedo, esnsanchada,
9,- Figura de juguete segin la reivindicacién 8, caracte-
rizada porque la superficie de aplicacién de dedo estj
constituida en un disco, que estd unido por medio de una
espiga dispuesta para el enlace de movimiento rotativo
con la ayuda de marcha en forma de varilla correspondien-
te, con otro disco.,

10,- Figura de juguete segin las reivindicaciones 6 o 9,
caracgerizadg porque los dos discos son las partes de bo-
tén constituidas de modo diferente de uma unidn respec-
tiva de botén de presidn con el correspondiente extremo
de varillal

11.- Figlra de juguete seglin una de las reivindicaciones
1 a 19, caracterizada porque en cada ayuda de marcha en
forma.de varilla esfén constituidas dos posibilidades de
enlace de movimiento rotativo con los cuatro miembros de
figuras semsjantes a animales, .

12,.~ Figura de juguete segin una de lae reivindicaciones’

1 a 11, caracterizada porque las ayudas de marcha en FormL

de varilla estédn unidas por medio de pbr lo menos una va-
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rilla transversal, respectivamente, una banda de articu=
lacién, articuladamente entre si{.

13.~- "Figura de juguets",

Segdn se describe y reivindica en la presante memoria des
criptiva.

Consta de 12 hojas'foliadas y escritas a méquina por una
sola de sus caras y de los dibujos que a la misma se a=-

compafiane

Madrid, & ! 8 JU%.i9?7
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