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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por "UNAS MEJORAS EN LOS MECANISMOS AUTOMATICOS PARA GUIAR

.LOS ORILLCS DE LA TELA EN LAS MAQUINAS DE ACABAR, APRESTAR

Y EN GEN:RAL MANIPULAR PIEZAS DE TELA", & favor de D. José
Sobré Fontenet, de nacionslided espafiols, domicilisdo en

Barcelone, Wellington, 92, pral., 28,
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Son conocidos unos mecenismos de funcionemiento
sutomfitico que permiten guisr las telas, en su situacién
de piezas lineasles, o sea salientes de telar, para intro-
ducirlas perfectamente en las méquinas especiales y muy
diversaes que sirven para modificar su aspecto y estructu-~

ra, sometiéndolaes a los procesos fisicos, quimicos o me-
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cdnicos que usualmente se engloban en la denominacibn gene
ral de Ramo de Agua dentro de la tecnologia textil.

De estos mecanismos los hay cuyo automatismo se
logra por entes eléctricos, por sistemss neumhticos o por
érganos puramente mecénicos. De todos ellos los realmen-
te intePesantes son los Gltimos pues ademds de ser lo més
simples, no consumen ninguns energia ajena, y por tanto no
solemente son autométicos sino que también son sutbnomos,
es declir que funcionan simplemente por el mlsmo paso o des
plazamiento de la tela entre sus 6rganos sensibles y efi-
caces.

De entre estos mecanismos automédticos, de orden
mecénico, son los de més interés aquellos en los que los
6rganos sensibles son dos poleitas locas tangentes, dispues
tes 2 un lado y detrés de los dos rodillos prensores, lo-
cos, tangentes, entre los cuales se gprisionan los orillos
de la tele, y que, dispuestos estos rodillos con sus res-
pectivas lineas de tangencia formendo un éngulo convergen-
te respecto a la direccién del tejido tienden j consiguen

ensanchar y aplanar los orillos, en tanto que las dos po-
leitas sélo entren en funcibén cuando uno de los orillos se
desplaza a un lado y penetrando entre el per de un lado ha-
ce girar las dos poleitas; entonces una de elles por ser
solidaria con un cojinete a bolas, colocado excéntricamen-
te con ella, empuja a una palancae contrapesads que sostie-
ne precisamente a los cojinetes de apoyo del rodillo infe-
rior, separéndose el eje de éste de su plano de tengencia
con el superior y solténdose la tela por este orillo, pero
no por el opuesto, este Wltimo la endereza y centra respec-

t0 a la méquina.
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Ahora bien, dentro de esta organizacibén es del todo
evidente que cuanto contribuya a una mayor rapidez, exactitud
y sincronizecibén de movimientos entre el de giro de las po-
leitas con su excéntrico, y el de sepesrecibén del rodillo in-

ferior, representaréd una garantia del éxito y de la eficacia

eautomética. Pero un probleme aparentemente tan simple se com-

plica ciertamente en la realided. Bn efecto, si examinamos
la cuestién a fondo podremos establecer una serie de hechos
y condiciones que dan idea de su complejidad:

a) Ia posicién de los guiadores ha de poder ser
variable en cade caso concreto; eso0 es,'que existe la posi-
bilidad de que la tela tenge que pasar entre ellos horizon-
talmente; de que sea obligado que pase verticalmente o tam-
bién con una cierts inclinscibn, pero siempre y en todo caso
el aperato deberé tenmer la misma sensibilided y la misme re-
pidez de reaceidn;

b) los espesores de tela son muy veriables, pues
entre una gesa 0 un tul, y una lona existe mucha diferencisa
¥ existe edemés una multitud de telas intermedias; pero no
solamente debe tenerse en cuentas el simple eépesor de la te~
la sino que también su peso y su misma estructura, ademés la
calidgd del tramado y de la clase de fibra con que se haya
tejido; y adn més, infduyen el hecho de que la tels ses sa-~
liente del telar, o de que haya sido tratada o aprestada; de
que esté seca o0 mojada y no digemos de si ha sido tratada en
baiios plastificentes, y que la aportacidn de éstos sobre la
tela se halle estabilizada 0 noj; |

¢) la técnica moderna exige una creciente veloci-
dad en el paso de lgs telas por las médquines; siendo el fun-

ciongmiento de este orden de aparatos puramente mecénico el

et
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periodo de movimiento de sus 6érganos sensibles y eficaces ha
de ser casi instanténeo y sin estar sometido a inercias per-
turbsdoras.

Si & todo ello agregamos el gue estos aparatos de-
ben ser fabricados en gran serie, pues seria anacrénico y eco
némicamente inedmisible construir un modelo distinto para ca-
da caso concreto, es evidente gue es del todo necesario inves-
tigar concienzudamente sobre cuales serén las soluciones més
adecuadas pars que un mismo modelo sirva para todas las mé-
quinas, todas las posiciones, todos los tratamientos, todas
las calidades de telm y todas las velocidades posibles.

El recurrente como fruto y resultado de su dilatadsas
préctica y de sus mfiltiples observaciones sobre estas cuestio-
nes, he ideado y puesto en ejecucibén préctice las mejoras en
estos aparatos guiadores que se divulgan por esta Patente, ¥y
que a titulo de ejemplo se representan en los dibujos adjun-
tos.

Ep estos dibujos la horguille -1- gue soporta el ro
dillo prensor mévil, cuyo eje se representa por -2-, queda
sostenida por el eje fijo =3- por el manguito giratorid -
Este manguito es solidario con la excéntrica -5- con la cual
se fija y la solideriza la palance =8-, el empuje del cojine-
te excéntrico -6~ solidsrio con la poleita sensivle -T7-, gi-
rando ambas la horquills =-2- y el conjunto =5-8- alrededor del
eje =3-, queda compensado el peso propio y regulada la fuerza de
presidn del -2~ contra el otro rodillo -9- superior no des- |
plazable, por un simple contrapeso -10- sostenido por la pa—
lenca -11- fija al eje =14- de =5~. Ambas palancas =8= y
~-11~ pueden fijarse en cualquier posicién angular, entre ellas

¥ la horquilla -1- por las tuerces =12- y =13- y asimismo, en
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cada caso, es posible desplazar la posicidn del contrapeso
-10—- g 1o largo de la palanqa ~-11=.

En suma gracias a estas mejoras es posible fabri-
car en gran serie ya que todos los gparatos guiadores serén
iguales, podrén tenerse recambios perfectamehte intercambia-
bles y basteréd que un montador especializado gradue, en cada
caso concreto, la posicidn angular de las palancas -8-y -11-
¥ le lineal del peso -10- sobre esta Gltima para obtener siem
pre los resultzdos més Sptimos.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique
la esencia de las mejoras descritas, seré variable a los efec-
tos de la sctual Patente.

NOTA. _

Se reivindica como objeto de esta Patente de inven-
cibn:

1 - Unas mejoras en los mecanismos autométicos para guiar los
orillos de la tele en las méqulnas de acabar, aprestar y en
general menipuler piezes de tela, que esencialmente comprenden
conjunta y cOmbinadamehte las siguientes condiciones: .

a) Un par de rodillos prensores locos sobre sus
ejes por orillo del tejido; de ellos uno con su eje fijo y el
otro con su eje desplazable sostenido por una horquilla bascu-
lante, paralelsmente al primero desde una posicién de tangen-
cda entre ambos rodillos a otra que permita el paso libre de
la tela; y un par de poleitas por orillo, locas sobre sus
ejes, que girerén al interponerse la tela entre ambas; presen-
tando una de ellas un tope circular y excéntrico qus al girar
le polelta en un éngulo minimo empujaréd a una palancaj;

b) la palanca citada en (a), basculante slrededor

de un eje paralelo sl de los rodillos también citados en (a),
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y solidarizeda en forma graduable con un brazo radisl gque for-
ma parte de la propla horquille que sostieﬁe gl eje del rodi-
llo desplazable;

¢) una terceras palancas, solidarizable por un enla-
ce snular y un tornillo de fijacién con el eje de basculacidn
(b) de la palenca citaeda en (a) y (b), en cualquier posicién
angular respecto a las palancas mencionadas en (a) y (b);

d) wun contrapeso desplazable a lo largo de la pa=-
lanca de posicidn anguler gradusble citada en (o) y solidari-
zable por su simple tornillo en cuslquier posicidbn escogida.

Sean cuzles fueren las circunstanciss que concurran

en la esencialidad de la Patente de invenciédn definida en la
snterior reivindiceecién, cual objeto es:
2 = "UNAS MEJORAS EN LOS MECANISMOS AUTOMATICOS PARA GUIAR
I0S ORILLOS DE 1A TELA EN LAS MAQUINAS DE ACABAR, APRESTAR
Y EN GENERAL MANIPULAR PIEZAS DE TEILA".

Conste la presente memorie de seis hojas foliadas,

mecanografiadas por una sola cara y del dibujo unido a la

wmisms.
Barcelona, dos de junio de mil novecientos cincuen-~

ta y seils.

P.A. de D. José Sobré Fontanet,
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