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Los motores de induocido oscilante, que tre.- ‘1
bajen con corriente slterna o aon corriente contfnue intermi-
tente de beja frecusneia, hellan hoy una extensa utilizacién |
en mdqnina.s. eldotricas para cortar el cabello, aparatos para
efeiter, mezolsdores, aparatos pers masaje, etoce El motor de
inducido oscilante se compone de un sistema oscilstorio acoclo-
nedo eldotricamente, en el gue un indusido oscilante, & oovnse.
cuencla de la fuerza periodica ejercida por un cempo magnétioec
alternante, ejecuta unas oscilacidn obligada. En principio se
conosen dos clases de tales motores gue estdn representads
en las figurss 18 y 28,

La figura 1% muestra un motor de induddo os-|
ollante de clase conooide segin el sistema de tiro directo. Un |
estator fijo 1 y un inducido 2, giretorio alrededor de un eje
%, forman un circuito magndtico que se execits mediante la bobi.
ng 4. Un polo 5 del estator atrae al polo 6 del inducido y le
deje 11bre de nuevo, de mode yue el mismo osaila con la @ ble
frecuencia de la corriente excitsdora. Un muelle 7 cuida del
retroceso del inducido. Un arrastrador 8 oscila con e induei- |
do y transmite el movimiento a una palance impulsora 9. Los t0-
ves 10 y 11 limitan el recorrido.

Bl inducido se mueve en la direccidén prinei-

pal de les 1fneas de fuerze megnéticas de un csmpo casi homogé-
neo, es decir hacia el estator. La fuerza aumenta con la apro- ;
ximecién del inducido hacia el estator, de modo que el movimien-
|

to tlene que ser emortiguado para eviter un chogque del induci. |

1

i
|
|
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| te de la induceién magndtice de un ocampo no homogéneo en la di.-

l fuerze resultante en direceién obvlfsua (flechas en la figura

e,
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do contra el estator. Esta amortiguscidn demuestra ser p:mblemé.gr
tice ye que apenas es aleanzable con un muelleo linesl y en ge.
neral tienen gue utilizerse aisposisiones de amortiguacién o

tope, que, 12 producen wne intrancullided en el movimiento, por

rebotes, 22 consumen une parte de la energfa como péraids, 32

estdn some tidas & un desgaste ¥y 42 enmenten el ruido ¥ la vibre
cidn del aparato.

La figure 2% muestra otro motor de induoido |
oscilante de olase conocide segin el sistems de oscilacién 1i. |
bre. La bobine, el estator, el inducido y el eje estén provistos{
de los mismos nidmeros (1-4) que en la figura 1%, En los cantos |
del estator y del inducido, yue se hallan situados opuestos oblf.‘-
cuamente, se forman fuerzes en la dlreceidn de las Ileohds econ
componentes en la direccidn del movimiento, gue atraen el indu- |
cldo.

El inducido ejecuts uns osoilacidn, en la gue

sus zapatas polares se mueven en vaivén e distancia fija delen.

te del estator. lLa fuerze impulsors corresponde & la ocomponen~

recaidn del movimiento. La falte de homogeneided del campo meg.

nétioo se produce porque las zapatas polares del estator y del
inducido no se hallan direstamente opuestas, como en el tiro
directo, sino que, en la posicidn de reposo, estdn desviades
rec{procamente. En estos cantos desviados se concentran las 1{.

neas de fuerze magnétices (prinecipio de ocantos) y producen une

28) gon una gomponente eficaz en' la direccidn del movimiento

\y une componente perpendicular a aquella, que lastra &l o jine-

tee
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Un inconveniente de este sistema cmnsiste en |
que el gojinete del inducido tiene que reaeibir la componente
de fuerzs perpendiculsrmente a la& direccién del movimiento,
por lo gue este cojinete se desgaste rédpidamente.

Xl presente invento crea un motor de indusi.
do oscilante, que muestra una combinecidn del sistems de tiro
directo y de oscilacidn 1libre, pero ouyos inconvenientes evita.
En ello se aprovecha el principio de cantos del normal oscila-
dor libre y no obstante no se renuncia a la atraccidén directa
de los polos. |

El invento consiste en gue por lo menos uns
zapata del estator y por lo menos una zepats polar del inducide

estdn constituidas en forma dentada o escalonade, de tal modo

que, en la gproxi macién mutua de estas zepatas polares, las 80~
perficies laterales de los dientes o escalones, gue transcurren!
en la direccién del movimiento, e mueven pasando son reducido |
entrehlerro paralelamente entre sf, mientras gque las mperﬂciei;s
de los dientes 0 escalones, situmdas perpendicularmente a la |
direesidén del movimlento, se acercan de modo que el flujo meg.
nético de fuerza, durante la atraoccién del inducido, se desvie
cada vez mds de la direccidn del movimiento y se condise por
lasg superficles latersles de los dientes o escslones.

Zn el motor oscilante segin el invento se su.
prime el inconveniente principel del sistems de tiro directo,
rorque durante el mcercamiento del inducido al estator, los

dientes del inducido se meten en los alveolos dentados del es-
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tator, 1o que desvife les lf{neas de fuerza megnéticas en afhgulo
recto con respecto a la direccién del movimiento y las hage ‘
ineficeces. En ello pueden determinarse exastemente y mantener.ﬂé
se pequefios los entrehierros en las superficies laterales de |
los dlentes. A coneecuencie de ello disminuye tanto la 1 sis-
tencia magnétioa en las superflioies laterales, gue la partici-
pacidn principal del flujo de fuerza, después de la imnmersién
de los diente s en los alveolos, fluye por sus superficies la~

terales, de modo que ahora solamente permanece una oomponente,

que se hage cade vez menor en la direceidn del movimiento. Por
otra parte, sin embarg, actda al lado de la componente de mo-
vimiento de la resultante de canto también ademéds una fueza |
no despreciable en la direccién del movimiento desde les super-l
flcles del fondo de los alveolos dentados sobre las cabszas de
jos dlentes, 1la gue, poar lo tento, es plenarente eproveschadls .
Bl menolionado inconveniente del osdol lador

libre, es decir la oomponente de fuerza actuante sobre el a0 ji-

nete, se elimina en el motor seg¥n el invento, estando dispues-
to también un ndmero par de cantos (figures 4 - 7). EBntonses,
en efecto, las fuerzas de:canto oblfouas resultante s pueden
componerse siempre a pares para formar le resultants actuants
en ls direccién del movimiento, mientras que se eliminan las
componentes que oceasionsn lea pre sién sobre el c0jinete. Pero
s{, por cual guier rezén, es deseable una reducida presidn so-
bre el sojinete en una u otra direcscidén, puede obtenerse fé.
ollmente la miamna por la eleccidn de un nimero de cantos imper
(figure 38),

e e At g e 3 4 i e g e e
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Otra ventaja del mo tor segin el invento oon.
siste en gue, & oconsecuencia de la pe quefia resistencia me gné.
tica, resultente e la inmersién de los dientes en los slveo.
108 ajustados, aumente le induceidn megnétice y por ello tam.

bién le impedancia del sistema, por lo ¢ue desclende la corrien.

te ¥y el calentamiento disminuye correspondientemente d cuadre.
40 de la corrients. !

Los experimentos han demostmdo gue el nuevo

motor de inducido oscilante muestre une serie de propledades
[
favorables gomo buen gredo de rendimiento, movimients trangui.-

lo, silencioso, gran fuerza, gren carrers, reducido calentamien.

to y gran alcance de tensidn.

Las figuras 3 .~ 7 musstran ejemplos de ejecu.~
cién del objeto del invento en representacidn simplifi cad® . |
La figura 3% muestre un motor de inducido os..;f
cilante con zapatas polares escalonadss en formas de escalers,

mientras que

le figura 4% represente un motor andlog®, pe-

ro con dos dlentes sobre la zapata poler del inducido y dos al-
|

veoloz de dlente en el estator.

Le figurs 5% muestrs un motor son estator en

La figure 6% muestrs un motor en el gue el

inducido bascula slrededor de un f£ilo, mientres que

La figura 7% muestra un motor en el que el

| inducldo bascula alrededor de un canto.

i
Ia figura 3% muestra un motor de inducido os.

i
|
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1 o8cllante en el que el efecto desorito en la flgure 3% de las

| yistas de los mismos némeros de referencia gue en la figura B,

|les superficles eficaces para la desviacién de las 1fneas de

8,

|
i
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cilante con zapatas polares 15 y 16 en forma escalonadk . HL es-§
tator 17 y o1 inducido 18 se presionan por un muelle 19 contra |
wn eje 20, que reposs en depresiones simiocilfndricas del e ste-
tor ¢ inducldo. En la fase, en la que se establece €l campo
magnético, se atraen las superficies bdsicas 21 y 22 oad para-
leles y en los cantos 23 esctda una fuerza dirigida obl{cuamente.
Durante el ulterior movimiente se acercan las superficies 21,
22, ¥ 86 s=olapan sobre las superficles laterales 24 de los es-

calones, de modo gue uns considerable parte del flujo de fuerzs

fluye pempendicularmente por estas superficies latersales. & 60N
secuencla de ello desaparece la componente de la fuerze en la d:.i_
reccién del movimiento casi totelmente y desciende fuertements |
le fuerza de atraccidn de las superficies 2@ y 22

Kl movimiento del inducido se transmite por
un errastrador 26 a una leva 26+ Los muelles 27 y 28 cuidan
de la recuperacsién del inducido. La excitaaién del campo se
efestdia por una bobina 89,

Ia figura 42 representa un motor de inducide

zapatas poleres estd{ agrandads por uns constitucién endentade

de las gzapatas polares. Las partes gorrespondientes estdn pro.
Is figurs 5% muestra un motor de indusido
osd lante, semejante al de la figura 4%, pem en el gue, por

emplec de un estator en forma de E se han agrandedo todavia més

fuerze magnéticas. Ademés, por una configuracién esi métrics ael
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estetor y del inducido se ha reducido el peso de este Sltimo. |

H
i

Les parte s correspondientesestdn designadas econ los mismos mi-
meros de referencia que en la figurs 38, |

La flgura 6% muestra una eje cucidn de un mo- |
tor de indueido oscilante, en el que el inducido no se mueve,
como en las figures 3 -~ 5, slrededor de un eje 20, sino d. re.
dedor de un filo 30. También aquf son igusles los némeros de

referencia de partes correspondientes a los de lg figure 3%,

Le figurs 7% muestra la ejecucidén de un mo-
tor de inducido oscilente, en el gue el inducido bascula a.lre..js
dedor de un canto. Le l1fnes de basculamiento estd deda parque
ung ballesta 31, sostenida por dos leves 32 y 33, presiona con.
tre el canto del estator 17. Dos muelles 34, gue tiren en la
direccién de 1la bisestriz del dngulo y por ello casl no ejer-
sen ningdn momento en la direccién del movimiento, mantiensn

unido el cojinete de apoyo.

Ll kel Kl Rt Rl Rond Rk Lk R end X X
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Eate registro consta de les siguientes reivindiece~
ocionesns

1%8,- Motor de inducido oscilante asccionsdo elactro;

magnétioamente con corriente elterna o corriente copt!nng inter
mitente con un estator fijo y un induoido oscilente, ctracteri-
zedo porque por 1o menos une zepate polar del estator y por lo |
menos una zapzte polsr del inducido estén constituides en tbrma
endentade 0 escslonsda, de tal modo gue, en la mitue eproxime~
oién de estes zepetes polares, las superficies latersles de

los dlentes o escelones, que trenscurren en le direccidn del

movimiento, pasen unas snte las otres parslelemente con reduo-
¢ido entrehierro, mientraa_que ae acercan las supqrficiea de
de los dientes o escalonga; situades perpendicularmente e }a\
direcoién del movimiento, de modo que el flujo de fuerze meg-
nétioa, durente le etreccidn del indmocido, se desvie mds y més
de la direccidn del movimiento y se conduce por les smperficies
laterales de los dientes o eacalones. ‘
22,~ Motor de inducido oeéilantg segin le reivin-
dicecidn 1%, cerscterigzedo porque el estetor y el indwoido es-
tan oconstitnidos de modo diferente o asimétrioamente, de tel
modo, que le masa del inducido es esencialmente menor que le
mase del estatpr. .
Z8,- Motor de indnoido oscilente segin la reivin-
dicaqi&n 12, osrecterizedo porgue el indwcido, en su punto de
giro, muestre um filo que se presiona por muelles en uns cavi-

ded del estator.
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’4 o= Motor de indmoide ocmcilente aegun le reivin—
dfceoién 18, ceracterizedo porque le mase del indusido y les
fuerzes de recuperacidnm, ﬁctuantes sobre el mismo, estén ele-
gldas de tal modo que la oaoilaalén propie de este sisteme se
encuentre en resonancie eon le :trencuonoia de la tensifn apli-
cede slterns o cont{nue intermitente.

_ 53.-Kotor de induoido oseilente eegrm le rei'rindi-
cecidén 18, ceracterizedo porque el induocido eata epoyedo de mo-
do basoulante alrededor de un oento y gsta sostenido por ane
balleste aujetg’por su propie fuerze de muells, sin tornil]_.og.

68,~ Motor de inducido oscilente segin le reivin-
dicecidn 5%, carecterizedo porque estén dispuestos muelles,

que mantienen nnido el oojinet‘e de epoyo, de tal modo que no

preducen ningén momento esencisl en la direccidn del movimien-

to del induoido.

7.« Motor de inducido osoilente eccionado eleotro-
megnéticemente con corriente slterns o corriente cont{nma inter:
mitente.

' Segun ge describe y reivlndioa en este memorie
deso@iptiva. , o
8e _detalla en los plenos que se soompefien.
Y que consate de 10 ho;as, foliedes y esorites e

méquine por une sole de suz ceres.

it

Hadrid, e 26 de Mayo de 1966.
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