KHBIORIA DESCRIPTIVA

para solicitar
FPATENTE D E INVENCIOR
en
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de ETABLISSEBIENTS GUILLIET;, COMMERGNAT-GUILLIET
ET CIE,, entidad frencesa, establecide en 2, Boulevard

Magenta, Paris, ¥rancia, por:

»UN DISPOSITIVO DE REGULACIGN EN ALTURA DE LOS
“RBDILI;OS DI ARRASTRE DE HAQUINAS DE TRABAJAR MADERA™,
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En numerosos tipos de mdquinas para traba-
Jar la maders, gque trabajan sobre tablones de plano, el
arrastre de estos yltimos estd asegurado por rodillos ro-
tativos en contacto con la cara guperior de la madera'. Para
que los tablones sucesivos se introduzcan fdcilmente en la
mdquina, es necesario que los rodillos ocupen previamente
una posicidén en altura eituada a varios milf{metros por
debajo del planoc de la cara superior del tablén e intro-

dueir, conviene pues regnlar la posicidn de los rodillos
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pegin el espesor del tabldn que se heye de trabajar;

Hesta ahora, esta regulacidén se hacfa me-
nualmente por el operario, mediante, por ejemplo, un tor-
nillo que 2e¢ apoyase sobre un tope y actuendo sobre los co-
jinete® &e los rodillos; Tal maniobre ocasionaba por tanto
une pérﬂida de tiempo y era el origen de numerosos errores
de apreciacién;

Para evitar estos inconvenientes, el pre-
sente invento se propone hacer automdtica la regulacidn en
el tura de los rodillos de arrastre y prevé a este efecto un
dieposi tivo que no exige intervencidn alguna por parte del
operario; ‘

Segin este dispositivo, cada cojinets de
rodilloc de arrastre estd montado en una extremidad de una
palanca pivotante que, en su otre extremidad, estd conec-
tada al pietén de un gato hidrdulico cuyo orificio de des-
carga, practicado en el mismo pi&tdn, es acciocnado por un
contra—vdstago mévil, que penetra de una parts en ese pis-
tén y se apoyas de oira parte sobre una leva que es acel ona-
da por une tecla situada sobre el trayecto de loz tablones
a su entrads en la méQuina;

Do este modo, el &esplazamisnto de la tecla,
condicionado por el easpesor de cada tabldén presentado, pro=-
duce un desplazamiento correspondients de la caheza del
contra-véstage y confiere al pistén del gato, y por con-
siguiente a los rodillos de errastre, una posicidn de equi-

l1ibrio en relacidn con dicho espesor,
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En oiertas mdquinas, se puede aprovechar
la presencia del circuito hidrdulico Gel dispositivo para
actuar sobre otrog dispositivos, de segurid&d por ejemplo,
que deban también se® puestos en juego Gesde el momento en
que penetre un tebldn en la méquina; este es el caso, es-
pecialmente, para las mdquinas denominadas slineadoras o
delineadoras, que tienen por cometido separar una franja
de medera de cade costado de lo= tablones en bruto pro-
cedentes del eserrado §e un tronco; Bn estas mdquinas,
la &eparacién de las sierras es accionaeda automd titamente
con arreglo el ancho del tablén en bruto presentado y es
emencial que los drganos de meparecidn de las sierras
geen inmovilizalos durente todo el tiempo en gque el ta-
bldén permenece dentro de la méquina; Pate inmovilizacidén
pusde ser fdcilmente controlada por el cirouito hidrduli-
co del dispositivo conforme el inrento;

Los aibujos enejoe, suministrades a t{tulo
de ejemplo, ilustran un molo de reelizacién del &iwposi-
tivo de reguleacién conforme al invento em su eplicacién
& los rofillos ée arrastre e une alineadora e tipo co-
rriente; en estos &ibujoss

Iﬁ;fig; 1 es una viste esquendtica del
conjunto fel dimposi tivo,

La fig; 2 muestra, & meyor escala, la sec-
cidn longitudinal del gato de menfo &el &15positivo;

En le fig. 1, se ve en 10 la mesa de tréa-

bajo de la alineadora y en 1l y 12 loe dos rodillos de
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arrastre de le madera; estos rodillos son puestos en ro-
tacién permanente, en el sentido de las flechas, por el mo-
tor de la miquina, meiiante cadenas de transmisidn tales
como 13 gue pasan sobre piﬁoneg dentados 14, solidarios
de los rodillos; Estas cadenas pasen igualmente sobre ro-
d4illos tensores, teles como 16 lo cual permite a loz roii-
llos 11 y 12 desplazarse sin dejar de ser arrastrados en
rotaci&n;

Conforme &1 invemnto, cada cojinete, tal como
16 8 17 de los roiillos estd montado en la extremided de
una palance 18 § 19 gue pivota elrededor de un eje £ijo
21 4d aa.". fa otra extremidad de cada palanca 18 § 19 es co-
locade sobre el trayectoc de un vdstago de presiéh tel como
23 6§ 24, solifario de un pistdn 25, comin a todos los vés.
tagos 8e presién y mévil dentro de un cilindro 26 fijado
sl bastidor o armezdn de la méquina;

¥l conjunto pimtdn £6-cilindiro 26 consti-
tuye un gato hidrdulico gue recibe, por mediacidn de un
conducto de admisidn 27, el 1fguido impulsedo por una
bomba £8 mcecionada contfnuamente por el motor de la md-
quina;

La descarga del gato estd assgurada por
ano o varios orificios 29, practicados en el mismo pistén
86 y que desembocan en un canal axial &1 del pistén 25;
In la parte trasera del pistén 25 que se encusntra en el
exterior del cilindro 26, estd previeto un orificio 32 orien-
tado hacia abajo y que permite al lfquido del camal 31 de-
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rramavse libremente en un vaso 33 gue se comunica, por
un conducto de retorno 34, con un recipiente 36 en el
cual estd sumergido el conlucto &e aspiracidn 36 de la
bomba aé.

¥n el cenal axial 31 del pistdén 25, pene-
tra por su extremidad, un contra-védstago 37, cuya céabe-
za sé, que tiene el mismo aidnetro que el cenal, es capaz
de obturar el o los orificios de descarga 29; Un pegqueiio
conducto 39, practicado en el interior de la cabeza 38,
jguala lag presiones & uno y otro ledo de la cabeza y
eutoriza los movimientos relativos del contra.vdstago 37
y del pistén 25.

¥l contra-vdstago 37, gulado por un cojine-
te 41 en la parte trasera del plstén 25, estd constante-
mente solicitedo por un resorte 42, para salir del pistdn
y aplicarse sobre el cento de unae leva 43 que gira elre-
dedor de un eje 44 siendo aceionada por una tecla 45 que
pivota alrededor de un eje fijo 40 y que demcanse por su
extremidad sobre la mesa 10, & ls entrada de la méquin&.

®1 funcionamiento del dispositivo ag! des-
orito es el siguiente:

Se supondrdn los rodillos 11l y 12 ocupando
su posicidn de reposo que estd indicada en la figura l, J¥
segin la cual son nantenidos a algunos milfmetros por en-
cima dsl plano de la mesa 10, despuds que el operario en-
caje un tablén, tel como 46 bajo la tecla 45, leventdndose
dsta segin la posicidn de la fig. 1y haciendo girar la
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leva 43; K1 perfil de ésta es tal que bajo la accidn del
resorte 42, el contra-véstago 37 se desplaza hacia la
derecha de la figura y la cabeza 38 de éste contra-vdsta-
go llega & obturar los orificios de descarga 29 del pistdén
263 la presidén hidrdulica se eleva dentro del cilindro fi-
jo 26, tanto gue el pistén 25 se desplaza lgualmente hacla
la derecha ocasionanio, por los pulesadores o vdstagos de
presién 23 y 24, el pivotamleato de las palances 18 y 19
vy, por consiguiente, el levantamiento de los rodillos de
arrastre 11 y lé.

Iste movimiento se prosigue hasta que lo®
orificios de descarga llegan a enrasar con el borde trasero
de la cabeza 38; el 1fquido puede entonces escapar por el
canal 31 y volver de nuevo al reciplente 35 por el vase 33
y el conducto de retorno 54;

Tos rodillos 11 y 18 son en este momento
levantados hasta une posicidn situada a varios milimetros
por debajo del plano de le cara superior del tabldn 46;
el peso de estos rodillos tiemde a hacer volver el piztén
85 hacia la derecha de la figura y a disminuir as{ la sec-
cidn descublerta de los orificios de descarga 29, pero
esta tendencia es combatida por la presidn del 1lfquido
en el cilindro 26 y el equilibrio es alcunzade cuando la
aceién del peso de lom rodillos corresponde a la péraida
de carga sufrida por el 1fquido en la salidsa estrangulada

de los orificios 29,
Desie que el tabldn 46 es encajado bajo
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el primer rodillo 11,}eventanio a éste en algunos milf-
metros, la accidn del peso ds este rodillo deja de ejer-
cerse sobre el vistén 25 y la presidén en el interior del
cilindro 26 desclende a un valor Zensiblemente mitad del
precedente, pero el rodillo 12 no se eleva de manera
apreci&ble;

Cuendo el teblén 46, en curso de aserrado,
llega al segundo rodille 12, le levanta y & partir de este
momento, el pistdn 25 no experimenta ninguna accidn debida
al peso de los roilllos; este pistén puede, pues, desple-
zarse todav{a hacla le derecha de la fig; 1, de manera que
low orificios 29 sean ampliamente descubiertos, ILa presidn
en el cilindro 26 descienie entonces hasta un valor des-
precliable o nulo;

Cuanio el tabldn 46 se desprende de la te-
cla 45, ésta cae de nuevo sobrs la mesa 10, la leva 43
gira bajo la accién de su peso y empuja el contre-vdstago
&7 hacla la izquierda a pesar &e la accidn del resorte 42,
Aunque ese movinmiento sea, o mo, seguldo por el pistén 25,
log orificlos 29 no guedan menos descubiertoé.

Desde que el tabldn 46 abandona el rodi-
110 11, dste cae de nuevo hasta gque cada palanca 18 en-
cuentre el vdstago de presidn correspondiente 23, Por
consecuencia, segin lo que se ha dicho anteriormente, la
presién en el cilindro 26 =e eleva al walor moderado,
correspondiente & la accidn del peso de un ®so0lo rcdillo;

Iuego, cuando el tablén 46 abandona el ro-
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aillo 12, los drganos recobran la posicidn descrita al co-
mienzo de esta exposieidn de su funcionamiento.

Se ve as{ que, gracias al dispositivo con-
forme &l invento, un esfuerzo muy aébil, necesario para
levantar la tecla 45, es suficiente para provocar un lo-
vantamiento equivalente de los rodilles de errastre 11 ¥
12 que son piezas generalmente muy peaadas; Memds, la
mieva caida de estos roilllos despuds del paso del tabldn
es amortiguada por el juego del gato hidrdulico 25-26 y no
da lugar a ningin chogque perjuﬁiéial;

Por consiguiente, no solamente el dispoal-
tivo asegura un servicio preciso y no exige ninguna in-
termencidn por parte del operario, &ino gue ademds este
aiepositivo permite suprimir drgamos, tales como vélvu-
las de descarga de resorte, amortiguadores, e&c... que
eran anteriormente indispensables y que, por otra parte,
no eran més que paliativos de mediana eficacia;

®inalmente, tenienio en cuenta la obhser-
vacidn segdn la cual durante el trabajo de la mdquina, la
presién hidrdulica se anula, es posible, conforme al in-
vento, actuar sobre otros dispositivos existentes sobre
1a mfquina y en particular afianzar la seguridad ge fun-
cionamiento de ésta; Por ejemplo, en el caso de la apli-
cacidn del dispositivo a una alineadora, como estd con-
eiderado en los dibujos anejos, =e pusde combinar el
dispositivo conforme al invento con los drganocs que de-

terminan la separacién de las sierras a la medida del
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4 este efecto, como lo muestira ja fig, 1,
un conducto derivado 47 estd bifurcade de una parts sobre
el conducto de admisidén 27 finalizamdo de otra parte en
el cilindro 48 de una vdlvula de compuerta cuyo pietén mé-
vil 49, unido por el varillaje 50 a los drganos de mando
de la separacidn de las sierras, regula el gasto de 11-
gquidfo en 108 conductos de alimentacién y de escape 61 y 52
fe un motor hidrdalico 53 gque hace glrar el tornillo gque
habi tuslmente desplaze la o lag sierras mévileé.

isf, gracias a esta combinacidn, durante el
trabajo de la méquina, la presién hidrdulice gue se enula,
tal como Se ha mencionado con anterioridad, convierte en
inoperante el equipo hidrdulico de desplazamiente de las
eierras, haclienio también que cualquier accldente sea evi-
tado de este modo con seguridad; no podrd producirse el
gesplazaniento de las slerras nde que ®i la presidn hi-
drdulice es restablecidsa, €8 decir, cuanio no haya nin-
gun tebldn encajade bajo los rodillos de arraatre;

Ea de entenierse bien gue el invento no
se halla limitado al ejemplo preciso de realizecién del
gispositivo que acaba de ser descrito y que podrdn ser
aportadas modificaciones as detalle en la construecién
de este dispositivo sin salirse por ello del marco gens-
ral de este invento; ello jgualmente en lo que concierne
a ls combinacidn del dispositivo con cuelquier otro eguipo

nigrdulico de la mfquina a le cual el gispomitivo fuese
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aplicado,
¥s ta solicitud, que corresponie a la pre-
a:en'tqda en Francis el 1 de Junio de 1955, bajo el nimero
698,827, se acoge a los beneficlos del artfculo 61 del
vigente Estatuto sobre Propiedad Inaustrial".

-0De NOTA -0~

Tos puntos de invencién propia y nueva
que se presentan para que sean objeto &e esta Patente
de Invencidn en Espefia, por VEINTE efios, son lo= =l-
guiénﬁes:

13; - Un dispositivo de regulacidn en
alture de loa rodillos de arrastre de las ndquinas de
trabajar la madera, caracterizalo en que cada cojinete
2e roiillo de arrastre estd montado en un extremo de
una palance pilvotade que en su otro extremo estd unide el
pistén Ze un gato hidrdulico cuyo orificlo de descarga,
dispuesto en el mismo pletén, es maniajo por un contra-

vdetego mévil, gque penetra de una parte en este pistén,
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v estd apoyafo e otra parte sobre una leva que es &ccio-
nada por una tecla situada sobre el trayecto de los tablo-
nes de madera a =u entrade en la m&quim. |

o 29; - T dimpositivo conforme & la reivin-
dicacién 1, caracterizaio en que el peso &e los roiillos
Ze arrasire ejerce une acoidn directa mobre el pimtén del
gato y condiciona asf el valor de la presién hidrdulica
en el circuito de a.limentaciég ge este gato‘;

39.. - Un dispositivo conforme a la reivin-
gdiecacidn 2, cara&teriza»q.o por que se halla en conformi-
dad con un eguipo hidrdulico de la méquina y particular-
mente en el caso de una alineadora, con los drganoe que
menden ls separacién de las aierras..

49‘. - Un dispositivo de regulacidn en altu-
ra de 108 rodillos de arrastre de miquines de trabajar
madera‘.

Tal y como Se ha &escrito en la Memoria
que antecele, representedo en el &ibujo que &e acompefie
y con los fines que Se hen especiﬁca&o‘.

E=ta Memoria consta de once hojas escrites
por una sola cara..

Maarid,  =~Q MAY 1956}
Py A
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