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MBíORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE^aRos

a  nombre de JUUEN DUN&LER, de n acio n alid ad  s u iz a , r e s i ­

dente en Lange Gasee 6 ,  B a e ile a , S u iz a , p o r:

"APARATO GUIA-CRHLCNS PARA TEJIDOS".

- O - o - o  - O - 0 - 0 - 0  - o - o - o - o - o - O - 0 -

E1 in ven to  t ie n e  por o b je to  un aparato  

g u f a - o r i l lo s  destinado a l a  in tro d u c c ió n ,a  lo  ancho, de 

lo s  t e j id o s  en la s  maquinas de acabado, t a le s  como, por 

e jem p lo , ram as, T a la r e s , máquinas de t e ñ i r ,  se ca d e ro s ,

5 g asead o ras, in s ta la c io n e s  de b lanqueo, máquinas de p le g a r , 

de e n r o l la r ,  e t c . . .

Se conocen ya ap arato s in tro d u c to re s  de mo­

vim iento o s c i la n te  que comprenden dos d is p o s it iv o s  o cabe­

z as ig u a le s  montadas a l a  en trad a de la  maquina, una para  

10 e l  o r i l l o  d erech o , y l a  o tra  para e l  o r i l l o  iz q u ie rd o , te -

- 1 -



228892<

niendo cada cab eza , generalm ente, dos r o d il lo s  e n tre  loa 

c u a le s  pasa e l  o r i l l o  d e l te jid o  a g u ia r , siendo uno de 

lo a  r o d i l lo s  de p o s ic ió n  ü j a  y e l  o tro  de p o s ic ió n  m óvil, 

y siendo e l  funcionam iento t a l  q u e, cuando se produce un 

5 desplazam iento l a t e r a l  d e l t e jid o  h a c ia  una de la s  cabe­

z as d e l g a f a - o r i l l o s ,  e s te  -re su a c c ió n  progresivam ente 

n e u tra liz a d a  a medida que lo s  r o d i l lo s  de e s ta  cabeza se  

aproximan a  la  p o s ic ió n  h o r iz o n ta l , m ien tras que l a  a tr a c ­

c ió n  e je r c id a  por l a  cabeza opuesta conduce e l  t e jid o  a 

10 su p o s ic ió n  norm al.

E l p resen te  invento  t ie n e  por o b je to  c r e a r  

un ap arato  d e l gónero considerado cuyo e fe c to  d ir e c t o r  so­

b re  e l  t e j id o  e s  sen sib lem en te mayor que e l de lo s  ap ara to s 

conocidos h a sta  ah ora.

15 A e s te  e f e c t o ,  e l  ap arato  según e l  invento

comprende en com binación: un sop orte  g ir a t o r io  s u s c e p t ib le  

de g i r a r  a lred ed o r de un e je  da g iro  sen sib lem en te  perpen­

d ic u la r  a l  plano d e l  t e j i d o ;  dos r o d i l lo s  r o ta t iv o s  para­

l e l o s  d isp u esto s  a una y o tr a  p a rte  d e l t e j i d o  y montados 

20 so b re  d icho sop orte de t a l  forma que uno de d ich os rod i­

l l o s  e s tá  montado en p o s ic ió n  Ü j a  m ien tras que e l o tro  e s  

m óvil de forma que pueda e fe c tu a r  un movimiento de ap roxi­

mación y de sep aració n  con r e la c ió n  a l  r o d i l lo  f i j o ;  medios 

de aproxim ación que tien d en  constantem ente a aproxim ar e l  

25 r o d i l lo  m óvil a l  r o d i l lo  f i j o ;  medios de g iro  que tiend en  

constantem ente a h acer g ir a r  e l  mencionado sop orte a lre d e - 

dos d e l  e je  de g iro  de manera que reduzca e l  ángulo que
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forma e l  e je  de lo s  r o d i l lo s  con e l  o r i l l o  d e l t e j id o ;  

medios de re te n c ió n , u o tr o s , que preduzcan una fu erz a  

v a r ia b le  cuya magnitud dependa de la  profundidad de in ­

trod u cción  d e l o r i l l o  d el te jid o  en eso s medios y cuya 

6 a c c ió n  es opuesta a  l a  de lo s  c ita d o s  medios de g ir o ;  y 

m edios de sep aració n  que provoquen p ositiv am en te l a  sepa­

ra c ió n  d e l r o d il lo  m óvil d e l r o d i l lo  f i j o  cuando e l so p o rte  

o p e d e sta l g ir a to r io  es aproximado, p or l a  a cc ió n  combi­

nada y opuesta de lo a  medios de re te n c ió n  y lo s  medios 

10 de r o ta c ió n , a  l a  p o s ic ió n  en l a  cu al l o s  r o d i l lo s  son  

p erp en d icu lares a l  o r i l l o  d e l t e j i d o .

Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a  d e l in v e n to , lo s  

medios de g iro  e s tá n  c o n s titu id o s  por un r e s o r t e .

Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a  d e l in v e n to ,

15 lo s  medios de g iro  e s tá n  c o n s titu id o s  por un c o jín  neu­

m ático .

Según o tr a  c a r a c t e r í s t i c a  d e l in v en to , 

lo s  medios de re te n c ió n  pueden s e r  reemplazados por 

una p olea  de g arg a n ta , o de o tro  t ip o , de p o s ic ió n  f i j a  

23 y conectada a l  sop orte  portador de lo s  r o d i l lo s  por un 

c a b le , u o tro  medio, teniendo por e fe c to  la  ro ta c ió n  de 

e s ta  p o lea  a rra s tra d a  por e l  o r i l l o  cond u cir lo s  ro d i­

l l o s  h a c ia  una p o s ic ió n  p erp en d icu lar a  l a  l ín e a  forma­

da por e l  borde d e l o r i l l o .

25 Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a  d e l in v en to ,

lo s medios de re te n c ió n  pueden s e r  reem plazados por un 

d is p o s it iv o  que p e lliz q u e  e l  o r i l l o .

- 3 -



2 2 8 3 9 2

Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a  d e l in v e n to , l a  

ro ta c ió n  d e l so p o rte  p ortador de lo s  dos r o d il lo s  provoca 

l a  sep aració n  d e l r o d i l lo  de p o s ic ió n  m óvil por la  a cc ió n  

de una palanca de forma apropiada que actú a sobre una lev a  

5 montada sobre l a  p a rte  f i j a  de la  cab eza .

Según o tra  c a r a c t e r í s t i c a ,  e l  b o r le  d e l t e ­

jid o  proporciona e l  esfu erzo  de tr a c c ió n  n e c e s a r io  para e l  

funcionam iento d e l a p a ra to , sien d o  e l  sen tid o  y l a  d ire c ­

ció n  de ese esfu erzo  lo s  d e l mismo t e j id o .

10 Según o tr a  c a r a c t e r í s t i c a ,  e l  e je  de g iro

se  h a l la  situ ad o  a n iv e l,ap ro x im ad am en te  a  n iv e l ,  de la  

extrem idad in t e r io r  de lo s  r o d i l lo s .

O tras c a r a c t e r í s t i c a s  y v e n ta ja s  r e s a l ta ­

rán  en l a  d e sc r ip c ió n  que va a s e g u ir ; se  hará  r e fe r e n c ia  

15 a l  d ib u jo  an e jo  m ostrando, a t í t u lo  de ejem plos sim p les

no l im it a t iv o s ,  d if e r e n te s  modos de r e a liz a c ió n  d e l ap ara­

to según e l  in v e n to . En e s te  d ib u jo :

La E lg . 1 e s  una v i s t a  en alzado de fre n te  

de una cabeza de gu ía  p e rfecc io n a d a ;

20 La F ig . & e s  una v i s t a  en pdanta por en c i­

ma;

La f i g .  8 e s  una v i s t a  por. ü n .extrem o, su­

poniéndose e l  contrapeso r e t ir a d o ;

La F ig , 4  es una v a r ia n te  qué rep resen ta  

25 una cabeza p ro v is ta  de un r e s o r te  de llam ada que reempla­

za e l  contrap eso  y equipada con una p o lea  de garg an ta  en 

lu g a r de l a  h o r q u il la ;
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Las F ig s . 5 y 6 son esquemas que m uestran 

e l  ap arato  en d iv e rs a s  fa s e s  de funcionam iento .

dos cabezas A y A ' ( f i g s .  S y 6 ) ,  s itu a d a s  respectivam en­

te  a derecha e iz q u ie rd a  de la  en trad a  de l a  máquina^ que 

rec ib a n  e l  t e jid o  a  lo  ancho, suponiéndose que e l  aparato 

e s té  montado sobre un ramal de t e j id o  que se  d esp laza  v e r- 

tica lm en te  de a r r ib a  a b a jo . Cada cabeza tie n e  ( f i g s ,  1 ,  & 

y 3) un so p o rte  de f i ja c i ó n  1 por e l  c u a l l a  cabeza e s  

a to r n il la d a  sobre l a  máquina o sob re e l  d is p o s it iv o  que 

deba s o s te n e r la ,  tai sop orte  o p e d e sta l a  e s tá  montado para 

poder o s c i la r  a lred ed o r de un e je  3 f i ja d o  a l  so p o rte  1 .  

Sobre e l  sop orte a e s tá  montado un e j e  4 p ortador de un 

r o d il lo  ro ta t iv o  f i j o  5 .  Ph r o d il lo  r o ta t iv o  m óvil 6 e s tá  

montado sobre un e je  7 s o lid a r io  d e l brazo m óvil 8 p ro v is­

to  en su extremidad su p e rio r de un e je  9 que e s tá  a ju stad o  

por fro tam ien to  suave en e l  manguito 8 a . En l a  extremidad 

de la  prolongación  in f e r io r  d e l brazo m óvil e s tá  montado 

un e je  10 portador de una roldana 11 que, según la  i n c l i ­

n ación  de la  cabeza d e l g u f a - o r i l lo s ,  puede e n tr a r  en con­

ta c to  con una lev a  18 montada sobre un brazo l a  s o lid a r io  

d e l sop orte  de f i ja c i ó n  1 .  E l r o d il lo  6 es ap licad o  co n tra  

e l  r o d il lo  5 por la  a cció n  de un r e s o r te  13 f i ja d o ,  de una 

p a r te , a la  extrem idad l ib r e  d e l e je  7 y , de o tra  p a r te , 

a l  so p o rte  8  por medio de un to r n i l lo  14 p ro v is to  de 

m oleta  o r o d il lo  con puntas d estin ad o a aseg u rar la  regu­

la c ió n  e x a c ta  de la  p re s ió n  e je r c id a  por la  ten sió n  d el

Uh ap arato  in tro d u c to r  e s tá  compuesto de
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r e s o r te  e n tre  lo s  r o d i l lo s  5 y 61 Uh d is p o s it iv o  1 6 , f i ja d o  

en e l  sop orte  3 , y  so b re  e l  cual l le g a  a tra b a rse  e l  o r i l l o ,  

e s  d e c ir  que o b lig a  a dicho o r i l l o  a tomar una forma anís 

ondulada a medida que se  in trod u ce más profundamente, e s tá  

6 c o n s titu id o  por una h o r q u illa  cuyos brazos se h a lla n  curva­

dos de forma t a l  que en p royección  v e r t i c a l  van en d ivergen­

c ia  a p a r t i r  de su s puntos de s u je c ió n *

En rep oso , l a s  cabezas A y A ' adoptan una 

p o s ic ió n  in c lin a d a  según l a  f ig u r a  5 b a jo  la  a cc ió n  de un 

10 contrap eso 17 montado sobre una p a la n ca , E s ta  d is p o s ic ió n  

puede s e r  u t i l iz a d a  para l a  gu fa  de te jid o  que s e  d espla­

za en un se n tid o  v e r t i c a l  o notablem ente in c lin a d o . P ara  

l a  guáa en e l  se n tid o  h o r iz o n ta l ,  o poco in c lin a d o , la  po­

s ic ió n  d e l con trap eso  deberá m o d ifica rse  o tambián podrá 

16 reem plazarse por un r e s o r te  18 que una l a  p royección  supe­

r i o r  del sop orte 1 a l  p e d e sta l 3  ( f i g *  4 ) ,  En rep oso , lo s  

r o d il lo s  de cada cabeza son mantenidos en su p o s ic ió n  lim i­

te  in f e r io r  b a jo  e l  e fe c to  d e l contrapeso 1 7 , e s  d e c ir  que 

su ángulo con la  h o r iz o n ta l e s  llev ad o  a l  máximo ( i i g *  5 ) ,

20 Después de h aber in trodu cido e l  te jid o  en­

t r e  la s  dos cabezas A y A ',  se reg u la  la  sep aració n  de 

e l l a s .  Aproximado e l  borde e x t e r io r  de lo s  r o d i l lo s ,  e l 

o r i l l o  l le g a  a  in tro d u c irs e  e n tr e  l a s  púas de l a  h o rq u illa  

de trabado 1 6 ,

26 En ese  momento, lo s  r o d il lo s  abandonan

su p o s ic ió n  ifm ite  in fe r io r  para ten d er progresivam ente 

h a c ia  su p o s ic ió n  h o riz o n ta l a medida que la  p en etració n  

en l a  h o r q u illa  aumenta*
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S i se supone que a l  R eap lazarse  e l  te jid o  

de a r r ib a  ab a jo  experim enta una d e sv ia c ió n  h a c ia  l a  iz ­

qu ierd a f f i g .  6) e l  o r i l l o  izq u ierd o  acentúa entonces su 

p e n etra c ió n  e n tre  lo s  brazos de la  h o rq u illa  de re te n c ió n  

5 16 de l a  cabeza A* E l e fe c to  de re te n c ió n  aumenta en ám-

p l ia e  prop orciones y acentúa e l  movimiento de ro ta c ió n  

d e l so p o rte  & a lred ed or d e l e je  3 y l a  cabeza se  ap ro x i­

ma a  la  h o r iz o n ta l . En ese momento, l a  roldana 11 l le g a  

a apoyarse co n tra  e l  plano in c lin a d o  formado por l a  lev a  

10 1 3  y  un desplazam iento mínimo de la  roldana so b re  la  lev a

e je r c e  sob re e l  brazo m óvil un e s fu e rz o , opuesto a l  e fe c ­

to de tr a c c ió n  d e l r e s o r te  1 3 , que t ie n e  por consecuen­

c ia  se p a ra r e l  r o d i l lo  6 d e l r o d il lo  5 .  E l o r i l l o  in t r o ­

ducido e n tre  e s to s  r o d i l lo s  se  en cu en tra  de ese modo l i -  

15 berado y e l  e f e c to  de tra c c ió n  precedentem ente e je r c id o  

p or e s ta  cabeza se en cu entra que e s  anulado. S in  embar­

g o , por razón de la  d e sv ia c ió n  d e l t e j id o  h a c ia  la  i z ­

q u ierd a , l a  cabeza derecha habrá acentuado su in c l in a c ió n  

con r e la c ió n  a la  h o riz o n ta l y e je  ree ró  su p len a poten- 

30 c ia  t r a c to r a  para  conducir e l  t e j id o  a su ru ta  norm al.

P or e s te  hecho, e l  o r i l l o  izqu ierd o  adop tará de nuevo su  

p o s ic ió n  normal y l ib e r a r á  p arcia lm en te  l a  h o r q u illa  de 

r e te n c ió n . Adoptando e l  sop orte 3 nuevamente su in c l in a ­

c ió n  norm al, l a  ro ld an a 11 abandonará la  lev a  1 3 , y , ba- 

25 jo  l a  a cc ió n  d e l  r e s o r te  1 3 , e l  r o d i l lo  6 v o lv erá  a  tomar 

co n ta cto  con e l  t e j id o  y l a  p resió n  e je r c id a  por lo s  dos 

r o d i l lo s  sobre e s te ,  conjugada con e l  e fe c to  de tra c c ió n
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provocado por la  in c l in a c ió n  de lo s  r o d illo s - , c o lo c a ra  

e s ta  cabeza en estado de a c tu a r  eficazm ente en sen tid o  

opuesto en e l  caao en que e l  t e j id o  i n i c i a r a  una d esv ia­

c ió n  h a c ia  l a  d erech a .

Una re a cc ió n  s im ila r  e s  obten id a cuando s e  

reemplaza e l  contrap eso por un re s o r te  de llam ada 18 y l a  

h o rq u illa  de re te n c ió n  por una polea de garg an ta  19 o 

cu a lq u ie r  o tro  medio apropiado (f ig u ra  4 ) .  En e f e c t o ,  su­

poniendo como precedentem ente una d e sv ia c ió n  d el t e j id o  

h a c ia  la  iz q u ie rd a , e l  o r i l l o  co rresp o n d ien te  p en etrará  

e n tre  lo s  co stad o s de la  p o lea  y ,  b a jo  su  im p u lsión , l a  

p olea  e fe c tu a rá  un movimiento de ro ta c ió n  alred ed o r de su 

e je  &0. E l cab le  8 ! ,  f i ja d o  por una de sus extrem idades 

a e s te  e je  y por su o tra  extremidad sobre e l  p ed esta l a ,  

se e n r o lla r á  a lred ed o r de d icho e je  y h ará  g i r a r  e l  pedes­

t a l  h a lred ed or d e l e je  3 ,  lo  que dará por resu ltad o  poner 

en marcha l a s  op eraciones precedentem ente d e s c r i t a s .  Cuando 

e l  t e jid o  haya recuperado su  p o s ic ió n  norm al, l a  polea 19 , 

b a jo  l a  a c c ió n  d e l r e s o r te  18 (o d e l c o n tra p e s o ) , se  pon­

drá a  g ir a r  en se n tid o  in v erso  d e l movimiento d e l o r i l lo  

y e l  ca b le  S I  a s f  lib e ra d o  p e rm itirá  a l  p e d e s ta l ih recupe­

r a r  su  in c l in a c ió n  norm al. Ha de enten d erse b ie n  qu e, lo s  

modos de r e a liz a c ió n  d e s c r i to s  an teriorm en te y rep resen ta ­

dos en lo a  d ib u jo s  no son su m in istrad os más que a t f tu lo  

no l im ita t iv o  y se podrá m o d ific a r , de cu a lq u ie r  manera 

co n v en ien te , l a  form a, l a  n a tu ra le z a , e l  m ontaje y la  d is ­

p o sic ió n  de sus elem entos s in  s a l i r s e  por e l lo  d e l marco
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d e l in v e n to .

A s f , por e jem p lo , e l  mecanismo de separa*, 

c ió n  de lo s  r o d i l lo s  y/o  lo s  medios de g iro  d e l p ed esta l 

pueden s e r  reemplazados por un d is p o s it iv o  e1ectro-m agne- 

5 t i c o  o neum ático. En lu g ar de la  p o lea  de garg an ta  se  pue­

de prever un pequeño r o d il lo  con p re fe re n c ia  de s u p e r f ic ie  

rayada y de extremidad tro n co co n ica . E l cab le  puede s e r  

reemplazado por una c re m a lle ra , e t c .  o un d is p o s it iv o  

cu a lq u ie ra  apropiado que p e lliz q u e  e l  o r i l l o  d e l t e j i d o .

10

- O -  N O T A  - 0 -

Loa puntos de invención  propia y nueva 

que se  p resen tan  para que sean  o b je to  de e s ta  B aten  te  

de Invención en España, por VEINTE a ñ o s , son lo s  s i ­

g u ien te s  :

15 i s .  -  Aparato g a f a - o r i l lo s  para  t e j id o s

que comprende, en com binación: un so p o rte  g ir a to r io  sus­

c e p t ib le  de g ir a r  a lred ed o r de un e je  de ro ta c ió n  s e n s i­

blem ente p erp en d icu lar a l  plano d e l t e j i d o ;  dos r o d i l lo s
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r o ta t iv o s  p a ra le lo s  d isp u e sto s  a una y o tra  p a rte  del t e ­

jid o  y montados sobre dicho sop orte  de t a l  forma que uno 

de d ichos r o d il lo s  e s tá  montado en p o s ic ió n  f i j a ,  m ientras 

que e l  o tro  es  móvil de manera que puede e fe c tu a r  un mo- 

8 vim iento de sep aració n  y de aproxim ación con r e la c ió n  a l  

r o d il lo  f i j o ;  medios de aproxim ación que tienden con stan ­

temente a  aproximar e l  r o d i l lo  m óvil a l  r o d i l lo  f i j o ;  me­

d io s  de g ir o  que tie n d e n  constantem ente a hacer g ir a r  d i­

cho so p o rte  a lred ed o r d e l e je  de ro ta c ió n  de manera que se  

10  reduzca e l  ángulo que forma e l  e je  de lo s  r o d il lo s  con e l 

o r i l l o  d e l t e j i d o ;  medios de r e te n c ió n , u o t r o s ,  que pro­

ducen una fu erza  v a r ia b le  cuya magnitud depende de la  pro­

fundidad de in tro d u cció n  d e l o r i l l o  d e l t e j id o  en e s to s  

medios y cuya a cc ió n  es  opuesta a la  de d ich os medios de 

IB r o ta c ió n ; y medios de sep aració n  que provocan p o s it iv a ­

mente la  sep aració n  d e l r o d i l lo  m óvil d e l r o d il lo  f i j o  

cuando e l  so p o rte  g ir a to r io  e s  aproximado, por la  a cc ió n  

combinada y opuesta de lo s  medios de re te n c ió n  y de lo s  

medios de g ir o ,  a l a  p o s ic ió n  en l a  cu al lo s  r o d illo s  son 

20 p erp en d icu lares a l  o r i l l o  d e l t e j i d o .

&s+ -  Aparato según l a  re iv in d ic a c ió n  1 , 

c a ra c te r iz a d o  en que lo s  medios de ro ta c ió n  e stá n  cons­

t i tu id o s  por un r e s o r te .

3 a . -  Aparato según la  re iv in d ic a c ió n  1 ,

28 ca ra c te r iz a d o  en que lo s  medios de ro ta c ió n  e s tá n  cons­

t itu id o s  por un c o jfn  neum ático.

- 10 -
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4 3 . -  Aparato según la  re iv in d ic a c ió n  1 ,  

c a ra c te r iz a d o  en que lo s  medios de re te n c ió n  e s tá n  cons­

t i tu id o s  por una p o le a  de g arg an ta , u o tro  t ip o , de p o s i­

ción  f i j a  y conectada a l  p e d e sta l portador de lo s  r o d i-  

5 l í o s  por un c a b le , a  o tro  medio, ten iendo por e fe c to  l a  

ro ta c ió n  de e s ta  p o lea  a rra s tra d a  p or e l  o r i l l o  conducir 

lo s  r o d il lo s  h a c ia  una p o sic ió n  p erp en d icu lar a  l a  l ín e a  

formada por e l  borde d el o r i l l o .

So . -  Aparato según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,

10  c a ra c te r iz a d o  en que lo s  medios de re te n c ió n  e s tá n  cons­

t i tu id o s  por un d is p o s it iv o  que p e l l i z c a  e l  o r i l l o .

6S . -  Aparato según la  re iv in d ic a c ió n  1 ,  

c a ra c te r iz a d o  en que la  ro ta c ió n  d e l  so p o rte  portador 

de lo s  dos r o d i l lo s  provoca la  sep aració n  d e l r o d i l lo  

IB de p o s ic ió n  m óvil por l a  a cc ió n  da una p alan ca  de forma 

apropiada que a ctú a  sobre una le v a  montada sobre la  p arte  

f i j a  de la  cab eza .

-  Aparato según la  re iv in d ic a c ió n  1 , 

c a ra c te r iz a d o  en que e l  borde d el t e j id o  su m in istra  e l 

hO esfu erzo  de tr a c c ió n  n e c e s a r io  para e l  funcionam iento 

d el a p a ra to , siendo e l  se n tid o  y l a  d ire c c ió n  de e s te  

esfu erzo  lo s  d e l mismo t e j i d o .

6 3 . -  Aparato según l a  re iv in d ic a c ió n  1 , 

c a ra c te r iz a d o  en que e l  e je  de r o ta c ió n  s e  encuentra 

35 situ ad o a n iv e l ,  o aproximadamente a  n iv e l ,  de la  e x tre -
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midad in t e r io r  de lo s  r o d i l lo s .

90.  -  Aparato gu f a - o r i l l o s  para t e j id o s .

Tal y como s e  ha d e s c r ito  en l a  Memoria 

que a n teced e , rep resentad o en lo s  d ib u jo s que se  acompa­

ñan y con l o s  f in e s  que se  han e s p e c if ic a d o .

E s ta  Memoria co n sta  de doce h o ja s  e s c r i ­

ta s  por una s o la  c a r a .

MMrld, -'pMáY.lPM,

DQ/. -  i a  -
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