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El Modelo de Utilidad objeto de la presente memoria
se refiere, como su titulo indica, a una pata estabilizado-
ra para remolgues que reune unas cualidades de utilizacidn
superiores a cuantos hasta el momento se conocen con ana-

5em logo fin, tanto por su eficacia como por su sencillez y cé-
modo manejoe

Esencialmente consiste esta invencién en una pata teles
copica que retraidas durante la marcha se extraen en posi?
cién 4 e repost permitiendo la estabilidad del remolque

10.- sobre cuatro puntos fijos, accionando estas con una gran
suavidad ya que se manejan lateralmente con la manivela
del gato convencional actuando sobre un par cénico que
desplaza el eje en cuyo extremo inferior se ha previsto
una pequefia placa articulada sobre el que permite compensar
15.- las desigualdades del terreno.

Para la mejor comprensidén del invento que se preco-
niza se acompafia una hoja de planos en la que en figura
Ynica, se detalla suficientemente la constitucién y dis-
posicién de sus elementos componentes asi como su utili-

20.~ zaciln y funcionamiento en un ejemplo de realizacién prac-
tica no limitativo.

La figura representa una vista en seccién del conjunto
teniendo la numeracién que le acompafia el siguiente signifi-
cado:

25.- 1.2 Funda soporte.
2 Y 3.- Tubos telescopﬁcos.

4." Eje.



5.~ Pie articulado.

6.~ Abrazadera.

T.- Par cknico.

8.~ Husillo.

5. 9.~ Tuerca.

La pata que nos ocupa consta de una pieza tubular
fija (1) que se fija a los bajos del remolque., Dos o mé&s
tubos telescopicos (2) y (3) finalizan en un gato elevador
accionado por el eje (4) que se apoya en el pi€ articulado

10.-— (5) el cual baja por gravedad hasta tocar el suelo aflo-
jando la abrazadera (6). Apretando esta de nuevo.y ac-
tuando sobre el par cdnico (7) el desplazamiento relati-
vo entre husillo (8) y tuerca (9) permite conseguir la
presidn necesaria para elevar el remolque hasta la po-

15.- sicién deseada, posicién que se obtiene actuando sobre la
totalidad de las patas.

Serén independientes del objeto de la presente in-
vencién, los materiales, formas, colores y dimensiones y
en general todo cuanto no altere, cambie o modifique la

20, - esencialidad de la invencién.

Descrita suficientemente la naturaleza y objeto de
este Modelo de Utilidad, se hace constar que las carac-
teristicas esenciales, sobre las que ha de recaer la con-
cesién del mismo, estan comprendidés en las notas reivin-

25.~ dicatorias que en la siguiente pdgina se detalla.




De~

15.~

REIVINDICACTITONES

1l2,~ Pata estabilizadora para remolques, destinada
a ser instalada en la plataforma de eemolques para estabi-
lizar y nivelar remolques en reposo, compuesta esencial-
mente de: funda-soporte para ser fijada a la plataforma
conjunto de tubos telescopicos extensibles entre si por
me<io de la liberalizacién de una abrazadera para buscar
apoyo en el suelo y mecanismo elevador para subir o bajar

el remolque sobre estos apoyose

28.- Pata estabilizadora para remolques, caracteri-
zada por un conjunto formado por una funda-soporte de fi-
jacién, que aloja un conjunto de tubos telescopicos exten-
sibles, que termina en un pie articulado y que contiene
un mecanismo gato-elevador de accionamiento manual, a tra-

vés de un par cénico.

3%,- PATA ESTABILIZADORA PARA REMOLQUES.




Todo ello tal y como se describe y reivindica en la
memoria que antecede que consta de CINCO hojas escritas
a maguina por una sola de sus caras y planos que la ilus-

tran.
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