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peare solliciter
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en
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por VELNTE eafios

& nombre de IDEAL DISPENSER CO., entidad norteamericana,

establecida en 509 South McClun Street, Bloomington, I1lli-

nois, Estados Unidos de América, pors

"MAQUINA DE DISTRIBUCION"®
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Este invento se refiere & une méquina para

vender articulos, y mds particula rmente se refiere a une

méquine pera le venr ta de botellas, que funciona sutomitice-

mente durante un cicle para despacher un articulo {inico

desde la méquina obedeciendo & un control de moneda.
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Adn cuando el invenito se va a describir aqui con
relacién al despacho de botellas de bebidas y similares,
deberd entenderse qus los conceptoe son splicebles tembién
a mdquines de venta para despacher otros articulos, como
conservas, productos lécteos y materias semejentes enve~-
sadas @referentemente en envases de seccidn transversal
circular.

Haste el presente, los distribuidores de botellas
que se hen empleado en las méquinas de venta hen sido pro-
yectados pare el funcionamiento con envases de forme y/o
dimensién predeterminados. Siempre que se desea cambiar
el tamafio del envese o la forme del envase que se distri-
buye desde la méquina, generslmente es més econémico sus-
tituir la méquine de venta por otra ideada pare ser uti-
lizada con botellas o envesee de la nueva dimensién o for-
me, o bien sustituir el mecanismo de venta por otro capaz
de manejar las nuevas botellas o enveses. Dicha trensfor-
meéién e fin de emplear envases que tienen una forma o di-
mensién diferentes, no es de desear desde el purmto de vis-
ta del gasto de tiempo, dinero y del material regqueridos
para efectusr dicha transformacién.

Asi que un fin de este invento es fabricer une
méquina de venta del tipo descrito, que lleva un mecenis-
mo de venta que tiene suficlente flexibilidad pare su em-
pleo slternativamente con botellas de varias édimensiones
y formss, sin modificar su construccidén ni su funciona~

miento, y sin necesidad de transformarla ni de sustituir-
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la por' ctre nueva, y una find idad semejante es fabri-
car una méquina de venta del tipo descrito, que fu.ncio-z
ne suave y uniformemente para distribuir las botellas
y envases similares - independientemente de su temafic
o forma, asf{ como del peso de les botellas o de su ‘
némero - colocados en la méguins pera ser distribuidos
durante ciclos sucesivos de funcionamiento. ‘ |

Ademés, la mayor parte de las méquinaé
de venta actualmente en uso pars distribucién de bot.e-
llas y envases similares, lleven motores eléctricos para
hacer funcioner el mecenismo de distribucién durante
un ciclo d e funcionamiento. Dicho mecanismo movido por
motor aumenta las dimensiones de la méquina y, por
tento, aumente le cantidad de espacio necesaerioc pare ed—
locer la mfquine en posicién de uso. Cuando el velor de
la mAquina esté calculado sobre la base del rendimien-;
to de la méquina por el espacio ocupado por la méguina,
es evidente que dicho espacio adicionel, puesto que se
necesita para el motar de accionsmiento y para el meca-
nismo de conexién del motor de accionamiento sin meca-
nismo distribuidos representa una prime, que hace que no
resulte econémico colocer la méquina donde el trénsito |
no es imporsante,

El empleo de una méquina accioneda por
motor no sblo supone la necesidad de oqipar meyor es-
pacio en el suelo, sino que el armario msyor necesario

para &glberger el motor y su conexién operativa al ‘dis-
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tribuidor, y el nuevo coste del motor mismo y del mecanis-
mo de conexidn, sumente matericlmente el coste de la mé-
quina. Como resultado, el empleo de dichas méquinas distri-
buidoras de accionamiento mecédnico, no es préctico en ma-
chos lugares en gue, de otro modo, podria emplearse econé-
micemente une méquine distribuldora automdtica.

Una fineglidad de este invento es fabricar una
méquine de venta a bajo coste del tipo descrito, que es de
pequefio tamefio reletivemente, pero que funcione autométice-
mente obedeciendo el control de moneda pare distribuir uns
sola botella o envase similar durente cadea ciclo de funcio-
namiento, y que lleva un dispositivo para hacer que fun-
cione la méquina durante un ciclo tnico obedeciendo a la
introduccién de la centidad neceseria de monede, y que im-
pide que la méquina funcione durente 1és de un ciclo pare
distribuir un solo artfculo obedeciendo el control de mo-
nedé,.

Més e epecificamente, una finelided de este in-
vento es fabricar une méquina pare la venta de botellas,

que funciona sin el empleo de un motor eléctrico para
accionar el mecanismo de distribuciﬁn durante un ciclo de
funcionamiento; que necesita un espacio mfnimo para el me-
canismo de distribucién y, por consiguiente, tiene m'as
espacio disponible para almecenar mayor ndmero de articu-
los en posicién de ser distribufdos durante ciclos suce=-
sivos de funcionemiento de la méquina; que emplea fuerzeas

de gravitacién resaltantes del peso de las botdlles que se
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ven a distribuir durante el funcionamiento del mecanis-
mo de distribucién; que lleve un dispositivo para efec-
tuar el desplazamiento deseado de las botellas gque se
van e vender, de forma que se eviten obstéculos, con
movimiento uniforme de las botellas a través de la mé-
quina hasta el mecenismo distribuidor; que utiliza las
botellas en posicién de ser distribufdes pers ayudar dl
funcionamiento del mecenismo de venta durante unc iclo de
funcionanmiento, pero que evita el contacto entre las bo-
tellas dursmte los movimientos correspondie ntes, pare re-
ducir d minimo las roturas y desconchedos del vidrio en
les superficies de las botellas, dentro de la méquina, con
lo que se evitan desperfectos en los recipientes, mien-
tras que al mismo tlempo se reducen al minimo la canti-
dad de particulas de polvo e impurezas desprendides en lea
méquine donde perturban el funcionamiento uniforme y con-
tinuo de la misme; gue lleva un dispositivo para asegu-
rer el funcionemiento de le méquina durante un ciclo a
fin de distribuir un artfculo obedeciendo & un control
de moneda; que limita el funcionamiento de la méquina a
un solo ciclo obedeciendo &l control de monedea; que pro-
porciona el funcionsmiento de la méguina a velocidades
relativamente constantes, independientemente del nlimero
de botelles elmecenadas dentro de la méguina en posicidén
de ser distribuides o independlentemente del peso de las
botellas o de otros erticulos que se distribuyan; que

conste de un dispositivo pera el evence reguler de las
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botelle s e posicidn de ser distribuidas, y que funciona
eutométicamente para indicer el agotaniento de los erti-
culos de la méquina en posicién de distribucién,

Més edelante se pondrén de menifiesto &stos y
otros fines y ventajas de este invento, y en los dibujos
que 8 e acompeiien, y con fines ilustrativos, pero no de
limitacién, se muestra una reslizacién del invento.'En
ellos:

La figure 1 es un alzado esquemético en seccién
del interior de une méquine de vente que representa las
caracteristices de este invento.

La figure 2 muestra un fragmento del slzado de
una porcién exterior del mecenismo de distribucién, que
ilustra la disposiclén de piezas durar te un ciclode
distribucién.

La figure 3 representa una seccién tomada esen-
cialmente segin la 1inea 3 - 3 de la figura 2.

En la figura4 se gprecia un fragmento del elza-
do de una porcidn exterior de le méquine de distribucidn,
que ilustre la disposicidn de las piezas pars controlar
el funcionamiento de la mduine durante un ciclo de dis-
tribucidn.

En laz figura 5 se ve una seccién tomada esencial-~
mente segin la linea 5 - 5 de la figura 4; y

La figura 6 ilustra la viste en planta de la par-
te superior del mecanismo regulador empleado en combina~

cibén con el dispositivo de distribucidén mra iguslar ls
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velocidad de funcionemiento de la méquina durante un
ciclo de distribucién.

Haciendo referencia a continuecién a las fi-
guras 1 - 3 del plano, el nimero 10 represente una par-
te del depésito de une méguine distribuidora dividide
en un 4 epartamento superior (12) y en un departamento
de distribucién inferior (14), que estéd situado inmedie~
tamente debajd del departemento superior y en comunice-
cién con el mismo a £fin de recibir laes botelles (16) del
depertamento superior pera distribulir une cada vez du-
rante el funcionemiento de la méguina durante un ciclo.

El depertemente superior (12), que se mentie-
ne frio mediante un diespositivo de refrigeracién adecue-
do, e st constituido por un par de paredees laterales
(18 y 20) y por una pared (22) que se extiende hacia
arrive a travée de le perte central del departamento
pare dividir el mismo en dos departamentos contiguos
(24 y 26). Desde le pared central (22) se extienden
hacia afuera, con una inclinacién descendente de unos 8
a 20 grados, varias placas de anaguel (28). Las placas
(28) ven seperesdas verticelmente por un espacio ligera-
mente mayor que la dimensién méxime de las botellas (16)
destinedas a ser distribufdas desde la méquina, En la
modificacién que se ilustra, los anaqueles (28) estén
caleulados para que por su longitud lleven dos botellas
(16), une al ledo de otre, en la superficie de loe mis-
mos, Sin embargo, la longitud de los anagueles puede ser
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calculada debidemente pera que lleven mayor néméro de bo-
tellas, por ejemplo, cuatro o més, y se puede mumentar el

nimero de esnasqueles (28), d ependiendo del espacio de que

- se disponge pars la méquina.

Cede anaguel (28) termine cerce de las paredes
laterales (18 y 20) dejando un espacio ligeramente msyor
que la dimensién méxima de las botellas (16) que se van a
distribuir, a fin de permitir que las botellas desciendan
a través del peso (30) formedo entre los extremos de los
anequeles (28) y de las paredes laterales (18 y 20)., Cada
anaquel /28) colocado sobre el primero estd provisto de
una puerte oscilente (32), que ve montade de manera arti-
culade por su extremo superior en la parte extrema exterior
de los anequeles (28), pare quedar suspendida en el espacio
que gueda con el anaquel de debajo, a fin de cerrar la sber-
ture de tal forme, que impide que las botellas (16) sean
desalojades desde el anaguel que estéd debajo hasta el paso
verticdl (30), mientras esté colocada una botella (16) den-
tro del paso en posicidén de impedir el movimiento cscilen-
te de la puerte (32) haste le posicién elevada. Cuando la
parte del peso ante la puerta (32) queda libre de botelles,
le fuerze de gravitecién de las botellas (16) colocadas
en los anaqueles respectivos, es suficiente pare hacer
que gire la puer'ba o bre su articulacidén hesta la posicién
ablerta, con objeto de permitir que las botellas del anaquel
rueden fuera del mismo sobre &1 haste el paso vertical

(30) ¥ hecia la botelle superior del paso, cuando la puer-
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ta se abfe. De este modo, cada anaquel se vacia consecu-
tivamente, comezgahdo por le perte superior y terminan-
do por la inferior, ein permitir que ninguna botella de
los anaqueles &dferiares se ponge en el camino de otras
botellas que van descendiendo & través de le méquina de-
bido a la entregas de unabotelle de la méquine durante
la s operaciones de distribuciédn.

Los conceptos principales de este invento r e-
siden en lo siguiente, (1) en el mecanismo pare la dis-
tribucién de diches botellas desde la méquina sin el em-
pleo de un mecanismo accionado por motor, pare conservar
de este modo el espacioc necesario pare la colocacidn de
la méquina y el coste de fabricacién de le misma; 2) en
el mecenismo para controler el funcionamiento del meca-
nismo distribuidor a fin de soltar el mecanismo de dis-
trivuciédn pera funcionar durante un solo ciclo, pero sin
obececer a la introduccién de monedas adecuadas; 3) en
el mecenismo parea controlar le velocidad de funcionamien-
to del mecenismo distribuidor, em el que el funcionemien-
to se efectfia & velocidad uniforme, independientemente
de la carga de botellas de la méquina e iﬁdependientemente
del temefio, pesv o forme de las botellas que se estén dis-
tribuyendo, y 4) en el mecenismo para controlar los movi-
mientos de las botellas haste el mecenismo distribuidor,
pare impedir obmtrucciones y rera emplear con la mayor
eficacia el peso de las botelles de la mdquina, & fin de

realizer el funcionamiento del mecanismo distribuidor sin
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excesivo desgeste de las botellas o de las plezas de la mé-
quina. M4s adelante se describirén con mayor detalle éstae
y otras ventajas de la méquinea.
Al llever a la préctica este imvento, se em-~
plea la fuerza de gravitacién para reslizer el funcionamien-
to del mecanismo distribuldor. Exclusivamente se aprovecha
la fuerza de gravitacidn del peso de las botellas que se es-
tén distribuyendo, y principsl mente del peso de la {inice bo-
tella que va a ser entregade por le miquina. A este fin, se
emplean un par de ruedss de estrella (40 y 42), cada una de
las cuales va fijaeda en un eje alargado (44 y 46 respectiva-
mente), que se extienden a través del departamento de dis-
trivuciébn, en movimiento de rotaciédn libre, en gorrones ade-
cuados montados en las peredes extremas del departamento,
elineadas, pero desviadas hacia dentro desde los respectivos
pasos verticales (30) , por los cuales pasen las botellas
a través del departamento maiperior hasta el mecanismo dis-
tribuidor.
$as ruedae de esirella, que ven montadas
para el movimiento de rotacidén separadas de las paredes la-
terales del departamento, son de construccién esencialmente
idéntica, yasi, la descripcidn que se haré més adelante
se referird a la situada a la izquierda de la figura del
plano, entendiéndose gue la otra rueda de estrells serd de
la misma construccién en esencia, con la selvedad de gque los
elementos descritos se extenderén en direccidn opueste pare

efectuar el movimiento de rotacidn en sentido inverso al de

- 10 -
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las agujes del reloj, en oposicién al movimiento de ro-
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tacién d e la rueda de estrellas (40) éue gire en el sen-~
tido de las agujas del reloj, segin se describiréd més
adelante. Se comprenderd que el distribuidor llevard
una sola rueda o veries ruedes para le distribucién,
puesto que el funcionamiento no depende del empleo de
les parddescdel armario o cosa semejente. La rweda es-
trelladas estd constituida por varias acanaladuras se-
parades con igualdad, dispuestas de forma equidistante
en la periferia de la misme y alineadas en el sentido
del eje cuando la rueda estéd formada de varias secciones
de disco separadas en el sentido del eje. Las ascanale~
dures, por ejemplo las custro acanaladuras (48) dispues-
tas con una separacién de 902 en el plano, estén practi-
cadas de preferencis con sus centros de slineaciédn radial
con los de la ruede, pero la rueda es empujada para la
rotacién durante un ciclo de funcionamiento, con objeto
de que la acanaladure superioe en que ve colocada la -
botella pare la distribucidbdn, sea desplazada en la di-
reccién d el movimiento giratorio, & forma que el arti-
culo colocado en le acanaladurs tendrd su c entro de gre-
vedad desplazado en el sentido de las sgujas del reloj
o0 hacla el interior del eje de la ruedas, obligando asi
& la rueda a girar en sentido de las agujas del reloj.
Dicho movimiento de rotacién, como proviene de la fuer-
za de gravitacién del articulo sostenido por la ruedes,
haréd que la rueda lleve el artfculo desde la posicién

-11 -
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en que es recibido, a través del departemento y hacia aba-
Jo, en alineacién esencisl con una plataforma inclinade
descendente (50), por lo cual la botella ruede, debido &
la fuerza de gravitacién, desde la acanaladure y hasta la
plataforme (50), y por le plateforme inclinade descendente,
heste una placa de deslizamiento prolongade (52). La placa
ve montade erticulademente por un extremo para el movimien-
to basculante en sentido verticsl entre la posicién normal
0 elevada de acoplamiento para recibir la botells entrega-~
de por la rueda estrellada, y la posicién de entrega o infe-
rior, en que la placa de deslizamiento estéd inclinada hacia
abajo desde su articulacidén en éngulo, para hacer que la bo-
telle se deslice sobre le superficie de la placa hasta una
aberture de entrege de la méquinas de distribucién.

A este fin, la placa esté cors tituids por dos
o més rebordes prolongados (54) que se extienden hacis srri-
ba esencialmente para centrar la botella. Aunque se pueden
empleer verios mecenismos corrientes a fin d e monter la pla-
ca articulademente pera el movimiento basculante entre la
posicién normal y la de entregas, en el modelo gque se ilus-
tra, se utilize un eje (56) que ve apoyado en las paredes
laterales (58 y 60) separadas laterslmente, que sostienen
las plataformas (50) y entre las cuales va colocada la
pPlaca de deslizamiento (52) econ bridas (62) que se emtienden
hacia abajo integrdl mente desde los bordes laterales de le
plata, Las bridee llevan alineadas eberturas para alojer el

sje, dspuesto horizontelmente (56), que monte articulada-
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mente la placa en la méquina. Para empujar la placa de
deslizamiento & su posicién elevada de ajuste a finde
recibir le botella, se emplea constantemente un disposi-
tivo eléstico, como resortes tensores (que no se ven),
pero gin fuerzae sufieiente para evitar la basculacién

de la placa al colocarse un artfculo que se va a dis-
tribuir sobre la superficie de la misma.

Ademés de la construccién para hacer girar la
rueda durente un ciclo de funcionamiento, con objeto de
colocar un erticulo en la acansladura con su centro de
gravedad de preferencia 6 & 13 mm, aproxi madamente, més
alléd del eje de la rueda estrellada, & fin de emplear
la fuerza de gravitacién d el articulo en efectuar el ‘mo-
vimiento de rotacién, los brazos (64) que se extiendén

hacia fuera de la rueda estrellads, que determinam las

‘acansladuras, e stén formados por una pared extrems (66)

dispuesta en plano inclinedo segin una linea que se extien-
de deasde el borde de salida de una acansladure &l borde de
conduccién de la siguiente, pero en la que la parte del
brazo que d eterminea el borde de salida de la primera se
extiende hacia fuers algo més que el borde de conduccidn

de la sigulente para proporcionar una superficie de la
leva contra la cual se gpoya la botella 16# contigus a la
16P de la acanaladura, con el fin de emplear su peso, asi
como los pesos de las botellas amontonadas sobre la mis~
me en el paso, para obliger a girar a la rueda estrellada

en la direccién deseada, a diferencia de la oposicién al

-313 -
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movimiento giratorio, que de otro modo existiria, si es-
tuviese dispuesto de otra forma el acoplamiento operati-
vo entre la botella que llega y la ruede estrellada,
Ademés, la construccién de las porciones de

brazo (64) que se extienden hacia fusra de la rueda es-
trellade, hace que el borde de conduccién de la leva de
la rueda sobresalga, como se ilustra en la figura 1, en
tre la botella colocada dentro de las acenaladuras supe~
riores y le botella sigulente de la base de la hilera que
se apoya sobre el borde de la leva de la rueda, con el re-
sultado de que se mantiene una ligera separacién entre las
botellas para eviter obstéculos entre las botellas, que de
otra manere podrian chocer entre si con el movimiento de
rotacién libre de le rueda éstrellada, y pare reducir al
ninimo el contacto de friccién entre las botellas duren-
te el movimiento relativo, lo que origineria el desgaste
de las botelles y que se estropeasen las supsrficies de
las mismas.

Al efectuar la relacién descrite para utili-
zar el peso de las botel las de la hilera a fin de gyudar
e la operacién d e distribucién mediante el movimiento
de rotacién de la ruedes estrellada, pare impedir que cho=-
quen entre s{ con el movimiento de rotacién de le misma y
pare evitar obstéeculos entre las botel las debidos & con-
tectos, mientras la botella que se estd distribuyendo se
coloca atravesada en la rueds, es importante desplazar

aedecuadamente las botellas ﬁe la hilera en direccién,pere

- 14 -
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su entrege, & las acenaleduras de la ruede estrellsda du~
rante el movimiento de rotacién.
A este £in, las paredes laterales del armerio
o departamento ven provistas de una place desviadra (68),
que tiene su porcidn extrema inferior (69) que se extiende
haclae el interior desde la pared lateral en el trayecto
de las botellas que descienden por el paszo (30), para aco-
plar la botella inferior a medida que sele del paso ¥
para desviar la botellé. un poco hacia el interior del de~
partemento de distribucidn, hecia la rueda estrellada, El
empleo de dicho dispositivo desviador es wentajoso en mé-
gquinas distribuidoras de botellas de tamaiio y forma deter-
nminedas, pero la importancie del mismo aumente cuando se
emplea una méquina normalizada pare su uso con botellas
de verias formas y tamafios. Sin la placa desviadra, las
botellas de dimensién més pequels pueden lleger a amonto-
narse en el paso escalonadamente con la botella inferior
desplazade en direccién a la pared del armario, con el re-
sultado de que se obstmculizard el desplazamiento lateral
de la botella para entrsr en las acansladuras de la rueda
estrellade y la mégquins ya no podré efectuar sus operacio-
nes de distrivucién sin ser reparade o ajustada.
En lugar de emplear une place desviadora se-
perede, la parte d e la pared lateral correspondiiente del
armario, del frea que se encuentra directamente sobre la
ruede éstrellade, puede ser separada del resto y doblade

haecia el interior en el trayecto de las botellas para efec-
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tuar el desplazamiento d eseado. Se prefiere, sin embargo,
el empleo de una place separada (68), que 1lleva la porcién
doblade hacia dentro montada de forma articulada (68') pe-
ra pender de un soporte (70) dispuesto verticel mente, colo-
cado en su sitio mediante una o més porciones de gancho
(72) en el extremoc superior, que se extlenden a través de
ranuras adecusdas (74) en la pared latersl del armario.
Cuando se emplean piezas separables del tipc descrito, las
placas pueden sustituirse entre sf, &1 se desea, a fin de
proporcionar unaporeién més o menos desviada para su empleo
con botellas de tamafio diferente.

Inmediatamente debajo de la placa desviadora
y delante de la rueda estrellads, va colocada una placa
entrepafio (76) para sostener la botella inferior de la hile-
ra hasta que es desplazada por la fuerza de gravitacién en
una ecanaladure receptora de la rueda estrellada. Ia por-
cién exmtreme inferior de la placa desviedora (68 -69) des-
cansa en una poreién intermedia de la superficie superior
de la placa de entrepafio para cooperar en la guia de la
botella inferior hacia la acansladura siguiente de la rue-
da estmllada durante el movimiento de rotacibénde la misms,

Como se ilustre en la figura 2, la placa de
apoyo (76) ve montade articuladamente por su e xtremo exte-
rior en un perno edecuado (78) fijado a la pared lateral
del armario para permitir el movimiento basculante de la
place de apoyo verticelmente sobre su eje, entre las posi-

ciones superior e inferior de acoplamiento. Cuenta con me-
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dios, como resortes (¥9), para empujar constantemente

e la placa de apoyo & su posicién superior, pero sin fuer-
za suficiente pare soportar la carga de una boteile. 808-~
tenida por la place, por lo cuel la placa bascula hacia
abajo debido al peso ds la botella, hasta su posicidn in-
ferior de acoplamiento, indicada por l{neas llenss en la
fisure 2. Cuando ya no hey més botellas disponibles pere
su distribucién desde le place, la placa vuelve automé-
ticemente @& su posicidn superior. Dicha condicién, que
indica que la méquine eetd vacia, e s conveniente que see
sefielade cuando la place vuelve & su poeicién normalmente
elevade.

Con este fin, 1lg porcién extrema anterior de
le placa £{76) ve provista de un pasador (80), que se ex- |
tiende lateralmente a través d e una ranure curvilines
(82) en le pared extrema contigua del amerio. Le raura
va provista de une espige (78) como eje. Acopléndose
elésticamente el lado inferior de la porcién del brazo que
se extiende hacia fuera més allé de la pared del armario,
va uh extremo de un brezo de palanca (88), que esté arti-
culado por su otro extremo en une espiga (86) que se ex-
tiende hacie fuera de un soporte )88). El brazo es empu-
Jado con le placsa, pare el movimiento basculante sobre su ;
eje, en una direccidén que desplaze la placa hacie arriba, 1
e su posicién normal de acoplamiento, sin fuerze suficien-
te para vencer la carge de gravitacién de una botelle gque

descanse en la placa. Cuando la placa vuelve a la posi-
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cién elevade, el brazo de palanca hace contacto eléetrico,

lo que ilumina una lémpera u otro dispositivo de sefia-

~ les, pare indicar que la placa estd vacia. Cuando la pla-

ca (76) estf desviade, el brazo d e palanca (84) vuelve me-
diente une verille de desviacidén que se empuja por resor-
te a la posicién normal.

Cuando esté en posicidn inclinade, la plsca
de apoyo (76) funciona en combinecién con la placa desvia-
dora (68) que descanze en la misma y mon la pared extrema
(g08) dispuesta verticelmente, que d etermina la pamte infe-
rior del paso (30), para desplazar la botella inferior de
le hilera en direccidén a la rueda estrellada y evitar la
posibilided de que otras botellas de la hilera sen des-
pPlazedas hacia el interior més allé de la botellade la
placa; de otra menera, la botella tendrfas tendencia a
desligarse fuera del centro de la rueds, donde podria de-~
tenerse, por el peso de otras botellas contra le pered del
armario para impedir el desplagemiento en la rueds estre-~
llada durante ciclos sucesivos de funcionamiento, Ia pla-
ca de apoyo inclinada (¥6) es inclinada, con una botella
sobre la superficie de la misma en direccién a la ruede
estrellada en é&ngulo, pera efectuar el desplazamiento
deseado de la bortella inferior de la hilera y al nivel de
alineacién de la placa en posicién paralele a la ruedes
estrellada y un poco desviade hacia arribe desde el eje
de le misma. Cuando se halla en esta posicién, la placa

inclinadse coloca le botella inferior en posiciédn de aco-
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plamiento con el borde de leva con un vector dé fuerze que

se extiende sobre el eje de le ruedes, pera utilizar de es-
te modo le carge de las botelles a fin de realizer el movi-
miento :iretorio de le ruede estrellade hasta que ésta se pa-
re positivamente mediante el mecanismo de control deserito
néds adelante.

Le ruede de estrelle puede estar compuesta de
un elemento cilf{ndrico maeizo que lleve las ecesnsladuras prac—
ticadas en la superficie del mismo, pero es mejor utilizar
una ruede de estrella que esté formade por varios elementos
de disco separados en el sentido del eje, & £in de acomodar
botellas de distintas dimensiones y forms, y dejer espacios
abiertos intermedios en los que puedan extenderse adecuade~-
mente las porciones de la place (76) pare llevar las botellas
e las acanaladuras receptoras de le rueds durante el movimien-
to de rotacién.

La liberascidn de la rueda de estrella pare el
movimiento de rotecién durante un ciclo de funcionamiento
se efectie a través de un mecenimmo fiador, que es acciona-
do por un solenoide (90) respondiendo a la introduccidén de
monedas adecuadas pare le compra de un articulo que se va &
vender. El mecanismo fiedor que representa importantes carac-
teristices de este invento, lleve un dispositivo que ase-
gura el movimiento de la rueda estrellade durante un ciclo
de funcionamiento respondiendo al funcionemiento del sole-
nolde, y otros dispositivos que impiden el movimiento de ro=-

tecién de la rueda durante més ciclos sin le introducciédn
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subsiguiente de monedas adecuadas, aungue el = lenoide

“

puede quedar en eu posicidén operante d ebido a que la
monede o0 el solenoide se detengan,

Como se ilustra en las figuras 4 y 5 de los
planos, el solenoide (90) va fijado a un panel (92) en
la pared frontel de laméquina., Un eje (928), fijado al
ndecleo d el solenoide, ve unido, por medio de unae espigza
(94), & un soparte (96) fijado el extremo superior de
una plece impulsore (98). La placa de impulsidn, que
tiene la forma de una tire alargeds de metal u otro me-
teriel rfgido, lleva verticelmente un per de renuras
alargades separadas (180 y 102) en le perte centrel de
la misma, a través de las cusles se extienden los pasa-
dores (104 y 106) fijados &l panel (92) pera guiar a la
Placa impulsore en movimiento de desplazamiento verti-
cal respondiendo el funcionamiento del solenoide (90).

Un sectar (108), articulado por un extre-
mo en una espiga (110), fijado e uns porcién intermedia
de la placa impulsora (98), va provista de un estribo (112)
como un vorde que se extiende hacie fuera desde una por-
cién intermedie del borde interior del sector y va pro-
visto, ademés,de un dedo (114), que se extiende hacia arrie
ba desde el extremo exterior del sector en posicién de
ser cogide por un gorrén de paerada (116), que se extien-—
de hacia fuere d esde la placa ipgpulsore pare impedir un
nuevo movimiento oscilante del sectar en el sentido de
las agujes del reloJ respondiendo al funcionamiento me-

diante un muelle de hoja (118).

-



10

15

25

f) L JE
3, 325
Una pelanca operante (120) articu_l a, me—

dio de sus extremos, en una espige (122) fijada el panel
(92), lleva un pasador (124)que, en la posicién normel

de acoplamiento,se halla en el trayecto del estrillo (112),
por lo que le palenca operante (120) gire alrededar de su
articulacién en el sentido de les agujas del reloj, res-
pondiendo al desplazamiento hacie arribe de le placaim-
pulsora (98) mediente el solenoide (90).

Une place fiedre (126), montada independiente-
mente en el panel (92) para el movimiento de despls zemien—
to verticel entre los elementos de gufa (128), entre la
posicién normal o de blogueo y la posicién inferior o de
liberaecién, va provista de un pasador (130) que se extien-
de hacia fuera desde la porcidn extrems smaiperior de la mis-
me en el trayecto de la porcién extrema interior libre de
le palanca operante (120).

La placa fiador (126) se—desplaze asi medisnte la
pelance de deslizemiento, desde la posieidn de blogueo &
la de desbloquec, r espondiendo al movimiento oscilante
de la palanca operente glrededor de su articulacidén el
funcionar el svlenoida. La placa de fin dor es empujada
constan temente & la posicién de blogueo por medio de un re-
sorte helicoidal eilfndrieo (132), que lleva un extremo su-
Jeto a un asidero (134) estampaco del panel, mientras que
el otro extremo va sujeto & una espige (136) fijado a la
porcién extreme inferior de la placa de fiador (126).

Un trinquete de detencidn (138% sirve pera ponerse
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en el trayecto a £in de acoplarse a los resaltes (140)

que se extienden hacie fuera desde una placa de control
§142), que va fijade el extremo dal &rbol (44) pere el
movimiento de rotacién de la placa de control con la rueda
esirellads. Las prolongaciones (140), que corresponden en
niimero & las ecanaladuras de la rueda estrelada y separsdas
ccrreapondientemente,' ven provistas de paredes frontales
planas (144) pare su acoplamiento eficaz mediante el trin-
quete de detencién, cuend gire la rueda a fin de llevar la
acenaladure superior de la ruede & la deseada posicién des-
viada, por lo que el centro de gravedad del articulo coloce~
do en la misma estd sproximadamente 6 & 13 mm més alld del
eje de la rueds, mrea producir el movimiento de rotacién de
le rueda mediente la fuerza de gravitacién cuando el trin-
quete de detencién es retirado del trayecto de la prolonge~
eidén.

Con objeto de asegurarse de que la rueda estre-
llada gire durante un ciclo antes de volver el tringuede de
detencién a laposicién de bloqueo de les prolongaciones &l
desplazarse la placa de fiador & la posicién de desblogueo
¥ retroceso, va dispuesto un mecenismo pare producir el des-~
ple zamiento del trinquete de detencién (138) en el movimien-
to de despls zamiento de la place de fiador desde la posicidn
de bloqueo & la de desblogueo, pare dejar libre de este mo=-
fio Ia placa de control pera el movimiento de rotacidn dy-
rante un ciclo. A este £in, el trinquete (138) va provisto

de un elemento independiente articulado en medio de sus
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de la placa de fiador. El trinquete de detencién va empu~-

jado constentemente para osecilar un poco en el sentido de
las agujas del reloj por medio de un resorte de traccién
(148) sujeto por un extremo & una espiga (150) rigide con
le placa impulsora, mientras que el extremo antericr del
resorte va enganchado sobre un brazo (152) que se extien-
de hacia abgsjo desde el tringuete de detencidén., As{, a
medide que la place impulsora se deeplaza desde la posicidn
de blogueo a la posicién de desblogueo pare retirar el
trinquete de detencidn del trayecto de la placa de control,
el resorte (148) resulte efectivo para mover el trinquete
de detencidn hacia delante alrededor de su articulacidn més
@lld de la mred frontel (144) de la prolongacién, de suer-
te que la vuelta inmedista de le placa impulsora a la po-
8icidén de bloqueo encontrard el tringuete Ge detencidn des-—
plazado hacie delante mis alld de la pared (144), pares per-
mitir de este modo girer a la rueda. A medida que la pro-
longacién siguiente me aproximsa a su posicidén &l final del
ciclo, se acopla al tringuete de detencidn que estd en el
trayecto de la misma con fuersza suficiente para mover el
tringuete hacia atréds sobre su articulacién en oposicién

8l resorte (148), hasta que se acopla mediente el pasador
(130) para detener el trinquete de detencién en posicién
normel, & f£in de evitar ei nuevo movimiento de rotacién

de la rueda.

Como se ha indicedo anteriormente, uns de lag me-—
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yores dificultades para ebnfiar en la fuerzae de gravita-
cién pare el funcionaniento de una méquine de distribu-
cidn del tipo descrito, es el efecto que puede tener la
variacidén de carga sobre le velocidad de funcionamiento

del mecanismo de distribucién., Cuando por ejemplo, solo
quedan en la médquina une o dos botellas en posicién de dis-
tribucibn, la carga resultaﬁte sobre la rueda estrellada
es tal, que el movimiento de rotacidn es relativamente len-
to. Por otre parte, cuando el paso (30) estd en esencia
completamente lleno de envases, y cuando los envases son
de peso importante, la carga operante para efectuar el
movimiento de rotacidén de la rueds, seré relativamente
graende, con el resultado de que la rueda tenderéd a girar

a una velocided relativemente grande y de este modo, habré
peligro pare la méquine y erticulos de distribucién de

le misma, que podrén detericrarse.

Se han e studiado verios mecan ismos para
hacer la velocidad de funcionamiento, independiente en sus-
tancie de la carga. Se ha hellado que un control efectivo
de lavvelocidad pera su empleo con un mecanismo del tipo
descrito, puede ser conseguido mediante el uso de un regu-
lador en forme de place plana (154), que lleva un par de
prolongeciones (156 y 1585 en forma de elementos de meri-
posa, que pueden e xtenderse pars sumentar la resistencia
al movimiento giratorio en proporcién = la velocidad de
rotacién del regulador, gque va unido directamente, a tra-

vés de una serie de ruedas dentadas para el movimiento de
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rotacién a gran velocidad con la rueda estrellada.

M&s e spec{ficamente, el mecanismo r egulador
comprende une rueda de transmisién (160) fijada al eje (44)
parae el movimiento de rotacién y que lleva sus dientes (162)
engranados con los dientes de engrane (164) de une rueda
de engranaje (1€6), que va montada en el eje (k688), para mo-
vlmiento de rotacién libre. La rueda de transmisidn (166)
mieve una rueda dentade més pequefia (168) montade pera movi-
miento de rotecién libre en une espiga (170) y el movimien~
to de rotaecién de esta ruede dentada se comunicae a una rue-
de dentade (172), sobre le cusl ven montadas placas de ma¥
riposa por medio de una ruede dentada (174) de intercone-
xién.

El regulador constituye una place plans (154)
que tiene sus caras planas parsleleas €l e je de la rueda den-
tada (172). Las places de prolongacién o de aleta (156 y 158)
de extensidn semejante, ven montadas articuladamente en los
extremos de la placa (154) rare movimiento oscilante entre
le posicidén normal, en gue las placas de aletas se extien-
den perpendicularmente desde la placa en la direcciédn del mo-
vimiento de rotacién, hasta une posicién extendida en que
les placas de aletas van alineadas radielmente con la placa
principel (154) para sumentar la longitud efectiva de la mis-—
me. Cada una de las placaes de aletas es empujada a su posicih
normal por medio de muelles helicoidales cilfindricos (176 y
178), que van sujetos por un extremo en un asidero estampa-

do hacie el interior de la porcidén extrems de les placas de
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eletas, y enganchados por el oiro & xtFemd tes
(180) fijados a lgplaca principal y desviados del centro

de las misme en la direccién de las prolongaciones.,

Durante el movimiento de rotacidn, las fuerzas
centr{fugas acopladas & las reacciones de la rueda socbre
les prolongeciones durante el movimiento de rotacién, hacen
gue las prolongaciones.giren hacia fuera sobre sus articu-
laciones en una distancia que corresponde e la velocidad
o movimiento de rotacién de la placa principel, para au-
mentar de este modo la resistencia al movimiento girato-
rioc en respuesta al sumento de velocidad del mismo. lLa ve-
locidad de rotacién tiende & ser proporcionsl a la carge
gue mueve la ruede estrellade, pero le variacién de carga
esté compensada en parte por elhecho de que las prolonga-
ciones de las aletas, desde la posicién normel haste la
posicién alineada tienden & sumentar de manera que resis-
ten un movimiento giratorio mée répido. Cumm to mayor es
la longitud efective de la place reguladors, tanto mayor
es la resistencia del movimiento de rotacién con el resul-
tado de que una fuerzae tiende a compensar la otra, haste
el extremo de que la velocidad de rotacién de la rueda es-
trellada tiende a guedar relativemente uniforme, indepen-
dientemente de la carga efectiva.

Funcionamiento de la méquinsa

Al ponerse en marcha, los elementos se hallan
en le posicién indicade mediente l{neas llenas en cadae

une de las figuras, con la placa (74) inclinede & su posi-
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cién operada por les botellas (16) de le hilera apoyedas
en le miemas, y & la rueda estrellada (40) se le impide el
movimiento de rotacidén mediante el trinquete de detencidn
(138), con la botella (16P) que se ve a distribuir desde
la renura superior, gque tiene su centro de gravedad desplaze-
do de preferencia 10 a 13 mm, aproximademente, cesde el eje
de la rueda.

Cuendo se introducen las monedas en le mé-
quine mra efectuer una compre, el solenoide (90) se exci-
te pera retirarse del brazo (92), por lo gque la placa ’im-
pulsore se despla za hacia srriba desde la posicidn normsel
e la posicién operante.

A oconsecuencie del movimiento ascendente de
la place impulsorse, el resalte (112) se acopla al pasador
(124) de le palanca operente (120), pere hacer gue la pa~
lance operante gire en el sentido de las agujas del relo]
elrededor de su eje (122). Si la pelenca operante se mueve
alrededor de su eje, el pasador (124) se desplaze latersl-—
mente fuera del trayecto del reselte (12 ) con el resultado
de que lea palence operante quedas libre psre su vuelta inme- |
diete & su posicién normel, independiebtemente de los mo-

vimientos de la placa impulsora. Por ests reacciénde es-
cape, e 8 posible hacer independiente a la palence operan-

te del solenoide y de la place impulsora parae impedir el
funcionamiento de la méquine durante més de wn ciclo =un-

que el solenoide o la plaoce impulsorsa, puedan mentenerse
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plece impulsora, el pasador (124) de la palanca operante,

A

en posicién opersnte. Al volver. a ggos iel la
que estd en el traygcto del sentor, se acople a la pared
lateral para mover el sector con movimiento oscilante
sobre su eje en la direccién opueste medim te el resorte.
A medida que el pasador (124) se separa del resslte (112),
el sector vuelve mediante el resorte (118) a la posicidn
normal, en que se para par el ecoplamiento entre el pasador
(116) y el dedo (114) del sector, a f£in de colocar nueva-
mente el pasador (124) en el trayedto del resalte (112) pa-
ra el accionemiento de le palanca operante por el funcio-
namiento subsigulente del =0 lenocide,
Cuando le palanca operante (120) se mueve
a la posicién operade, el extremo exteriar libre de le pa~
lance se acopla al msador (120) de la placa de fiador (126)
mra producir el despla zemiento de la placa de fiador desde
le posicidén de blogueo a la de desbloqueo, par lo que el
trinquete (138) se separa del trayecto del brazo (140) del
elemento de control. Al despla zarse, el resorte (148) hace
glrar el trinquete hacia delante sobre su eje, de susrte
que el trinquete no puede volver al trayecto del brazo suel- |
to de la place de control cuendo la pieza de fiador vuelve,
mediante el elemento de resorte (132) a s1 posicidén original
de ajuste.
Cuando el tringuete (138) se retira del

trayecto d el brazo (140) de la placa de control, la rueda

estrellada quede en libertad pare girar sobre su eje., La
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carge de la botella en posicidn desviada en la “gueda,

unide al vector de fuerza transmitido d eede la botelle
ge la place en contacto con la rueda, actfa haciendo que
la rueda gire sobre su eje. A medida que la rueda gira
durante un éngulo de unos 90 grados pare desplazer la
acanaladura superior en gque ve coloceda la botelle hesta
une posicidn que se extiende lateralmente, las fuerzas
de gravitacién resultan e ficaces para hacer que la bote-
lla ruede desde la rueda estrellada hasta la plataforma
¥ hasta la place de entrepafio (52) dispueste horizontel -
mente, Ei peso de la botella distribuida por la rueda hace
que la placa bascule hacia ebajo sobre su eje (56), paras
que la botella se demlice axilmente desde el d epartemento
distribuidor & la aberturs de enitrega del armario, de
donde se puede retirer.

El movimiento de rotacidn de la rueda
estrellada se irasmite a través del tren de engranajes
pare efectuar el movimiento de rotacién & velocidad consi-
derablemente mayor de la ruede volante hasta el punto de
que las aletas se extienden en proporcién a la velocidad
de rotacién, por lo que el movimiento de rotacién del vo-
lente es regulsdo pare compensar las diferencias de las
cargas gque actian sobre el mismo. A

A medida que la ranura superior de la
rueda estrellada se desplaza mrae depositar la botella
en la plataforms, la acanaledure sigulente se eleva para

ponerse en posicién de recibir la botella que se apoye en

- 29 -
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la placa inclineda, A1 tiempo que se desprende la prime-
ra botella, se coloca en le acanaladure la botella siguien-
te de la place, y la inercie de la ruede unide a la carga
disponible de la hilera de botellas, como se hae descrito
anteriormente, es suficiente pare hacer que le rueda es-
trellaeda continde su movimiento de rotacién haste que la
acansladura que lleve la botelle estd en la posicibdnde .-
la acanzladure anterior con el centro de gravedad de la -
botella despla zadoc del eje de la rueda para producir vec-
tores de fuerze que permiten el empleo de la gravedad pa-
ra el funcionemiento.

La rueda se detiene en la posicién descrite
mediante el tringuete de detencién (138), que, sunque gi-
re hacia delante sobre su eje por medio de los elementos
de resorte (148), al moverse la placa de fiador & la posi-
cidn de desblogueo queda atin en el trayecto del brazo ei-
guiente de la rueda de control cuendo la place vuelve a
la posicién de bloqueo, de suerte que el trinquete es co~
gido mediante el brazo y vuelve & au posicién normsl a
fin de disponer le méquina para su préximo ciclo de fun-
cionsmiento.

Debido al hecho de que la rueda estrelladas se
mueve pera llevaer la botella desde el entrepsfio, & la co-
rredera de entrega, sin confiar en la cooperacidén de las
praredes laterales u otras partes del armerio, se puede
emplear un mecanismo de distribucibén del tipo descrito,

individuelmente o por pares, como se ilustra en los planos,
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o bien pweden ir dispw stos varios de los cvitados e ca-
nismos de distribucidén en un solo armerio en elineacidén
adecuade, con pasos para elojr diferentes botellas de
bebidas del demrtemento de abastecimiento pare la dis-
tribucién. Por la misme razén, como le rueda estrellada
funciona independientemente de cualquier relacidn f£ija
las paredes del mmeble para trasledar las botel las des~
de el entrepaefio, por un lado, a la abertura de entrege,
por otro, se puede emple ar la méquina con botellas de
diferentes tamafios y formas que puedan ser aloj das den-
tro de las acansladures de la rueda estrellade, con la
limitaci én de que la placa situada bajo el pasc descan-
dente de las botellas desde los departamentocs de shaste~
cimiento, d eberd sostener la botella inferior de la hile-~
re. en posicién que intercepte la aberture de selida del
peso. Se requisre esta condicién para inipe dr que las
botellas sin control se precipiten derde el paso &l nmue-
ble de distribucidén. Ademés, la rueda estrelln da estaré
en una posicidén que obstruya el extremo de la placa lo
suficiente para impedir que la botella de la placa cd ga
en la ruede en veg de apoyarse contra la rueds de manera
que se deslice en la apanaladura, por lo que la botella
es llevada desde la placa & su posicién de descaneo en
le acanaledura, entes del funcionaniento pars la distri-
bucién de la botella desde el mueble. Es mejor que la pla-
ca acabe més cerca del eje que el borde superior de la
rueda, y también es mejor emple ar acanaladures curvi-

lineas de una profundided meyar que la mitad de la sec-
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cién transversal de las botellas que vm a gsté!.buirse
~desde las mismas,

Como modificeaci én, se puede colocar un me canis-
mo de distribucidéndel tipo descrito en el certroded ar-
mario, un poco desviado desde el paso centrel, con una
placa desviadora flja en el mueble, en el trayecto de lss
botella s, para desplk zar la botella inferior de la hilerae
que estéd sobre la placa, en direccién a la rueda y con la
pla ca separada bajo el borde opuesto de la abertura de
salida desde el paso, por uns distancia mayor que la di-
mensién transversel méxima de las botellas que se ven a
distribulr, pero menos del doble de la enchurae de la di-
mensién méxime de cualquiers de las botellas que se ven
e 8istribuir, par lo que la botella apoyada en la placa
intercepte la abertura de selide para impedir el paso
de otras botellas a trevés de la misma.

Se comprenderd que la placa puede ir montada
rigidamente en el depertamento en la deseada posicién
inclinade, especidlmente cusndo se emplesn otros medios
pare indicer cuéndo estéd vacia le méquine., Se comprenders,
adémé.s, que la placa puede constituir una placa dnica, que
vaya ranurada para permitir a los brazos de la rueda es-
trella da que pasen a su través dursnte el movimiento de
rotacién, o bien, que la Place puede estar formada por
une o més longitudes interconectadas de meteriel rigido
de dimensiones que se ajusten entre los elementcs de dis-

co separados en el sentido del eje que constituyen la rue-
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da estrellada, para el sostenimiento de la botella infe-
rior en posicién que ayude el movimiento de rotacién de
la rueda y para ser alojada en 1a. eceneladurs de la rueda
que se eleve durente el movimiento de rotacién.

En lugar de emplear un solenoide pere hacer
funcionar la place impulsora, se pueden utilizer otros
medios, como un mengo o menivela para despla zar la pla-
ce impulsore desde la posicidn normsl a la posiciédn ope-
rente. Es convmiiente, sin embargo, emplear un escape
pare solter le palance operante, par lo que la pelanca
operante puede volver para permitir la vueltade la pla-
ca de fiador a la posicién de bloqueo, eungue la placa
impulsore puede ser mentenida en su posiclédn operante.

De lo enteriormente expuesto se deducird
que se fabrice una méquins sencilla y no cars, gue se pue-
de construir ocupando un espacio mfnimo, y que, sin embar-
g0, tiene gran c apacidad de almecenamiento de envases,
mara distribuir dichos envases uno & uno d esde la mé-~
quine respondiendo a un control de moneda.

Se deduciréi, ademés gque el mcenismo de dis-
tribucidn d el tipo descrito funciona eficazmente sin em-
Plear ningén m canismo movido por fuerze motriz, yde ma-
nera que controle la velocidad de movimiento de las bote-
llas a través de la méquina para su distribucién indepen-
dientemente de su t amafio, peso o forma, y que se dispone
de un mecanismo para impe dir la congestidn dentro de la
méquine, que interceptarfa el movimiento de las botellas
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de forma que obstacularizaris las operaciones de dis-
tribucidn deseadas. |

De acuerdo con la préctice de este invento, el
mecanismo de control empleado para regular las operacdi o-
nes de distribueciébdn, actia eficazmente para dejar a la
méquina que funcione durante un ciclo sin permitir que la
néquina see accionsda continuamente sin la introduccién
necesarla de monedas para efectuar cada compra.

Se comprenderd que se pueden cambiar detd les
de construcecién, disposicién y funcionamiento, sin aper-
terse del esp{ritu del invento, especielmente como se de-
termina en las siguientes reivindicaciones.

Esta solic itud que corresponde a la presentada
en Estados Unidos de América el dfa 29 de Abril de 1.955,
Nim. 504,786, se zcoge & los beneficioe del articulo 51
del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrisal.

o000 0v00000

ese®** N (8] T A cesse

(A AN N N R N XX N ¥

Los puntos de invencidn propia y nueve que
ee presenten para que sean objeto de esta Patente de In-

vencién en Espefia, por VH NTE afios, son los sigiientes:

1e.- Méquina de distribucidn que comprende un

-34 -
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meble que consta de un d epartamento superior de alma-
cenamiento y de un departamento de distribuciébdn situado
inmediatamente debajo d el departamento de almacenamien-
to; un mecanismo distribuidor en el depertemento distri-
buidor para entregar un artficulo de la mégquina durente
cada ciclo de funcionemiento, que comprende une rue-
da de estrella montada parae movimiento de rotacién libre
en el mueble alrededor de un eje horizontal y que lleva
acaneladuras en la rueda de estrella para alojar en
ellas un articulo que se va a vender; dispositivos pa-
ra detener la rueda, con la acanalu.dura superior, en
la cual estéd alojado el artfculo para su distribucién,
despla zade en la direccidn del movimiento giratorio de
la ruede desde la vertical a través del e je de la rueda,
por lo que el articulo colocado dentro de la acanaladura
superiar de la rueda, tendréd su centro de gravedad des-
viado del eje de la rueda en la direccidn del movimiento
giratorio, y mecanismo que suslta momenténesmente el dis-
positivo de detencidn de la rueda para permifir el movi-
miento de rotacién de ésta durante un ciclo de funciona-
miento debido a la fuerzae de gravitacién del artf{culo
colocado en la smanaledura, que tiene su centro de gra-
vedad despla zado del eje de la rueda en la direccién
del movimiento de giro.

22 ,- Méquine segin la reivindicacién 1, en que
las acanaladuras son curvili{neas y ven s epasradas con

ignaldad, y se extienden axilmente en la superficie de
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la periferia de la rueda de estrella.

32.- Méquine de distribucién que comprende un mue-
ble que consta de un d epartamento superior de abasteci-
miento y de un departamento distrivuidor situado inme-
distamente debgjo del departamento de abastecimientos;
un mecanismo distribuidor en el departamento distribui-
dor para la entrege de un articulo de la méquina durante
cada diclo de funcionamiento, que cogprende una rueds
estrellada montada pers movimiento de rotacién libre en
el armerio alrededor de un eje horizohtal ¥ que lleva
acanaladuras en la rueda estrellada, en las que son alo-
jados los articulos que se van a vender, y en el cusl se
hace girar la rueda a la posicién de arrangue con la re~
nura superior desplazeda desde la vertical que pasa por
el eje en la direccién del movimiento giratorio de la
rueda, por lo que un articulo colocado dentro de la aca-
naladura tendré su c entro de gravedad desplazado del eje
de la rueda en la direccidén del movimiento giratorioi
mecanismo pare detener la rueds con la acanaladurs supe-
rior en la posicién despla zade descrita, y un dispositi-
vo para dejar inactivo dicho mecanismo de detencién a
fin de permitir el movimiento de rotacién de la rueda
debido a la fuerza de gravitacidén d el artfculo colocsado
en le acanaladura, y pare soltar dicho mecenismo de pa-
rada pare volver a la posicién normel,e fin de detener
la ruede cuando la sigulente acansladurse superior de la

rueda eslcenze la posicién despla zade demcrita.
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42.- Méquina, segin la reivindicacién 16 3, en que

las acanaladuras lleven varles ranuraes opuestas disme-
trél mnente en la periferia de la rueda estrellada.

5¢,~ Méquina, seglin la reivindicacién 1 § 3, que
comprende un d epartemento de abastecimiento de botella s,
situado inmediatamente encima de un departamento de dis~
tribucién, y que lleve un paso verticel , que comunica el
departamento d e abastecimiento con el departamento de dis-
tribucibdn, a través del cusl estén d estinadas a descender
las botellas deasde el departamento de abastecimiento hasta
el d epartamento de distribucibén; un mecenismo de distri-
bucidn en el d epartemento distribuidor pare la entrege
de una W tella de la méquine durente cade ciclo de fun-
cionemiento, que consta de unae rueda estrellada gque lle-
va varies acanaleduras parea el alojamiento de las bote-
llas dispuestas con separacidn equidistante en la peri-
feria de la rueda; un dispositivo para Betener la rueds
en posicién normal, con la ecaenaledure superior de la
rueda despla zada de le verticdl con el eje en la direc-
cién del movimiento giratorio, par lo gque una botella co-
locade en la canaladura tiene su c entro de gravedad des-
ple zado del eje de la rueda en la direccidn del movimien-
to giratorio, y mecanismo pera desacopler dicho mecenismo
de parada a fin de permitir el movimiento de rotaciénde
la rueda debido & la fuerza de gravitacién d el articulo
colocado en le acanaladura, que tiene su centro de grave-

dad desplagado del eje de la rueda en la direccidén del mo-

- 3% -



1o

15

25

vimiento giratorio, pero que vuelve a la posicién de para-
da antes de completerse el ciclo pera detener la rueda,
con la acanaladure superior en la posicién despla zada des-
crita,

62 .- Méquina, segin la reivindicacién 5, en la
que, en posiciédn normel, le acanaladura superior de la rue-
da estd desplazada del eje de la rueda en le direccién del
movimiento giratorio en una megnitud que varia desde 6 a
19 mm. '

79 .~ Méquina, segin la reivindicacién 5, en
que la rueda estrellada ve desplazads en la direccidn de
le salida del paso, & través d el departamento de abaste-
cimiento y en la que una placa riglds con el armario, tie-
ne una porcidn extreme, que entra en el trayecto de las
botellas que salen del paso, para desviar la botella infe—
rior en direccidn a 18. rueda estrellada.

82 .~ Maguine, segin la reivindicacién 5, que
comprende un entrepafio situado inmedistamente debajo de
la salide del paso a través del departemento de abasteci-
miento y sepearaedo d el mismo mediante un e spacio méyor que
la dimensién transversal méxime de una botella que se va
e distribuir desde la méguina, pero menor del doble de la
dimensién transversal méxima de le misma, & fin de que la
bbtelle sostenide en €l entrepafio intercepte la sberturse
de salida,vestando-inclinado hacia abajo dicho entrepafio,
en direccidén a la ruede estrellada, pere desplazar la bo-

tella inferior apoyade en el miemo hacie la rueda estrellada,
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9¢,~ Méguina, segin la reivindicecidn 8, en que el
entrepefioc estd colocadc con su extremo extendiéndose
hacia la rueda esteellada, que termine sobre el eje de
la rueda estrellada, pero sustancialmente debgjo de la
euperficie periférice superior de la misme, por lo que
la botella apoyade en el entrepafio se acopla & la rueda
con un vector de fuerza resultante que pasa sobred eje
de la rueda en una direccién correspondiente &l desplaza-
miento de laeceneladure en posicién de arrangue, para
aunmentar las fuerzas que origina.ﬁ el movimiento de rota-
cibén de la rueda cuando queda libre para movimiento de
rotacién.

102,- Méquina, segin la reivindicacién 8, en que la
rueda estrellada estéd comstituida por bragos que se ex-
tienden radieslmente hacia fuera desde entre las acansla-
duras, y en la cual el borde delantero del brazo sobresa-
le hacia fuera més que el borde trasero a fin de separar
la botella de la acanaladura de la botella inferior de la
hilera pare su apoyo en el entrepafio.

11e,~ Mduina, segin la reivindicacién 10, en que la
pered extrema del brazo, desde el borde delantero hasta
el borde trasero forma una seccién de leva a la que se
acople la botella que se halla en el entrepafio inclinado
pare impeler la rueda al movimiento de rotacidén sobre
su eje.

122 .- Méquina, seglin le reivindicacién 5, en que las

acangladuraes de le ruede estirellada son de una profundidad

-39 -



15

25

mayor que le mitad de le dimensidn transversal de les
botellas que se van a distribuir, y en la que le rueda
estrellade gira en una direccién que lleva le botells
sobre la parte superior de su eje, desde el punto de re-
cepcién hasta el punto de entrega.

132.- Méquina, seglin la reivindicacién 5, que
lleve un mecanismo pere controlar le velocided de movi-
miento giratorio de la ruede estrellada, por lo que la
rﬁeda es egencialmente independiente de su csrga pare im-
puleer la ruede en movimiento giratorio,

1492,~ Méquina, segin la reivindicecién 13, en
que el dispositivo de control paras regular la velocidad
de rotacidn de la ruede estrellada, comprende una place
montade pare movimiento de rotacidn alrededor de un eje
raralelo a las caraes de la place y que se extiende a tra-
vés de la misma; placas de aletas montadas articulada~
mente en los extremos de le placa pera movimiento osci-
lante desde la posicién extendida, en alineacidén radial
con le placa, hastae posicién doblada, que se extiende
en esencia, perpendicularmente desde la place en el sen-
tido del movimiento giratorio; un dispositivo eléstico
que empuje constantemente a las places de aletas a la
posicién d oblada, y una conexién operative entre la rueds

estrellada y la placa pare hacer girar lsa placa a gren

velocidad respondiendo el movimiento giretorio de la rueda.

152 ,~ Méquina, segin le reivindicacién 14, en que

le conexidn operativa entre la rueda estrelladae y la pla-
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ce comprende veriaes ruedes dentadas unides entre s{ de di-

mensiones que disminugen hacia la placa, por lo que la ve-
locidad del movimiento giratorio de la placa es esencial-
mente mayor que la velocidad del movimiento girstorio de
la rueda.,

162.- Méquina, segin la reivindicacién 5, que lleva
un mecanismo pera controlar el movimlento giratorio de la
rueda durente un ciclo de funcionanierto, que commrende una
placa de control montade para el movimiento giratorio con
le rueda; resaltes en la placae de control que corresponien
en nmimero a las acanaladuras de la rueda y con la separe~
cibén correspondiente; un trinquete desplazable hacia la
posicién de bloqueo y fuera de dicha posicién, para acoplar-
se a los resaltes cuando estd en posicién de bloqueo, a fin
de parar la rueda en la posicién d eseada sl completarse un
ciclo de funcionamiento; un dispositivo que r esponde &l

control de moneda pera despls zar libremente el trinquete
desde la posicién de blogueo a la de desbloqueo y un me-
ceanismo pare empujar el tringuete en direccién a le posi-
cién de bloqueo pare la vuelta del tringuete a le posicién
de blogueo cuando se suelta,

172 .- Méquina, segin la reivindicacién 16, que sir-
ve para le distribuciénde botellas y otros artf{culos ci-
1lindricos y en la que las acenaladuras practicadas en la
reriferia de la rueda estrellade son curvilineas en seccién
transversal y con una profundidad mayor que la mitad de
le seccién transversael de los articulos que se van a dis-

tribuir en la mismaQ
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18¢,- Méquine, segin la reivindicacién 16, en que
el mecanismo pars el cambio libre del trinquete desde la
posicién de blogqueo a le posicién de desblogque comprende
une placa impulsora montade pare movimiento de desplaze~
miento longltudinal entre la posicién normel y la posicidn
operada de acoplamiento; una palanca operante montada pa-
ra movimiento oscilante sobre un eje entre una posicién
normel y posiones de giro de acopleamiento; un sector en
la placa impulsors montado pars movimlento oscilante en
direccién al eje de la paslenca operante y desde ella; un
dispositivo que empuja constantemernte &l sector hacia la
posicidén normal en direccidn a dicho eje; un mecenismo en
la palanca operante gue se halla en el treyecto del sector
cuando est4 en posicién normel psra mover la palanca ope-
rante sobre su eje entre la posicién normsl y la posicién
de giro respondiendo el movimiento de desplazamiento de
la place impulsora desde la posicién normsl hasta la posi-
cién operads, siendo desplagzado dicho mecanismo del trayec—- -
to del sector con el movimiento oscilante de la palanca
operante a la posicién de giro, por lo que la palenca ope-
rante queda libre pare volver a la posicién normel inde-
pendientemente de la palanca accionedte, y una conexién
operativa entre la palanca operante y el trinquete para
el desplagamiento 4el trinquete g la posicidn de desblogueo
debido &l movimiento oscilente de la palance desde la posi -
cibn normel a la posicién de giro.

192.- Méquine, segin la reivindicacién 16, que com-

Prende un mecanismo que responde al despls zemiento del trin-
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quete desde la posicién de blogueo a la posiugnzﬁden-
bloqueo pera despls zer el trinquete en direccién el resal-
te, impidiendo con ello el acoplamiento entre el trinquete
¥y el reselte suelto pera permitir & la rueda que gire du~
rante un ciclo de funcionamiento,

282 .~ Méquine, segin le reivindicacién 19, en
que el mecanismo pare el desplazamiento del tringuete en
direccién el resalte comprende uns plece de fiedor desli-
zeble linealmente entre la posicién de bloqueo y la de des-
blogqueo y en la que va montado el trinquete para que éste
quede en el trayecto del resslte cusndo le placa estd en
posicién de bloqueo, y fuera del trayecto del resalte cuan-
do se encuentre en posicidén de desbloqueo, y en la cuel el
trinquete va montado pivotadamente en le place para movi-
miento oscilante en direccién al resalte y fuera de ella
entre la‘poeicién normal y la posicién de giro, y un meca-
nismo que impele constentemente el trinquete a girar alre-
dedor de esu pivote hasta la posicién de giro, por lo que
el trinquete gire & la posicién de giro al desacoplarse
del resalte y vuelve a le posicién normsl debido al aco-
plamiento del trinquete con el reselte siguiente al comple=
tarse el ciclo de funcionamiento.

212 ,- Méquina de distribucién.
Tel y como se ha descrito en le Memoria que

entecede, representedo en dibujos que s e scompefien, y pars
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los fines que se han especificado.

Esta Memoria consita de cuarenta y tres hojes

¥ la presente escritas e méquir? gzor ung sola ceara.
MAY.

Medrid,
P.A.
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