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MEMORIA DESCRIPTIVA
pare sclicitar
2%, CERTIF1ICADO DE ADi1C1ION
’ en
_ Esrpafia
& nombre de BARMER MASCHINENFABRIK AKTIENGESELLSCHAFT.,
entidad alemana, esteblecide en Wuppertal-Oberbarmen,
Klemania, por:
SMEJORAS INTRODUCIDAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE
'PRLNCIPAL"™ Ném. 220.277, expedida el 8 de Marzo
de 1955, ﬁer: “Un dispositive arrollador para

méquines de hilar, de retorcer y de bobinar"

En la patente prineipal, se describe un
sperato arrollaedor para méquinas de hilar, retorcer y
bobinar, cuyoc accionamiento electromotor se reguls en
funeidn de los cambios de une tensidén de hilo predeter-
minada, de tal modo que la parte activa del arrollamien-
to de campo y la parte inducida del motor respectivamen-
te son ajustadas reciprocamente en su posicidn longitu-
dinal en direccidn del eje del motor por medio de un dr-
gano de.ajuste de respuesta automstica, con lo cual se mo-

difica el flujo de las lineas de fuerza y, por consiguien-
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te, también el nimero de revoluciones.

El invento persigue un pérfeccionamiento
de este accionamiento reguleble. Consiste el mismo, en
esencia, en la configuracidn especial del aparato de ma-
niobra, el cual permite distribuir el proceso de regula—
cidn en una maniobra bésica dependiente del aumento del
didmetro del devanado y en una maniobra de correccidn de-
pendiente de las variaciones del curso preestipuledo de
le tensién del hilo.

Be acuerdo con lo:sugerido se consigue
lo expuesto ejecutando la maniobra bdsica por desplaza~
miento axial del arrollamiento del czmpo ¥, la maniobra
de correccidn, por desplazamiento exial de Ia parte de
motor inducida. Pero, en caso dado, 10 mismo se puede
utilizer, inversamente, el desplazamiento de la parte
de motor inducids pera le maniobra baésice y, el desple~
zemiento del arrollesmiento del campo para Ia meniobre
dé correccién. Por lo demés, la maniobra bésica puede
llevarse también a cabo con el concurso de un regulador
de plantills, por ejemplo, una curva de tambor o de dis-
co, que surtan efecto durante el periodo del proceso de
devanado.

Eh si, son ya conocidos aparatos regule-
dores del sccionamiento electromoter de méquinas de hiw
lar, retorcer y Sobinar, en los cueles un regulador de
plantilla y un regulador maniobredo por le traceidn del

hilo, por ejemplo, une transmisién hadrdéulice, asumen &
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la vez ls regulacidn besta y la regulacidn de precisidn,
respectivamente, Sin embargo, los conocidos dispositi-

vos propulsores son complicades en cuanto & su estructu-
re general y, ademss, caros, por lo cusl no han llegedo

a edquirir ninguns impertancism en la construccidn de ma-
quingrie textil. En vambio, el dispositive propuesto

es mucho més sencillo y barato y, ademés, poco propenso

a lzs averiss.

Con el ejemple de ejecucidn represente-
do en el adjunto dibujo, vames a explicar seguidamente
la disposicidn del aparato regulador en detalle, as{
como su funcionamiento. Las denominsci ones responden
en esencia & lasg de Ia patente principal a la cual se
refiere el presente proyecto de perfeccionamiento.

Podemos ver:

En la figura 1, la seccidn longitudinal
del esccionamiento electromotor regulable.

En Ia figura 2, la vista de la regula~
cidn del paquete del estator segin la flechs £ en la
figura 1. .

El dispositive arrcllador paras méquines
de hilar, retorcer o bobinar descrito en mquélle esté
ecciongdo por medio del motor, cuyo numero de revolucio-
nes dependiente de la carga, con tensidn dé bornes cons-
tante en el arrollamiento del campo, es manicbrado en
funcidn de las varisciones de un curso preestipulado de

la tensidn del hilo de tal manera que la parte activa
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de dicho arrollamiento del cempo y la parte de motor in-
ducida, respectivamente, son reguladas mutuaménte en su
posicidn longitudinal en direccidn del eje del motor.
Debido a este cambio de posicidn se modifica el flujo de
les 1{neas de fuerza y, por consiguiente, el nimero de
revoluciones dependiente de la cargs.

De mcuerdo con lo sugerido tanto el pa-
quete del estator como también el rotor, los cuales es-
tdn equipados, bien con el arrollamiento del campo 31,

o bien, con el arrollamiento a inducir 32, estén colo-
cados con desplezamiento axisl de tal modo que, en su
poaicién longitudinal, pueden ger mtuamente maniobra-
dos & le vez por medio de los correspondientes drgmnos
autométicos de ajuste, por ejemplo, con el brazo mévil
del caebezal de bobinar 25, con el brazo mévil 7 o simi-
lar, en funcidn del curso predeterminado de la tensidn
dél nilo. Con ello tiene que ejecutarse cada vez ls ma-
niobra bésice por desplezamiento axial dél arrollamiento
del campe y la maniobra de correccidn por desplazamien-
to exiel de la parte de motor inducida o, a la inversa.
En cade caso particuler la maniobra, como tal, se lleva
a cabo convenientemente de manera que la maniobra bdsica
se realice en funcidn del didmetro variable de devanado
a través del barzo mévil 25 del babezal de bobinar y, le
maniebra de correccidén, en funcidn de la opertuna tensidn
real del hilo durante la marcha e través del brazo mévil
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En <. el ejemplo de ejecucidn expuesto,
el rotor portador del arrollemiento 32 & inducir esté
montado en su eje 33 en rodamiento a bolas 34, los cue~-
les permiten, tanto los movimientos giratorios como tam=-
bien, dentro de ciertos limites, los movimientos longi-
tudinales de la parte del motor 32 a inducir y, segin
se describe detalladamente en la patente principal, es
graduado a través del easpdrrage 38, o bien, del rodille
39 en la ranura curva 37. EL paquete del estator con
el arrollamiento del campo 31 estd montado en un mengui-
to 70 dentro de la carcasa del motor 2 donde, también
dentro de limites determinedos, ha sido acoplado con des-
plazamiento axial. El ajuste de este paquete del esta-
tor se hace a través de la ranura curva 71 en la caja de
ajuste 72 y del espérrage 73 con rodille 74 introducida
en dicha ranura 771, cuyo espér#ago 73 va alojado en la
hendidura 75 dentro de la carcasa del motor 2.

En tgnto que el brazo mévil del cabezal
de bobinar origina a través de su varills 25 un despla-
gamiento forzado del paquete del estator y, por consiguein-
te, la deseada maniebra bdsica, tiene lugar un desplaza-
miento axial del rotor y, por lo tante, la meniebra de
correccidn a través del brazo mdvil 7. Esta Ultima come
pensa entonces \Unicamente las: diferencias remanentes
de la maniobra bésica con respecto a la tensidn predeter-
minada del hilo. El brazo 7 mencionado no requiere en-

tonces més que un pequefio dngulo de inclinacidn. De esta
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manere se acorta el trayecto de ajuste lo que, a su vez,
permite dar menor inclinacidn a la curva de tambor 37.
Prescindiendo de la longitud del aparato poco exigente
de espacio, tesultan es{ mucho mds ventajosas las con-
diciones de fuerza pare el desplazamiento axial del ro-
¢or. Eh é¢sto precisamente es donde estriba la ventaje
especial de la disposicidn que sugerimos.

8, presente solicitud, que corresponde
e la presentada en Alemania con fecha 20 de Abril de
1955, bajo el mimero B 35393 VIIIbA2lc, se acoge & los
beneficios establecidos por el artficulo 51 del vigente
Estatuto-Ley sobre Propiedad Industrial.

- NOTA -

Los puntos de invencidn, propia y nue-
ve que se presentan para que sean objeto del presente
Certificado de Adicidén en Espefia, son los siguientes:

12.~ Mejoras introducidas en el objeto

de la Patente prihcipal N2, 220.27F, p sea en un apara-
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to arrollador para médquinas de hilar, retorzer y bobi-
nar con accionamiento electromotor regulable del paque-
te caracterizadas porque tento el paquete del estator
como el rotor, los cuales estdn equipados, bien con el
arrcllemiento de campo p con el arrollesmiento a inducir
estén colocados con posibilided de desplazamiento axial
¥y porque se les puede maniobrar &l mismo tiempo e inde-
pendientemente entre s{ en su posicién longitudinal re-
c{proca por medio de drganos de ajuste automdticos.

22,- Mejoras segun reivindicacidén 1, ca-
racterizadas perqﬁe mediante el desplazamiento axial del
arrollamiento del campo se lleva & cabo uns maniobra bé~-
sica en funcidn del didmetro creciente del paquete y,
por medio del desplazamiento axial de la parte de motor
inducida, una maniobra de correccidn en funcidn de las
variaciones del curso preestipulado de la tensidn del
hilo.

3%,- Mejoras segin veivindicacidn 1 42,
caracterizades porque la maniobra bésica se realiza por
medio de un regulador de plantilla.

42,.- iejoras introducidas én el objeto
de la patente principal mimero 220.27T.

Tal y coomo se ha descrito en la Memo-
ria que antecede, representado por el dibujo que se &~

compafia y para los fines gque se han especificade.
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