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CIONAMIENTO DE IOS INDICADORES DE VAIORES ANTERIORES
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Ofrio:i.ne'di V;.liar Perosa, Sooleta per Azioni, domi-

oiliada en Torino (Italie), 148, Via Wizzae

ki [ -

- MBMORIA DESCRIPTIVA

La présente invenocidn se refiere a perfescionemien~
tos en el mecanismo de teclado de registradoras auto-
méticas ocon dispositivo de accionamiento de 1los indios~
dores de valores anteriores y posteriores,

El regietrador asutomético en cuestidn es de teolas
mo torasy es deolr, una registradora automét;l.ca en 1a‘
cual el descenso de la teola ocorrespondiente a la ol
fra puesta provooa el desplazamiento de los tembores in;-
dicadorss anteriores_ Yy posteriores y el de todos los

mandos inherentes al funocionemiento de dichas registre-
doras,

En la registradora antométicay segfin la invencién,

e cada columng de teolas, correspondientes a una deter-

oifrey ocorresponden dos tembores indiocadores y a

Jlos que designaremos oomo tambores ” anteriores * y

- -
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7posteriores” y que son visibles respeotivamente del
iado de oper;dor Yy del lado del oclientes

Le invencidn se refiere en partiocular al disposi-
tivo de acoionemiento de los tembores indicadores en-
teriores y posteriores.

Una caracteristica de la invencién radica en el
hecho de que los tambores enteriores y posterioreg os—
tén ligados al teclado a travée de uns junta eléstica.

Una ulterior caracterfstioce de la invencidn es la
de que los teambores indioadores,_ el asumir las posis-
clones ocorrespondlentes g la teola bajada, pueden gi-
rar, Sea en el sentido 4de las sgujas del reloj, sea en
el sentido oontrario a dichas ggujas.

Otra caracterfistica de la invencidn es la de que
las oifras estin grabades en un tambor indicador en
érden aistinto del érden natural, a diferencia de guan-
4o oourre en los registradores sutombticos con tambo—
res indilocadores de tipo oconoocido.

Otras ocaracterfistiocas y ventajas de la presente
invencidn se pondrén de menifiesto oon la desoripeién
siguientey, referida a las figﬁraq de las dos léminas
de dgibujos adjuata®, gque ilustran una realizacidn de
la misma dada a titulo de ejemplo no limitativo.

En los dibujoss

La fige 18 1lustra una teola de la m&quina.

Lg fige 2% es una vista de conjunto del dispositi-~
VO ~ _

Ta f£ige 32 es una vista del_dispositivo.

La fige 48 ilustra un detalle de la méquina. ‘

La fige 52 ilustra el acoplemiento entre el dispo~
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sitivo de mando del tambor indioa.dos anterior y el dis-
rositivo de mando del tambor indiocador posterior, y

le fig., 62 es una seoceidn de la wfquing seglin lg
linea VI-VI de 1la fig, 58,

En los‘dibujos estfi representado un fnico elemen+to
de teolado ocorrespondiente a una tnioca oolumna;.

En la realizecidn, el aispositivo de imposioién del
registrador estf constituido por una serie de elementos
de teoclado protegidos, en nfmero igusl al nfmero de
las oolnmnas. A cade oolumna corresponden dos tambores

indicadores, uno enterior (1ado del operador) y uno pos-

et

terior (lado del oliente). Ios giversos tambores indi-
cadores estén montados sobre un eje oomfu y los dos
‘ambores oo_rrespondientes 8 la mismg oolumna estén en.—
lazados entre sf{ g través del dispositivo de aocciong-
miento, del modo que seguidamente se desoribiré.

En la fige 1% estf representada una teola oon los
relafivos elementos de soporte y de gufa. La tecla es—;—
t& constituida en la parte superior Por un botén L fi-
jado a un tallo 2 montado en dos hendiduras praotioa"_
das en do8 chapad suparpuestas B y § fijadas gl basti-
dor de la mfguina. | -

El tallo 2 esti fommado con dos apéndices latera-
les 3_ ¥y 3_5. Sobre el tallo esté montads un muelle 4 |
ouyos exﬁremos Be gpoyan, respeotivagsente, en la pia- (
ca de guia inferior 9 y en un sgliente en oorresponden-
oia conel spéndioe lé.teral 3 del talloe El muelle 4 |
mantiene levantada 1; tecla" empujanda el segundo aﬁén-;—
dice lateral 13 a ocontacto ocontra la placa de gufs su~
perior .ﬁ. Sobre el teoclago de la mlguine estfn monte~
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488 dos wénsulas ,1_1 v 12 (figuras 28 y 3t), que mdioa-—
remos despuds ocomo "peines® provistas de hendidures pe-
ralelas entre si. E;tas her;diduxa.s sirven de guia a una
corredera fe ~

Ia corredera L esté formada por dos ojeles 13 y 14
los cuales se empéﬁan oon pernos 113 Y 142 fijados gl
bastidor de la mégquina. Ios pernos 13g y l4a sirven de
Boporte e la oorreders [ y permiten el deépiazamien«bo
de ellg segfn una recta que pasa por dichos pernos. 307-
bre la guperfiocie de la corredera i vuelta hacia 108 a=
péndices 3_ de las teolas de scoionamiento estén practi-
cados dientes, que indicaremos, respectivamente, en ,].5,
A8 ¥ 1L, formados oon planos inoclinados de distinta :Ln-
clinacﬁn, oon los cuales oontactan los apéndices late-
rales 3 de las teolas. Ios planos inolinados resul tan
en oonjunto nueve, en nfmero igual al de teclas. En los
dientes 15 (figs 2¢), ocuatro en oonjunto, 10s planos in-
olinados estf dirigidos de modo que el enocaje del apén-
dice 2 de la teolay oon la superficie inoclinada en ol
acto de descenso de la teola, determina el desplaze~
miento de la ocorredera ean el sentido de la fleche .E:
(fig. 20, _ _

En los dientes 16 (tres en conjunto) 1los planos in-
clinados estén dirigidés de modo que el descenso 48 lg

tecla determina el desplazemiento de la corredera [ ea

Ssentido opuesto a la flecha F, mientras que 105 dlentes
Al que se encuentran entre los dientes 15 ¥ 15. estén pro-

vistos de dos planos inolinados dirigidos en Bentido O
puesto.

A la corredera I est& también £ijado un perno J8




De

10,

15

20,

25.

30,

oon el cual contactan partes opussias ael mismp oon dos
pelanocas 19 y 20 oscilantes sobre un perno 21 fijado
el bastidor ds la méquina y mantenidas jnntab-oontra
el perno 18 por un muelle 22 Bntre las dos palancas 19
y 20 héw dispussto un pemé 21la gue determing la posiéi—
én ;10 las dos pslancas m6vnes; en posicidn del cero de
la oorreder‘a}

En la parte de la corredera opuesta g los dientes
13, 36 ¥ XL esté praoctiocads una entallagura de centrado
en V 23, eh le ougl viene a encajarse el perno 24 monta-
do sobi'e la palanca 248y para garantizer la posioién e-
xacta de '{a correders éntes del enoaje de los gpéndiaces
laterales 3 de las teclas con dicha correderas

Ie corredera 1 ests provista en uno de sus extremos
de una oremgllera"zﬁ la oual engrana con una rueds den-
tada 26 montada sobfa un eje fijo 27

4 la rueda dentade 23 estf solidsrizado un seotor
dentado 28 Qe d'}émetro mayor que el de la rueda dentada.
Este seotor dentado est oonstituidos por dos arcos 28a
y 28b unc de los ouales presenta un dentado que engrana
oon.la rueda dentada 29 mientras gue ol otro presenta
dlez muesocas equidiStaz;tes entre si. Al sector dentado
estf solidarizado un gpéndice 28g (fig. 62),

El sector dentado 28 engrana con une rueda dentada
23 montada sobre el ejé'de soporte 30 de los tambores
Iio E1 tambor ’2’_1 lleva las mdicaaiénes de las oifrass

v' El tembor n no esté solidariza:do ocon la rueda den-

tacl'a‘_zg pero eété fijado a un oubo 35 looo Ssobre el e
je 30 6.8 lo8 tambores indicadores y es aceionado por 19,

Tueda dentada 29 a través de una junta eldestica provis-
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El sector 28 de mando 4del tambor indicador '21 est4
acoplado a un sector, perfectamente idéntico, 28* , que
manda 108 tambores indicadores de la perte opueata de
la mquina (£igs 52)+ ER acoplamiento tiene lugar me;
diente la traviesa [J que se encaja en la hendidura J9s
édel apéndice 2...2 del seotor z§ y en la oorrespondien-ee
ranura del seotor 2__' que manda al tambor indlcador g-
ooplado al tambor 3.1. La fige 5% ilustra el detalle del
acoplamiento entre los sectores de mando de los tambores
indicedores en una méquina proviste d¢ oinoo pares de
tambores, de 1los que una serle de pares es visible del
lado del operador y la otra serie lo es desde el lado
del oliente;

Es evidente que el aooplamiento entre el seotor 28°
y el tembor indicador del mismo, es decir, mandado por
el mismo, es perfeotamente andlogo al agopla;nignto exia;
tente entre el seotor z_ y el tembor indiocador i:.. Todo
lo que 8e refiere en 1a desoripoidn al sector 28 y al
tambor }_:L ligado ol mismo se puede refetir de modo idén...
ti00 para el sector 28° y el tembor indicador ligsde a
éste. -

E1 tembor indicador en méquina peradas, es deolr, an-
tes del descen2o de tecla, lleva en ocorrespondencia aon
la ventanilla }.2 la oifra ocorrespondiente a la tecla be-
Jada en el registro precedente, Lg méquina.esté por lo ‘
tanto provista de un dispositivo de blogqueo para blogque-
er los tembores Indicadores y los respeativos elenentos

de acolonamiento ean la posicién slocanzade después del
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descenso de teoles Bl dispositivo de bloqueo estf oons~

tituido del modo siguientes ‘
En oorrespondencia oon cada una de las filas 4 te-‘
olas estd montado un paralelogramo articulado oconstitui-
d> por una traviesa superior 50, elementos oso:l.lan{;es 55
¥y 36 montados locos sobre pernos 57 ¥y 5§ y una travieea
inferior ﬁé. La traviesa superior 50 eséé prévista de
dos ta:llos'que fienen fijasdos en su extremo df:ﬁ perncs
51 y 52 que pueden deslizarse en dos ranura8 Tia y Sis
fijadae al bastidor de la mfquinaes Ios pernos 51 y 5_2
enlazan la traviesa superior 50 oon los elementos osdi-f-
lantes 55 y 56 enocajéndose envz:'anuras s y Ris practi~
cadas ea los '7 élanentos osoilantes oita:ios 5& y .5.5. Iog
elementos osocilantes %4 y 55 estén vinoulados a cherne~
la a la barra de enlace '.Ln:t;rior £0 del paralelogremos
Antes del descenso de las teclas, el paralelogramo estf
mentenido en la posieidn elevada, ilusirada en la fig.
22, por el muelle 59 uno de ouyos extremos esth £1jado
a un eje f£ijo Sl de la méquina y el extremo opuesto lo
estd al perno §_2 solidgrio del elemen+to osoilante ﬁa'El
parzlelogramo ahora desorito manda todos los movimien~ .
tos de la méquinae. Desoribiremos solamente los movimien—
tos relativoe al v;lispoaitivo de blogueo de los tambores
¥y al referente a la oorredera [ en posicidn oero. Al e~
Je 58 del paralelogramo es+tf .’uioorporada una palanoa .61
que lleve ei un extremo un perno §1, mientras que en e}.
extremo opuesto estf conformads con un pico 535_.;. Al ar-
mazén ds la méq‘&iné estén fijados dos pernos $5 y 66 so-
bre lo® cuales esté montade wna treviesa deslizante 64

que oontacta oon los oitados pernos en los dos ojales
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52 ¥ 65bs Sobre la traviesa 54 estd practicada una |
renure perfilada §_4-_a constituida por dos tramos recti-
lineos ligados entré 8i, y esth fijade elésticamente
una nariz de ploaporte §£8: Em la ranura perfilada se
Se encaja un perno §9 montado en el extremo de una doble
palanca O (de la que una es visible en 1a Tige 28),
Cada palanoca IO estf formada oon do8 brazos y esth ca-
lada sobre el‘eje 48. Ios dos segundos brazos de la
‘ palanca [Q estén enlazados por la traviesg 46 que mir-
10, ve para la alinegoidn y el blogqueo de los sectores 2§;
La traviesa deslizante 64 estf formada en laApavrfe
superior oon un entrante posicionado en §4p en el oual
se enoaja el extremo [ls de la palanoa ds posiocidn 1;
montada gaoilamte sobre el perno [Z2 y mentenida apre-
15 tada oontra la traviesa deslizante $4 por el muelle Ii.
Tembién a la traviesa osoilante §4 eété tijadd un perno
I4 en el oual se empefia, mediante un ojal, una palanoca
15 montada osoilante sobre el perno 16, Em paianséd. 15
estf formade oon un pico 158+ En posioiéh de reposo, és
20, declr, antes de bajar la %Qola, el'dispositivovdo vlo-
queo 8¢ engusentra en la posioidn ilustrada en la fig. 28
8010 es de notar que el andmero del tambo::‘ que se enouea-
tra ea ocorrespondencia oon la ventanilla 32 no es nece-
sarismente cero, siné el ndmero oorreSpondiante a la te~
25. ola bajada en el eigclo precedente.
FUN CION AMIENTO DET DTEPOSITIVO,
ﬁesoiibirémos ei~fuﬁéionahién£o del dispositive dis;
tinguiendo las diversas operaciones qgue en el oaso que
nos oocupa son ocumplidas en el dispositivo. Se tendré siem«F

70, pre presente que todas estas operaciones son realizadas
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por 1a tecla durante su dasoexgz 8 s 2

l.~ Desbloqueo y retorno a cero de los tembores in-
dicadoreé.

‘Inioiado el descenso de una tecla, el apéndice late-
ral 3 @e estayviene e oontactar oon la traviesa superigr
50 del paralelogramo artioulado. A través ael movimiez}b '
to del peralelogramo, wnaiquieate al desoanso. de la tra-
viesa superior J0, el ploo §Za de la palanca 63 realiza
un movimiento en'sentido de las agujas del reléj y viene_
a empefiarse oon la nariz $8 determinando el desplazam:l.en-.
0 heola la derecha de la laminills deslizante £4. Bl per-

no 89, pasando desde el treamo reotilineo inferiéi el tre-

mo réctilineo superior de la ranura $4s, determing una

rotaocién en 61 sentido de las agujas del reloj del eje 48
y de la palanca I@ calade sobre el eje. En consecuenoia,
la barra de bloqﬁeo 46 se desencaja de la muesoca 28b del
seotor dentado 28. Eisecbor dentado queds asi libre para
girer y es vuelto a llever a posicién cero por el arboli~
1lo 24 montado sobre dos brazos gemelos 24a oalados so-
bre el Arbol ﬂ. El arbolillo 24 est4 giéia].mente mante-
nigo en la poéicid’n ilustrada ezﬁ la fige 28 por ®l mue~
lle I1 que mantiene un brazo .Zib.: también ocalado sobre el
az:bolillo 41, oontra el tope I8 El movimiento del eleman-
to osollants 55 del paralelogramo, oconsiguleate al des cen~
so de la traviesa superior 50 de dicho paralelogramo, lle-
va, después de la liberaoidz;“del sector 28, el extremo de
una palenca J9,montada os8ollante sobre el perno %2, a oon-
tacto oon el extremo del brezo 24b y determina suéss:l_vg‘f-
mente la rotacibén, en sentido ooxitrario a las agujes del

reloj, de diocha pelanca llevando al arbolillo 24 g lag muesw
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,ca de centrado 23_ y volviendo a 11evar, graoias a la .
forma particular de esia entalladura, exactezmente a oe-
ro la oorredera I, o mas dién todas las correderass L.
Ia oorredera [ esté mentenide en posicién cero, s1 no
reclibe un ma.néo Positivo por el descenso de la teocla, _
por el posicionador de muelle gque gotfia Ssobre le ocorre—
dera 1 y esté oonstituido por las dos palancas 19 y 20.
Bstas dos palancas estén mentenides préximas por el
muelle 22 ocontra un tope fijo 2la y encerrando entre si
un perno-l_a_ fijado a la oo:red;i;. Le

El retorno a cero positivo de ia oorrederea L, por
el sector dentado 238 ¥ por el tambor indicedor 2]., ‘asd
como por el seotor.ﬁ'y por el correspondiente témbor
‘:Lnd:l.oador, tiene lugar antes de que el apéndice lateral
3 ae la' tecla venga a contacto oon la correders I.
 II- Hendo de los tambores indiocadores,

f‘ioaiguiendo el desocenso de la teolea, desﬁués del
desbioqueo ¥y retomo. a ocoro de los tambores ingdiocadores,
el apéndice lateral 3 de la teola vieve g contactar uno
de 1los planos inclinados en los dientes indiocados pre~
cedentemente en 135, ;Lg ¥y Li. 4sf, bajando la teola que
1nd:|.cemos oon L, esta v:Lene a contactar oon su apéndice
1at§ral 3 oon e1 Plenoc inolinado B del oorrespondientei
diente 15-. El gescenso de A a fondo de recorrido deter-
ming porrlo tanto el de'splé.zamien'bo‘ de la oorredera 1
en el sentido de la IlechaE (£1g. 22) con un deslize~
miento ocorrespondiente de 1a cremallers 25. Las diversas
inolinaoiones de los dientes 1% dan oomo oonseouenoia ua
diverso despla.zan:l.en'bo de la oremallera 25, o8 decir, w~

na distinta rotacién engular de la rueda dentada 26

TR R AT AT

A S gy 1N

i N
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Zo mismo se puede repetir para el desgenso de la tecla |
8 la cual contacta ocon su gpéndioce lateral oon la Super—
floie inolinads )y determinando un desplazamiento de 1;
corredera en Seutido contrario a la flecha B y mna co-
rrespondiente rotacién, en sentido contrgrié a las agoe
Jas del reloj, de la rueda dentada 20+ Por lo taanto, a
cada desognso de una tecla viene a o&rrespondgr un dese
plazemiento de la corredera 1 y de la cremallera 25 de
longitud dis tinta, determinazido a8i una rotaoidn angnla::
de la ruede dentada 26 en amplitud y direcoi6n~diyersaaf
La rotacidn de la rueda denteda 26 tiene como oconmeguen—
ole la rotaocidn del seotor dentado 28 ouyss dimensiones
oon respecto a la rueda dentada 29 56n tales quey a oada
desplazemiento de una teola, viene a ocorresponder una
rotacién de la rueda dentada 29 de 36, 72, 108, 144 y
180¢ en sentlido do las agujas delvreloj, ¢ bién de 56,
72,r108, 144 en sentido oontrario a las agujas del reloj,
] vicejgxaa. Supuesto por lo tanto haber esorito sobre el
tambor 31 los ntmeros O a 9 en los vértices de un decigo-
no, para oada diWerso desplazamiento de la ocorredera s
vendrf a llevarse en correspondencla oon la ranura 22

un ntmero distinto. La rezzén por la oual los planos in-
olinados de los dlentes 135, 16 y 11 tiehen la inocligaciéa

‘dirigida en dos sentidos distintos est en el hecho de

que la inolinaoién de los planos en dos Sentidos permi-
te obtener todas las posiciones angulafes Jeseadas dsios
tembores, limitando la inelinacién de los plenos inoling-
dos Yy ea consecuenocia el esfuerzo que me Jebe realizar en
8l acto de descenso de la teoclas EE_! Por otra parfe eviden—

te que esta soluciba, que representa la solucidn meocéniea~




mente mejor y dada a puro titulo de ejemplo,no limite
el aloance de la invenoidn, la ousl se interesa proté
ger también en aquellas formas de realizacidn en las
que la inclinaocién de todos los plamos inolinados au’-;
5e tf dirigide en el mismo sentido, o bién el ntmero de
planos mclinadosr en los dos Bentidos es distiufo del
ntmero del ejemplo desoritoe
III, =~ Bloqueo de los tambores indicedorass ,
En el momento en que la teola ha gloanzado el fon—
10, @ de recorrido, se determina la posiocidn final de los
tambores indiocadores en la posicidén alocanzada a través
del bloqueo de los seotores dent@dos 28 y LB"/-. Bl die-
positivo de bloqueo y de aslinegocidn ya desorito funcio-
na del modo sigulentet Cuando la traviesa superior 50
15, del paralelogramo artioulado ha galoenzado su posioiéh
mas baja, €l perno £, que ha venido a ocntaocto oon el '
extremo 7%g 4o la palanoca L5y determing el qesplazamigna
t0 de esta' pelence en sentido ocontrario al de las agu-
Jas del reloj y el oonsigulente desplazeamiento he.oia.
20, la igquisrda de la chapite deslizante £4. El perno §9
pesSa en oconsecuensia desde el tramo rectilineo superior
de la ranuras 64p al tramo rectilineo inferior, determi-
nando lg rotacidn en sentidc oontrario al de las egujas
del reloj de la palsuca [0 que llevae gl arbolillo alinae,;
25, dor 46 e una muesoca 28k dél Beotor dentado 28 (28). Que;.
da es{ blogueado el Seotor dentado 28 (28%), 1la corre-
dera 1 y el tembor indicador Zle la posicién de bloquee
y de é.lmeaoidn es mantenida, también despuds que la te-
ola descendide es vuelta a posiocidn de reposo, por 1la

306 palanca de posicién 11 que bajo la accidn del muelle 13
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¥ oon su extremo [lay Be encaja en la entalladura $4g de
la chapita deslizenfe 84.

E1 d15posit1vo es-té‘dotado de algunos oconjuntos gque
hacen el funoionamiento seguro y rfpidoe Bstos eomplemen;
tos sont » |

&) Seguridad oontra el descenso al mismo tiempo de
dos ¢ mas teolas.

En la ochapa de gufa inferior §, sobre la ocara opues—
ta a aguella sobre la ocuzl epoya 61 muslle 4, hay dis~
puestos otros elementos deslizables, temin;ndo en el ex;
tremo ocon ‘pl_anos inoclinados, dispuesto cada uno entre lgs
ranures a través de ls8 cuales pasan los tellos de dos to-
olas adyacenteg. Las correderes 5_’5_ estan provistas de o=
Jales en los que se encajan pernos fijados a la chapa 6.
Le longitud 4e estos ojales y la posioién de los pernos
estén osloulades de modo que el desplazamiento total de
los elementos de_slizan'-t,es es igual el espesor del tallo
de una teola. Por lo tanto, después que se ha bajado una
tecla no es poéible el descenso de una segunda teole, por
ocuanto no existe entre los elementos deslizantes un juee
go suficliente para permitir la introduccidn del segundo
tallo. ‘

b) Dispositivo para el acoionamiento ®listico del
tambor indicador, ‘

El tembor indicador 3) est4 ligado al dispositive de
acolonamiento que termina‘oon la rueda dentada 29 a tre-
vés de una ligazén elfstice. Bsta ligazdn esté oons 41 tui-
da del modo siguientes g la rueda denteda 29y que engra-

na oon el Sector dentado 28, est4 fijado un perno 34,
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el oual resulta mandado por el descenso de ﬁ%cla y
me una posioidn angular ocorrespondiente a la tecl.a bajadg.
El tembor indiocador 3_1 esté fa_ja,do sobre un oubo 35, mpn-
tado loco sobre el sje del tambores }5_0_. Sgbre 'el oubo 3%
estén montados, tembién losos, dos ocubos 5_6_ ¥ 3% dobre ios
cuales es tén fijadas dos palegaguitas 38 y’iﬂo I'é palanoca
2_‘_ asi como la 5_2 son mantenidas aproxima.daa por un nmelle
de torsidn _&Q, mon+tado sobre los oubos 8y ﬂ., cuyo extre-
wo oontacta oon -I;Opes fijos 38p y 395 eobre la.B palanoas
38 y 39. E1 perno 34y fijedo a le rueds dentada 23, vie-
ne a encontrarse entre las dos palanquites 28 ¥ 3.2 entre
las ousles viene g encontrarse también un perno A-J. solide-
rio del tambor il. La rotaoién del tambor indioa.&or 11 se
realiza del modo' siguientes

El gesplezamiento de una teclas determina, a través del
olnematlswo oons+tituido por la oorredera [, oremallera 2%,
rueda dentada 206y Seoctor dentado 28 y rueda dentada 29,
o1 desplazemiento del permo 34 a una determinada posioién
angular dependiente unioamenfé de ‘1a tecla partioulp,z ba»
Jadas Bl deSplazanzieA-bo del perno 34 en sentido oontrario
el de las a:gn;las del reloj determina el desplazamiento de
la palenca 38 la oual provoos la puesta en tensidn del
muelle de torsién 40. Bste muelle actfia Sobre la palanoca _
29 que, a través déi pernillo 4] solidario del tembor, pro-
véoa la rotacidn de dicho tambor’- En el momento de la ge-
tencidn del pernillo 5_4, es deoir, en el fondo de reco-
rrido de la teola, el tambor 11 tiende a proseguir por i-
nerola Bu rotaoidn. Esta rotaoidn por inercia es impedida,
o a lo menos limitada, por un dispositivo amortiguador
oconstituido del modo siguieatet
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¢ Las palanocas 38 ¥y 33 estén proviétasf de elementos a~-
moxrtiguadores para a:bemiar 0 parar les osoilaciones del
tambor indicadors Bstos elementos estén constituidos por
dos palaniqui-bafs 42 v 43 respectivemente montadas sobre
palances 38 y 39 mediéﬁte los pernos 42 y 43 en tomo
a2 los ouales qichaz palancas 42 ¥y 43 puedenro'a.cﬂ;ar. Un
extremo 42b, 43b de las pa.lanoa.s Aa Yy 41 es plano,y mien-
tras gue el exi:remo opuesto 420, 429 ea1_:é. formado en san«-
ohoe En posioidn de reposo las >pa1aneaa &2y ﬂ_ gse en=
ouentran en la posiocidn ilustrada en la i'ig. 4§ y oon &l
extremo 42b, 47b mantenido por muellecillos 44 y 45 en
ocontacto oon el perno Q. Bl funocionamiento del amortis
guador es e{l aiguientei AEn el momento de la detencidén de
la pa;anoa 29y en Qonéecuenoia del tambor ocontra el per-
nillo 24, el elemento 42b (43h) de la palanca viene a ba-
fir oontra el perno 41 ﬁjé en la palanca 39 y por ello
rigidemente ooneotado al mando oinemftioo. EStg ohoéue
determina la rotacién de la palazea 42 y el consiguieate
enganche momenténeo del gencho 42g (.ﬂ_g) en el perno 41
fijo a1l teambor indiocadors. Este enéax;ohe momenténeo mp:l-
de ulterior reoorrido por ineraia del tambor indiocadors
Las razones del enlaoce eléstico del tambor indicador a
la tecla son esencialmente lgs siguleatest &

1., Disminuoidn del esfuerzo inicigl para provooar
el descen80 de la teclae Al iniolarse el reoorrido de
le. tecla no 8e dcbe, de hegho, vencer lg inercia del_tam—-
bor indiocador gracias a la acoidn del enlaoce por muelle,
y el descenso de la tecla requiere gs{ mucho menor esfuer;-
zo al operador.

2. lenor deterioro del sistema. En ocas0 de enlgoe
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.rigido entre tembor indicador ¥y tecla. a final de reco-

rrido de la teola, tiene lugar nna'detenoiér} brusca del
tambor ocon el oconsiguleute choque 8obre la trensmisién
meocénica y por 1lo tanto resulia dasfiada la conservacién de
Se éstae
‘caractaristioa fundamental de la presente miguing
es la oonstituida por el hecho de gue varios elcnentog
que manden la rotaoidn del tembor son todos ellos ele~
nento8 pleanos quey oomo té,les, pueden ser recabados en
10’. una produooiJn err Berie por cortadura, y por ello a ‘
bajisimo preo:lo; Otra carscteristica estf taembién oons~
tituide por la particunlar compactibilided del elemento
de registro lg cual haoe posible, a igusldad de dimen~
eiones Qde lg méquina, un mayor desarrollo de los tambo-

15, rose

¥ 0 7 A

Hecha la desoripoién del presente invento se hace
constary, que este solicitud se aocoge a los benefigios
de prioridad de la patente italiana u¢ 552'.369. depo gi-
tada en 28 de Abr;l de 1955, y que se'deolaran como nue-
20, vas y de propia invenocién las reivindicasolones aiguien;-
' tess
18 - Perfecciongmier;tos en el meocaniswo de teclado
de reglstradoras autométicas con dispositivo dé aooio;-
namiento d° los indicadores de valores anteriores y pos;-
25. teriores, en ouyos regilstradores el ocitado accionamien~

to de tambor indicador lo realizen teolas motoras, oa—
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racterizados por el heoho de que la rotacidn gel ta;n;-
bor indliocador puede tener lugar en Qdos sentidos diﬂtin;-
tose ,

28,~ Perfecolonamientos, Segfin la reivindicaoidn 1s,
caraoterizados por el hecho de que la rotacidn del -t-.an;-
bor indicador esti determinada por el movimiento de un
elemento oorredera el onal puede desplazexrse reotilinee~
mente en dos dirsoolones distintes, siendo la longitud
del desplazamiento de la ocitada corredera diverse segfin
la teola particular bajada, de wodo de determivar des-
plazamientos angulares distintos del tambor indicador.

5&.«- Perfeccionanientos, segfin las reivindigcaciones
le y 22, caracterizados por el heocho de que 8l elemento
corredera esté provis+o de dientes fom;dos oon pleanos
inolinados de diversa inoclinacién, siendo ®l1 ntmero de
dichos plenos inclinados igual al ndmero de teclas y ,
determinendo, la diversa inclinaocién de los oitados pla-
nos inolinados, an el aoto de bajar las diversas teclas,
distintos desplazanientos de la ocorredera ¥y, por oons.'g-
gulente, rotaclones gngulares giversas del tambor indi-
cadore ‘

42, Perfecclonamiento®, segfin la reivindiocacién 3e,
caracterizados por el hecho de constar de un elemento de
bloqueo,el dispositivo de accionamiento de referenois,
ouyo elemento de bloqueg 88 accionado por el descenso
de la teocla y mantiene los elementos de mendo del tambor
¥ oorredersa en la posiocién eloanzada a tecla bajada, ‘
también después de que la teolq/ha, retornadd a su posiw-
oidn de‘partid.a.

58+~ Perfecolonamientos, Begfin la reivindiocaoidn 28,
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.caraoterizados poxr el hecho de gque la corredera del

dispositivo acoclona el tembor indicador a través de
un seoctor dentado el ocual engrana oon ung rueda den-
tada wontada coaxiel &l tambor indlocador y enlzzada
al mismo a través de una junta eléstioa, obteniéndo-
se el retorno de la ocorredera y del tambor indiocador
a posicidn cero mediente un mando positivo de un ele-
mento centralizaedor que encaja en una muesca de la
oorrede;a que manda al tambor indiocadore

6¢,.,~ Perfecolonamientos, segfin la reivindicacién
58, caracterizados por el hecho de que 1la corredera
del dispositivo, después de haber sido vuelta a lle~
ver a oero medigate un mendo pqsitivo, es mantenida
en posicién oero mediante un dispositivo eléstioos

‘ 7§7.~ Perfecoclonemientos, segin la reivindicaoidn

28, ocaraoterizados por el hecho de gque, en el diSpof-
sitivo de acocionsamlento, 8l blogueo del tambor indi~
cador en la posicién correspondiente a la teocla baja
da es8 efectuado por un alineador montado sobre una '
palenca la ouel est4 mandada por un paralelogramo ar-
tioulado aocionado por la teola durante el descenso
de esta ﬂltimﬁa .

88 .~ Perfecoionamientos, megin la reivindioao:_u!n
68, caracterizados por el hecho de que el dispositivo
eléstico que mantiene en posiocién cero la corredera
ests oonstituido por, dos palanocas O0soilentes sobre un
eje fijado a la mfguing, aotuando diohas palancas 80-
bre un perno fijado a la corredera y estando enlaza.f'
das entre s{ por un muelle. siendo limitado el reoco~

rrido de estas palancas for un perno fijado a la wh~
quinagae

g e e
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. 98, Perfecoionemientos, segfin la reivindiocacién 2%,
caracterizados por el hecho de qus en el dismsiltivo
de aocclonamiento, la ocorredera que manda €l reoorride
del tambor indicador estf formada con una entalladura
an V para obtener el exacto retomo a cero de dicha co-
rredera, acolonando el peralelogramo articulado, aoccio-
nado por el descenso de teoclay una palanoca que lleva,
oourride la liberacidn de la ocorredera, un arbolillo'
en el interior de la entalladura en V de modo de man~ .
dar positivamente el retomo de la oorredera a la exao-
ta posi»o.ié'n oeros _ ‘

102,~ Perfecoionanientos, segfin la reivindioacién
58, ocarasterizados por el hecho de que en el disposiw~
tivo de acoionamiento el seotor dentado mandade por la
ocrredera estf ligado rigidsmente a un segundo sector
dentado el ousl manda a un segundo tembor indioador -
a través de un dispositivo en todo anflogo al disposi-
tivo a través del oual el menolonado seotor dentado
indicado en primer lugar mgnda al propio tambor :Lnd.i-
cador.

112,~ Perfeocionamientos, segfin la reivmdioaoidp
108, caraoterizados por el hecho de que el enlace en~
tre los S8ectores que mandan los tambores 1ndioadores‘
anteriores y posteriores es tal que permite la inver~
81dn del 6rden de dichos tambores de modo de wnSentir
la leotura del mismo nfmero en el citado érden, Sea
por el ogerador gea poOr el oliente.

l28,- Perfecolonamientos, segfn la reivindicacién
52, caracterizados por el hecho de que los seotores

dentados estén provistos de un nfmero de muesScasn
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Agual & los nfmeros indicados sobxe 165 tambores in-
diocadores, sirviendo dighas muescas para el bloqueo y
alins‘aoi§n del sector dentado.

13%.- Perfeccionamientos, segfin la reivindicacifn
108, caracterizedos por el hecho de que las teclas ese
t4n oconetituides por elementos rectilineos provistos
de un epéndice lateral para el mamia de la ocorredera,
estando dlspuestes dicna.s‘-peolas entre un elemento de
gufa superior y un elemento de guis iaferior, estando
1mp_edido sl des oenso simulténeo de dos‘teqlas por 019‘;“
mentos fija.qos entre las teclas y dispuestos deslize~
blemente sobre la careg inferior del aegungio elemento
de gufs, de suerte que el desplazemiento total de los
ocitedos elementos dasl:!.zables &8 tal que permite el
descenso de ung tnica teolas ‘

1424~ Perfeceionamientos, segfln la reivindicacién
118, oaxaoferizadoa por el hecho de gue Bl tambor 1n_-

dicador esth enlazado elfstioamente con la rueda den-

~ tada Que recibe el movimiento & través de la gorrede-

re en el acto de; descenso de la teoclay estande dichsa
rueda montada sobredl mismo eje en que egté montadb el
tambor indicador y teniendo solidarizado oon éste uma
perno, estando el tembor indicador moantadoc looo en el
oubo teniendo dos palauocas mantenidas aproximadas al‘
perno entes meaoionado por un muelle de torsidn, y a~
poybndose taubibu aubasy para la posicién de reposo,
oonf:a un segundo perno solidaxio del tamborv.
15;.- Perfecoionamientos, seglin las precedentes

reivindicabiones, caracterizados por el hecho de gue

el referido dispositivo reivindiocado en la 142, estén
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montados sobre palasces idénticas de modo de snulsr o
reduair las oscilaciones del tambor indicador en fornc
a la pes?:bié’n de parades

168 s~ Perfecoionamientos, meghn 1la reivindicacibn '
28y oaraotérizados por el hecho de gue el elemento des~
lizgble que manda 108 tambotes indicadores estf provis-
t0 de dientes oon planos,inolinados dixrigidos en senti~
do opuesto, permitlendo la inolinscidn en sentido opues-
to de ;.os plezos inolinados,. e parided de longitud del
elenento deslizabley redusir ei esfuerzo que se debe e~
feotuar mobre la tecla para obtener el descenso de la
mizsmap ‘ )

1’(5‘9- Perfeocclonamieztos en el macenismo de tealado
de registré.doraa autoubtiocas ooa dispositivo de accio:zar
aiento de los indicadores de velores anteriores y poste-
riores. _ »

Beglin s® desoribe k4 reivindica en la presente memo=
ria que consta de ventiuna hojas foliada® y mecancgra=~
fiadae por wna Sola oara y de 408 léminas de dibujose

- Madridy a 20 de Abril ge 1956,
BRIV Offioine g1 Viller Perosa, Soocicth per Azionie
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