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- mmORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se r e f ie r e  a perfeccionamien­

tos en e l mecanismo de teclado de registradoras auto­

máticas con d ispos itivo  de accionamiento de los in d i car- 

dores de valores anteriores y posteriores*

5* E l reg istrador automático en cuestión es de tec las

motoras, es deoir, una reg istradora  automática en la  

cual e l descenso de la  teo la  correspondiente a la  c i­

f r a  puesta provoca e l desplazamiento de los  tambores in­

dicadores anteriores y posteriores y e l de todos los 

10* mandos inherentes a l funcionamiento de dichas registrar*

doras.

En la  registradora automática# según la  invención, 

a cada columna de tec la s , correspondientes a una deter­

minada cifra# corresponden dos tambores indicadores, a 

15. los  que designaremos obmo tambores "an ter io res  *  y



?posteriores" y que son v is ib le s  respectivas en te ¿e l 

lado de operador y del lado del c lie n te .

La invención se r e f ie r e  en particu la r a l disposi­

t iv o  de accionamiento de los tambores indicadores an­

te r io res  y poster io res .

Una ca rac te r ís tica  de la  invención radica en e l 

hecho de que los tambores anteriores y posteriores es­

tán ligados a l teclado a travós de una junta e lá s t ica .

Una u lte r io r  ca rac te r ís tica  de la  invención es la  

de que los tambores indicadores, a l asumir las posi­

ciones correspondientes a la  t e d a  bagada# pueden g i­

ra r , sea en e l sentido de las agujas del r e lo j ,  sea en 

e l sentido oontrario a dichas agujas.

Otra ca ra c te r ís t ica  de la  invenoión es la  de que 

la s  c ifra s  están grabadas en un tambor indicador en 

órden d is tin to  del órden natural, a d ife ren c ia  de cuan 

te ocurre en los registradores automáticos con tambo­

res indicadores de tipo cono oido.

Otras ca racterís ticas y ventajas de la  presente 

invención se pondrán de m anifiesto con la  descripción 

s igu ien te, re fe r id a  a las figu ras de las dos láminas 

de dibujos adjuntas, que ilu stran  una rea liza c ión  de 

la  misma dada a t ítu lo  de ejemplo no lim ita tiv o *

En los dibujos*

La f ig *  16 i lu s tra  una te c la  de la  máquina*

La f ig *  26 es una v is ta  de oonjunto del d isp os iti­

vo.

La f ig *  36 es una v is ta  del d isp os itivo .

La f ig *  46 ilu s tra  un d e ta lle  de la  máquina*

La f ig *  i lu s tra  e l acoplamiento entre e l dlspo-
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s it lv o  de mando del tambor indicador an terior y e l  dls
52
)r  ant

p os itivo  de mando del tambor indicador p os ter io r , y

La f ig *  66 as ana seoeión de la  máquina según la  

lin ea  Y I-V I de la  f i g .  $6.

En los dibujos está representado un único elemento 

de teolado correspondiente a una única columna*

En la  rea liza c ión , e l d ispos itivo  de imposición del 

reg istrador está constituido por una s e r ie  de elementos 

de teolado protegidos, en número igua l a l número de 

las columnas. A cada columna corresponden dos tambores 

indicadores, uno an terior (lado del operador) y uno pos 

te r io r  (lado del o l ie n te ) .  Los diversos tambores ind i­

cadores están montados sobre un e je  común y los  dos 

tambores correspondientes a la  misma columna están en­

lazados entre s i  a través del d ispos itivo  de acciona­

miento , del modo que seguidamente se describ irá .

En la  f i g .  16 está representada una tec la  con los 

re la t iv o s  elementos de soporte y de guia. La te c la  es­

tá  constitu ida en la  parte superior por un botón f i ­

jado a un ta llo  2. montado en dos hendiduras practica?* 

das en dos chapas superpuestas J5 y á  fija d a s  a l basti­

dor de la  máquina.

E l ta llo  .2 está íoimado oon dos apéndices la te ra ­

le s  2. y  2^. Sobre e l ta llo  está montado un muelle 4  

ouyos extremos se apoyan, respectivamente# en la  p la ­

ca de guia in fe r io r  Já y en un sa lien te  en oorresponden- 

oia coiy&l apéndice la te ra l 1  del ta llo *  El muelle 4  

mantiene levantada la  te c la  empujando e l  segundo apén­

dice la te ra l l a  a contacto contra la  p laca de guia su­

p e r io r  J5* Sobre e l teclado de la  máquina estén monta-
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das dos ménsulas 21 y .12 (figu ras 2S y 3^) # que indica­

remos después como "pe in es" provistas de hendiduras par­

rá le la s  entre s i .  Estas hendiduras sirven de guia a una 

corredera Z*

La corredera Z está formada por dos o ja le s  13 v 14. 

los  ouales se empeñan oon pernos 13a. y 14a fija d o s  a l 

bastidor de la  máquina. los  pernos 13a y 14a sirven  de 

soporte a la  corredera Z y permiten e l desplazamiento 

de e l la  según una rec ta  que pasa por dichos pernos. 8b- 

bre l a  su p erfic ie  de la  corredera Z  vu elta  hacia los sr- 

péndices 2, de las tec la s  de accionamiento están p ra c ti­

cados dientes y que indicaremos) respectivamente) en l*^ 

12 y 1Z# formados con planos inclinados de d ie tin ta  in­

c lín  acida) oon los  cuales oontactan lo s  apéndices la te ­

ra les 2  de las t e d a s .  Los planos inclinados resultan 

en oon junto nueve) en número igua l a l de tec la s . En los  

dientes 25 ( f i g .  2&), cuatro en oon junto# los  planos in­

clinados está d ir ig idos de modo que e l  encaje del apén­

dice 2  de la  te ola* oon la  su perfic ie  inclinada en e l 

acto de descenso de la  tecla# determina e l desplacer* 

miento de la  corredera en e l sentido de la  f l e c h a ! )

( f i g .  2* ) .

En los  dientes 22 (tres  en conjunto) los  planos in­

clinados están d ir ig id os  de modo que e l descenso de la  

t e d a  determina e l desplazamiento de la  corredera Z en 

sentido opuesto a l a  fle ch a  ! )  mientras que los dientes 

2Z que se encuentran entre los  dientes 25 y 22 están pro*" 

v is tos  de dos planos inclinados d ir ig idos  en sentido o- 

puesto#

A la  corredera Z está también fi ja d o  un perno 22
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,oon el cual oontaotan partee opuestas del mismo oon dos 

palancas ÍR y Rg, o sellantes sobre un perno R í fijado  

a l bastidor de la  máquina y mantenidas juntas oontra 

e l perno í§  por un muelle RR¿ Entre las dos palancas 12 

y ¿0 hay dispuesto un peme 21 a que determina la  posici­

ón de las dos paianeas móviles^ en posición del oero de 

la  oorredera.

Bn la  parte de la  oorredera opuesta & los dientes 

12.! 12 y 1¿ está practicada una entalladura de centrado 

en V 12.! en la  cual viene a encajarse e l  perno RA monta­

do sobre la  palanca 24a. para garantizar la  posición  e- 

xaota de la  corredera antes del enoaje de los apéndices 

la te ra les  1 de las t e d a s  con dicha oorredera#

La oorredera 1 está p rov is ta  en uno de sus extremos 

de una cremallera 12 la  cual engrana oon una rueda den­

tada R& montada sobre un e je  f i j o  27.

A la  rueda dentada ü  está  solidarizado un sector 

dentado Rg de diámetro mayor que e l  de la  rueda dentada. 

Este seotor dentddo está oonstituido por dos áreos 21a 

y uno de los cuales presenta un dentado que engrana 

oon la  rueda dentada IR  mientras que e l otro presenta 

d iez muescas equidistantes entre s i .  A l seotor dentado 

está solidarizado un epéndioe R§g ( f i g .  6s ).

El sector dentado Rg engrana oon una rueda dentada 

IR  montada sobre e l  e je  de soporte 2R de los  tambores 

21* E l tambor 2A l le v a  las indicaciones de las c ifra s .

El tambor 2A no está solidarizado oon la  rueda den­

tada RR pero está fijado a un cubo 25 loco sobre el e- 

je 2g de los tambores indicadores y es accionado por la  

rueda dentada RR a través de una junta e lástica  pro vis—
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de amortiguador, que describiremos después con deta­

l l e .

El sector J2§ de mando del tambor indicador 2JL está 

acoplado a un sector, perfectamente id én tico , 28* , que 

manda los  tambores indicadores de la  parte opuesta de 

la  máquina ( f i g .  5§) . Zt acoplamiento tien e  lugar me­

diante l a  tra v iesa  Z2 que se encaja en la  hendidura 7<3* 

del apéndice 28o del sector ¿g  y en la  correspondiente 

ranura del sector gg* que manda a l tambor indicador a- 

ooplado a l tambor 2JL. La f i g .  5* ilu s tra  e l  d e ta lle  del 

acoplamiento entre los sectores de mando de los  tambores 

indicadores en una máquina p rov is ta  de cinco paree de 

tambores, de los que una se r ie  de pares es v is ib le  del 

lado del operador y la  o tra  s e r ie  lo  es desde e l lado 

del c lien te .

Zs evidente que e l  acoplamiento entre e l eeotor 28* 

y e l  tambor indicador del mismo, es d ec ir , mandado por 

e l mismo, es perfectamente análogo a l acoplamiento exis­

ten te entre e l sector 28 y e l  tambor indicador *51. Todo 

lo*que se r e f ie r e  a i l a  desoripoián a l sector 28 y a l 

tambor 21 ligado a l mismo se puede r e p e t ir  de modo idén­

t ico  para e l sector gg* y e l  tambor indicador ligado a 

éste.

E l tambor indicador en máquina parada, es decir, an­

tes del descenso de tec la , l le v a  en correspondencia con 

la  ven ta n illa  21 la  c i f r a  correspondiente a la  t e d a  bar- 

jada en e l reg is tro  preoedente. La máquina está por lo  

tanto p rov is ta  de un d ispos itivo  de bloqueo pava bloque* 

av los  tambores indicadores y los  respectivos elementos 

de aooionamiento en la  posición  alcanzada después del
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descenso de tec la * E l d ispos itivo  de bloqueo está  cons­

titu id o  del wdo sigu iente*

En correspondencia con cada una de las f i la s  da te­

clas est¿  montado un parale lo  gramo articulado constitu i­

do por una trav iesa  superior 3Rt elementos oscilan tes 55 

y 5á. montados locos sobre pernos 51 y 3§ y una tra v iesa  

in fe r io r  60. La tra v iesa  superior 50 está p rev is ta  de 

dos ta llo s  que tienen fijn ódos en su extremo dos pernos 

51 y 32 que pueden deslizarse en dos ranuras *55* y  5A& 

fija d a s  a l bastidor do l a  máquina# Los pernos 51 v 52 

enlazan la  tra v iesa  superior 50. con los elementos osc i­

lantes 55  y ^5 encajándose en ranuras 54a. y 55a p ra c ti­

cadas mi los elementos osc ilan tes  citados 54 y 55. Los 

elementos oscilan tes 54 y 5 5  están vinoulados a chame­

la  a la  barra de enlace in fe r io r  50 del paralelogramo# 

Antes del descenso de las teclas# e l paralelogramo está 

maitenido en la  posición  elevada# ilu strada  en la  f i g .  

23# por e l muelle 5R uno de cuyos extremos está  fija d o  

a un e je  f i j o  5 í  de la  máquina y e l  extremo opuesto lo  

está  a l perno 52 so lida rio  del elemento osc ilan te  55. E l 

paralelogramo ahora descrito manda todos los movimien­

tos de la  máquina# Describiremos solamente los  movimien­

tos re la tivo s  a l d ispositivo  de bloqueo de los tambores 

y a l re fe ren te  a la  oorredera jL en posición  oero. A l e- 

je  del paralelogramo está incorporada una palanoa 65 

que l le v a  en mi extremo un perno 5 í# mientras que en e l 

extremo opuesto está  oonformada con un pico 65a. A l ar­

mazón de la  máquina están fija d o s  dos pernos 53 y 55. so­

bre los  cuales está montada una tra v ie sa  deslizan te 64 

que contaota con los citados pernos en los  dos o ja le s



65* y 65b* Sobre la  tra v iesa  áA está praotioada una 

ranura p e r fila d a  64a oonstitu ida por dos tramos r e o t i-  

1 ineos ligados entre s i ,  y  está  f i ja d a  elásticamente 

una nariz de p ioaporte jág* Qm la  ranura p e r fila d a  se 

encaja un perno montado en e l extremo de una doble 

palanoa (de la  que una es v is ib le  en l a  f i g .  2 s ),

Cada palanoa jg. está  formada eon dos brazos y está  car­

iada sobre e l e je  46* lo s  dos segundos brazos de la  

palanoa J32, están enlazados por la  tra v iesa  A& que s ir ­

ve para la  alineación y e l bloqueo de los sectores 26.

la  trav iesa  deslizan te está formada en la  parte 

superior con un entrante posiclonado en 64b en e l oual 

se enoaja e l extramo Yin de la  palanoa da posición  71 

montada osc ilan te  sobre e l perno y mantenida apre­

tada contra la  tra v iesa  deslizan te á i  por e l mué l i s  75. 

También a la  trav iesa  osc ilan te  áA está  fija d o  un perno

74 a i e l cual se empeña# mediante un o ja l ,  una palanoa

75 montada osc ilan te  sobre e l perno 76* Bn palánaá 75 

está  formada con un p ico 75a* En posición  de reposo, es 

decir, antes de bajar la  tecla# e l d ispos itivo  do blo­

queo se encuentra en la  posición  ilu strada  en la  f ig *  2* 

solo es de notar que e l número del tambor que se encuen­

tra  en correspondencia oon la  ven tan illa  2J& no es nece­

sariamente caco, smó e l número correspondiente a la  te ­

c la  bajada en e l c ic le  precedente*

FUNOIQNAMIMTQ DEL DiaPOSlTlVO*

Describiremos e l funcionamiento del dispositivo dis­

tinguiendo las diversas operaciones que en el oaso que 

nos o cipa son cumplidas en el dispositivo. Se tendrá siem­

pre presente que todas estas operaciones son realizadas
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por la  te c la  durante su deso

1 .- Desbloqueo y retorno a cero de los  tambores in­

dicadores.

In iciado e l desoenso de una tec la ) e l  apéndice la te ­

r a l  2. de esta  viene a contactar con la  tra v iesa  superior 

jáO del paralelogramo articu lada. A través del movimien­

to del paralelogramot consiguiente a l desoenso de la  tras­

v ie se  superior j g t  e l pioo Jála de la  palanca gg. r e a liz a  

un movimiento en sentido de las agujas del r e lo j y viene 

a empeñarse oon la  n ariz  ¿o determinando e l desplazamien­

to hacia la  derecha de la  la m in illa  deslizan te 64. El per­

no 6J2? pasando desde e l  tramo re c t ilín e o  in fe r io r  a l tra r 

mo re c t il ín e o  superior de la  ranura 64a. determina una 

rotación en e l sentido de las agujas del r e lo j  del e je  4á 

y de la  palanca I g  calada sobre e l e je . En oonseouenoia* 

la  barra de bloqueo 4& se desenoaja de la  muesca 38b del 

sector dentado 28. E l sector dentado queda así l ib r e  para 

g ira r  y es vuelto a l le v a r  a p os ic ión  cero por e l a rb e li-  

11o 24 montado sobre dos brazos gemelos 24a calados so­

bre e l árbol 41* E l a rb o lil lo  24 es té  in ioialm ente mante­

nido en la  posición  ilu strada  en la  f i g .  26 por e l  mue­

l l e  que mantiene un brazo 24b. también calado sobre e l 

a rb o lil lo  41. contra e l  tope ?o. El movimiento del elemen­

to oso ilan te  55 del paralelogramo# consiguiente a l descen­

so de la  tra v ie sa  superior .56 de dicho parale lo  gramo# l l e ­

va# después de la  lib erac ión  del sector 2§# e l extremo de 

una palanca 13,montada oso ilan te  sobre e l  perno Jgg# a con­

tacto oon e l extremo del brazo 24b y determina sucesiva?* 

mente la  rotación , en sentido contrario a las agujas del 

re lo j#  de dicha palanca llevando a l a rb o lil lo  24 a la  mués—

^28
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, ca do centrado .22. y volviendo a l le v a r ,  gracias a la  

forma pa rticu la r de esta entalladura, exactamente a oe­

ro la  oorradera j[, o mas bién todas las correderas J,.

La corredera jL está mantenida en posioldn cero^ s i  no 

rec ibe un mando p o s it ivo  por e l descenso da la  tec la , 

por el posición  ador de muelle que actúa sobre la  corre­

dera 2  y está constitu ido por las dos palancas IR  y 20. 

Estas dos palancas están mantenidas pxáxlmas por e l  

muelle ¿2  contra un tope f i j o  21*  y encerrando entre s i 

un perno l o  f i ja d o  a la  corredera jL.

El retorno a cero p os itivo  de la  oorredera 1, por 

e l sector dentado ¿á y por e l tambor indicador 51. asi 

como por e l  sector ¿á' y por e l correspondiente tambor 

indicador, t ien e  lugar antes de que e l  apéndice la te ra l 

2. de la  te c la  venga a contacto oon l a  oorredera 1 .

I I . -  Mando de los tambores indicadores.

Prosiguiendo e l descenso de la  te c la , después del 

desbloqueo y retom o a cero de los tambores indicadores, 

e l  apéndice la te ra l 2. áP la  te c la  viebe a contactar uno

de los planos inclinados en los dientes indicados pre­

cedentemente en 13, l á  y JM. Así, bajando la  te c la  que 

indicamos oon esta  viene a contactar oon su apéndloe 

la te ra l 2. oon e l plano inclinado B del correspondiente 

diente 15. E l descenso de A  a fondo de recorrido deter- 

mlna por lo  tanto e l  desplazamiento de la  oorredera 1  

en e l sentido de l a  flech a  E ( f i g .  23) con un des lizar 

miento correspondiente de la  crem allera 25. Las diversas 

inclinaciones de los  dientes 13 dan oomo consecuencia un 

diverso desplazamiento de la  crem allera ¿ 2, es decir, u— 

na d is tin ta  rotaoldn angular de l a  rueda dentada 26*30.
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%o mismo se puede re p e t ir  para e l  descenso de la  tec la  

J3 la  cual contacta oon su apéndice la te ra l oon la  st^er- 

f i c i e  inclinada JQ# determinando un desplazamiento de la  

corredera en sentido contrario a l a  fle ch a  F y ana co­

rrespondiente rotación# en sentido contrario a la s  agu­

jas del re lo j#  de la  rueda dentada 26* Por lo  tanto# a 

cada descenso de una t e d a  viene a corresponder un des­

plazamiento de la  corredera 1  y de la  cremallera ¿ 5  de 

longitud distin ta# determinando asi una rotaoión angular 

de la  rueda dentada en amplitud y d irección  diversas, 

la  rotación  de la  rueda dentada 26 tiene como consecuen­

cia  la  rotación  del seotor dentado 2á ouyas dimensiones 

con respecto a la  rueda dentada 2R son ta le s  que# a cada 

desplazamiento de una tecla# viene a corresponder una 

rotaoión de la  rueda dentada 23 de 36, %2# 108, 144 y 

ISO* en sentido de las agujas del r e lo j ,  o bién de 36,

T2# 108, 144 en sentido oontrario a las agujas del re lo j#  

o v iceversa . Supuesto por lo  tanto haber esorito  sobre e l 

tambor 31 los números O a 9 en lo s  vé rtic es  de un decágo­

no# para cada diWerso desplazamiento de la  corredera 2 , 

vendrá a lle va rs e  en correspondencia oon la  ranura 52

un número d is tin to* l a  reg&ón por la  cual los planos in­

clinados de los  dientes 15, 16 y 1 1  tienen la  inclinación  

d ir ig id a  en dos sentidos d is tin tos  está en e l heoho de 

que la  inolinaclón  de los  planos en dos sentidos permi­

te obtener todas las  posiciones angulares deseadas d9Ío s  

tambores# limitando la  inclinación  de los planos in c lin a ­

dos y en consecuencia e l esfuerzo que se debe re a liz a r  en 

e l acto de desoenso de la  te c la . Es por o tra  parte eviden­

te  que esta  solución# que representa la  soluoión mecánica?-
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mente mejor y dada apuro t itu lo  de ejemplo,no lim ita  

e l aloance de la  invenoión, la  cual se in teresa  prote­

ger también en aquellas formas de rea liza c ión  en la s  

que la  inclinación  de todos los planos inclinados es** 

tá  d ir ig id a  en e l mismo sentido, 0 bién e l  número de 

planos inolinados en los dos sentidos es d is tin to  del 

número del ejemplo descrito#

I I I . — Bloqueo de los tambores indicadores*

En e l momento en que la  te c la  ha alcanzado e l fon­

do de reoorrido# se determina la  posición  f in a l de los 

tambores indicadores en la  posición alcanzada a través 

del bloqueo de los sectores dentados ^8 y j?g'* El d is - 

p o s it ivo  de bloqueo y de alineación ya descrito funcio­

na del modo s igu ien te ! Cuando la  trav iesa  superior ^0 

del paralelogramo articulado ha alcanzado su posición 

mas baja* e l perno gX# que ha venido a oontacto oon e l 

extremo ?5a de la  palanca Y5. determina e l desplazamien­

to de esta  palanca en sentido oontrario a l de las agu­

jas del r e lo j  y e l consiguiente desplazamiento hacia 

la  izqu ierda de la  chapita deslizan te X4* El perno 69 

pasa en consecuencia desde e l  tramo re c t ilín e o  superior 

de la  ranura 6Aa a l tremo re c t ilín e o  in ferio r#  determi­

nando ln  rotación  en sentido oontrario al de las agujas 

del r e lo j de la  palanca X6 que l le v a  a l a rb o lil lo  a lin ea ­

do r  46 a una muesca 28b del sector dentado .2§ (26^. Que­

da asi bloqueado e l sector dentado ¿8 (2 8 ') ,  la  corre­

dera Z y e l tambor indicador 2X* La posición de bloqueo 

y de alineación es mantenida# también después que la  te­

c la  desoendida es vu elta  a posición  de reposo, por la  

palanca de posición  X I que bajo la  acción del muelle X I
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y oon su extreme se en oaja en la  entalladura 64* de 

la  chapita deslizan te 64.

RETALLES ISL DISPOSITIVO.

El d ispos itivo  está dotado de algunos oonjuntos que 

hacen e l  funcionamiento seguro y rápido. Estos complemen­

tos son!

a) Seguridad contra el descenso al mismo tiempo de 

dos o mas ted as .

En la  chapa de guía in fe r io r  é , sobre la  oara opues­

ta  a aquella sobre la  cual apoya e l muelle J¡, hay dis­

puestos otros elementos des llzab les , terminando en e l ex­

tremo oon planos inclinados, dispuesto cada uno entre la s  

ranuras a través de Isp cuales pasan los  ta llo s  de dos te ­

clas adyacentes. Las correderas 22, están provistas de o— 

ja le s  en los que se encajan pernos fija d o s  a la  chapa ¡6. 

La longitud de estos o ja les  y la  posioién  de los  pernos 

están o al culadas de modo que e l desplazamiento to ta l de 

los elementos deslizantes es igua l a l espesor del t a l lo  

de una t e d a .  Por lo  tanto, después que se ha bajado una 

t e d a  no es p os ib le  e l descenso de una segunda t e d a ,  por 

cuanto no ex is te  entre los elementos deslizantes un jue­

go su fic ien te  para perm itir la  introduooién del segundo 

t a l lo .

b) D ispositivo para e l accionamiento e lá s tico  del 

tambor indicador.

E l tambor indicador 2 í  está ligado a l d ispos itivo  de 

accionamiento que termina oon la  rueda dentada J2H a tra ­

vés de una ligazén  e lá s t ica . Esta ligazón  está constitu i­

da del modo sigu ien te ! a la  rueda dentada 29, que engra­

na oon e l sector dentado 2g , está  fija d o  un perno 24*
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el oual resulta mandado por el descenso de 

me una posioión angular correspondiente a la  tecla bajada# 

El tambor indicador 51 está fijado sobre un cubo 25, mon­

tado loco sobre el eje del tambores 26# Sobre el cubo 25 

están montados, también locos, dos cubos 26 y 26 dobre los 

cuáles están fijadas dos palanquitas 26 y 26* La palanca 

26 asi como la  26 son mantenidas aproximadas por un muelle 

de torsión JD, montado sobre los oubos 26 y 21* cuyo extre­

mo oontacta oon topes f i jo s  38& y 39^ sobre las palancas 

26 y 26* Si perno 26# fijado a la  rueda dentada ¿R, vie­

ne a encontrarse entre las dos palanquitaP 26 y 26 entre 

las cuales viene a encontrarse también un perno 61 solidar 

rio del tambor 31. La rotación del tambor indicador 21 se

r e a liz a  del modo s igu ien te !

E l desplazamiento de una te c la  determina, a través del 

oinematismo constitu ido por l a  corredera jL, cremallera 2*5. 

rueda dentada 26. sector dentado ¿6  y rueda dentada 2<?, 

e l desplazamiento del perno 26 a una determinada posiolón 

angular dependiente uni oamen te de la  te c la  p a rticu la r ba­

jada# El desplazamiento del perno 26 en sentido contrario 

a l de las agujas de l r e lo j  determina e l desplazamiento de 

la  palanca 26 la  cual provoca la  puesta en tensión del 

muelle de torsión  40* Este muelle actúa sobre la  palanca 

26 que, a través del p e rn illo  61 so lid a rio  del tambor, pro­

voca la  rotación de dicho tambor# En e l momento de la  de­

tención del p e rn illo  26# es d ec ir, mi e l fondo de reco­

rrido  de la  t e d a ,  e l  tambor 2 1  tiende a proseguir por i — 

nerc ia  su rotación# Esta rotación  por in e rc ia  es impedida* 

o a lo  menos lim itada, por un d ispos itivo  amortiguador

constituido del modo sigu iente*
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' Las palancas 56 y 59 están provistas de elementos a- 

mortiguadoMS para atenuar o parar las oscilaciones del 

tambor indicador# Estos elementos están constituidos por 

dos palanquitas 42 y 42. respectivamente montadas sobre 

palancas 4g y 42 mediante los  pernos 42* y 41* en tomo 

a los  cuales dichas palancas 42 y 42 pueden o s c ila r .  Un 

extremo 42b, 45b de las palancas 42 y 42 es plano# míen— 

tras que e l extremo opuesto 42o. 45o está formado en gan­

cho# En poBioión de reposo las palancas 42 y 42 se en­

cuentran en la  posición  ilu strada  en la  f i g .  46, oon e l 

extremo 42b, 45b mantenido por m u e ilec illo s  44 y 42 en 

oontaoto oon e l perno 41. El funcionamiento del amorti­

guador es e l s igu iente* En e l  momento de la  detención de 

la  palanca 42 y en consecuencia del tambor contra e l per­

n i i lo  24# e l elemento 42b (45b) de la  palanca viene a ba­

t i r  oontra e l perno 4i  f i j o  en la  palanca 22 y por e llo  

rigidamente ooneotado a l mando cinemático. Este choque 

determina la  rotación  de la  palanca 42 y e l  consiguiente 

enganche momentáneo del gancho 42e (45o) en e l perno 41 

f i j o  al tambor Indicador# Este enganche momentáneo impi­

de u lte r io r  reoorrido por in e rc ia  del tambor indioador#

Las razones del enlaoe e lá s tico  del tambor indicador a 

la  tec la  son esencialmente las sigu ientes* 4'

1 # Disminución del esfuerzo in ic ia l  para provo oar 

e l descenso de la  tecla# A l in ic ia rs e  e l reoorrido de 

la  te c la  no se debe# de hecho, vencer la  in e rc ia  del tam­

bor indicador gracias a l a  aooiÓn del enlaoe por muelle, 

y e l desoenso de la  te c la  requiere asi mucho menor esfuer­

zo a l operador#

2. Menor deterioro del sistema. En oaso de enlace



-  16 -

.r íg id o  entre tambor indicador y  tecla# a f in a l  de reco­

rr ido  de la  tecla# tiene logar una detención brusca del 

tambor oon e l consiguiente choque sobre la  transmisión 

mecánica y por lo  tanto resu lta  dañada la  conservación de 

5. ósta*

Característica fundamental de la  presente máquina 

es la  constituida por el hecho de que varios elementos 

que mandan la  rotaoión del tambor son todos ellos ele­

mentos planos que# oomo tales# pueden ser recabados en 

10. una producción en serie por cortadura# y por ello a

bajísimo precio. Otra característica está también cons­

tituida por la  particular compactibilidad del elemento 

de registro la  oual haoe posible# a igualdad de dimen­

siones de la  máquina# un mayor desarrollo de los tambo- 

15. res#

<3 5 2

JM 0 T A

Hecha la  descripción del presente invento se hace 

constar# que este solicitud se acoge a los beneficios 

de prioridad de la  patente ita liana  h* 532#369# deposi­

tada en 28 de Abril de 1955# y que se declaran como nue- 

20. vas y de propia invención las reivindicaciones siguien­

tes!

16.- Perfeccionamientos en el meoanismo de teclado 

de registradoras automáticas oon dispositivo de accio­

namiento de los indicadores de valores anteriores y pos- 

25. teriores, en cuyos registradores e l citado accionamien­

to de tambor indicador lo realizan teclas motoras# oa-
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228052 ^yaoter izados por e l hecho de que la  rotaMún del tam­

bor indicador puede tener lugar en dos sentidos d is tin ­

tos.

26. -  Perfeccionam ientos, según la  re iv ind icac ión  18 , 

caracterizados por e l  hecho de que la  rotación del tam­

bor indicador está determinada por e l  movimiento de un 

elemento corredera e l cual puede desplazarse r e o t l l in e a f 

mente en dos direcciones d is tin tas , siendo la  longitud 

del desplazamiento de la  citada corredera d iversa según 

la  t e d a  pa rticu la r  bajada# de modo de determinar des­

plazamientos angulares d is tin tos  del tambor indicador.

38 .- Perfeccionam ientos, según las reiv ind icaciones 

16 y 28, caracterizados por e l heoho de que e l elemento 

corredera está  p rov isto  de dientes fouñados con planos 

inclinados de d iversa  inc linac ión , siendo e l número de 

dichos planos inclinados igua l a l número de te c la s  y 

determinando, la  d iversa inclinación  de los citados p ia r  

nos inclinados, en e l acto de bajar las diversas tec la s , 

d istin tos de aplazamientos de la  corredera y, por consi­

guiente, rotaciones angulares d iversas del tambor ind i­

cador.

43 .- Perfeccionam ientos, Begún la  re iv in d icac ión  36, 

caracterizados por e l hecho de ocnstaf de un elemento de 

bloqueo . e l  d ispos itivo  de accionamiento de referencia# 

cuyo elemento de bloquee es accionado por e l descenso 

de la  te c la  y  mantiene los  elementos de mando del tambor 

y corredera en la  posición  alcanzada a te c la  bajada, 

también después de que la  teol^ha retomado a su posi­

ción de partida.

58.- Perfeccionam ientos, según l a  re iv ind icac ión  28,
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.caracterizados por e l hecho de que la  corredera del 

dispositivo acó ion a al tambor indioador a través de 

un sector dentado el cual engrana con una r&eda den­

tada montada coaxial al tambor indicador y enlazada 

al mismo a travos de una junta elástica# obteniéndo­

se el retorno de la  corredera y del tambor indicador 

a posición cero mediante un mando positivo de un ele­

mento centralisador que encaja en una muesca de la  

oorredera que manda al tambor indicador.

6 Perfeccionamientos# según la  reivindicación 

5&# caracterizados por e l hecho de que la  corredera 

del dispositivo# después de haber sido vuelta a l l e ­

var a oero mediante un mando positivo# es mantenida 

en posición cero mediante un dispositivo elástico*

7a.- Perfeccionamientos# según la  reivindicación 

2a# caracterizados por e l hedió de que# en el dispo­

sitivo de accionamiento# e l bloqueo del tambor indi** 

oador en la  posición correspondiente a la  tecla bajar­

da es efectuado por un alineador montado sobre una 

palanca la  cual está mandada por un paralelogramo ar­

ticulado aooionado por la  t e d a  durante el descenso 

de esta última*

86.- Perfeccionamientos# según la  reivindicación 

66# caracterizados por e l hecho de que el dispositivo 

elástioo que mantiene en posición cero la  corredora 

está oonstituido por, dos palancas oscilantes sobre un 

eje fijado a l a  máquina# aotuando dichas palancas so­

bre un perno fijado a la  oorredera y estando enlazar 

das entre s í  por un muelle, siendo limitado el reco­

rrido de estas palancas por un perno fijado a la  má­
quina.



19

1

5.

10.

15.

20.

25.

30.

„ 93+'-* Perfeccionam ientos, según la  re iv ind icac ión  23.

caracterizados por e l hecho de que en e l d ispositivo 

de accionamiento, la  corredera que manda e l recorrido 

del tambor indicador está  formada oon una entalladura 

en V para obtener e l exacto retom o a cero de dioha co­

rredera. aooionando e l parale lo  gramo articu lado, accio­

nado por e l descenso de tecla# una palanca que l le v a , 

ocurrida la  lib erac ión  de la  corredera, un a rb o lil lo  

en e l in te r io r  de la  entalladura en V de modo de man­

dar positivamente e l retom o de la  corredera a la  exac­

ta  posición  cero*

103.- Perfeccionam ientos, aegón la  re iv ind icac ión  

53, caracterizados por e l hecho de que en e l disposi­

t ivo  de accionamiento e l sector dentado mandado por la  

corredera está ligado rígidamente a un segundo sector 

dentado e l oual manda a un segundo tambor in d i oador 

a través de un d ispos itivo  en todo análogo a l disposi­

t iv o  a través del oual e l  mencionado seotor dentado 

indicado en primer lugar manda a l propio tambor ind i­

cador.

l i s . -  Perfeccionam ientos, según la  re iv ind icac ión  

103, caracterizados por e l hecho de que e l enlace en­

tre  los  sectores que mandan lo s  tambores indicadores 

anteriores y posteriores es ta l que permite la  inver­

sión del órden de dichos tambores de modo de consentir 

la  le  otur a del mismo número en e l  citado órden, sea 

por e l operador sea por e l o lien te .

12S+- Perfeccionam ientos, según la  re iv ind icac ión  

53, caracterizados por e l hecho de que los  seotores 

dentados estén provistos de un número de muescas



igu a l a io s  números indicados sobre lo s  "tamborea in­

dicadores, sirviendo dichas mueeoas para e l bloqueo y 

a liñe aoión del sector dentado*

136.- Perfeccionamientos# según la  reivindicación 

10&, caracterizados por el hecho de que las teclas es** 

tán constituidas por elementos rectilíneos provistos 

de un apéndice la tera l para e i mando de la  corredera# 

estando dispuestas dichas teclas entre un elemento de 

guía superior y un elemento de guía inferior# estando 

impedido el descenso simultáneo de dos teclas por e l au­

mentos fijados entre las ted as  y dispuestos deslize- 

blanente sobre la  cara in ferior del segundo elemento 

de guia# de suerte que el desplazamiento total de los 

citados elementos desliz ables es ta l Que permite el 

descenso de una única tecla*

146* -  Perfeccionamientos# según l a  re iv ind icac ión  

11B, caracterizados por e l hecho de que s i  tambor in­

dicador está  enlazado elásticamente oon la  rueda den­

tada que reoibe e l movimiento a través de l a  correde­

ra  en e l acto del descenso de la  te ola# estando dicha 

rueda montada sobrqél mismo e je  en que está  montado e l 

tambor indicador y teniendo solidarizado oon éste un 

perno# estando e l  tambor indicador montado loco en e l 

oubo teniendo dos palanoas mantenidas aproximadas a l 

perno antes manoionado por un muelle de torsión# y a- 

poyándose también ambas# para la  posición  de reposo, 

contra un segundo perno so lid a rio  del tambor*

156.- Perfeccionan !entos, según las precedentes 

re iv ind icac iones, caracterizados por e l hecho de que 

e l re fe r id o  d ispos itivo  reivindicado en la  146, están
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lu ta d o s  cobre pa l ancas id^nticas de modo de anuípy o 

ye dúo i r  la s  os o l í  ación es del tambor indicador en tomo 

a la  po s ie í& i de parada*

168*- Perfeccionam ientos, según la  re iv ind icac ión  

28* caracterizados por e l hecho de que e l  elemento des­

liz a n ! e que manda los tambores indicadores está, provis­

to de dientes con planos inclinados d ir ig idos en senti­

do opuesto* permitiendo l a  ind io .ación  en sentido opues­

to de los planos Inclinados,.! a paridad de longitud del 

elemento deslizab ley reducir e l esfuerzo que se debe e— 

feotuar sobre la  te c la  para obtener e l descenso de la  

misma*

1 ?8„— Perfeccionamientos en e l maeenismo de teclado 

de registradoras automáticas con d ispos itivo  de accionar- 

mi en to de le s  indicadores de valores anteriores y poste­

r io res .

Según se describe y  re iv in d ica  en la  presente memo­

r ia  que consta de vantiuna hojas fo liad as  y  meoaaograr 

fiadas por una so la  cara y  de dos láminas de dibujos#

Madridy a 20 de A b ril de 1956.

R I  V O fflo in e  d i V i l la r  Perosa* Societa per A zion i* 

p* a*
JAiME ÍSERM AMHAUSS
P.P.
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