
228014
P - 14.277.-

2 2 8 0 1 4

MEMORIA DESCRIPTIVA
purs solicitar

p A T H D E Y N C I 0 N
a n

' E S P A E A *
por YETETE oíos

a nombre de SOEIESS AKTI EY 'SEI.D3CIIAFT, entidad alena.no, 
establecida en Haasa-Allee 889, Liüsseldorf-Oberkassel, 
Alemania, por:

UNA DISPOSICION DE APOYO PARA LOS CILINDROS SUPERIORES DE
MANUARES DE CORREAS INFERIORES EE HACINAS DE HILAR *

. o - o - o - c - o - o - o - o - o - e - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - c - o - o - o - o - o - o - o

El invento se refiere al apoyo do los ci­
lindros superiores en maneares Re correillas inferiores de 
maquinas de hilar.

Para poder estirar fibras de distinta lon­
gitud con el miaño meauar Re correillas se han efectuado en-



sayos desde haca tío-ayo para poder variar la distancia del
cilindro olimontadcr al cilindro do entrega variando el 
apoyo dol cilindro alimóntador. Para -olio so empica en pe­
ñera! uh ñamara cuyos apoyos del cilindro alimentador es­
taban dispuestos on una corredora, de forra qte aquel ora 
desplazablc con respecto a los apoyos fijos para la corroa 
y ol cilindro d.e paso colocado micima de olla, Coao, tanto 
lo. corredera como los apoyos fijos para la correa y los ci­
lindros de paso precisan relativamente mucho espacio, el 
campo de dos-lozami.mito de la corredera es pequero, por lo 
que es imposible, cen un sistema do uumuar dol tipo docta 
amo re, conocido, trabaj-r perfectamente fibras tanto larvas 
como cortos.

11 m.ê or luco UV'.-ni en te de este sistema de 
monuar conocido, estriba en que hay que retirar la pal neo 
de carga o silleta q.--.- transmite la presión al cilindro de 
entrega cutes do variar la posición de la corredora. Esto 
requiera tiempo considerable teniendo en cuenta ol numero 
relativamente grande da tornillos que hoy primero que aflo­
jar y volver a apretar dospuás. Además, hay que ajustar la 
corredera muy cuidadosam-nto a una distancia exacta dol ci­
lindro de entrega para obtener el resultado leseado y ase­
gurar que todas las correderas están en la misma posición 
relativa en toda la longitud de la máquina de hilar. Teniart- 
do en cuenta el hecho que en una máquina ce hilar hay que 
ajustar cincuenta y más manuoros, os evidente que el despla­
zamiento cml cili'"dro alirmmitadcr, en las máquinas de hilar
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conocidas, puede requerir fácilmente todo un día de tra­
bajo.

Es por tanto objeto del invento prever 
elementos de apoyo para los cilindros alimentado re a o aná­
logos de un "unuar pie eviten los inconvenientes menciona­
dos.

Esto se consigue, sc.pun el invento, ha­
ciendo que en los brezos de apoyo se prevean elementos de 
apoyo fijallos y cambiables do sitio con un námero de su­
perficies ...o ap:. o a diferentes, distancias del elemento de 
fijación. Para ello, cada -al ̂r-.onto de apoyo se compone de 
un caballero que puede introducirse en ranuras previstas 
en los brazos da apopo.

Pera obtener un minero de superficies de 
apoyo a distintas distancias de los elementos de fijacián, 
el caballero time, respecto del elemento de fijación, rq- 
mas lonp'.i t ud i n s 1 o s asimétricas , que foriion las superficies 
do apoyo. Otra forma do ejecución 'preve para el cilindro su­
perior una ranura de apoyo, colocada asimétricamente con res­
pecto al olone...to de fijación en el lado del caballero opues­
to al lado de introducción. Con ello, el caballero que pre­
senta las superficies do apoyo puedo pirarse 180- alrededor 

su ojo vertical. Otra forma do ejecución permite obte-
anovo ñor ol he-ner u n  numero aun mayor io superi'--- cic s

S5 che de y:- para el cilio tro superior se
ce.. m t e  ai cabildero ole ---i imo S L ..i i ... ac
ye, tanto en el loco oo introducción. 1 caballero como on

o —
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el lado opuesto a aquel. Tarbiín este caballero que presen­
ta las superficies ¿e epoyo puede pirarse 18B^ tanto alre­
dedor de su eje vertical cono de su ruó horizontal.

Resulta una pluralidad de suporficios de 
g apoyo con un solo caballero que abarque varios elementos 

de apoyo de un .anear, en ol cual los e lorie- utos de apoyo 
se cora no non de ranuras que están previstas a ambos lados 
-del caballero, desplazadas rospectivamento poro a las mis­
mas distancias entre si. este caballero puma pirarse 180^ 

10 alrededor de su pj; iongitudinal y está sujeto en su extre­
mo posterior, do manera amovible on el brazo do apoyo. Se 
consigne otra fomne da ejecución radiante un caballero he­
cho de una tira da chapa metálica, material sintético u 
otro material anolo.no apropiado, curvada on forra ondulada 

15 que esta colocado en ol brazo soporte y pueda ser pirado 
180- alrededor 3o su eje longitudinal.

Las ventajas que resultan del invento re­
saltan da la daGcripci'n que; sigue, referida al dibujo, de 
aireños ejemplos do ejecución.

20 La fipura 1 representa una sección por un
manuar de correas ejecutado uepun el invento.

La fipura 3 es una vista en perspectiva 
¿e mermaros de une máquina de hilar, con lo disposición ge 
los apoyes do los cilindres superiores, según el invento. 

25 La figura 3 representa una vista en pers­
pectiva de un caballero, sopun el invento, que heoo de apo­
yo para un ruñón de un cilindro.
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Las fluras 4 y 5 representan ol caba
lloro según figura 3 en sus tuOS po s:icíenos de trabajo.

Las figuras 6 y 7 representan otra fo
da - joóucíon del cab-.ollero.

fia

Le figura 8 representa un caballero que 
puede girarse a elección alrededor de su oje vertical u 
ho-iaontal.

La figura 9 representa otra forma de eje­
cución do un caballero sop'n ol invento y,

La finura 10 representa otra forma del ca­
ballero so-ur ol invento.

La disposición general según ol presente 
invento, oreve para cada manuar un par, por lo menos, de 
elementos de acopo que son preferentemente desmontables y 
están unidos a los brazos de apoyo laterales, que limitan si 
manuar. Los elementos de apoyo están provistos de superfi­
cies de apoyo que son apropiadas para mantener a la distancia 
deseada los ojos o muñones de apoyo del cilindro alimenta-
dor o cilindros análogos, del cilindro de entrega.

Segdn una forma de ej ecucion muy senci-L-i-a,
poro a l t a m e n t e  eficaz, d e l  invento, cada e le m en to  do apoyo 
está provisto de dos superficies de apoyo que están dispues­
tas asimétricamente con relación al elemento de fijación,

'-T -m -nto do nnoyo, de forma que m-dai que es uno parme ai-. nj ^  *
introducirse las ,*M. .. una ranura da entra un mU.r. d. 
ellas, que sirven ncr-aluerta cor. apoyo de los cilindros

do naso- üú-oyo son, por decirlo así, ca-



**t¿

10

15

20

balloros que están a caballo sobre los brazos de apoyo y al 
mismo tiempo forman calibres ñístancisdoros cuando son me­
tidos en una de las ranuras. Los caballeros establecen de
esta manara una distancia de i i n i c .va e n t r o  las superficies
de apoyo de los caballeros y el cilindro de entroya. En 
otras palabras, no se necesita otra .ispcsicion adicional.
Si se desea, un caballero de forma especial puede proporcio­
nar ta "bien diferentes superficies de apoyo para el cilindro 
que deba ser ajustado, Esto no impide  el colocar los muñones 
3o los c i l i n d r o s  de p a so  en las ranuras correspondientes del. 
brazo de apoyo.

En lupar do prever un canollero corto que 
ge puede introducir en una de los ranuras del brazo soporta 
de un manucr, el caballero puede abarcar también, segán el

3ea toda la
l o n g i t u d

¡ mayor parto d e l brazo de apoyo, o
nanuar. En este c a s o  e l  csballerò

enante 3o manera que está provisto
.or v su'.ooríor 3 o suporfici' - a ue am

mente ¿'istrioni'1 <n t*' para los muñones de l o s  cilindros alimen-
tadoras o ¿3 paso r e s p e c t i v a m e n t e ,  de forra que un miro del 
caballero do 180c alrededor da su oje l o n g i t u d i n a l ,  coloca 
en l a  p o s i c i ó n  de trab, jo nuevas superficies de apoyo, ñn 

esta oiecroión d e l  caballero, según e l  i n v e n t o ,  nodo estar

unido e l extremo p o s t e r i o r  y/o e l  a n t e r i o r  d e l c a b r l l e r o  en

5 una forma c o n o c i d a ,  el brazo da a p o y o .

Las f i n u r a s  1 y S d e l  d i b u j o  jr e p r e s e n t a n  e l

principio d a l  p r e s a n t e  i n v e n t o . La a r e p o s i c i ó n r e p r e s e n t a d a
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en ellas nuestra un soporto do cilindros 1 que sirva para 
ol apoyo do los cilindros alímcntaóor 2 y do entrega 5 
adcnás dal cilindro do ac o iô ia miento 4 para la correa 5.
Un el soporte de cilindros 1 están dispuestos brazos de 
apoyo 6, que están provistos do las dos ranuras posterio­
res 7 corrientes para ol cilindro alimentador 8 y con ra­
nuras 9 para ol cilindro de paso 10. Loe cilindros de paso 
10 tienen un día-retro en ñor y son más ligeros que el cilin­
dro alinniteóor 8, do forma conocida. Además, en ol brazo 
de apoyo 6 está dispuesto ol cilindro de guía 11 de la co­
rrea 5. El cilindro da entrega 12 es comprimido .¡diento el 
brazo do carga 13 contra el cilindro do entrega 3, mientras 
que un cilindro limpiador 14, que puado estar recubierto de 
f elp a, está d i epn-j sto n c i -.mu d e 1 c i 1 i e uro de entrega 12. 
Además, la figura 1 muestra una placa do apoyo 5a para la 
correa 5.

Según ol invento corresponde un par de ca­
balleros 15, por lo menos, a cada manuar, que son intradu­
cibies por sus raines 15a en una de los ranuras 9. Be esta 
forma, si se desea, puedo sacarse, para estirar fibras cor­
tas, el cilindro alirnmutador 8 de la ranura 7 y ponerlo en 
la posición representado rmi la mitad izquierda de la figura 
S. Por lo tanto solo es necesario poner los caballeros 15 en 
la posición indicada, coger ol cilindro alimentador 8 y sa­
carlo do la ranura 7 y volverlo a colocar en olla, para que 
los muflones laterales lol cilindro alimentador 8 se apoyen 
contra las superficies do apoyo del caballero 15, do modo

7 -
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que aquel forme el extremo posterior del oanuar*
Como so deduce do lo anterior y del dibu­

jo, sola lento es necesario colocar todos los caballeros 15 
en la misma posición introduciéndolos en las ranuras corres­
pondientes de los brazos de soporte de todos los manuares, 
para obtener con ello la mista posición del cllindroálimon- 
taJor 3 en todo el largo de la máquina, para lo cual no son 
necesarias otras medidas.

Las figuras 4 y 5 muestran al caballero 
según fisura 3 en dos posiciones diferentes. Puede verse 
que por lo disposición asimétrica de las ramas 15a con re­
lación a los superficies de apupo 15b y 15c, el cilindro 
alim.entaaor 8 ocupa su posición A (fig. 4) mas alejada 
cuando so apoya con sus mulonos contra la superficie 15b. 
Guarno el cabellare 15 os 'irado 180- alrededor de su oje 
vertical hasta ocupar lo posición según figura 5, la super­
ficie do apoyo que actúa es la 15c y el cilindro alimónta- 
aor 8 se mantiene sn Ir posición B inmodiatamonte inferior. 
Corto pucos verse en la fi ura 5, la distancia entre las po­
siciones os relativamente pequera, distancia que re­
presenta el ajuste fino que so puede alcanzar con el pre­
sente invento en el tiempo mas breve posible, sin que sea 
necesario pora ello cualquier otra medida.

hl caballero representado en las finuras 6 
y 7 tiene las mismas ulnensiouos exteriores que al caballera 
según j.i„,-..Las 4 y 5. So a norareia do este ultimo porque 
tiene una ranura 17 con las superficies da apoyo 17a v 17b, 
cada una do las cuales puede po-erse en acción según.la po-

- 8



de la forma sofión fi-uros 6 y 7, puede colocarse ol cilin­
dro alimc-ntador 8 en cuatro posiciones diferentes que es­
tán indicadas en las finuras 8 y 7 por las posiciones A.B. 

g 0 y D del muuon dei cilindro 16.
La finirá 8 muestra un caballero 18, que 

se diferencia del caballero s-c.món figura 6 y 7, porque 
tiene dos ranuras 19 y 10 que parten de dos lados opuestos 
del caballero. Adoraos tí-mu?, correspondientemente, dos ra- 

10 mas 31 y 23 dispuestas una enfrento do la otra. u*e esta
forma so duplica el numero posible do posiciones qua pue­
den obtenerse con el cebollero, sopón las finuras 6 y 7. 
hn otros palabras, el caballero 18 permito que el cilindro 
alimóntador 0 adopto ocho posiciones diferentes al colo- 

15 cario da distímta esmera en la misma ranura 9.
Pueüu verse adunas que después de haber si­

do colocados los cabellaros según las figuras S a 7 en 
las posiciones deseadus, son prácticamente visibles los 
cilindros do paso 10 en toda la longitud de la máquina dos- 

30 3e un punto do olla, -do for .a quo la persona que maneja la
máquina puedo verlos y asegurarse de que todos los cilindros 
alimantadores y de paso están en Is. posición debida, hn 
otras palabras, los caballeros no entorpecen la vista de 
los diferentes elementos del maznar y no estorban de ningún 

35 modo lo claridad de la imuina.
¿íi se dmmm, n"mden sustituirse los caba­

lleros so pón figuras 3 a 8 por un caballero 23, como ol re-

9
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prosentado en la figura 9. 31 c a ) e 1loro 83
bre una mayor longitud del brazo do apoyo
o y tiene raí/uros 24 y 85 que están 3 ispuo
opuestos del cabelleyo. 1!1 caballero 83 puede estar unido 
el brazo de apoyo correspondiente da cualquier forma cono­
cida, por ojampio por un tornillo 18, que atraviesa una 
lengüeta 27 prevista n ol caballero 23 y que encaja en una 
ranura cor re sp o nd i o nt e 28 -del brazo de soporte. 3n la posi-
ció/ r.oz-ros ontad a on la figura 9, la;s ranuras

10 vas, de: for a que los muñones 16 del cilio3ro
puedo n ocupar las posiciones 1, 111, 7, etc . -
tornillo 26 y - iranio al caballero 23 alrededor de su eje 
longitudinal pueden utilizarse los ranuras 85, ce forma que 
los muñones 16 pueden ocupar las posición,es 11,1?, 71, etc.
Si bion este cabolloro peralta, en la misma posición, variar 
en su posición ol cilindro alimontador 8, prácticamente a todo 
ol largo del mimar, tiene el inconveniente de que por su ex­
tensión sobra todo ol largo do todo el brazo de apoyo o por 
lo menos sobre la mayor parte del uistio, estorba le vista del 
¡nanuar desde un lado. Además, cuando se necesita otra dis­
posición do los cilindros do paso 10, el caballero 23 solo 
puede desplazarse hasta que cubra la ranura 9 en su posición 
de trabajo.

3ste inconveniente ultima,unto mencionado 
puede sor evitado con otra forma del caoollero, âl como se 
representa en la figura 10. ñn olla el caballero 30 se com-
oone do una tira do chapa do metal. ¡rial sintetico o

10
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cualquier otro material apropiado, con ranuras 29, que son 
tan profundas que ss acomodan tanto a los muñones do-ios 
cilindros de paso lo, cono a los do los cilindros alimenta- 
ñores 8. Esto caballero ondulado 30, cuyas escotaduras 29 
sirven de apoyo, tanto oara el cilindro de alimentación como 
para los cilindros do paso, puede ostar unido de cualquier 
forma conocida a los brazos de apoyo 51 del nianuar, por 
ejemplo con tornillos 32. En ol caso do que se desee, pue­
den colocarse en ol cao*'itero 30, bridas 33, de forma que 
pueda ser .tirado alrededor de su ajo longitudinal para que 
las escotaduras 34 pueden servir también de appyo para el 
cilindro alluentador y para los cilindros do paso. Esta dis­
posición impide lo vista do la nóquina desde un punto solo 
en una. cantidad pequeña, pero exige una modificación en la 
construcción.de los brazos de apoyo 5 corrientes, de forma 
que no se puede aplicar a las maquines de hilar normales, 
quj so encuentran en el '.'.oreado.

Además, analeyamento a lo que ocurre con 
la disposición sepun figura 9, es necesario aflojar los tor­
nillos a análogos, cuando hay que cambiar el lado activo 
del caballero. Por otra parto, lo disposición seydn figura 
10 simplifica consi durable ¡rente la fabricación, ya que hace 
completamente superfinas las ranuras corrientes hasta ahora 
sn los brazos soportes. Por esto votivo, la disposición se- 
mín la figura 10 representa uno oran ventaje y simplifica­
ción cor. roevocto o las maquinas do hilan conocidas, espe-

11
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cial^onte con ninas al apoyo .¡el dlisJro alimoRtador y 
también Jo los cilindroa ao paso oo la parto da amnuar 
corr ryoaJi mte entro los ms brazos Jo soporte pertinen­
tes.

En ensayos lucios en fabricas Je hilados 
con naquinas de hilar equipadas según el invento, se ha com­
probado que los caballeros en los tipos, según figura 3 a 
8 son muy eficaces y que su uso es muy conveniente, ya que 
no exigen modificación alguna on los ranuaros corrientes de 
las maquines Je hilar. Ade ra no precisan de medios espe­
ciales Je fijación, no entorpecen la vista Je la máquina, 
son fáciles de manejar, sencillos en su construcción y re­
lativamente o cono mi cc-s de fabricar.

Se entiende de por sí, que los caballeros 
descritos para un cilindro alimóntador usual pueden emplear­
se de la misma form para otros cilindros análogos, que 
trabajan coro diluiros intermedies, mientras que el ci­
lindro alimóntador por.-aneen en su posición usual.

Es asimismo comprensible, quo si invento
no limita o los detalles rmrsmsntanos en el dibujo si­
no meo abarco también a .codificaciones equivalentes.

1S —
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Los puntos invención propia y nueva
suntan para uuo soan objeto do esta solicitud oe

Patenta do Invención oí: 
siquientos:

por ildIUTE anos, son los

5 1^.- Una dioiposici.o:*! de apoyo para los
cilíndros su"'-'.jrieres lo' í'uonuar'-"S no corroas inferiores, de

* maquinas de hilar, con 0 so s ¿0 soporte de los cilindros
superiores, colocados a: los led os d a las correas y fijados
a una parte estacionaria da la maquina, caroctorizaaa por 

10 elementos áe apoyo desplazablcs, fijadlos en los brazos de 
soportes, con un numero de superficies da apoyo a distan­
cias variables del elemento de fijacio#.

S a ­ Una disposición de apoyo para los ci
lineros superior'r; so;yón la reivindicación 1, caracterizada

15 porque cada elemento ;te apoyo so compone de un caballero
que so puede introduc:i.r on las ranuras oue existen en los
brazos de soporte.

3^.- Una disposición de apoyo para los ci'
líndros superiores seyen las roivíndícaciomes 1 y/ó 3, ca-

20 ractarizada por raros Ionqí tudina 1 es así: trícas respecto
al elemento do fijación, 
yo.

.as superficies de ano-

13
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4- .- Una disposición do apoyo para los ci­

lindros: saraerí ores, segdn cualquiera Jo les raivindicacio­
nes 1 a S, caractorisoJe por una ranura do apoyo para el ci­
lindro superior, asimétrica respecto al ole: '.coito de fija­
ción, hoci'a an si caballero en el leñe opuesto al lado de 
intro succión.

5- -".- Une disposición de apoyo para los ci­
lindros superiores so un cualquiera so las reivindicacio- 
ues 1 a 4, caracterizada porque el caballero que- presenta 
las superficies Je apoyo p̂ .ede ser ^irado 100^ alrededor
de su ejo vortLeal.

o-.- Una disposición le apoyo paro los 
cilindros superiores sopón las reuvindicaciones 1 y/ó 2, ca­
racterizada por alonentos do fijación y ranuras 3e apoyo 
pera los cilindros superioros, hechos asimétricamente en el 
caballero, tanto en el lado do introducción coreo en el 
opuesto.

7'-'-.- Uno disposición de apoyo para los ci­
lindres superiores sayón lo reivindicación 6, caracterizada 
porque el cao-lloro que presenta las superficies de apoyo 
puedo ,pirarse 18B^ tanto alrededor he su eje vertical, co­
no aire dolor do su o;'o horizontal.

8^.- una disposición do apoyo para los ci­
lindros superiores acuín r e i " i n d i c a c i o no s 1 y/ó 2, caracte­
rizada por un único caballero que abarca 'varios oleo untos 
de apoyo de- un manuar, en el cual los elementos de apoyo 
se componen de ranuras que están respectivamente desplazadas
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a aribes lados dol oab lloro pero que entro sí os ton pre­
vistas a distancias insoles.

9^.- i'na disposición de apoyo para los ci 
Uniros superiores segdn lo reivindicación 8, caracteriza- 

5 3a porque ol caballero pueda pirarse 180- alrededor 3e su
eje longitudinal y ost¿ fijado 3e manera amovible al brazo 
de soporte por su extremo posterior.

10-.- Una disposición, de apoyo para los 
cilindros superiores sorda cualquiera do las reivindicacio- 

10 iros anteriores, caracterizada por un caballero constituido 
por una tira de chapa de retal, raterial sintético u otro 
material apropiado, roblada cu forra ondulada, que esta dis­
puesta en el brazo do soporte do forma que pueda -erar 
180- alrededor de su eje lonyitndinal.

15 llq.- Una disposición 3o apoyo para los
cilindros superiores de raimares da corroas inferiores de 
máquinas de hilar.

Tal y co::io se he descrito en la Memoria 
que antecede, representado en los dibujos que se acompasan 

30 y con los finos que se han especif-cado.
Esta Memoria consta do quince hojas escri­

tas a máquina por une sola cara.

Madrid,

If 15
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