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PATENTE DE INVENCION

a favor de ’ ‘
D; Luls VALIE#S NADAL - de nacionalidad espaflala - domi-— _
ciliado en PLA DEL PANADES (Barcelona), ¢/ de Abajo, ng. 2,
| por:
» Aparato cavador mecdnico para cultivar el espac}o entre
planta y planta en los cultivos en 1f{nea ”,

———mmm 000 | Srme———
Memoria Descriptiva

En los cultivos de vifiedo y otras plantas dispues-
tas en 1lfnea, los cultivadores arrastrados por tractor o
caballerfa o los arados de otras clases, laborean solo la

faja de terreno comprendida entre dos 1fneas de plantas o
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arbustos, dejando por laborear el terreno comprendido ent;e
planta y planta o entre arbusto y arbusto de una misma 1{-
nea, en una faja variable de anchurae ZEste trozo de texrre—
no o hay que cultivarlo a mano con un azaddn u otro instru-
mento parecido o bien como ya es cldsico en Francia en los
vifiedos con un arado especial tirado de una caballerfa y
mane jJado por un obrero a mano gque procura con suirabajo ¥y
su esfuerzo ir introduciendo el arado entre cepa y cepa
en una labor fatigosa en extremo e imperfectas El trabajo >
en esta labor se designa en Francia con el nombre de dechau-
ssage o decavi}lenage ¥ en Espaila, con el nombre de caﬁa o
labor de binar. '

Hasta shora no ha habido manera de cultivar mecé-
nicamente ¢ste espacio de terreno comprendido entre planta
y plenta de una misma 1fnea. EL objeto de esta patente es
un aparato que permite cultivar mecénica y automdticamente
este espacio, de tzl manera que con solo pasar el aparatq,
ya sea arrastrado directamente por el tractor o blen dis—
puesto detrds de un cultivador o de una serie de arados
arrastrados por el tractor, deja automdticamente cultivado
el espacio conprendido entre planta y planta de una misma '
1fneas El aperato puede trabajar lo mismo con reja de ver-
tederse (trabajo de invierno francés, ya citado) que con re-
Jjas bina@pras en otras épocas del afio, segin las necesidades
laboralese

En los planos adjuntos se representa un ejemplo de
construccidn del aparato objeto de esta patente, siendo:

La figura»l, una vistg por encima del conjunto del

aparato acoplado a un tractor.

La figura 2, un detalle también en vista por encima,

indicando la posicidn del aparato cusndo se desvia de su
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trayectoria normal y el funcionamiento de los drganos
que lo vuelven a su _posicién correcta.

Lo figura 3, una vista lateral del aparato acopla—
do al tractor, mirada por la izquierda de la figura l.

La figura 4, una viéta por encima de} servomotor
hidrdulico que regula la posicidn de la rejae

’ Las figuras 5, 6 y 7, secclones horizontales del '

gervomotox ﬁe la'figura 4, en diferentes posiciones de fun-
clonamiento.

DESCRIPCION DEL APARATO

El aparato comprende una barrs -51- (figs. 1 a 3)
con todos los elementos indigpegsables para acoplarse & lg
parte trasera de un tractor -53-, o bien a la parte trase-
ra de un culﬁivador sea con pgés o con rejas de vertedera
u otra clase. Esta barra -51- soporfa todo el conjunto
del aparato que en realldad son dos aparatos idénticos uno
de dgregha y otro de izquierda, y que por mgdig de los per-
nos -52—- se acoplan a esta barre principal -51- en divgré
gos agujeros que permiten estrechar o ensanchar el apa-
rato para que se adapte a las diferentes anchuras de las
plantacionese. o )

Esta barra =51~ lleva ademé€s un elemento indispen—
sable en el aparato que consiste en una pala o disco -9~
(fig. la 3) que introducido en el suelo actia de timdn di—
rector del conjunto del aparato y ademds de contribuir a
fijar el aparato al terreno, absorbe los esfuerzos latera-
les a que d4n lugar las rejas -48~ al deSplazaise lateral-
mente,

Este timdn, parte esencial del aparato, gira al-
rededor de su eje vertical -10- que estd montado en la pie;

za -=51-s El1 eje -10- del timén -9- se halla acoplado por
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medio de las palancas -1l-, -12-, -13- y -14-‘-,'detrés gel
tractor -53-+ las palancas -ll-, =12- son un tubo =12-
dentro del ousl se halla introdugidg de manera que pueda‘
deslizarse una barra cilfndrica -ll=-. El conjunte permi-
te el relevaje del aparato, en cugl gaso'ac?ﬁan todas las '
palancas descritas girando sobre -;4-‘y ~54-'y permite ade=-
ms el desplazamiento de la barra ~51- lateralmente en oual
caso éntra ep juego el punto de giro =55- y el timén gira -
sobre su eje. '

La figura 2 muestra la posicidn del timdén al des-
plazarse la barra -51- }a?eralmente hacla la izquierda. En
esta posicidn el timdén -9~ que estd introducido en el suglo,}
por efecto del desplazamiento del tractor hao;a gdelante,
aotla de timdén y tiende a desplazar la barra -51- y por
tanto todo el aparato,khagia la parte contraria o sea hacia
la derecha de la figura 2. De esta forma, el $imén regis-
tra siempre cualquier desplazamlento lateral del aparato
a derecha oa izquierda y tiende a centrar €ste respecto
al tractore 7

De esta manera el timdn introducido en el suelo
ademds de lograr que absorba los esfuerzos(la?erales con~-
secuencia del desplazamiento de las rejas —48-~ actda de
centralizador del trabajo pudiéndose declir gque donde pasa
el tractor pasa asutomdticamente el cultivador o el aparato
centrados BEste timén con su especial acoplamiento, sea
en la forma de pala, disco, u otra similar no solo puede
acoplarse a este aparato, sind ademds en cualquier culti-~
vador ara@9 o apero y constituye una parte importante en
la patente,

La barra -51- con su timdn descrito acoplada al

tractor o detrds de otro apero, a su vez también acoplado
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al tractor, es el verdadero soporte de los aparatos que ’
en la figura aparecen uno a la derecha y otro a la izgquier~
da, pero que pueden ser solo uno para trabajar por un solo‘
lado; Estos aparatos, barra -1-, se hallan unidos a la ba-
rra principal =51—= por los pernos -52- los cuales gn‘varios
agujeros permiten el desplazamiento de las barras -l1- sobre
lg -51-, de manera a adaptarse a las diferentes anchuras de
trabajoe _ '

_ El aparato en sd de'dgrechg o de lzquierda consis—~
te, en una barra o soporte -l- (fig. 1y 3) que es g} que
se une a la‘bgrra prinecipal -~5l1-~ con los pernos =52~ ES-,
te soporte ~l- lleva sobre gi en éngulo recto la pieza ~56-
gue gopqrta el cilindro -~15~ por un lado y por otro 198 per-
noslf27— y -236 gqporté del paralelogramo articulado =27-,
-28-, -29-y -%0=-, ¥ que comprende una barra principal y
fuerte -2- que gira sobre el perno -27-. La otra barra -37
del paralelogremo es még dépil porque solo actda de acompa-
fiamiento del movimiento. ILa pleza -4~ es a la vez parte
integrante,'de} pa;alglogramo en su parté comprendida entre
los pernos =29- y ~51-, constituyendo la otra parte del
paralelogramo la pieza -30-es Ia barra —4- de fuerte cons- ,
truceidn lleva en un extremo la reja -48-, sea vertedgra 09$
mo en la figura, sea oira reja binadora de otra clases Es-
ta es la reja que ;ntrodﬁcida en el suelo efectﬂé el traf
bajoe ILa barra -4- es giratoria sobre el punto -29- par-
te esencial del paralelogramo y lleva en el otro extremo
un secto; c;rcular con va;igg agujeros que coinci@eg con el
agujero ~31- de la pileza 75—?‘ A su vez la barra -5- es
giratoria sobre el punto —44-, de manera que ;ntroduciendo
un tacoldg ma@e?g calibrado en el agujero -31- comin a las
piezas -5~ y —4~, lo hace rfgido para el funcionsmiento del
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péralelogramo articulado pero en cambio, puede romperse

en el caso ﬁe que la reja —48- encuentra algdn obstdculo
insuperable. Este dispositivo constituye un aparato de
seguridad que permite gue la reja se dispare antes de eghar
a perder una cepg o antes de romperse alguna parte esen- ,
cial del aparato. Este dispositivo de seguridad puede ad-
quirir alguna otra forma.

El cilindro -15- sélidemente apoyado en el punto.
giratorio ~24- constituye un servomotor que regula la po- '
sicidn del paralelogramo articulado y es gccionado por acei-
te a presi&n procedente de las bombas -~17~ acopla@as'a 19
toma de fuerza'del tracth. Dentrc del cilind;o f;5- ac-
tda un dmdolo -42- (figs. 4 a 7) con su biela -25-, acopla-
da a la barra -2- del parglelogramo por el punto —26-. )E}
movimiento del émbolo -42- se transmite as{ a la barra -2-
y por tanto al conjuntec del paralelogramo'ar#iculado arras—
trado en su movimiento lateral a la reja -48~, la cual a
pesar de su movi?iento lateral no varfa de direccién gracias ﬁ
al paralelogramo.l ’ o

La barra -2- ;leva un soporte —47-= encima del cual
puede giraer la pigzal-57- de forms especial de manera que
girando sobre la -47- es contenida por el punto —45- en una
regata =58~ que le obliga a seguir movimientos cgnjgntos
con el paralelogrago, de tal forma que el puntoc -46- extre-
mo de la piezg -57- sigue unos movimien?os casi parale}os‘

a la reja -4§§,9n su movimiento lgtgral. En el punto -467
de la pieza =57~ gira la varilla -8~ que por un lado veri-
fica el contacto don 1a cepa o planta y por otro, al girar
arrastra el cable =23-— con su funda R acciona la palanca
~16- que actia sobre la vélvula ~-36- distribuidora del acei—

te a uno u otro lado del éﬁbolo.
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El tractor lleva acoplado en su toma de fuerza o
en otro lugar de su motor un conjunto constitufdo por una
bomba dg epgranaje o de otro tipo ~17- y un depdsito de .
acelte -18-; esta bomba en el casoc que nos ocupa es doble,
de manera gue una actda en cada aparato y es sencilla gp
el caso de que solo actda un aparato en un solo cgstgdo.
Esta bomba epvia el aceite que toma del depdsito -18~ al
cilindro -15- por medio del tubo -19- de alta presidn v
flexible, y el aceite gale del cilindro por el tubo =20~ y
vuelve al depdsito -18-, establecidndose una circulacién
continuae o

Parte esencial gel aparato es el cilindro -15- ¥
su disposiocidn anterior. o

Este ci}ind?o lleva en su interior el é@bo}o ~d 2 '
con su véstago =~25-. ILleva adgmis una vélvula ~36- acciona-
da por medio de la palanca -16- y por tanto por el despla-
zamiento de la varilla -8~ En la fig. 4, se muestra la ’
parte exterior del cilindro con sus dispositivog dg accio-
namiento que son: La palanca -16-‘y }g palanca -597 1gsvdos'
unidas y que accionan la vélvula -36-+ El muelle -34~ obli-
ga a la vdlvula -36~ a estar siempre en la posicién repre-
sentada en la fige 7. ’ph soporte -35- lleva el extremo de
la funda del cable -23-..7E1 extremo del cable est{ unido a
la palasnca =59- por medio dgllmuelle -33= gue absorye las
oscilacigneg de la varille -8~ cuando son exageradas. Ia )
vdlvula -36-~ tiene tres posiciones: La de punto muerto fige
5 de libre circulaci&n de aceite sin coasecgencias para el
movimiente del ¥émbolo, la posicién de la fige 6 que tiene
como consecuencia el desvio del acelte éegﬁn las flechas ¥
el movimiento del émbolo hacia la izquierda y la posicidn de
la fié. 7 que motiva la marcha del émbolo al revés o sea ha=-
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cie la derechas Siempre, en las dos posiciones de movi-
miento del émbolo, la vélvula -36- ademds de dirigir la
entrmda del aceite en el lado correspondiente del émbolo,
asegura su salida en la parte contraria como marcan las
flechases ILos agujeros =38- y =40~ con una vélvula cada
uno y su muelle aseguran la circulacidn del aceite enlél
caso de que el dmbolo 1llegue al extremo del recorridoe En
las figuras 4 a 7 la vélvula —36- se halla situada en eli
extremo del cilindro, pero podrfa estar Fituada con mecé=
nismo idéntico en el centro del cilindro. '

El aparato funclona de la sigulente forma:

El tractor al mismo tiempo gque arrastrg e% aparato
hace funcionar por su toma de fuerza la bomba -17-. Empieze
su funcionamiento el aparato con §1 émbolo situado en su’
extremo de manera que la reja —48- se hgi;e en sujmékima
posicidn de salidae PosiciGp de la fige 5. Esta posicidn
estd obligada por el muelle ~34—. Ia reja -48- se halla
clavada en el suelo y precisamente entre arbusto y arbusto
o sea cultivando e} esgpaclo comprendido entre dos plantas
de una misma 1lfneae Al avanzar el tracto? avanza al mismo ~
tiempo el aparato que arrastra’y la reja -48- continua su
labor, hasta que la varilla -8- encuentra la cépg s;guien?g
gue la acciona y con ella su cgble y la vdlvula =36- se po-~

ne en la posicidn de la fig. 6. Obligado por el aceite el

émbolo v4 hacia la izquierda arrastrando el paralelogramo
¥ con élllg reja que pasa la cepa. En el mismo momento la
Yar;lla ~8- ge dgsp;ende de la cepa y obligada por el muelle
~34+ la vélvula.—36- adquiere la posicidn de la fig. 7 que
obliga al movim}ento del émbolo hacisz la dérecha como mar-
can las flechase La rela entonces vuelve a introducirse en-

tre cepa y cepa continuando su labor haste que encuentra la
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cepa siguiente que.vuglve a repetir el cicloe
’ La cadena -21~, unida por un lado a la palanca
-16- y por el otro a la barra desplazable -2- por el punto
-43- obliga a la palanca -1l6~ a co}ocg;se en punto muerto
con el desplazamientoc de la barra —43-. Acortando o alar;
gando esta cadenita permite este gispositivo efectuar una
regulacidn dé la anchura de labor.

El resultado del funcionamientg tgtal del apara- '
to es una labor efectuada por la reja =-48- que alternativaf
mente meg?e se introduce entre cepa y cepa y sale al encon-

trar €sta.
————cgmzl N 0 T A ¢ e ——

Se'reivindica como objeto de esta patente: '

l.= Aparato cavador mecénico para cultivar el es- '
pacio entre plante y planta en los cultivos en lfnea, cons-
titufdo por una armazdén que se acopla a un tractor y lleva,
a uno o a ambos lados, sendos paralelogramos articulados que
gsostienen una o mds rejas, en combinacién con sendos servo-
motores que funcionan gobernados por una palanca de contac-—
to que al avanzar el aparato tropieza con los troncos gde
las plantas y accionan los paralelogramos bara apartar las
rejas de manera que no dailen a las plantase

_ 2.~ Aparato cavador segin la reivindicacién ante~

rior, caracterizado porque la amazén acoplada al tractor(
estd constitufda por una barra transversal acoplada direc—
tamente al tractor & la cual se fijan en posicidn regulable
una o dos medias barras, cada una de las cuales lleva un
paralelogramo a;ticulado y el correspondiente serfomotor
para accionarlo, pudiendo regularse a voluntad la posicidn

de las dos medias barras para regular la gseparacidn de las
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rejas y lg anchura de la labor. ‘
34~ Aparato cavador segin las reivindicaciones an—
teriores, caracterizado por comprender en la lfnea media
del aparato, una placa o disco que se clava en el terreno
y que ademds de fijar el aparato al terrenoc y de absorber ‘
los esfuerzos laterales provecados por las rejas, eété com-—
binado de tal manera con el tractor, que si el aparato ca-
vador se desvia lateralmente, esta placa o disco se inclina,
¥y obrando como un timéh:hace volver el aparato cavador a la
1{nea media del tractors ‘
4o~ Aparato cavador segin las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque los servomotores gque accio-
nan los paralelogramos articulados, reciben aceite a pre- '
gidn procedente de una bomba montada en el tractor y acciof
nade por éste, la cual por medio de tubos flexibles copuni-
can con lgtvélvula de distribucidn de los servomotores. '
5.— Aparato cavador segin las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque cada uno de los serxvomotores
estd constitufdo por un cilindro cuyo pistdn estd acoplado
a uno de los brazos del paralelogramo articulado y que com;
prende una vilvula de distribucién de mariposa, que en una
posicidn intermedia permite la libre circulacidn del aceite
sln acclonar el pist6n, en una de las posicibnes extremas
acciona el pistén en un sentido determinado y en la otra
posicién extrema acciona el pistén en sentido contrario,
permitiendo en todos los casos el retorno hacla la bomba,
del aceitg'que sale del cilindr&;
6e~ Aparato cavador seglin las reivindicaciones an-—
teriores, caracterizado porque en los extremos del cilindro
del servomotor hay vélvulas de descarga que permiten el es;

cape del aceite ouando el pistén llega a un extremo de su
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carrerq, y la vélvula de mariposa permanece en posiciéﬁ ”
ablertae ‘

Te— Aparato cavador segin las reivindicaciones ‘
anteriores, caracterizado por la disposicién de la palan-i
ca de contacto con los troncos de las plantas, cuya palan~ ,
ca al tropezar con una planta gira alrededor de su eje de gi{
ro y por medio de un cable flexible y con funda, accione '
una pequefia palanca fijada sobre el eje de la vdlvula de ma-
riposa del servomotor, estando este mecanismo combinado de
tal manera que cuando la palanca de contacto tropieza con
el tronco de una planta, acciona el servomotor en el sen-—
tido de desplazar las rejas hacla dentro, para que no‘to-’
quen_las raices de la planta y cuando esta palanca de cgn#
tacto abandona el tronco de la planta, acciona el servo~
motor en sentido opuesto, para volver de nuevo las rejas
a su posicién exterior.

8.~ Aparato cevador segin las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque la palanca de la vélvula’de
mariposa esté acoplada a uno de los brazos del paralelo-
gramo articulado por medio de una cadena cuya longitud ppede
variarse a voluntad, de twl manera que gl llegar el para— ‘
lelogramo & una determinada posicidn que depende de la lon-
gitud de la cadena, pone la vélvula de mariposa en punteo

muerto y limita as{ la anchura de la labor.

9.- Aparato cavador segfin las reivindicacicnes an~

teriores, caracterizado porque la palanca de contacto con

* los troncos de las plantas vé montada a su vez en el extre—

mo de una palanca angular que puede girar sobre uno de los
brazos del paralelogramo articulado y se halla guiada por
una espiga de otro de los brazos del paralelogramo, de tal

manera que el eje de giro de la palanca de contacto se des-
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plaza al mismo tiempo que se desplaza la rejae
10.— Aparato cavador mecdnico para cultivar el es~
pacio entre planta y planta en los cultivos en 1fnea,
Esta memoria consta de doce pdginas, escritas por

una sola carae
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