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PATENTE DE INVENCIÓN

por 20 años

para "Perfeccionam ientos en e l  montaje de los instrum entos 

de lab o res a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m otrices y 

d i r e c t r i c e s "  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -    -  -

a  favor de Don Emile BOBARD, de nacionalidad  fra n ce s a , do­

m iciliad o en: Rué de Réún, s in  námero, BEAUNE (Cote d 'O r, 

F ra n c ia ) .

La p resen te invenoidn es r e l a t i v a  a i  montaje de los  

instrum entos de lab o res a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  que po­

seen ruadas m o trices y  d i r e c t r i c e s ,  y p articu larm en te en 

lo s  que l a  rueda t r a s e r a  m otriz puede h acerse d i r e c t r i z ,  par 

8  ticu larm en te  girando alred ed o r de un e je  v e r t i c a l  situado  

sensiblemente encima de la  rueda*

Hasta e l  p re se n te , siempre se han Sujetado lo s  arados  

directam ente a l  b a s tid o r , siendo lo s  ¿ t i l e s  de lab o r su je­

tados en la s  proximidades de la  rueda t r a s e r a ;  pero no es
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p o sib le  emplear e s te  tip o  de su je ción  c u 2 d 2 1 ^ 3 ^ ^  p a ­

s e ra  es d i r e c t r i z ,  s in  emplear brazos embarazosos muy l i ­

b res en torn o de l a  rueda para p erm itir  e l  g iro  de é s ta ,  

cuando lo s  dichos están  su jetad os en tre  la s  ruedas delan­

t e r a  y t r a s e r a ,  o s in  emplear brazos co lg an tes que prolon­

gan hacia  abajo l a  p a rte  p o s te r io r  de un b astid o r elevado.

¿demás, cuando l a  rueda tr a s e r a  pasa a  s e r  d i r e c t r iz  

ya no es en absoluto  p osible equipar a l  t r a c t o r  con á t i l e s  

de lab or situados a una y o tra  p a r te  de e s ta  áItim a en e l  

voldmen barrid o  por la  rueda.

Segán l a  p resen te in ven ció n , se dispone la  su jeció n  

de lo s  instrum entos de lab or directam ente en l a  rueda mo­

t r i z  y d i r e c t r i z  de manera t a l  que e l  esfuerzo r e s is te n te  

se a p lic a  directam ente sobre e l  órgano t r a c t o r ,  s in  que 

sea n ecesario  M oer t r a b a ja r  elementos in term ed iario s , como 

por ejemplo e l  bastidor o e l  p iv o te  de la  rueda t r a s e r a ,  por 

o tra  p a r ta , l a  su je ció n  se e fe ctd a  de modo que lo s  in s tru ­

mentos de lab o r acompañen la s  evoluciones de l a  rueda t r a ­

se ra  en e l curso de su g i r o ,  lo  cu al perm ite disponer en 

permanencia lo s  instrum entos de lab or a  una y o tra  p a rte  

de l a  rueda.

Gracias a e s ta  d isp o sic ió n , es p o sib le  aproximar lo s  

instrum entos ta n to  p o s te rio re s  como la t e r a le s  muy ce rc a  de 

l a  rueda, resultando que e l estorbo con re la c ió n  a l  t r a c t o r  

e s tá  notablemente disminuido. Por co n sig u ien te , en la s  plan­

ta c io n e s  de contornos e s tre ch o s , como la s  v iñ a s , no es nece­

s a rio  e f e c tu a r , en lo s v i r a j e s ,  e l  levantam iento de lo s  in s­

trumentos de la b o r por encima de la s  p la n ta c io n e s , puesto
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que dichos instrum entos cuyo estorbo p o s te r io r  ya e s tá  fuer­

temente disminuido se in scrib e n  autom áticamente en e l  mismo 

marco de la  rueda g i r a t o r i a .

E l avance de lo s  ú t i le s  de lab o r por l a  zona situ ad a a 

una y  o tra  p a rte  de la  rueda perm ite además, por su ap ro xi­

mación con re la c ió n  a e s ta  ú ltim a , aumentar la  p re c is ió n  

ta n to  tra n s v e rs a l  como v e r t i c a l  de l a  lab or e fe ctu a d a , ya 

sea en desigualdades del te r r e n o , ya sea  en e l  in te r io r  de 

p lan tacio n es en lin e a s  y principalm ente para e l  descalzado.

Además, hay la  p o sib ilid ad  de disponer un instrum ento  

suplem entario de lab o r s in  aumento del estorbo p o s te r io r ,  

delante mismo de l a  rueda que queda entonces sumida en un 

grupo de instrum entos.

A e s te  re s p e c to , l a  p resen te  invención es r e la t iv a  a 

lo s  arados con número da ú t i le s  más numerosos, en lo s  cua­

le s  l a  montura se p resen ta  en p la n ta  sensiblem ente con f o r ­

ma de V o de U , cuyas ramas se re p arten  de una manera s i ­

m é trica  a una y o tr a  p arte  del plano lo n g itu d in al de la  rue­

da única que co n stitu y e  e l t r e n  p o s te r io r  del t r a c t o r .  Con 

p re fe re n c ia , la s  dos extrem idades de la s  ramas en v  están  

colocadas a l a  a l tu r a  del cubo de la  ru ed a, y e llo  para e v i­

t a r  toda d esviació n  c o n tra r ia  a l a  deseada por e l  conductor. 

Una de la s  p rin cip a le s  v en ta jas  del arado a s i  co n stitu id o  

resid e  en e l  hecho de que e l  estorbo a  lo  larg o  del t r a c t o r  

e s tá  considerablem ente disminuido. Otra v en taja  de e s ta  

forma de arado re s id e  en e l hecho de que la s  a te sta d u ra s  de 

malas hierbas que pueden o c u rr ir  e n tre  dos ú t i le s  situ ad os  

en g en eral en l a  misma a lin e a c ió n  son automáticamente d es-
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cargadas de lo s  mismos por la  rueda a lo ja d a  e n t r e 4 l ^ ^ y  ha­

ciendo, e s ta  últim a e l  papel del p ie  del la b ra d o r, quien pa­

ra  lim p iar lo s ú t i le s  oargados lo s  apoya sobre l a  hierba  

m ientras e l arado continúa avanzando.

En f i n ,  es p o sib le  equipar del mismo modo la s  ruedas de­

la n te ra  y t r a s e r a  m otrices y d i r e c t r i c e s  de un mismo vehícu­

l o ,  disponiendo en e s te  ca so , como se comprende, una d ire c ­

ción  manual i r r e v e r s ib le ; pero se observa entonoes una ven­

t a j a  im portan te, a  saber que en e l caso de que la s  ruedas 

t r a s e r a s  sean igualm ente m o trices  y e sté n  equipadas d el mis­

mo &odo e l  rep arto  del peso sobre la s  ruedas y en consecuen­

c ia  su adherencia re sp e c tiv a  permanece sensiblem ente ig u al  

cuando e l  t r a c t o r  e s tá  en lab o r o en rep oso . En e f e c to , l a  

tr a c c ió n  de lo s  instrum entos de lab or ap licad o s en cada uno 

de lo s sop ortes de ruedas d elan tera  y t r a s e r a  puede, en c ie r ­

ta s  con d icio n es, compensar la  re a c c ió n , sobre e l b a s tid o r , 

de lo s  soportes de ruedas m o trice s , lo  cual tie n e  por e fe c ­

to  a l i v i a r  inútilm ente la  rueda d elan tera  para sob recargar  

o tro  tan to  l a  rueda t r a s e r a .

Cuando l a  rueda t r a s e r a  e s tá  sumida en e l  in te r io r  de 

un equipo de a ra d o s , in te re s a  le v a n ta r , por lo  demás sim­

plemente fuera d el su e lo , e s te  equipo cuya montura puede, 

en proyección  h o riz o n ta l, a lca n z a r Una longitud a p re c ia b le ,  

con e s te  o b je to , según l a  invención se ha dispuesto una ma­

nara de levantam iento por paralelogram o a r t ic u la d o , cuyos 

dos cen tros de a r t ic u la c ió n  e stá n  ambos sensiblem ente a  la  

misma a l t u r a .

Como según an tes  se ha indicado lo s  instrum entos de l a -



boy en l a  té cn ica  conocida son a rra s tra d o s  b astan te  le jo s  

d etrás  del t r a c t o r ,  r e s u lta  d i f í c i l  h acerlo s  segu ir en l i ­

nea r e c t a ,  porque en e l  curso  de lo s  r e a ju s te s  co n stan tes  

del conjunto tra c to r -a ra d o  h acia  e l medio de la  l ín e a  e l  

S arado experim enta una d esv iació n  l a t e r a l  de sentido co n tra ­

rio#;

Según l a  in vención , e s ta  d esviació n  puede ser anulada 

totalm ente s i  lo s  ú t i l e s  d escalzadores (que están  p ro v is­

to s  de medios e lá s t ic o s  que l e s  permite r e t i r a r s e  cuando 

10 lo s  re ja a  vienen a  chocar co n tra  lo s  p ie s  de lo s  c u ltiv o s )  

tie n e n  l o s  v é r t ic e s  de sus p e r f i le s  curvos e x te r io re s  s i ­

tuados a  una y o tra  p arte  del tre n  p o s te r io r  y lo  más c e r ­

ca posible del plano v e r t i c a l  que pasa p or e l  e je  de la s  

ruedas# La aproxim ación da lo s  ú t i le s  h acia  e l  eje del 

lg  t r a c t o r  o a este  plano v e r t i c a l  disminuye no tan  so lo  l a  des­

v ia ció n  l a t e r a l  sino también l a  ir re g u la r id a d  de l a  profun­

didad del marco debida a  la s  desigualdades del terreno#

Bn f in ,  según l a  p resen te invención , se propone combi­

nar para lo s  instrum entos de lab o r ta l e s  como lo s  d escalza­

se d o res, es d e c ir  que n e ce s ita n  una reg u lació n  en anchura a 

p a r t i r  del plano medio del t r a c t o r ,  una plataform a da evo­

lu ció n  v e r t i c a l  guiada por paralelogram o con medios que p er­

mitan l a  reg u lació n  de esta  separación  tra n sv e rsa l#  g sto  

permite suprim ir para ta l e s  géneros de instrum entos todo d is -  

gg p o s itiv o  re la tiv a n a n te  complicado puesto que no hay que preu- 

cuparse del d isp o s itiv o  de levantam iento que se confunda con 

e l  o o rrien te  de l a  p lataform a, y por o tra  p arte  se pueda aq u í-



par l a  montara en cu estió n  con todos lo s  tip o s  de instrumen­

to s  de la b o r .

Además, m ientras que es p o sib le , en un t r a c t o r  c o rrie n ­

t e ,  montar lo s  ú t i l e s  de lab o r l a t e r a l e s  en dos p a ra le lo g ra -  

5 mos h o riz o n ta le s  a r tic u la d o s  para conservar su o rie n ta ció n

in v ariab le  en e l  curso de sus desplazam ientos l a t e r a l e s ,  es­

to  no es posible cuando se ha de co n sid erar un contorno e s­

trech o  y e l  montaje ha de efe ctu a rse  d e tra s  de una rueda úni­

c a .  La invención proporciona pues medios para re so lv e r  e s —

10 te  problema.

Dicha invención podrá comprenderse mejor na diante e l  

complemento da d e scrip ció n  que sigue y lo s  dibujos adju n tos, 

que rep resen tan  a t i t u i o  de ejemplo unos modos de re a liz a c ió n  

de l a  invención y de sus a p lic a c io n e s .

15 En estos dibujos:

Las fig u ra s  1 y 2 muestran en alzado y en p la n ta  un ú t i l  

de la b o r  del genero d escalzad o ?, sujetado a l  soporte g ir a to ­

r i o  de rueda t r a s e r a ;

Las fig u ra s  3 , 4  y 5 son v i s ta s  en alzado de fren te  y 

20 sn p lan ta  de una armadura que acompaña a l a  rueda en e l cur­

so da su g iro  y unida a  l a  p arte  superior del p iv o te :

La fig u ra  6 es una v i s ta  en p lan ta  de un soporte g i r a -  

t o d .0 de rueda equipado con un arado m ú ltid tile s  en 7 .

Las f ig u ra s  7 y 8 muestran en alzado y en p lan ta  e l  

25 d isp o sitiv o  de levantam iento de conformidad con l a  invención;

La fig u ra  9 es una v i s t a  de l a  p arte  p o s te r io r  de un 

t r a c t o r  cuyo soporte de rueda t r a s e r a  e s tá  equipado con una
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227984montura lev an tad la  p ara  a rad o s:

La fig u ra  10 m uestra en p lan ta  e l  d isp o sitiv o  da l e ­

vantamiento o r ie n ta b le :

La fig u ra  11 es una v i s t a ,  a mayor e s ca la  y con arran ­

que p a r c ia l ,  de la  p arte  p o s te r io r  in f e r io r  del t r e c t o r  equi­

pado con arados del tip o  d escalzad o ra: y

La fig u ra  1 2  es una v i s ta  en p lan ta  corresp o n d ien te , en 

l a  cual uno de l o s  arados l a t e r a l e s  ( e l  representado en l a

p arte  in f e r io r  de l a  f ig u ra )  e s tá  re b atid o  co n tra  e l  t r a c ­

t o r .

R efiriéndonos a l a  fig u ra  1 ,  se vé un soporte de riad a  

g ir a to r ia  que lle v a  esencialm ente un p ivote  1  destinado a  ser  

encajado en un b a stid o r elevado no rep resen tad o . La tra n s ­

misión se hace la tera lm en te  mediante un cardán d el cual se 

distingue e l  árb ol de sa lid a  2.

8 s te  árb o l 2 transm ite su movimiento a l a  ruada 3 me­

diante una transm isión  a lo ja d a  en el i n t e r i o r  del c á r t e r  4 ,  

externo y que co n stitu y e  a l  soporte g i r a to r io  de l a  rueda.,

Los instrum entos de la b o r equipan una doble montura cons­

t i tu id a  por una p arte  por e l  arco  5 basculante en 6 , y pa? 

o tra  p arte  e l  arco  7 basculante en 8 .  Sstog  a rco s  envuelven 

completamente l a  rueda, y están  montados sobre e l  soporte 4 

de l a  rueda g i r a to r i a  de t a l  suerte  que lo s  instrument os? de 

la b o r  9 y 10 acompañan a e s ta  últim a en e l curso de sus evolu­

cio n e s .

3n e l  caso de ú t i l e s  d esca lzad o res , é s to s  se h allan  

aproximados a l  plano de l a  rueda y  e stán  sujetados en 11  y
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12 a lo s  a rco s  5 y 7 de molo que se puedan d esviar l a t e r a l ­

mente.

Una b arra  te le sc ó p ica  13 con re so rte  14 e s tá  sujetada  

en 15 y 16 a lo s  brazos 17 y 18 que soportan lo s  ú t i l e s  de 

t a l  manera qta é s to s  puedan r e t i r a r s e  h acia  e l  in te r io r  

cuando encuentran, en l a  t i e r r a ,  una r e s i s te n c i a  l a t e r a l . .

Como se oomprende, lo s  ú t i le s  son s o lid a r io s  da la s  

dos porciones de l a  b arra  te le s c ó p ic a  13 para cohservar  

una o rie n ta ció n  constan te en e l  cu rso  de sus ev o lu cio n es.

Las fig u ra s  3 , 4 ,  5 represen tan  una p a rte  p o s te rio r  

de t r a c t o r  equipado con una nreda m otriz y d i r e c t r iz  del 

tip o  an ted ich o . B1 b astid o r se compone de dos la rg u ero s  

L1 y L2 reunidos por una tra v ie s a  p o s te rio r  T I , y e l  pivo­

te  e s tá  encajado por l a  p arte  su p erio r en una tra v ie s a  T2 

y por l a  p arte  in f e r io r  an una p laca  volante P .

8n e s ta s  f ig u ra s , todo e l  conjunto que soporta lo s  

ú t i l e s  descalzadores g i r a  con l a  ruada y e s tá  montado en 

una armadura por una p arte  f i ja d a  a l  c á r t e r  de rueda y por  

o tra  p arte  encajada en una prolongación 19a del muñón 19 de 

l a  ru ad a: pueda disponerse un rodamiento para aseguran e l  

g iro  de este  muñón en l a  armadura. Se observa que e l arco  

e s tá  modificado en 20 y prolongado en 21 delante del mu­

ñón para sop o rtar la s  o re ja s  22 y 23 de tra c c ió n  de lo s  b ra­

zos O scila n te s  de l o s  ú t i l e s  descalzadorea y reunidos de­

t r á s  por u n a rio s tra  24 en l a  cu al e s tá  f ija d a  l a  b arra  2 5 . 

E sta  se encuentra en su p arte  superior hecha s o lid a r ia  en  

ro ta c ió n  con e l  pivote su p erio r de d ire cc ió n  1  por medio de
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 ̂ ^ F 3 4una palanca 26 . Da asta modo, e l  conjunto de l a  dascM.zaho­

ra  se conserva en lo s  v i r a je s  en al plano medio de l a  rueda.

Es s in  embargo posible que bajo a l e fe c to  da tra cció n  

de l a  descalzadora según l a  f le ch a  F , y por consiguiente ba­

jo e l  e f e c to  del par según l a  fleoha f ,  e l  brazo de horqui­

l l a  21a se desvie con re la c ió n  a l  brazo opuesto f ija d o  muy 

rígidam ente a l  c á r te r  soporte de rueda: en e s te  caso se ha

p re v isto  f i j a r  a l  brazo 21a o tro  brazo v e r t i c a l  27 q ta , aco­

dado en su p arte  su p erio r, e s tá  f ija d o  en 28 a l  c á r t e r  que 

soporta l a  rueda g i r a t o r i a .

Se n o ta rá , oomo an tes se ha in d icad o , que e l  esfu erzo  ?  

tiende a co n trab alan cear e l  esfuerzo tran sm itid o  a l  pivote por 

l a  rueda m o triz .

3n l a  fig u ra  6 , se ve una rueda t r a s e r a  de t r a c t o r  3 t a l  

como l a  d e s c r i ta  an teriorm en te, en l a  cu al e l  c á r t e r  g i r a to ­

r i o  4 e s ta  p ro v isto  de un aroo basculante 5 que circunda com­

pletamente l a  rueda y que puede g i r a r  a lred ed o r del pivote l . ¡

E l  arado propiamente dicho e s tá  soportado por una montu­

ra  29 y equipado con ú t i l e s  30 y 3 1 . se procura ventajosamen­

te  c o lo ca r  lo s  dos ú t i l e s  30 a l a  a l tu r a  d el p ivote para e v i­

t a r  todo par debido a una d esviació n  a l  i n i c i a r  cada puesta  

en lin e a  del t r a c t o r .  Se vé igualmente que e l  ú t i l  31 se ha­

l l a  prácticam ente colocado inmediatamente d e trá s  de l a  rueda. 

La montura 29 tien e  un asp ecto  en forma de V o da U cuyas ra ­

mas se rep arten  a una y o tra  p a rte  de l a  rueda* En l a  f ig u ra  

7 se ha representado en alzado un erado análogo que se ve en 

p lan ta  en l a  fig u ra  8 .
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Sa vuelven a  en co n trar lo s  ú t i l e s  

dispuesto l o s  ú t i l e s  30 reg u lab les  a lo  la rg o  del t r a c t o r  

por e l  hecho de que 1& montura 29a pueda d e sliz a rse  dentro  

da una vaina 38* Sin embargo e l  arado representado en e s­

ta s  dos fig u ra s  posee dos ú t i l e s  suplem entarios 33 montados 

en e l extremo de un larg u ero  34*

Como que l a  montura del arado es bastan te  la r g a , es 

d i f í c i l  disponer un levantam iento por medio de un p a ra le lo -  

gramo a rtic u la d o  en e l  cual lo s  e je s  de l a s  manivelas e s ­

tén  colocados e l  uno por encima del o tro , es d e c ir  en e l  

cu al l a  b ie la  que se desplaza paralelam ente a  s i  misma sea

v e r t i c a l*  Por e l lo  en e s ta s  f ig u ra s  se vé un d isp ositiv o  

de le*9antamiento co n stitu id o  esencialm ente p o r l a s  dos ma­

n iv e la s  35 y 36 que pueden g i r a r  en 37 y 38 sobre e je s  en­

cajados en e l  c á r t e r  4* E s ta s  dos manivelas soportan en  

sus extremos 39 y 40 e l  la rg u ero  3 4 , constituyendo a s i  un 

paralelogrsm o a rtic u la d o  cuyas a r tic u la c io n e s  37 y 38 son 

f i j a s  y cuyas a r tic u la c io n e s  3 9 , 40 puedan g i r a r  a lred ed or  

de la s  precedentes* Para e v i ta r  que e l  e fe c to  de p a ra le lo -  

gramo queda anulado cuando l a s  cu atro  a r tic u la c io n e s  c i t a ­

das se encuentran en lin e a  r e c t a ,  se ha d isp uesto  un en la­

ce complementario mediante o tro  paralelogram o. a rticu la d o  

co n stitu id o  por la s  a r t ic u la c io n e s  3 7 , 3 8 , 4 1 , 48* Sn e fe c ­

t o ,  e s te  últim o psralelogram o se h a lla  completamente a b ie r­

to  cuando e l  primero e s tá  ce rra d o , y en consecuencia obliga  

a la s  a r tic u la c io n e s  39 , 40 a desplazarse de modo correspon­

diente paralelam ente a l a  su p erficie  del suelo*



En l a  fig u ra  9 se rep resen ta  una v a ria n te  para e l  mon­

ta je  de lo s  aradoB*

131 montante 27 e s tá  descompuesto en dos p a rte s  f ija d a s  

por pernos debajo d el card án , de l a s  cu ales una v e r t i c a l  

5 l le v a  un c o jin e te  de rodadura 43 en e l cual e s tá  encajado  

e l  munón de l a  rueda* A una y o tra  p a rte  ct& e s ta  u ltim a, 

respectivam ente montadas sobre e l  soporte c á r t e r  de rueda 

y e l  montante 2 7 , se h a llan  dos paras de b ie la s  44 y 45 

que con stitu y en  lo s  dos lad os a r tic u la d o s  de dos p a ra le ló ­

l o  gramos cuyos cu a rto s  lad os están  reunidos por una montura 

4 6 . E sta  so p o rta , por in term ediación  de t i r a n te s  4 7 , una 

plataform a 48 destinada a r e c i b i r  l o s  instrum entos da la b o r . 

B1 levantam iento del conjunto a r tic u la d o  se e fe ctú a  por in ­

term ediación de un cable f le x ib le  49 más o menos tira d o  por 

15 un pedal 50 g i r a to r io  sobre un eje  51 del b a s tid o r .

Como anteriorm ente se ha dicho, l a  rueda tr a s e ra  del 

t r a o to r  puede ser g i r a t o r i a ,  y para e v i ta r  e l  desplazamien­

to  del cable 49 durante e ste  g iro  es n e cesario  h acerlo  des­

l i z a r  por una p arte  sobre una doble polea 5 2 -5 3 , montada en 

30 e l  eje del p iv o te , y por o tra  p arte  sobre una polea secun­

dar 3a 54 montada en e l  extremo de un brazo 55 s o lid a r ia  con 

e l  p iv o te .

A continuación se d e s c rib irá  e l  montaje de l o s  in s tru ­

mentos de la b o r sobre l a  plataform a 48^ g s ta  posee t r e s  tu -  

gg bos cuadrados tra n s v e rsa le s  5 6 , 57 y 5 8 , en l o s  cu a le s  se

encajan  lo s  extremos encorvados de lo s  mangos de lo s  ú t i le s  

ds la b o r . Por ejem plo, para l a s  dos r e ja s  59 se disponen
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dos extremos da mangos en e l  tubo 58 y su separación  se r e ­

gola en e l in te r io r  de e ste  to b o . Los dos arados 60 y 61 

n e ce sita n  montoras más la r g a s , siendo n eo esario  e n f ila r  sets 

mangos re sp e ctiv o s  cada ono de l o s  dos tobos 56 y 57.: gn 

f in ,  un arado 62 , regulable en a ltu ra  mediante un to r n i l lo  

63 accionado por una manivela 63a es enmangado por una e sp i­

ga 62a en e l  tobo 64 situ ado en l a  p arte  p o s te r io r  da l a  p la ­

taform a. Los elem entos de montaje vuelven a en con trarse  por 

lo  demás en la s  f ig u ra s  11 y  1 2 .

Ahora se expondrá e l  modo de montaje de lo s  arados des­

ca lz a d o re s . P ara obtener un desplazam iento tra n s v e rsa l da 

lo s  ú t i l e s  de la b o r , se emplean dos brazos 65a y 65b g i r a to ­

r io s  sobre unos e je s  66a y 66b que están  a r tic u la d o s  en unas 

b rid as 67a y 67b montadas en l o s  brazos 44  y  45., gn alzad o , 

l a s  d ire ccio n e s  de l o s  brazos 4 4 , 45 y 6 5 a , 65b son siempre 

id é n tic a s , pues l o s  g iro s  en lo s  planos v e r t i c a l e s  se hacen  

alreded or de l o s  mismos e j e s .  ¿  causa de l a  e x is te n c ia  del 

neum ático, no es posible aquí doblar e l  brazo 65 con un bra­

zo correspondiente en e l plano h o riz o n ta l para obtener median­

te  un paralelogram o e l  desplazamiento tra n s v e rs a l  de l o s  ú t i ­

l e s  68 de la b o r . Por esto  e l  sistem a usual de dos a r t i c u la c io ­

nes se substituye por o tro  sistem a que l le v a  una a r tic u la c ió n  

y una le v a  69 que evoluciona en tre  dos ro d ajas  70 y 71 a r t i c u ­

lad as en unos e je s  montados en l a  p latafo rm a.

Dicha le v a  e s tá  por o tra  p arte  f ija d a  por su a s ie n to  72 

que puede a su vez g i r a r  sobre e l  e je  73 con b rid as que reú­

ne lo s  dos brazos g i r a to r i o s  65a y 65b. g s ta  lev a  p resen ta  un
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p e r f i l  74 que corresponda n i c ir c u lo  75 d e s c r i to  por e l  e je  

73, pero transformado por una sim etría  con re la c ió n  a  un 

punto sensiblemente situ ado en 76*

Una cadena 77 perm ite l im ita r  l a  sep aració n  tra n s v e rsa l  

de lo s  arados*

Debe entenderse que en la s  re a liz a c io n e s  an tas  d e s c ri­

ta s *  y principalm ente en l a s  de la s  f ig u ra s  de 1 a  9* es po­

sib le  disponer ú t i l e s  de lab o r montados en l a  armadura de­

la n te  de l a  rueda*! E sta  c ir c u la  entonoea por e l  fondo del 

surco sobre un suelo propio y re g u la r .

N O T A

Por l a  p atente de invención a que se r e f ie r e  l a  presen­

te  memoria d e scrip tiv a  se REIVINDICA l a  propiedad y l a  explo­

ta c ió n  e x c lu s iv a  de:

1 * — Perfeccionam ientos en e l  montaje de lo s  instrumen­

to s  de la b o re s  a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  d i r e c t r i c e s  que 

tien en  por l o  menos un tre n  da rueda tr a s e ro  motor y d ire c ­

t o r ,  en p a r tic u la r  rueda g i r a to r ia  a lred ed o r de un pivote s i  

tuado sensiblemente v e r t i c a l  a  l a  misma ca ra c te riz a d o s  por 

e l  hecho de que lo s  instrum entos de la b o r directam ente su je­

tados en e l soporte g i r a to r i o  del tre n  de ruedas* acompasan 

a este  ultim o en e l  curso de su g iro *

2. -  Perfeccionam ientos en e l montaje de lo s  instrumen­

to s  de lab o res  a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m otri­

ces  y d ire c tr ic e s *  según l a  re iv in d ica c ió n  1* c a r a c te r iz a ­

dos por e l  hecho de que lo s  instrum entos de lab o r están  su -



je ta d o a  an lo s  puntes ds soporta da ruada situ ados a  una y 

o tra  l a r t e  de l a  rueda y por debajo del e je  de la s  ruadas#!

3 # -  Perfeccionam ientos en e l  montaje de lo s  instrumen­

to s  de lab o res  a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m o tri-  

g oes y d i r e c t r i c e s ,  según l a s  re iv in d ica cio n e s  1 y 2 , c a ra c ­

te riz a d o s  por e l hecho de que lo s  elementos de su jeció n  es­

tán  acomodados y artiouLados sobre e l soporte de rueda g ira ­

to r ia  de manera que se perm ita e l  levantam iento de lo s  ú t i ­

le s#

10 4 , -  Perfeccionam ientos en e l montaje de lo s  instrumen­

to s  de lab o res  a g r íc o la s  en lo s  tr a c to r e s  de ruedas m o tri­

ces  y d i r e c t r i c e s ,  según l a s  re iv in d ica c io n e s  de 1 a 3 , c a ­

ra c te riz a d o s  por e l  hecho de que l a  ruada g i r a to r i a  e s tá  su­

mida en una armadura montada en a l  soporte de rueda y que 

15 posee un montante sensiblemente v e r t i c a l  d e trá s  de l a  rueda  

y en su p lan o,

5 ,  -  P erfeccionam ientos en e l montaje de lo s  instrumen­

to s  de lab o res a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m otri­

ces  y d i r e c t r i c e s ,  según la s  re iv in d ica c io n e s  de 1 a  4 ,  ca ­

go ra c te riz a d o s  por e l  hecho de que l a  montura que soporta lo s

ú t i le s  de lab o r en -vista en p la n ta , sensiblemente an forma 

de V o de U, ouyas ramas se re p a rte n  a  una y o tra  g a rte  del 

plano lo n g itu d in al de l a  rueda, siendo lo s  ú t i l e s  a n te rio re s  

con p re fe re n cia  lle v a d o s, en proyección h o riz o n ta l, a l a  a l -  

B5 tu ra  del cubo de l a  rueda#

6 ,  -  Perfeccionam ientos en e l montaje de l o s  instrumen­

to s de lab o res  a g r íc o la s  en lo s  t r a c t o r e s  de ruedas m o tri-



ca s  y d ir e c tr io e s  según l a  re iv in d ic a c ió n  5 ,  c a r a c te r iz a ­

dos por e l hecho da que l a  c ita d a  montera posee un larg u e­

ro  que co n stitu y e  a l lado que sa desplaza paralelam ente a  

s i  mismo de un C u ad rilá tero  a r tic u la d o  del tip o  p a ra le lo g ra -  

5 mo, cuyos dos lad os g i r a to r io s  están  a r tic u la d o s  a l  b a s t i ­

dor en lo s  puntos sensiblemente del miaño n iv e l*

7 * -  P erfeccionam ientos en e l  montaje de lo s  instrumen­

to s  de lab o res a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m otri­

ce s  y d i r e c t r ic e s  según l a  re iv in d ic a c ió n  6 ,  c a r a c te r íz a ­

lo d.os por e l  hacho de que l a s  dos m anivelas que con stitu y en  

lo s  lados g i r a to r io s  del paralelogram o e stán  reunidas por 

un sistem a a u x i l ia r  que suple l a  unión por e l  larg u ero  cuan­

do lo s  cu a tro  puntos de a r tic u la c ió n  del paralelogram o sa 

encuentran sensiblemente en lin e a  r e c ta *

15 8 * -  P erfeccion am ientos en e l  montaje de lo s  instrumen­

to s  da lab o res  a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m otri­

ce s  y d ir e c tr ic e s *  según l a  re iv in d ica c ió n  6 , ca ra c te riz a d o s  

por a l hecho de que lo s  puntos de a r t ic u la c ió n  en tra  e l  l a r ­

guero y lo s  lad os g ir a to r io s  e stá n  respectivam ente situados  

20 d etrá s  de lo s  puntos de a r tic u la c ió n  en tre  e l b astid o r y lo s  

lados g ira to r io s *

9 * -  Perfeccionam ientos en e l montaje de lo s  instrumen­

to s  de la b o re s  a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m otri­

ces  y d ir e c tr ic e s *  según la s  re iv in d ica c io n e s  de 1 a 4 ,  c a -  

gg ra o te riz a d o s  por e l  heoho da que lo s  instrument os de lab o r  

equipan una montura móvil situ ad a d etrá s  de l a  rueda d ire c ­

t r i z  y guiada verticalm an te  por medios a r tic u la d o s  a l  sopor-
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te  g i r a t o r i o ,  e x istien d o  o tro s medios, igualmente a r tic u la d o s  

a l  soporte y con p re fe re n cia  en e l  mismo punto que lo s  p rece­

den tes, que acompañan a l a  montura cuando tie n e  lu g ar su mo­

vim iento y que pueden ser más o menos desplazados a una y o tra  

p arte  de dicha montura#

1 0 # -  Perfeccionam ientos en a l montaje da lo s  instrumen­

to s  de lab o res  a g r íc o la s  en lo s  t r a c to r e s  de ruedas m otrices  

y d i r e c t r i c e s  según la s  re iv in d ica c io n e s  1 y 9 , c a r a c te r iz a ­

dos por e l  hecho de que l o s  medios que pueden ser desplaza­

dos a una y o tra  p arte  de la  montura g ira n  lateralm en te  so­

bre e je s  p a ra le lo s  a l  plano lo n g itu d in a l del t r a c to r  y s o l i ­

d ario s con lo s  medios que guian v erticalm en te  dich a montura#

1 1 # -  Perfeccionam ientos en e l  montaje de lo s  instrumen­

to s  de lab o res  a g r íc o la s  en l o s  t r a c to r e s  de ruedas m otrices  

y d i r e c t r i c e s ,  según l a s  re iv in d ica c io n e s  de 1 a  4 y 9 y 1 0 , 

ca ra c te r iz a d o s  por e l  hecho de que l o s  medios que pueden ser  

desplazados a una y o tra  p arte  están  guiados por le v a s  que 

mantienen l a  o rie n ta ció n  de lo s  ú t i l e s  de arados paralelam en­

te  a l  e je  del t r a c to r #

1 2 # -  "P erfeccion am ien tos en e l  montaje de lo s  instrumen­

to s  de la b o re s  a g r íc o la s  en l o s  tr a c to r e s  de ruedas m atrices  

y d ir e c tr ic e s " #

Consta#
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Consta l a  presente memoria da d ie c is ie te  hogss foliad as*  

e s c r i ta s  por una sola  o a ra .

B arcelon a, 7 de A b ril de 1 9 5 6 .

B . p . de Don Smile BOBARDi*









¿3SOATÆM/ZÆ ^O i9 ,4 /P <cy .






	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



