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PATHNTE DE INVANCION

Dossier Ne 126,

MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
FATENTE D E INVENCION
en
ESP AN A

por VEINTE afios
a nombre de CONPAGNIE FRANCAISE OTHERMO, Socledad francessa,
domiciliada en PARIS (Seine}, Franclia - 52, Avenue des Champs-

Elysées, por "MAQUINA DE TEJER CIRCULART.-
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El presente invento se reflere a las miquinas de tejer
circulares,

Sabido es que en estas mAquinas 1a velocidad Ge tejedura
estd limitada, principalmente, por la inercia de los Organos
dotados de movimientos alternos y sus aceleraciones, por los
roces entre Srganos corredizos, asf como por los flotamientos
Yy percusiones motlvados por 10s juegos entre los diferentes
érganos en movimiento.

Los drganos con movimlentos alternos son los que afectan

a los dispositivos de cruce de los hilos de urdimbre, es decir
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los gulia-hilos y sus mendos, mlentras que los érganos corredi-
zos generadores de roce, flotamientos ¥y percusiones estan cons-
tituidos psasrticularmente por rodililos ¥y sus camlnos de rodadura
sobre levas o en ranuras-levas, asi como por lss lanzaderas y
sus guias.

En las maquines de tipos conocidos, los dispositivos de
cruce de los hilos de urdimbre son relatlvamente pesados bien
sea porque éstos asumen, ademés del cmuce de dos hilos de ur-
dimbre, otras funciones, tal como la expulsién de las lanzade-
ras, 1o que exige uns robustez incompatible con la ligereza,
bien sea porque realizan el cruce simulténeo de dos grupos de
hilo de urdimbre, efectudndose el cruce por translacion de los
gula-hilos cuyas dimensiones geométricas son prdcticamente pro-
porcionales al nimero de hilos cruzados,

E1l invento tlene por objeto una miquina de tejer perfec-
cionada, que permite especlalmente aumentar considersblemente
l1s velocidad de tejedura, particularmente por un accionamiento
original de las lanzederas, mejor guia de éstas, reduccidn del
nimero de 8rgancs dotados de movimientos alternos y la reduc-
¢cidén de su peso asociada con movimientos lentos gue den lige-
ras aceleraclones, de 1o cusl un conjunto de inercis reducida,

La dicha miquina se caracteriza porgue las lanzaderas
constituyen sectores clrculares dentados en su periferia y que
engranan con pifiones satélites de accionamiento de ejes geomé-
ticos fijos, repartidos unformemente alrededor del eje de la
maquina y en tal cantidad que ceda lanzaders estéd siempre en-
granada por sus dlentes con un satélite por lo menos,

Otras caracteristicas y ventajas resultarsn de la secrip-
cidén que sigue.

En el adjunto dibujo, dado Gnicamente como ejemplo:
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La Fig, 1 es un corte vertical del conjunto de una miqui-
ne de tejer perfeccionada segin el invento,

i.a Fig., 2 es su corte vertical radial parcisl a mayor es-
cala.

La ¥lg, 3 es una vista parcilal, de plano, correspondients,

La Flg. 4 es una vista parcial, on alzado, aun a mayor
escala, que muestra el dispositivo de accionemiento en rotacidn
de la polea de garganta, destinada a tirar del Articulo tejido
y eventualmente a reclbirle.

Le Fig. 5 es un corte horizontal, segin la linea partida
5-5 de la Fig. 4.

1.a Fig, 6 es una vista en alzsdo, con corte parcial, del
juego de engranajes de inverslon de marcha. gue coopera con la
mencionsda polea, representindose dicho Juego en una de sus po-
siclones.

La Fig. 7 es una vista andloga de dicho juego en su otra
posicidn,

La Flg, 8 es un corte segin la linea 8-8 de la Fig, 6.
I.- DESCRIPCION DE LA WAQUINA,-

Segun el ejemplo de ejecidn representado, la maquina estsd
destinada a tejer, segiun su eje vertical XX (Fig, 1), uns labor
0 que se saca por arriba verticalmente, de abajo para arriba,
tflecha fl! s medida que se va tejiendo por abajo, Dicha lsabor
esté formada de una trama formada de hllos g, enrollados heli-
coldalmente, y de una urdimbre formads de hllos longitudinales
b, entrelazados con los hilos de trama.

Dicho ésto, la méqulina. destinada a tejer dicha labor 0,
comprente, en sus grandes llneas :

un zéculo A con un disgositivo motor de accionamiento;

segin el eje XX, un dispositivo B, destinsdio a gular los
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nilos de urdimbre y de trama en la regidn de la formacion de
la labor 0

un dispositivo C con lanzaderas montadas glratorias slre-
dedor del ejJe XX para suministrar los hilos de tramsa; ia maqui-
ng representada consta de dos lanzaderss y, consigulente, se
hace el tejido con dos hilos de trama gl y g2;

unos dispositivos D repsrtidos alredor de la mdouina y
destinados e suminlistrar los diferentes hilos de urdimbre tales
como Q}, 2, b3, b4

un dispositivo E, destinado a tirar hsascla arriba y reci-
bir 1la labor 0;

un mecenismo ¥, destinado al mando de dicho dispositivo E,

Examinemos a continuacidén en detalle cada uno de dichos
dispositivos.

a' zécalo A y dispositivo motor.- Dicho zbécalo lleva unsa
bancada formada de diversos elementos 1, reunidos conveniente-
mente por soldasdura o de otro modo y en los que descansa una
mesa horizontal 2, con un agujero central 3, al que va enlazado
un tubo encorvado 4 o boca, destinado a ls introduccidn eventusl
en ls labor ¢ de un alma ya realizads blen sea por una primers
tejedura, blen sea por cuslguier otro procedimiento.

Una cde las paredes verticales del zécalo 1 lieva un motor
eléctrico & cuyo circuito de alimentacién 52 estd conectado con
la 1inea 5P por un contactor 5¢. ®1 mendo se efectia por medio
de un relevador 5 bajo el control, especialmente, de un con-
tactor & mano 5€,

El arbol del motor eléctrico 5 va seguido de un reductor
8 cuyo arbol de salice 7 enlaza, por ejemplo por medic de una
polea 8, una correa 3 y otra polea 10, con un arbol vertical il.

Dicho érpol 11 gira en un bastidor 12, afladido debajo de la mesa
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£ siendo eu esto Arbol donde se tomaran los diversos movimien-
tos, como se expone més adelante.

b) dispositivo de guiam de la labor,- Hste alspositivo se
halla colocacdo segin el eje XX. La mesa 2 lleva un tubo central
15 en que se atornilla un manguito 14 formando prolongacidn y
en cuyo extremo superior se atornilla uns bogullls tubulsr y
troneénica 15, alrededor de la cual se enrollan y aprietan los
hilos g; y g? de trama.

Por enclima de la boquillle 15 ¥ centrado en el eje XX se
ha previsto un conducto fiJo 1€, cuyo borde inferior del aguje-~
ro guia los diferentes hilos de urdimbre b. Dicho conducto 16
estd sostenido sin apoyo por un brazo 17, afiadido en el carter
18 del mecanismo D descrito méAs adelante, yendo el propio car-
ter fijo a la bancada A por una columna 19.

¢) mecanismo de alimentaclén de hilos de trama gl, g2.-
En la mesa 2, por mediacién del tubo central 13, descahSa y
gira alrededor del eje XX, gracias a un rodamiento de centraje
y de soporte 20 (Fig. 1 vy 2), una corona 21, Esta lleva, en
su cara inferior, una endentadura interna £2 y, en su perife-
rias, una endentadursa externa 23.

La endentadurs interna 22 engrana con un plidén 24, acufiado
en el extremo superior del érbol 11 gue, por la transmisién
(10~-9-8-7-8), enlaza con el motor 5, Iste motor acciona pués la
corona 21 en rotacién alrededor del eje XX, por ejemplo en la
direccién de la flecha f2 (Fig, 3).

La endentedura externa 23 de la corona 21 engrana con los
pifiones inferiores auxiliares 25 de cierto nimero de pares de
pifiones satélites, estanco formado cada par de un piiién infe-
rior auxilier 25 y un pi#dn superior 26 de accionamiento,

Ambos pifiones 25 y 26 de cada par estén acufistos en un
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mismo 4rbol vertical 27, de eje Yy, girando, por meg?;§16n de
anillos 28 de cojinetes de bolas, en un plato fijo 29. bicho
plato, de seccidn radial axial en forms general de escusdra,
monta en la corona 21 g la vez gque forma con ella, 6l espsaclo
necesario para los satélites 25-26 y descanss, en 30 (Fig, 1 ¥
2), en la periferia de 1la mesa 2 en 1a que se fija por cual-
quier medio adecuado, no representado.

Los ejes geométricos YY de los pifiones satélites estén
repartifios uniformemente en une superficie cilindrics de sec-
cién horizontal 2Z (Fig, %), concentrica al eje XX y el éngulo
en el centro {Fig, 3) entre dos ejes sucesivos tiene cierto va-
lor x.

Con los satelites superiores de accionamiento 26 engranan
unos sectores dentados 31, cdispuestos en la periferia de platos
32 formando lanzadersas., En ol ejemplo representsdo con dos hi-
los de trama, se han previsto por consiguiente dos lanzZaderas
32 diametralmente opuestas constantemente,

Dichas lenzaderas 32 deslizan, por efecto de los pifiones
Ge accibnamiento 26, sobre el pleto fijo 29 en el que estén
guladas por una gufs circular en forma de cola de milasno 33
(Fig, 2).

El 4ngulo en el centro ¥ subtendido por cada sector 31
es mayor que el éngulo x comprendido entre dos ejes YY consecu-
tivos, de tal modo que cada lanzadera engrana en permanencia
por 1o menos con un plfdén de accionamiento z6,

Los ifiohes 25 y 26 tilenen dlametros igusles y, por otra
parte, el radio primitivo de los sectores 31 es igual al de la
endentadura 23 de la corona 21, de modo que cada lanzadera 32
gira glrededor del eje,XX, en 1la direccidn de la flechsa 2?

(Fig. 3}, a 1a misma velocided y en la misma direccidn que dicha
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corona 21 cuando el motor 5 acciona esta ultima en rotaciédn.

FPars consegulr un buen funcionsmiento en las grandes ve-
locidades, es necesario que lass clrcunferencias primitivas de
los pifiones de accionamiento 26 y de los sectores 31 sean tan-
gentes a 1los puntos de encaje tales como el punto ¢ (Fig., 3).
as{ pués, el deslizamiento en forma de cola de milano de las
lanzaderas 32 sobre el plato 29 necesita irwvitaeblemente cier-
tos Juegos y la fuerza centrifuga aplicaeda a dichas lanzaderas
en lag grandes velocldades tiene tendencla a trasladar todos
los juegos hacia el interior y los dientes de los sectores 31
tendréan pués tendencia a encajarse muecho antes en los cientes
de los pifiones de acclonamiento 26, es decir hacer que las cir-
cinferenclias primitivas sean secantes.

Pare evitar este inconveniente, por una parte, un rodillo
34 {Fig, 3} va montado encima de ceda pifidn 26, coaxialmente a
éste, sobre el eje 27 y, por otra parte, una rampa circular 35
va fija en cada lanzsdera 32, de tal modo gue cuando dicha ram-
pa 35 esté, por su superficie externa cilindrica 1lisa, en con-
tacto con el rodillo 34, son tangentes en los puntos ¢ de en-
caje.

De ello resulta gque en las grandes velocldades, el con-
tacto de'encaje en ¢ queda mantenido en permanencia por la fuer-
za centrifuga y de ello resulta un movimiento sin troplezos ni
chogques de 1la lanzadera 32,

Cada lanzadera lleva una montura 36 en la que va montada
giratoria une bobins 37 en que se enrolla el hilo de trama cor-
respondiente g 1o g?. ¥l desenrollamiento del hilo, a causa de
la traccidon ejercida sobre dicho hilo por 1la labor 0, estd re-
gularizado y frenado por uns paleta 38, montada oscilante slre-

dedor de un eje 39 llevado por la montura 36 y sometida a la

-7 -



185

200

210

2156

accién de muelles 392 gue la apliecsan contra el hilo enrollsado
en la bobina.

1l hilo g1 o g2 de cada lanzadera pasa, al salir de la
bobina, por un dispositivo con tres rodillos 40, 41 y 42, des-
tinados a regularizgr la tensidén del hilo. Los rodillos 40 y
41 estén montados en un plato 43, montado giratorio por un eje
vertical 44 en un soporte 45, afiadido por medio de tornillos
46 o de otro modo en la lanzaderas.

La tensidén del hilo de trame es gradusble por su enrolla-
miento en un sector circular mis o menos grande de cada uno de
de los tres rodillos 40, 41 y 42, Esta tensidén es minima cuan-
dos los tres rodillos estan en linea como se representa en la
Fig. 3 y 1lega a ser maxima por 1s rotacidn de 90° en el sentido
conveniente del conjunto constituido por los rodillos 40, 41 ¥y
y el plato 43, por giracidn del eje 44 en su alojamiento de so-
porte 45,

d} dispositivo de alimentacidén de hilo de urdimbre b.-

El nimero ds hilos de urdimbre puede ser relativamente grande.
3ada hilo es suministrado por una bobina montada giratoria bien
seagen ls bancada A, blen sea al exterior de la miquina,

En el ejemplo representado, cada bobina tel como 47 (Fig,1)
portadora del hilo de urdimbre tal como gl va montada en un bra-
zo 48, afiadido en la bancada 4,

Al salir de la boblna 47, el hilo pasa uns primera vez
por un arujero fijo 49, luego por un aprietsa-hllos graduable 50
con muelle 502, Todos los aprleta-hilos 50 los 1lleva unsa corona
51, 1a que a su vez es llevadas por unos brazos 482,

Después de este aprieta-hiloadsgl hilo de urdimbre conside»
rado vuslve a pasar por el agujero 49 correspondiente, luego por

otro agujero 52. Los agujeros 52 se encuentran en unas palancas
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528 dispuestas dandose la espalda y oscillantes cada cual alre-
dedor de un eje 52P en el soporte fijo 29, un muelle en espiral
53 tiende a hacer oscilsar hacla sbajo, en la direccidn de la
flecha £3, ceda palanca 522 y el esfuerzo procurado por dicho
muelle es menor gue el esfuerzo de retencion del aprietas-hilos
50. .

Bncima de cads par de palancas 522 va fijo al sorporte 29
un micro-interruptor unico 54 cuyo botén de maniobra 54% estd
cubierto por uns hoja 54P 1a que una u otra de lss pelancas 522,
por la accién del muelle 53, ha de aplastar antes de gue pueda
accionar el mencionado micro-interruptor 54 en el sentido de su
sbertura. ¥l esfuerzo necesario para deforma la hoja 54P es su-
perior al esfuerzo de retencidén del aprieta-hilos 50,

Se notard que los diferentes micro-interruptores 54 estan
dispuestos en serie (Fig., 1) en el circuito de alimentacidn de
la bobina 59 que gobierna la slimentacidén del motor 5.

Después de pasar por una de lex espigess 52, cada uno de
ambos hilos de urdimbre de un psr de hilos bl, b2 pasa por un
tubo-guia 558 o 55P, |

Cada tubo puede ocupar, sucesivamente, blen sea una posi-
cién alta (le del tubo 552 g 1la derechsa de 1a Fig. 1 o del tubo
559 a 1a 1zquierds de dicha Figura} de tal modo gque el hilo cor-
respondiente bl b3 que sale del tubo pase por encima de la bo-
bina 37 de la lanzadera y del hilo de tfama g} o g?, 0 Sea una
posicidn eclipsada hacia sbajo (en 55P a 1a derecha de la Fig, 1
o 552 a la izqulerda de dicha Figura), de manera que el hilo
corresgondiente gz o Qﬁ salga del tubo, por debajo de la lanza-
dera correspondiente v del soporte 45 de los rodillos 40, 41,

42 gulando el hilo de trama correspondiente g} o g?.

S8 observaré que se han previsto en el plsto-soporte 29
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unas ranurss radisles 56 de un ancho suficiente para poder reci-
bilr uno u otro de los tubos en posicidn baja.

Los tubos 55%, 55P de un psr de tubos estin colocados en
unc u otro de dos basculadores 578, 57b, montados oscllantes por
medio de ejes 58 en el soporte fijo 29. Dichos ejes 58 estdn me-
tidos en unos alojamientos 60 (Fig. 3}, hechos en dicho sopor-
te, a una y otra parte de cada escote 56 y se les mantiene en
su sltio con unas plaquitas tales como 59, inmovilizadss, cada
cual, en la parte baja de unas columnita 61, Esta columnita lleva,
en la psasrte superior, una plaqulta 62 en la que se enganchsn
dos muelles 63 que tilenden, cada cusl, a levantar en la posicidn
tal como 55% uno u otro de los dos tubos adyacentes por oscila-
cidén del basculador correspondiente slrededor de sus ejes 58,

Se notaré gue la tensidén de los muelles de retroceso 63
se podré graduar convenlentemente, por ajemplo por ol reglaje
de las plaquitas de enganche 62 a lo largo de las columnitas 60
o, tembién, previendo dichas columnitas telescépicas o enganchan-
do dichos nuelles en tornillos atornillados en las plaguitas,

For 1la accidén de su muelle 63, cada basculador 578 o 570
tiene apoyo, por un taeldn visible en la Fig., 2, contras el extre-
mo periférico de un impulsor radial 642 o 64P, Dichos impulsa-
cores pueden daeslizar por unos taladros practicados en el plato
29; sus ejes estén situados en planos radisles y son ligeramen-
te oblicuos al eje XX.

Todos los impulsadorss 648 1nherente§ a uno de los tubos
55% de cada par de tubos tienen apoyo, por su extremo central,
contrs uns coronsa 658 , montada loca en un plato-leva 662, so-
lidario en rotscién de la corona 21, De igual modo, todos los
impulsadores 64D inherentes a los tubos 55b de los diferentes

pares tienen apoyo contra la superficie externa de una corons
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andloga 65P, montada loca en un segundo plate-leva 66P, Las su-

perficies externas de las coronas 652 y 65P son troncénicas,
para que los ejes de los impulsadores 648 o 64D sean perpendi-
culares a dichas superficiles,

Cada corona va montada en el plato correspondiente por
medio de clerto nimero de rodamlentos tales como el 67, visible
en la Fig, 2, de tal modo que dichas coronas no giran, lo que
suprime todo roce de los pies de leos impulsadores. Las dos le-
vas (659-66%2), (65P-66P) son tales que su superficle externa
con la gue estén en contscto los impulsadores guede descentra-
da por relaciédn al eje XX. Ta excentricidad es dismetralmente
opuesta en ambas levas, de tal modo que cuando en el planoc ra-
dlal de 1a derecha de la Filg, 1 1& leva inferior 66D empuja el
impulsador 64P para eclipsar el tubo-gufa 55P en la ranura 56
del plato 29, la leva superior 654 se eclipsa, por el contrario,

al méximo delante del impulsador A48 para permitir al muelle

correspondiente 63 de levantsr en 552 el otro tubo-guia del
par consliderado, mientres que 1a situacion es inversa en la
parte lzgulerda de 18 Fig. 1, |

Como las levas giran a la misma velocidad que el plato 21
¥ las lanzaderas, una de las lanzaderas pasa en permanencis en-
tre los tubos 552 gslzados y los tubos 55P bajados, mientras que
la otra lanzadera pasa en permanencia entre los tubos 55bP alza-
dos y los tubos 558 bajados,

Los pares de hilos de urdinmbre bl, b2, y b3, b4 invierten
por conslguiente sus posiciones a cada cambio de lanzaders, lo
gue procura el entrelazamiento de los hilos de urdimbre con los
hilos de trama,

Los perfiles de las levas son tales gue cusndo un tubo-

gufa tal como 552 ests levantado, dos tubos adyacentes 55D se
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eclipsan completsmente en sus ranuras 56 y ello, naturalmente,
antes de la llegada de la lanzadera frente a diches tubos.

e} dispositifo de traccidn y eventuslmente reéceptor de
la labor 0,- Esta labor, constituida por un tubo ¢ una funda,
tejido a un didmetro determinado por la tobera 16, estd tirads
por una polea 67 (Figs, 1, 4 y 5} cuya llanta tiene une gargan-
ta 68, en que se enrolle la labor bien sea en una porcidn de
espira, o en una o varias espiras prdéximas, pudiendec ser recibi-
da luego la lagbor en uns bobina no representada, si1 dicha labor
se teje en continuo en grandes longitudes,

Dicha polea 67 esta montads girstoris sobre un eje central
£9 en 8l que es loca. Dicho eje va sujeto con pasador o de otro
modo en un brazo-soporte 70, orientable alrededor de un eje ho-
rizontal Ww,

I.a polea 67 1leva laterslmente, en toda su periferia, uns
endentadurs externa 71, destinsda a su acclonamiento en direcciodn
de la flecha £4, s partir Gel Arbol vertical 27 de uno de los
Juegos de pifiones satélites 25-26, por medio del mecanismo F,

EL dispositivo E se completa con un rodillo tensor 72, mon-
tado lcco en un eje 73 llevado por un brazo 74, articulado con
roce en 75 en el extremo del brazo 70.

f} mecanismo F de accionamiento de la poles 67.- Como se
acaba de decir, se toma el movimiento de uno de los srboles 27
{el de la izculerda en la Fig, 1)}, Este drbol 27 termina, en el
extremo superior, en un torna-vis 76 u otro medio de acclonamien-
to en rotacidn, por un drbol intermedliario 77 y un segundo torna-
vis 7R, de un arbol 79 que giras en la cajs 18, al interior de
le cual estd tallado en forma de tornillc BO (Figs, 4 ¥y 5J).

Tste tornillo 80 engrang con una ruede 81, acufiada en un

&rbol B2 con otro pifidn 83, Hste pifidn 83 esta enlazado con el
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drbol transverssl horizontal R4 por una cabeza de cabello, Esta
lleva una lira £5 susceptible de oscilar alrededor del eje 82

Yy gradusble en una u otra de dos posiciones por medio de un per-
no 86 que atraviesa la tapa B7 de 1la caja 18,

En dicha lira R85 gira un eje 88, paralelo a los ejes 81
y 84, y en dicho eje £8 van montados locos, pero solidarios uno
de otro, una corona 89 y un pifién 90, La corona 89 engrana en
permenencia con el plfAdén 83 y, por un desplazamiento longitudinal
del érbol B4, conjugado con un movimiento de béscula de la lira
R5, se puede hascer que engrane bhien sea con 1a‘corona 89, bien
sea con el plfion 90, otrs corons dentadas 91, acufisda en el ar-
bol 84,

Es pues posible dar al arbol |4 una u otra de dos velocida-
des de rotacldén por uns misma velocidad de rotscién del 4rbol
27 en el que se toma el movimlento,

El drbol R4 es que asegura el sccionamiento de la polea
67 en la direccidén de la flecha f4 y ello, cualquiera que sea
el sentido de rotacién de las lanzederas y los arboles 27 pués,
sin inconvenientes, tales lanzaderas y arboles pueden girar
a voluntad en uno u otro sentido, segin el sentido de rotacidn
del motor 5 y en sentido deseado para el enrollamiento helicoi-
dael de los hilos de trama en la labor O.

Fara asegurar el arrastre de la polea 67 siempre en 1la di-
receidn de la flecha £4, cualquiera que sea el sentido de rota-
cién del drbol P4, este Arbol puede estar conectado con la coro-
na dentada 71, 2 voluntad por uno u otro de dos juegos de engra-
najes de razones inversas. ¥l 4rbol 84 lleva, en el extremon
por el lado Ge 1la corona 71, un pifién 92 (Figs. 6 a 8) con el
que engranan dos pliiones 93 y 94, engranando & su vez el piidn

92 con un Wltimo pi#idén 95,
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Dichos pifiones 93, 94 y 95 estén montados en un soporte
96, susceptible de oscilar alrededor del &arbol 84, entre las dos
posiciones representadas en las Figs., 6 y 7.

En la posicién de 1u Fig, 6, el pifAdn 25 engrana con la
corona 71, lo qgue permite arrastrar la polea 67 en l1la direccidn
de 1a flecha £4 ¥y el 4rbol 84 esti accionsado por la transmisidn
descrita en la direccidn de 1s flecha £,

En cambio, si el Arbol R4 girs en la direccidn de 1a fle-
chsa Qﬁ, el soporte 98 se pone en la posicidn de la Fig, 7 vy el
pifién 93 asegura el accionamiento de la corons 71, siempre en
la direccidén de 1a flecha 4,

II,- FUNCIONAVIENTO Y VENTAJAS DR LA'FAQUINA.

El funclonamiento de conjunto tam solo se recordars bre-
vemente, puesto que con evidencla éste resulta de lo que antece-
ce, Cuando todos los contanctos de los mico-interruptores 54
estén cerrsdos {¥Fig. 1), basta cerrar el contactor 5° de control
para realizar, por medio de la bobina 59 del relevador, el cler-
re del contactor principal 5°¢,

El motor 5 estd alimentado y proveca, por medio de las
transmisiones descritas, la rotacidén de 1a corona 21 y de las
lanzaderas 32, por ejemplo en lg direccidn de 1s flecha i?,
mlentras que la polea receptora A7 se mueve en la direccidn de
la flecha £4 a grande o pequefia velocidad, segin la posicién
del grupo de engranajes; la posicidn representada corresponde
a le velocided més pequeiia; las miAs grande se consigue cuando
las ruedas 89 y 91 engranan directamente.

Suponiendo que la labor 0 estd empezada y enrollada ye en
1a polea 67, esta labor tira de por si a 1la vez de los hilos
de urdimbre bl, b2..,y de los dos hilos de trama gl, al., Estos

diferentes hilos se devanan de sus boblnas respectivas y se en-
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tremezclan debidamente merced a lss subidas y bajadas sucesivas
de los tubos-gufas 552y 55P antes del paso de lss lanzaderas.

Recordaremos gue los tubos 354 se alzen antes de pasar
una de las lenzaderas, mlentras que los tubos 550 se bajan y
gue son las posiclones inversas 1las gue se dan a estos tubos
antes Ce pasar la otra lanzadera.

Los hilos de trama gl y a2 ocupan puds, con relacién a
los hilos de urdimbre, posiclones invertidas gue aseguran en
entrelazamiento necesario en el tejido.

Durante la marcha normal, las lanzaderas giran con un mo-
vimiento continuo, sin golpes bruscos, sin aceleraclones, sin
juegos tamblién con relacidn a los pifiones de accionamiento 26
en vista de que mantiene un encaje correcto debido, por cada
lanzadera, a la combinacidn del rodillo 34 y del nervio 35 de
gufa. No hay pues, por el lado de las lanzaderas, posibilidad
alguna de choques o ruido. Dichss lanzaderss estén accilonadas
con un movimiento rigurosamente continuo, del mismo modo cue si
formasen psrte de un plsnetario continuo, Su velocidsd puede

ser llevada a1l limite permitido para una corona dentada acciona-

‘da por pifién.

Por otra pasrte, como se mantienen los gufa-hilos en con-
tacto eléstico permanente con los basculadores los gue, a suvez,
mantienen sin juego los impulsadores en contacto con las coro-
nas de las levas, todo choque queda también rigurosamente supri-
mido en cuanto se refiere a estos gulas tubulares y su mando.

Se observard, ademds, que estos gufas son particularmente
ligeros. Ademéas, como el movimiento de la lanzadera no 1o pro-
voca el basculado de los gufas-hilos, el movimiento de estos il-
timos solo depende de la necesidad de dejer paso s la lanzadera,

es decir que en el trasbajo con dos lanzaderas por ejemplo,
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la subida y la bajada de cada gufa-hilos puede efectuarse en lo

que dura una media vuelta de 1la lanzadera por el telar, El pe-
riodo del movimiento de cada gufa-hilos es pués igual al periodo
de rotacién de las lanzaderas. La aceleracidn de los gufa-hilos,
que es inversamente proporcionsl al periodo de su movimiento es
pués minima y éstos estén pués sometidos a esfuerzos de ilnercia
sumamente reducidos,

En resumen, al suprimir todo Juego, todo roce, toda Percu-
sién y como las inercias son muy leves, la miquina puede funcio-
nar a gran velocidad y tener, con tal motivo, un rendimiento
muy grande; el nimero de pasadas por minuto es mucho mayor gue
el de las maquines actuales.

Vemos, por otra parte, en las Figs., 1 y 2, que el éngulo
o calada z formado entre los hilos tales como bl, b2 o b3, bé
a consecuencla de las posiciones enteramente relativas o ente-
ramente bajas de los gufa-hilos sucesivos es muy grande y ello
tanto mis cuanto més pequefio sea el didmetro de los gula-nilos,
Asf pués se pueden colocar en el espacio gue queda de este modo
disponible grandes boblnas 37 gque llevan los hilos de trame, de
modo que el recambio de tales bobinas es menos frecuente. Ade-
més, estas bobines son perfectamente accesibles y féclles de
camblar,

3e notaré, por fin, gue una de las funciones de las pa-
lancas 528, acclonadas por los muelles 52P, es mantener los hi-
los de urdimbre, gue pasan por los ojos 52, convenientemente
tensos durante las oscilaciones de los guls-hilos 552 y 55D,
aunque ls distancla ng {¥ig. 1) entre el extremo de salida de
la brizna alzada en 552 y el punto e donde los hilos bl y b2
entran en ei agujero cehtrgl de la tobera 18 sea mayor que 1la

distancia g?g correspondiente relativa al tubo-gufa 55 eclipsa-
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Bste variacion de lergo se compensa, en efecto, por la os-

do en el soporte 29,

cilacién de cada palenca 52® gue origina variasciones inversas del
largo del hllo entre la sallds del aprieta-hilo 50 ¥y 1s entrada
465 en el tubo-gufa 552 o 55°.

En fin, se observard que la llamada por un muelle 63 de
cada tubo-gufa 552 o 55P en posicién alta necesita un dispositi-
vo de seguridad destinado a pmrar el movimiento de las lanzade-
ras en el caso de que tal llamade fuese incompleta, con el fin

470 de evitar que la lanzadera tropiece entonces con el tubo gufa-
hilos parado en una poslcidén intermedias de levantamiento,

Dicho dispositivo de seguridad estd constituido por los
mlcro-interruptores 54, ceda cusl con su hoja 54P que protege al
botén 54%, ®n merchse normal, cuando hay 1lesmada de hilo, csada

475 una de las dos palancas 522 combinadas con un mismo micro-in-
terruptor puede venir a tropezar simplemente con la hoja 54? sin
deformarle, y el aprieta-hilos 50 deja passr el hilo llamado.
Por el contrario, si,por una razén cuaslquiera {nudo, enredo del
hilo, etc.,.), una resistencia se opone al libre desenrollamien-

480 to del hilo, en cuanto dicha resistencia es mayor que el esfuer-
zo d¢e deformacidn de la hoja 54P, ésta se deforma por la accidn
de la pelanca 528 correspondiente y aprieta el botdn 548 del
miecro-~interruptor 54,

'odos los contactos de los micro-interruptores relativos

485 a los diferentes pares de tubos-gufss estdn dispuestos en serie
en el circuito de 1a bobina 59 gue goblerna la slimentacidn del
motor 5 de la méquina, as{ es que 1la ruptura por uno cualquiera
de los micro-interruptores ocasiona la parade Inmediata de 1la
méquina, evitando todo incidente o defecto de fabricacidn,

490 Se notaria que solo se ha previsto un micro-interruptor
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por un par de guia-hilos, dado que en un mismo par,, no puede
haber necesided de proteccidén mAs gue para uno de los gufa-hilos,
el 1lamado a 1la posicidn alta, pués el otro estda accionsdo po-
sitivamente hacia 1la posicién baja por 1a leva 658 o 65P y el

495 impulsador correspondiente de este gufa-hilos,

Naturalmente, el invento no se limita a la forma de ejecu-
cién respresentada y descrita, la gue tal solo se ha elegido
como  ejemplo,

Desde luego, la mdguina podrd tener n lanzaderas en vez

500 de dos. Tn ese caso, las dos levas de accionamlento de los bas-
culadores estarfan decaladas una respecto de otra a 360° ; su
perfil quedars tal que, con un gufa-hilos tubular ennposicién
alta, los dos guie-hilos adyacentes estén posicidn baja, tenien-
Go lugar la desaparicidén de los gufa-hilos hacia arriba o hacia

505 abalo antes del pasoc de la lanzadersa,

Fero, si bien es cierto que en el caso de dos lanzaderas
los platos-levas estén constituldos por pletos cilindricos cir
culares, simplemente descentrados en sentidos inversos con rela-
cién al eje XX, lo que permite dotarles Ge un anillo externo

51u 658 o0 65P montado sobre rodamientos y formando un dlspositivo
antifriccidn, no serad lo mismo en el caso de una leva con Varios
sallentes, rn ese caso, se podrsa reducir el roce dotsndo a cada
impulsador 648 o 64P de un rodillo o de una bolas de rodadura
sobre la leva correspondiente.

515 Naturalmente, el niimero n de lanzaderas podra ser tan alto
como lo permita el volumen de las bobinas 37 y la celidad reque-
rida por la labor 0 qgue se Cesea tejer.

ista sollcitud que corresgonde a la presontada en Francla
el 13 de Abril de 1955, bajo el n° 689.550, se acoge a 1o0s bene-

520 ficios del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad
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NOTA4A
Los puntos que como carscteristica de novedad se presen-
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en Espafia,
525 por VEINTE afios, son les sigulentes :
1°,- aguina de tejer circular, carscterizada porgue sus
lanzaderas constituyen unos sectores circulares dentados en su
periferia y que engranan con pifiones satélites de accionamlento
con ejes geométricos fljos, repartidos uniformemente alrededor
530 del eje de la méguine y en tal mimero que cada lanzadera engra-
na siempre po su endentadura por lo menos con un satéiite.
2°.. Maquina de tejer segin se reivindica en el punto an-
terior, caracterizada porgue cada pi#idn satélite de scclonamien-
to es solidario por su arbol de un pifidn satélite auxiliar de
535 iguwl dismetro, formando con el primero un juego de pifiones y
todos los pifiones suxillares engranan con una endentadura exte-
rior de un planetafio cosxial a los sectores, del mismo rsdio
primitivo, y accionado en rotacién desde un motor por mediacidn
de un pifién que engrana con una endentadura interna concdntri-
340 ca, de dicho planetario.
3°.- Maqulne de tejer segln se reivindica en el punto 1°.
caracterizada porque se mantiene cads sector dentado en posi-
cién de encaje correcto, a pesar de la sccidn de la fuerza cen-
trifuga, con un pifAidn satélite de acclonamiento por lo menos,
345 merced al contacto de une rampa que lleva dicho sector y con-
céntrica a su eje de rotacidén y de un rodillo de apoyo, cosxisl
a1 menclionedo pi#dén satélite en cuyec érdbol va montado loco.
4°,- Magulne de tejer segun sé reivindics en cuslculera
de los puntos anteriores, caracterizsds porque las lanzaderas

350 con sectores dentados deslizan sobre una corredera de guia dis-
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puesta en un pleto fijo snuler, en que gilrsn los érboleé porta-
satélites,

5°,- Maqulna de tejer segun cualquiera de los puntos an-
teriores, carascterizada porque los distintos érgancs mecdnicos
scclonsdos y dotados de movimientos alternos y, en particular
los guia-hilos esti combinados con érganos de empuje y con dis-
positlvos elésticos de retroceso gue aseguran un contacto per-
manente entre dichos dOrganos de empuje y los referidos organos
acclonaedos, eliminando as{ toda posibilided de juego entre ellos
Y por lo tanto cuslguier flotamiento ¥y percusidn,

6°.- Yaguina de tejer segiun se reivindica en el punto 4°,
caracterizada porgue los hilos de urdimbre estin gulados por
tubos-guias, muy ligeros, montacos oscilantes en el plato ¥ que
puecen ocupar dos posiclones, una enteramente eclipsada en una
ranurs c¢e dicho plato, por debajo de la corredera de las lanza-
deras, y, la otra, alzada ce tal modo que el gufas-hilos permite
entonces a las bobines llevadas por las lanzaderas pasar por
debejo del hilo de urdimbre correspondiente,

7°.- Mlguina de tejer sesin se reivindice en los puntos
5° y 6°, caracterizada porque las oscilaciones de los tubos guia-
hilos entre sus cos posiciones se efectuan por la combinacidn
de un muelle gue tiende s volver a ponerlas en la posicidn el-
zada y de una leva que, por mediacidn de un impulsador tiende
a hacer basculsr el tubo-gufa en posicidn eclipsada.

f°.- Maguins de tejer sezin se reivindica en el punto 7°,
caracterizade porgue los tubos-guias dispuestos radislmente unos
al lado de los otros tienen apoyo slternadamente, por la accidn
de sus ﬁuelles de retroceso ¥y por medigcidn de sus impulsadores,
en una u otre de dos levas de tales perfiles que cuando uno de

los tubos-gulas sube, los dos tubos-gufas adyascentes bajsn y
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reciprocamente y dichas levas estan decaladas a “360° , si n es
el nimero de lanzaderas para que cads tubo-guia cagbie de posi-
cidén antes del psso de cada lanzadera.

9°.- Méguina de tejer segln se reivindica en cuaslquiera

385 de las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque tiene

una poles de gargante glratoria, destinada a arrastrar y even-
la lsbor

tualmente a recibir/y dicha polea esti movida en rotscidn desde

el drbol de uno de los pifiones satélites por medio de un dispo-

sitivo de transmisién.

390 10°.- ¥Aqulna de tejer segin se reivindica en el punto 9°,
caracterlzada porque se ha previsto en el referido dispositivo
de transmisién, entre dicho drbol y la citada polea, un cambio
Ge velocidades y/o un iversor de sentido de marcha.

11°.~ Maquina de tejer seglin se reivindica en cualquiera

395 de los puntos anterlores, csrscterizada porgue se ha previsto,
en el circulto de control de 1a slimentacidn del motor de accio-
namiento de 1s méguina, corta_circﬁitos eléctricos en serie, des-
tinados & psraer la mdcuina en caso de tensidén excesive en un
hilo de urdimbre,

400 12°,- Maguina de tejer segin se reivindica en cuslquiera
de los puntos 6° a £°, caracterizada porque para cada hilo de
urdimbre, hacla arriba del tubo-guia se han previsto dos tenso-
res, llevado uno de ellos por uns palanca oscilante, y estando
las palancas combinadas por pares con un micro-interruptor de

405 manera que el circuito, gobernado por dicho micro-interruptor,
se abrs cusndo la traccidn ejercide en cuslgulera de los dos
ilos de urdimbre relativos ¢ dicho par de palancas es anormal-
mente creclda, y los contactos de todos los micro-interruptores
estdn dis uestos en serie en un circuilto de goblerno de la ali-

410 mentatidn del motor de accionamiento de 1a mdquina,

- 21 -



| 22788
13°%,.~« "™IALUINA D= TWIER CIRCULAR" . todo tal y conforme se
describe en la presente “emoria descriptiva y se representa en
el adjunto dibujo.
I.a presente ¥emoria descriptiva consta de veintidos paglnas

415 numeradas y mecanogralfisdas por una sola carsa,
i

- ]

ladrid, 10 de abril de 1956,

i
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