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Este invento se’refiere a un dispositivo aé&%h—
dor para‘una mezciadora 6 removedora con una herramien-
S .tg;agitaddra, a lo menos, que esta ﬁontada en unfsopore
te apartado de un 4rbol impulsor y que déscribe un mo vi-
" miento circular en torno al eje de accionamiento.
| Diépositivos agitadores de este tipo se cono-
vcen.en'forma de brazos giratorios o de escobillas,
__horduilias, rastrillos, etc., en 1los que los hrazos,

lag pdas de las horquillas o de los rasirillos, etce.,

f;ﬁlo.ﬁfff .cohétituyen las dnicas herramientase. Se trata del tipo

nés sencillo de herramientas agitadoras aplicadas a un
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eje de accionamiento. Conocidas son tales herramientas = .

" agitadoras, por ejemplo, por 16s aparatos mezcladores

domésticos, perc tambiéh'bér los aparatos comerciaies..

,‘\.v
N

De otro lado, se comprenden también entre
las herramlentas agltadoras del t1po descrlto antes las ‘
herramlentas agltadoras que estan dlspuestas en un

rec1plente mezclador 51métrlcorrotat1vo y descrlben en

&l un mov1m1énto planetarlo en‘torno al eje»del reci-

plente al mismo t1empo que glran en torno a su proplo

eje. En una dlsp051c16n ast las herramlentas 1ndiv1dua1es
son rastrlllos enteros, escoblllas enteras, platos
enteros, etc.

Cuéndo~sé-a§ité éﬁ_ﬁﬁ material de mezéla‘d
agiéaCiéﬁ mﬁy sensible (cdmo,'bbf ejémpio; granos-dé
café, materlas macromoleculares,'como agentes de flocu-

lacién, plastlcos y 51m11ares) hay que mantener, para

determinadas fuerzas de cizallamiénto, fuerzas de fric~

cibén y fuerzas de aceleracidn entre el material mezclado

y la herramienta mezcladora, limites que no se pueden

rebasar sin exponerse a repercusiones en el material de

‘mezcla. Sin embargo, una mezcladora debe tener por otra

parte la mayor efectividad posible.-Pero’una herramienta
mezcladora de grandes dimensiones que gire en torno a un
eje de accionamiento no puede satisfacer estos requisitos

a un mismo tiempo en forma satisfactoria, porque las

fuerzas de cizallamiento, las fuerzas de friccibn y las
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‘ nado de la herramlenta mezcladora. Son por tanto.una

fuerzas de acelerac16n que se crean entre el’materlal

ailtaclén 6 de mezcla y la herramlenta a 1tadorab

dependen de la velocidad con que cada una de las partI- SN

func16n de la dlstan01a entre el eje de ac01onam1ento,¢.-fﬂ

y el punto de lmpacto correspondlente en la herramienta ;'
mezcladora. ‘ | 7- | L
Estos problemas se presentan tamblén en una :~ ,

mezcladora que tenga herramlentas mezcladoras acc1onadasf;'5
en glro planetarlo; Es conceblble c1ertamente que las
veloc1dades de giro . del mov1m1ento planetarlo pueden. 
ajustarse entre si de modo que se orlglne una amplia -f 
homogeneldad de d1chas fuerzas de c1za11am1ento, de
fr1cc16n Yy de acelerac16n en el mater1a1 de mezcla. Peroi
para ello hay que»establecer a¢c1onam1ent0'o Juegos de-ﬁg
ehérénéjes corréspondientes; lo qﬁe-hace que uhé'méz— )
cladora asi resulte muy Caré. |

. El invento aqﬁiAéxpuestd §é>impone la misién
de crear una herramienta agitadora dél tipo mencionadb
al principio que disminuye los1perjuicios para el material

de agitacién o de mezcla.

El problema se resuelve segln el invento -
haciendo que la herramienta individual estévmontada en
forma libremente giratoria en torno a un &rbol aplicado

al soporte y que presente elementos agitadores exten-




dldos radialmente hacia fuera desde el arbol (o3 distan-v_v 
c1ados radialmente del arbol.- Este arbol puede hallarSe ,
en la misma direccibn que el drbol de accionamiento al |
due estd sujeto el soporte, pero también incllnado res=-
5. pecto a él -
| _ Tal herramienta udnica puede estar formada, segﬁn
la flnalldad de empleo que se pretenda, ¢omo un plato
(de preferencia, prov1stos de nervaduras); una placa céﬁ.
varillas aplicadas que se extienden paralelamente en sen=
16; B tido ax11, un manguito con varillas aplicadas que se ex-
| tienden radlalmente o de cualquie; otro modo apropiado; De
estas herramientas individuales estén dispuestas paré.
_mQYOr éoﬁﬁéniencié varias distribufdas uniformémehté éh'
dna corona circular en torno al eJe de acc1onam1ento. De
is: esta manera pueden 51tuarse en una . seccién transversal
dada varias herramlentas 1ndiv1dua1es, con lo cual se dlS—
mlnuye todavia mas el detrlmento materlal de la materia
agltada o mezclada. De preferencia 1as herramientas in-
dividuales tienen en este caso un diémétfo del mismo or-
—'20; den.de magnitud qﬁe su distanéié.reciproca. De esta manera
se mantienen dentro de l{mites las fuerZas_dé cizalla-
miento a que estdn expuestas 1asvﬁarticu1as_de- mate-
rial de mezcla que ée.hallan‘en'el momehto entre las
herramientas individuéles. ES'barticularmente ven-
25. tajosa una estructura en la que se aisponen tres herra=
mientgs individuales cuyo diémétro eficaz esigual o
aproximadamente igual a la distancia entre los drboles

de las herramientas individuales y el arbol de acciona-
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miento. Por "diémetro eficaz" se entlende aqui el de
1a corona anular que descrlbe en torno a su eje el
punto m&s externo de la herramienta mezcladora en glro.
El invento presenta pues-en esencia una
herramienta mezcladora que puede comprender varias .

herfamientas iﬁdividualesj?IAS‘cuales élsﬁ vez giran

_en torno a ejes propxos5rdescr1ben asf un mov1m1ento

planetarlo en torno al &rbol de acc1onam1ento de la
herramlenta mezcladora. Slguiendo la doctrlna del 1nvento,.
un gran plato 1nd1v1dua1, por ejemplo,'accionado por un"

arbol, se resuelve preferentemente en tres ‘platos, sos- -

tenidos por una estrella propulsofa'de tres brazos, lé_

cual a su vez es puesta‘en giro por el érbol.de-aééiOﬁ'
namlento En los brazos de la estrella propulsora glran
llbrmente los tres platlllos, que barren asi una super-'

f;c1e anular cuyo dlémetro.externo esiaprox1madamente

dei_mismo orden de mangnitud éué el del gran plato que
ibé’tres platillos reemplézaﬁ{ La:Vent&ja que se defiva
de tal disposicién‘radica'en qué las herramientés indi-.
viduales son capaces, por su facultad de girar libremente,
de producir una compensac1on entre las fuerzas de ciza-
llamiento que atacan la herramlenta mezcladora radlal-
mente mids hacia fuera y rad;almente m&s hacia dentro

con relacibn al &rbol de adcionaﬁiento, Las herramientas
individuales realizan a su vez, durante un giro alrededor

del &rbol de accionamiento, un movimiento giratorio en

torno a sus propios ejes, que se deriv#del equilibrio
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entre la herramlenta 1nd1v1dual y el materlal de mezcla

,.de las fuerzas que inc1den en- ellas. Se puede demostr

' de servmcxo una herramlenta mezcladora 1ndividua1 du ant

'un solo glro en torno al arbol de acc1onam1ento, efec_ﬁa f

S G-

por c&lculo que, por ejemplo, en determlnados estados

una sola vuelta completa en torno e\su eje, pero ‘en

_ d1recc16n contrarla, asi que, con51derado desde fuera,,

‘ 1a propla herramlenta mezcladora Tio ha glrado en absoluto;

durante su revoluc16n en torno al &rbol de ac01onam1ento.

Por otra parte es tamblén claramente reconoc1ble que,

fpor‘,ejemplo, al deteqerse repentlnamente la herramlenta E

mezcladora las veloc1dades de 1mpacto del material de
mezcla‘que contlnﬁa girando, en,la reglon m&s.externa
de una herramienta mezcladora figida de una‘SOIa piezé-

(por eJemplo, de un plato {e] de un rastrlllo), son mayores;

'que en la- reglon més interna, vuelta hac1a el &rbol de

»acc1onam1ento. Sln embargo, una herramlenta mezcladora 1 §
del tlpo de la del 1nvento puede ceder, aun con el 5rboi
de acc1onam1ento parado, a las fuerzas que el materlal
de mezcla que contlnﬁa glrando ejerce sobre 1as herra-~
mientas 1nd1v1dua1es, porque éstas, a causa de su facultad
de girar libremente en torno a sus ejes, son 1levadas en
giro por el material de mezcla y de eete modo establecen
un equilibrio entre las fuerzas'de la regidn externavf
las de 1la regioh interna de la_herramienta_mezciadora.
Este invento es pues también plenamente apli-
cable a las mezcladoras planetarias conocidas. Tales

mezcladoras consisten por lo general en un recipierite
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a lo menos, glratoria ‘en torno a su eJe describe un

simétrlcorrotatlvo en el que una herramienta mezclador

mov1m1ento planetarlo alrededor del eJe del re01p1ente,
que es de tal magnltud que durante ;i mov1m1ento plane-'
tarlo afecta a la mayor parte del volumen del rec1p1ente'_,
y por tanto procura una buena m1xturac16n del mater1a1 -
de mezcla'que‘ se halla en él Sln embargo, se ha creido'

que para 1ograr una buena mixturac16n era necesarlo

'1mpulsar 1a herramlenta mezcladora»con an nﬁmero de

'revoluc1ones relativamente alto durante su giro plane—i1*'

tarlo en torno al proplo eje. Para ello se han empleado
sobre todo acoplamlentos de engranajes con los cuales

se establecia una relac16n flja de revoluciones entre R

el glro planetarlo y la rotac16n de la herramlenta mez-v R

cladora. Una mezcladora de este t1po se construye, ate-»

nléndose-a la doctrlna de este 1nvento,rha01endo que,

la herramlenta mezcladora sea llbremente glratorla en

‘torno a su ‘eje, O sea gque no ex1ste ningGn acoplamlento'

-de mecanismo de 1mpu1516n o de freno. Si por tanto en

una mezcladora de este tipo se detiene el movimiento

planetario de 1la herramienta mezcladora en torno al

- eje del recipiente, la herramienta mezcladora, en virtud

de su libertal de movimiento: puéde ser accionada por

el remolino dei material de mezcla que continﬁa.girando,
por lo cual las fuerzas que se originan entre la herra-
mienta mezcladora y el material de mezcla se reducen a

un valor muy uniforme.
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Las herramlentas mezcladoras en una mezcla— .

Z:dora de tal Indole pueden estar hechas en uno de los  .

‘ tipos que se’ han menc1onado al principlo, o sea como. -

\

vplatos glratorlos,-placas o manguitos con varlllas,

etc., segﬁn la flnalldad de empleo. Tamblén la disp051-

1c16n en el rec1p1ente puede eleglrse tal como se ha

dicho antes, pero cabe senalar aqui una vez m&s que en'

” 1as mezcladoras planetarlas que se han descrito cada

herramlenta mezcladora dlspuesta en ellas ha de conce-.

~b1rse en el sentldo del 1nvento como herramlenta ﬁnlca.'

': Aﬁ‘c’oﬁim‘-ac““' se explican mds detenidamente

el invento y sus modalidades haciendo referencia a los

'dibﬁjos;'Enféilqs:

La figura'l es unaarepreSéhtACiéhnéh perépeétiVa de
una modalldad de realizac16n de ‘una

: herramlenta agltadora segﬁn el invento,

la figura 2 es una representac16n esquem&tlca de ‘la
herramlenta agltadora de la flgura 1,

vista desde,arrlba;

lé figura 3 es una representaciéﬁ esquém&tica devla
: disposiciéh espacial dé las varilias. |
agitadorés défuna.herramienta_iﬁdiVidual;:
vista desde arriba; |
la figura 4 es una modalidad especial de realizacién.
- de una herramienta indiv idual para emplear
.en.una herramienta agitadora ségﬁn el

invento;
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la figura 4a

la

la

la

figufa

figura

figura

es una modalidad de realizacién modifi-
cada de la herramienta agitadora repre- .
sentada en la figura 4;

es una repreééhtacién\esquemética del

giro planetario en un recipiente meéezclador
que efectfia una herramienta agitadora
construfda segfin el invento; .

muestra una mezcladora piénétaria cuya
herramienta agitadora estd configurada

de acuerdo con el invento; ¥y

muestra una mezcladora planetaria con-

los ejes de las herramientas agitadoras

inclinados hacia el &rbol de accionamiento.

»La-herramienta,agitadora'de la figura 1 se-

compone de un &rbol de accionamiento 1, en uno de cuyos

extremos estd formada una estrella impulsofakdotada de

tres brazos 2. E1 &rbol 1 es accionado en torno a su

eje M por un motor que aqui no se ha represéntado.

Los brazos 2 de la estrella impulsora cons-

tituyen soportes para las,herramientaé individuales 3,

las cuales estdn aplicadas con movimiento giratorio libre

a los extremos de los brazbs-Z*distantes del &rbol 1.

Las herramientas individuales 3 giran en torno a arboles 4

(Fig. 6) no reconocibles én'la figura 1, tendidos en

la direccién axil 7. Las herramientas individuales 3

se componen de una placa circular 5, en cuya cara infe-

rior estin aplicadas uniformemente en la regién marginal

una serie de varillas 6. No obstante, las herramientas
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_indlv1duales 3 pueden ser tamblén platas llbrementezg"

”giratorlos, preferentemente prov1stos de nervaduras.

=10~

.Tales platos mezcladores son conoc1dos y no nece51tan

\,
N

aqui expllcarse n1 representarse con mas detalle._

La flgura 2 muestra 1a dlsp051cidn de la ,
flgura 1 en otra representa016n de prlnclplo,'v1sta
desde arrlba. Como se observa, las tres herramlentas

individuales 3 estan dispuestas uni formemente enrtorno

‘al eje de aécionamiento,M; éOﬁ{lp ¢ual los brazos 2
‘de la éstrella impulsora COmPrehdéh'cada@unO'ehtre'si
~.un &ngulo de 1zd'§rados._E1‘diametro 2r e las herra-

: mlentas 1nd1v1duales 3 es exactamente 1gual que la

distanc1a de los ejes de giro 2 de las herramlentas
1nd1v1dua1es al eje de.acc1onam1ento M. La zona-nucleaf'
se deja libre y el frote de las particulas de mater1a1
de agltac16n que se hallan en esta re916n se produce
porque por la rotacién de todo el materlal de agltac16n'
estas particulas son llevadas hacia fuera por 1la fuerza -
centrifuga.

En virtud de la distancia de las he:ramieﬁtas
individuales 3 entre si se produce entre-ellas un$=zbna
de compensacién A para las véloéidédes del méteriéi de
mézcla dirigida§'una contra otra entre las herramientas
individuales. En la figura 2 ée ha represeﬁtadd’én.esquema
entre las dos herramientas>individua1es 3 dibujadas a la
derecha el curso del perfil de.velocidad en elvmaterial
de mezcla.

La figura 1 muestra herramientas individuales
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hechas de placas c1rculares 5 en las que estan dlspuestas

varlllas 6 paralelamente unas a otras cerca del borde.*k

Tal herramlentas mezcladora tlene la ventaja de que al
sacarla del materlal de mezcla es f&c11 11mp1arla, por
ejemplo, el mater1a1 de mezcla flﬁldo gotea fécllmenteh
de las varillas 6. En lugar de una dlsp051016n en circulo
ﬁnlco de las varillas agltadoras 6 en torno al eJe cen—é
tral Z puede dlsponerse tamblen un mayor nﬁmero de ellas,
como én la flgura 3. Estas se hallan a la mlsma dlstanc1a
unas de otras, por lo que sus ejes forman 51empre entre
si un trifngulo equil&tero, como se ve en-ia figura 3.
Otra modalidad de realiéacién es ia que
se muestra en la flgura 4, en ia que las varillas 6 estén
dlstan01adas radlalmente-de.un eje 4. La ventaja de una
herramienta 1nd1v1dual de este tipo, ademés de- 1a fa01-’
lldad de llmpleza, radica en que se la puede 51tuar taﬂ
junta a otra herramlenta 1nd1v1dua1 de la misma construc-
cidn que las 2zonas dé acciéh de’ias varillas 6 se cbrﬁen
en parte. En este caso, naturalmente,'hay que cuidar de
que las varillas 6 de dos herram;entas individuales 3

vecinas no se toquen entre .si.

La figura 4a myestra un ejemplo de realiza-
cién modificado respecto al de la figura 4,'e1 cual se
diferencia del anterior en qhe el arbol 4 estéd sujeto
rigidamente al brazo de soporte 2 y las varillas 6 estén

aplicadas a un manguito 4a que gira libremente en torno
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al &rbol 4. Este mangulto puede ser de una sola pieza, -

pero tamblen puede componerse de varlos mangultos 1nd1-
V1duales puestos uno sobre otro y glrables llbremente
unos respecto a otros, todoS»ellos éon-vari;las‘aplica;
das. Asf es posible tambiéﬁ ﬁha cémpénsaciSh_dé fuefias 

en los méis diversos niveles de la mezcladora,'pues la

-veloc1dad de glro del remollno puede ser a veces dlfe—

rente desde abajo hac1a arrlba.

El func1onam1ento de la hérramlenta agltador<
de este invento se expllca a cont1nuac16n hac1endo refe-
rencia a la figura 5 Se supone que con una dlstanc1a.ZM
entre su eje 2 y el &rbol de a001onam1ento M, una herra—

mlenta 1nd1v1dual 3 glra en torno al eje de acc1onam1entc

'M con la ve1001dad angular 52 Si se fljara rigldamente

el érbol Z de 1la herramlenta 1nd1v1dual 3, resultarian~
ve1001dades de 1mpacto de31guales:del-materia1 de mézclé

sobre las varillas 6 de la herramlenta individual segﬁn

que se topara con una varilla 6 dlspuesta a proximidad

del érbol de accionamiento M o con una varilla 6 dis-
puesté lejos de dicho &rbol. Lejos del &rbol de accio-
namient6 M las velocidades de’impacto, a causa de la
mayor velocidad de trayectorié’qe la varilla 6 corres-
pondiente, son mayores que cerca_dél drbol M;vSi ahora
se deja girar libremente enztorno a éu éje Z2 la herra-
mienta individual 3, se produce durante el giro de la

herramienta individual 3 en torno-al &rbol M una rotacibén

de la herramienta individual 3 en torno a su eje Z con
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una velocidad angularhd » la cual es Opuesta a le veloc1dad
angular!L ¢on dque corre la herramlenta ind1v1dua1 en torno a
eJe M. Si el radio? de la herramlenta 1nd1vidual 3 es igual
a ZM. de 1o que se deduce un dlametro 4P D de la region ba
rrlda por la herramlenta individual 3, resulta la veloc1dad
angularWA} segin la ecuac16nul JI-JL donde.n. G es- la velo-
cidad angular del material de mezcla, Gue depende de . segun
la ecua016nll =cxN., Ces aqul»una magnitud que depende
de la’ v1scosxdad del materlal de ‘mezcla y de sus fuerzas de
friccién 1nternas. Al poner en marcha la mezcladora,JL es m
nor quéihy mientras que al_frenérla ocurre lo contrario;
En el céSo esﬁaciohario,-lé velocidad angulér
coﬁ que gira la herramienté individual 3 en torno a su eje
z esbd o Sea 1gua1 a la dlferenc1a entre 1la veloc1dad an-
gular con que el eje Z de 1la herran1enta 1nd1vidual/glrcunda
el a:bol de accionamlento M yila ve1001dad angular del mate-
rial dé mézcla; siempre que su perfilide velocidad sobre éi’
radio sea lineal_y_eh el arbol M-igﬁal-a cero. Por el con-
trario,-si el perfil de velocidad del_materialvde mézcla
es una funcidn no lineal £(x) de la distancia x désde el
borde externo de la he:famiénta individual 3, wvale para
la relacidn
2 | | | 2
2§ (x-$) E'\.(Zg-x)—f(x)j dx
Wo._ b , : .
2 gg(x—g )2 [:(L(Zg—x)-f(x)].dx

Esto significa que sobre la velocidad con que gira la

herramienta individual 3 en torno a su eje 2, cuando los
rerfiles de velocidad en el recipiente de mezcla son

desiguales, no pueden hacerse indicaciones especiales
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Cabe;féténer, sin embargo, que esta velo;idad de'girqf~f!

de la herramienta individual 3, en virtud del movimiento'
libre de é&sta en torno a su ejé 2%, se ajusta por sf%

v L N e
misma segln el perfil con que se atacan las varillas

de 1la herramienta individual.

Por ﬁltimo,'la fiéUra 6 muestra el empléo

del 1nvento en una mezcladora planetarla con herramlen- -

tas 1nd1v1duales 3 que glran en torno al 5rbol central  ‘

M. La representac16n de la secc16n transversal en, la

flgura 6 muestra un rec1p1ente mezclador 7 en el que

est&n dlspuestas dos herramlentas 1nd1v1dua1es 3 Estas.

-t1enen un tamano que, visto en secc16n desde ellas, ocupa

cééi todb el esbacio libfe dél récipiehte éntrerél éubo
y 1a pared Las herramlentas 1nd1v1duales 3 estén hechas,
como se representa en la flgura 1 de modo que se com-
ponen‘de placas c1:¢ulares S.a las que estén apllcadas'
variilas_G-a broximidad del bofde. Al &rbol 1 accionado
estan aplicados dos brazos sﬁéteﬁfédores 2 que en la
regiéh de sus extremos llevan cada uno un drbol, gorrén,

etc., 4. En torno a estos gorrones 4 la placa 5 de la

‘herramienta individual 3 est& montada para girar libre-

mente. La disposicidn espacial del recipiente mezclador

7 y de las herramientas individuales 3 corresponde aqui

a la de las mezcladoras planetarias conocidas. La dife-

rencia estd en que las herramientas individuales 3 son

libremente giratorias en torno a sus gorrones 4 tendidos
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en el sentldo ax1l Z, 0 sea éue aparte del ac01onamiento
de 16s brazos sustentadores 2 por medlo del &rbol 1 no
se ha establec1do nlngﬁn acc1onam1ento prOplO para las
herramientas individuales 3 Estas, ;; camblo, son puesta

en glro en torno a sus ejes Z exclu51vamente por la

fr1cc16n entre ellas y el material de mezcla, por 1o

'que la veloc1dad de glro se establece segﬁn el perfll
de veloc1dad que ex1ste en el mater1a1 de mezcla. Por'
la flgura 6 se ve muy claramente que una mezcladora

‘planetarla asf presenta una construcc16n muy senc1lla

porllovque se refiere al accionamiento de la herramienta

. mezcladora constituida por las dos herramientas indivi-

duales 3.

Como ya se ha dicho, los &rboles de 1as

,herrémiehtas individuales pueden estar tendidbs eﬁ la

miéﬁé diieéciéh qué el Srbol de accionamiento a que.
estén sujetos los soportes para 155 éibolés de lés herra-
mienﬁasf Las modalidades de realizaéién de,lés figu:as
1 a 3, 5y 6 estén hechas de esﬁa manera. Pero'tambiéﬁ
pueden estar inclinadoes hacia el &rbol de accionamiento.
Esta modalidad de realizacidn esté representada en la
figura 7.

| : La‘figura 7 muesgra una mezcladora en’segcién
que tiene un récipiente mezclédor 7 con dos herramientas
individuales 3. Estas son de taméﬁo tal que confellas

puede barrerse casi todo el espacio del recipiente. Las
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herramlentas 1nd1v1duales est&n hechas en.prlhc1plo, en_
el ejemplo representado, tal como aparecen €en la flgura
1r Cabe senalar, sin embargo, que tamblén pueden usarse
herramlentas 1nd1v1duales hechas tal gbmo se representa

en las flguras 4 y 4a.

Las herramlentas 1nd1v1duales 3 se componen
de placas c1rculares 5 a las que estan apllcadas varlllas
6 de longltud dlferente. Las placas 5° estén montadas en-w
forma llbremente glratorla en arboles 4 sujetos a brazos
de sostén o] soportes 2. Los soportes 2 estén sujetos al
&rbol de accionamiento 1. Los arbbles 4 paia ias herra-
miehﬁas'individuales estln inclinados en unos 45 grados
hacia ei éje del Srbol de accionamiénto 1. |

Tél mezcladoré es Apta espeéiaiﬁeﬁfe pafa 3

la mixtmracién de material 1fquido, ‘ficilmente evaporable.,

'En funcionamiento, el n@mero de revoluciones de las

he;ramiehfas indivi&uales.3 se ajusta»dejtal modo que
los extremos libres>dé las varillas 6 qué llegan a la
superficie del matérial liquiao,de mezcla proddcen un
mbvimiento relativamente pequehno, pero en todo caso
regulér; De este modo se evita que el material de mezcla
se volatilice demasiado. - |

Cabe subrayar que ias herramientas indivi-
d#ales pueden céneCtarse'también a un circuito térmico
exferno (pbr ejemplo, a un circuito‘calorifico o refri-
gerador) o estar ellas mismas temperadas (por ejemplo,

eléctricamente) .
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NOTA

Descrlto el objeto del presente invento, Se de-

f'claran nuevas y de propia invencidn las sivulentes reivin-
"dic301ones con prioridad de la solicitud patenxe alemana-

‘v; ‘n° P 24 40 9.1 del 26 de Agosto de 1974,

| L 1. Dlspositlvo ag;tador perfeccionado para mez-

”ﬁ?ﬁﬁoladora o] removedora con una herramienta agitadora a 1lo

. mepnos que esté montada en un SOporte apartado de un érbol
fﬁ?f‘de acclonamlento y que describe uh movimiento circubar e
:J? :torno al eje de accionamiento, caracterlzado porque’ anlu-
”fgq;ye una herramlenta individual (3) es libremente girable

”v-“en torno a un érbol (4) aplicado al soporte (2) y t&ene

, elementos (6) que se extien.den radialmente hac:.a fg.g::a.

- desde el arvol (4) o que estdn distanciados del &r:I'(4).

2. Disposotivo. segin 1a re1v1ndicacidn.l, ca”ac—

ter aao en gue la herramienta ind1V1dual (3) es un p;a—

0o, de preferencia prov1sto de nervadurase

| 3. Dispositivo segidn la reivindicacidn 1, ca-
racterlaado en que la herramienta individual (3) es una
“3  ’placa (5) con varillas (6) aplicadas a ella que se extien-

.ﬂi' den paralelamente en sentido axil.

4+ Dispositivo segién la reivindicacion 3, carac-
terizedo en que 108 ejes de las varillas (6) vecinas for-

" man en esquema tridngulos equilateros.
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de varlllas por 1o menoSe

‘7‘corona 01rcular en torno al érhol de acclonamlentu (I)e
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5. Disp031t1vo segdn la reivindicacidn 1, carac-

; 'terizado en que la herramienta individual (3) comprende
'  varIllas (6) extendidas radialmente, las cuales estan apli-
*7a“cadas ‘a un 4rbol glratorlo (4) o a un manguito (4a) dis-

puesto glratorlamente en torno al Arbol (4).

6. Dlsp031t1vo segin la re1v1ndﬂcacidn 5, carac—

7 ter1zado en que el manguito (4a) ests dividido en varios

nos
mniembros d:souestos sohre otros y libremente glratorlos

unog respecto a otzos, los cuales llevan cada uno. uu par

° >
- ,L'

-

7. Dispositivo segdn una de las re1v1ndica01ones

'anterlores, caracterizado en que vaerias herramientag indi-

5"1v1duales (3) estdn dlstrlbuldas unlformemente sohre .upa

269 @

Ss0®

8e Dispositivo segdn la reivindicacidn 7,”0arac-

: terizado en que las herremientas individuales (3) presenr

_tan un dlémetro eficaz que es del mismo orden de magnitud

~que su distancia reciproca.

%+ Dispositivo segan la reivindicacidn 7, carace

_‘teriaado en que lleva tres herramientas individuales (3)
f,cuyo didnetro eficaz es igual o aproximadamente igual
‘a la distancia que va de 1¢s arboles (4) de las herramien—

‘  tas,ind1v1duales al 4rbol de accionamiento (1).

~10. Dispositivo segin las reivindicacidnes pre-—

cedentes, caracterizado en gue la herramienta mezcladora
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(3) es libremente gifatoria en torno a su eje (4).
ll. Dispositivo agitador perfeccionado.

Segﬁn se describe y reivindica en la presente me=

’v,mor a descrlotiva que consta de 19 hojas foliadas y escri-

:tas a méguina por una sola cara.

‘Madrid, a 25 de Agosto 1975
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