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MEMORIA DESCRIPTIVA
parz sollicl tar
‘ PLTENTE DE INTRODUCCIOH‘
en ‘
ESPARNA
por DIEZ sfios '
8 nombre de THE PEELERS COMPANY, entidad norteamericana,
establecide en 619 South Peters Street, Nueva Orleans,

Louisiana, Estados Unidos de América, por:

" " UNA MAQUINA DE MONDAR CAMARONES"

Le presente invencidn se refiere a mejoras
en las miquined de mondsr eamarones, langostinos y simila~
res, y consiste en ciertas me joras en la méquina ilustra-

da y descrita en nuestra gnterior Patente de EER.UUe ne

5 2.429.828, conasedida el 28 de Octubre de 1947.
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Aungue la presente invencidn tiene en gene-

ral los mismoe objJetos descritos en 12 anterior solicitud
citada, la presente méquine ofrece ventajas en velocidad
y precisidén de mondsdo y en 1z eliminscidn de 1z acumanla-
oifn de lodc. Tal lodo sec encuentra en los partes superiores
de los rodilles y si no se guita presenta inconvenientes pa-
ra el mondado perfecto. La eliminescién del lodo se logra ha-
ciendo pasar los camarones a 1o lmrgo de cenales estsbleci-~
doe entre rodillos mientras me lava el lodo, gue resulta de
la mondadura, con chorros de sguas, hociéndose el desague a los
extremos inferiores de los rodillos, gue estdn inclinados.

4 diferencia de 12 méquinz de 1las anterior so-
licitud, el camino de los camarones es longitudinal a los
rodillos, cuyos ejes estén dispuestos en un plano inelinado,

desplazéndose los commrones por gravedad & lo largo de la lon-
gitud de los rodillos, en vez de a través de los mismos, co-
mo se describe en nueatra anterior solicitud citada.

Otro objeto de la invencién y otra diferencis
sobre la méquinz de la amterior solicitud consiste en la dis-
posicidén de rodillos en dose plenos, dando por resultado el es-
ta lecimiento de canales a lo largo de los cuales deben mover-
ge los camarones en el cursb del mondado y donde se mantienen
y confinan, teniendo lugar el mondado sutbencislments en for-
ma2 continua mientrae los camarones siguen su curso & lo large
de los canales inelingdos.

Otro objeto sdicional y otra diferencis so-
bre la mfquines anterior reside en el empleo de agua en los
lados superiores de loam rodillos, 18 cual hace moverse g los

camarones a lo lergo de los canales, en periodos de tiempo
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tales en que han sido soltados & 1z asceidn de apresién

Yy mondado de los rodillos, sctuando el movimiento oscilene
te de los rodillos pera llevar & los camarone® de un lado
& otro del cemal en unz trayectoria aproximadamente en
zlg-zag & medida que los czmarones avanzan por gravedad y
son lavedos hacla sbajo de los canales inclinados.

Otro objeto de 12 invensidn reside en el
emplec de ochorros de agua pars laver el lodo que resulta
del mondado, & 10 largo de los lados superiores de 1los ro~
dillos hesta el punto de descargs en 8o0s extremos inferio-
ress

Otro objeto de la invencidn es controlar
la rzgpidez de desplszamiento de los camarones hacia aba jo
de los canales 1nclinados regulandoe el volumen de agna su-
ministrado a las partes superiores de 1os rodillos.

Con los objetos anteriores y otros a la vis-
ta, a continuacidn se describird lz invencidn més detalla~-
damente y se sefizalari mds especislmente en 128 reivindi-
caclones finzles.

En los dibujos, en loes que los caracteres
similares se refieren a2 pieszas ignales e correspondientes
en las diferentes vistas.

La figura 1 es un alzado latersl de uns mé-
quina perfeccionzds de mondar cemarones y un dispositive
de alimentacibn tal como se construye de acuerdo con la
presente invencién.

Je figura & es ung vista en plante de una
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forma de rodillo empleado, con partes arrancades y pertes
mostradas en seccidn.

La figura 3 es una viste en planta desds
arriba del dispositivo de elimentacién como se muestra en
la lfnes 3-3 de le figuras 1.

La figure 4 es una viete en planta deade
arriba del mondador eomo se muestra en la 1fnes 4-4 de la
figura 1.

Ia figura 5 es un alzado de extremo dado
por la lfnea 5-5 en la figura 4.

La figure 6 es un slgado de extremo del
bestidor y'dispoaicién ajustable de gato, con partes
arrsncadas.

Las figuras 7y 8 son vistaes diagramdti-
cas que muestran la operacién de mondado de camarones:

La fizure ¢ es un detalle del sjuste del
tabigue de obstéoulo.

L& figure 10 es un algado de extremo de
unz forma modificada de zcoionamiento y disposicién cerra-
da del canal-

La figura 1l es un disgrama gue muestrs el
método de funcionamiento de esta forme modificada.

La figura 12 es un alzado de extremo de
uno de los rodilllos revestido de cauchoe.

Le figura 12 es una vista en planta frag-

mentaria desde arriba de la disposmicidén modificeda de ca-

nale
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Ia figura 14 es unz vista en perspective
fragmentaria de uns fqrma modificada del tabique de obs~
tdonlo mdvil o paleta, ¥y

la figure 15 es una vista en perspective
fragmentaria de unz forma modificada del bastidor superior

Refiriéndonos més especialmente a los dibu-
Jos y més particularmente 2 1la figura &, una pluralidad
de roiilos superiores 10. 11l. 12« 13, 14 y 15, se ilustren
en nimero de seis, y descansando sobre ung serie o grapo
de rodillos inferiores 16, 17, 18, 19, 20, 81 y 22 que en
el ejemeplo moetrado en la figura 5§, son siete. Los ejes
83 y 24 de estos rodillos se muestran inclinedos, como se
vé en la figura 1, por lo gue se orea un extremo elevado
0 receptor de cemarones con nn extremo bajo o de descargas

Los camarones circulan hscie 2bajo de 1z in-
clinzcidn de los canales 25 entre los rodillos superiores
espaciados 10-15 y soportados sobre las pgriferiaa de los
rodillos inferiores 16-22. Por lo general, tres rodillos
constituyen un2 unidad, sungue en un momento dado, el ro-
dillo inferior o de accionamiento y uno de los rodillos su-
periores cooperan pera realizar la funcidn del mondadoe
Cuando el rodilleo interior de acoionsmiento girs en el sen-
tido de las agujas de un reloj, lea zccidn de opresidén o mon-
dzdo se asegura en razén del contacto entre dicho rodillo
inferior y €l rodillo superior deresho« Por el contrario

cvando el rodillo inferior de accionamiento gira en sentido
opuesto & 1ls8 agujas de un reloJ, la aocién de opresién o
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mondado se asegura por el contacto entre el rodillo inferior
¥ el rodillo superior izguierdo. Tal unidad comprende un

par de rodillos superiores, por ejemplo, los rodillos 11 ¥y
12 mirsando en las figuras 7 y 8, cuyos rodilles estén espacia
dos horizontalmente para orear el canzl inelinsdo hacia
gabajo 25, entre ellos, y tal unidad se completa por un solo
rodillos de fondo 18 gne estd dispuesto directamente deba-
Jo del canzl 25. Loe rodillos superiores descansan sohre

los rodillos inferiores de forma que se han dispuesto cru-
ces 27, 29 pare cada unidad donde el par de rodillos supe-
riores 11, 12 se ponen en contacto y se aplican a presién
sobre les partes laterales superiores del rodillo énico 18.
Otras cruces, curvas o0 agerres se muestran en 28 y 30 para
los rodillos adyazcentes. Se comprenderd gue ests unidad de
tres rodillos puede repetirse tantas veces como se desee.
Bn la fig. 7 se verd gue el rodillo superior 12 de la uni-
dad 11, 12 18 también forms un miembro de la unidad adya-
cente 12, 13, 19. De esta forma me puede disponer cuslguier
ndmero de canales inelinados 25 pars una capacidad desea-
da de 1z méguina. |

Como se muestre en las figuras 7 y 8, los di-

ferentes rodillos estdn sdaptzcdos pars oscilar de un lado a
otro en las direcciones de las flechas 31l y 32. En estas fi-
guras, 33 representa el camardn en bruto o la csrne mondada
en el cangl 25, mientras las céscaras que pzsan a través

de las cruces y son separadss| de 12 carne se indiesn en 34

guando csyendo & través de las sberturas de descarga 26 en-
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tre rodillos inferiores gdyscentes 18, 19.

En otras palabras, uns unidad puede consis-
tir en los rodilles 11, 12 y 18 ocuyos ejes 33 ¥ 24 estén en
uns disposiocién triangular com 1z base del tridngulo haciae

5 arriba y su:vértiee apuntendo haola ebajo.
Esta disposicién de los oanzles 25 gue es-
tén cerrados en su fondo por el grupo de rodillos inferiores
17 2 21 y 2 embos lados por el grupo superior de rodillose
10 @ 15, pero estén ablertos en su parte superior pargheci-
lo bir a1l los camerones.

Los rodillos pueden soportarse de cnalguier
fomms adecuszds, por ejenplo, los roiillos superiores l0-15
pueden girar en un bastidor superior 35 mientras gue los ro-
dillos inferiores 16+22 pueden girar en un bastidor infe-

15 rior o barcads 36-‘El bastidor superior 35 estéd conectado
con la banozda inferier 36 por medio de varillas roscades
37 que estdn pivotadas en 38 a la bancads inferior 36. Pares
de tuercas 39 y 40 pasan sobre las varillas roscadas 37. Es-
tas varillas roscasdas estin dispuestas en 1as esguinus del
2o bagtidor y unos mvuelles helicoidales 41 rodean las varillas
roscadas 37 entre las tuercas superiores 38 y los apoyos 42
dispuestos en las riostras de esquinz 43 que forman parte
del bastidor superior 35. Las tuerces inferiores 40 estén
roscadas sobre partes de las varillas fileteadas 37 dehajo
&5 de las riostras de esquina 45-
Tornillos ajustebles horizontalmente 44 estén

roscados @ través de blogues 45 en el bastidor inferior o

il
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bznoada 36 y tlenen czberas 46 por las que se pueden girar
y as{, desplazarse de un lado & otro los bloques 45. Los
extremos interiores de los tornillos de ajuste 44 tocen 1oé
mufiones © los blogues de apoyo 58 ¥y 59 de los rodillos ex-
tremos 16 y 22 del grupo inferior, como se muestra en la
figurs 5, pere evitar as{ que estos ®odillos 16 y 22 por
consigulente, todo el conjunto se extiendan lateralmente.
Por el ajuste de estos tqrnillos 44, el ancho de los caneles
285 y de 128 aberturas 26, puede reducirse o sument=rse.

Como se muestra en la figura 5, los mufiones
23 de los rodillos superiores 10-15 pueden deslizarse en ra-
nuras a¥rgadas horizontelmente 200 del bastidor superior
33, en tanto gue los blogues de apoyo 202, para los mufiones
24, de la serie inferior de rodillos 16-22, se deslizan en
renuras alargsdas horizontalmente 201 hechas & través del
borde superior de la banosda inferior 36. Cuando se asplica
presidn por los tornillos 44, los rodillos 16-32 de la serie
inferior son oprimidos entre sf disminuyemndo as{ los anchos
horizontales de las zberturas de descarge 26. La serie supe-
rior de rodillos 10~-15 puede subir, ya que el bastidor su-~
perior 35 es ajustable en las varillas 31. Los rodlllos
10-15 del juego muperior se acercardén tembien por easta ascidn
pere redueir los anchos de los canzles 25. Cuando los rodi-
llos de sccionemiento inferiores 16-22 se acercan entre sf,
se colocarén ocables méds cartos 62 o pueden incluirse en los
cables formas ususles de dispositivos de compensacién a fin

de ajustar sus longitudes.
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comgke muestra més especialmente en la fign-
ra 1, ls banecada inferior 36 y as{ el bastidor superior 35
gue es soportado por elle gomo una unidad, esté pivotads
gl bastidor 50 por los pivotes o espérragos 47 (figura 1)
con lo que todo el conjJunto de rodillos puede ajustarse
en ocusnto sl éngnlo de imoIinmcidn. En el extremo inferior
gue oscile libremente, de este conjunto uno o mfs husillos
u otros g=tos se colousan para ajustar todo el conjunto en
torno de los pivotes 47. Eete disposicidn de gato se muestra
més especislmente en las figuras 1 y 6; en las que una ve-
rills 48 montada en la bancada 36, cooperan con une varills
49 montade en el bgetidor 50+ Un collar 51 gira, sobre la
varilla 48 y lleva un gto de jusillo 52 que estd destina-
do a enchuferse en un manguito 536 Una tuerca 54 hece avan-
gzar @l tornillo 58 dentro y fuera del manguito 53 empunjan-
do as{ hacia abajo o heole arriba el extremo libre inferior
dédel canjunto de rodillog- Un eoller inferior 60 sopor tado
por el manguito 55 e8 o0scilado sobre le varilla inferior
49.

Un reoipiente de desague 55 estd soportado
por el bestidor inferior 36, teniendo @icho recipiente 55
une salida de cdscaras 56 dispuestes debajo de una cubete
67 colocada para recoger la carne mondada & medida que ma-
le de los extremos inferiores de los canales 25.

Los rodillos pueden hacerse cscilar por ecusl

guier mecanismo aproplado, por ejemplo, el Juego superior de
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rodillos 10-15 puede recibir movimiento oscilatorio por el
contacto de fricoién con el juego inferior de rodillos
16-228 que tienen poleas de garganta 61 fijss en ellos, o

a sus drboles en los extremos superiores, eiendo arrastra-
dos cables sin fin 62 por las gargantas de les poleas 61 y
estando fijos como se indica en la figura 5, a un tnbo de
corredera o cruceta 65 para moveise en vaiven sobre una va-
rilla estacionaries 64 fija al bastidor o el reciplente de
drenaje 55. Un brazo 65 scbressle hacia sbaJo desde el tubo
de corredera 63 y eatd conectado giratorismente en 66 & una
barra 67, plvoteds en 58 & un brazo de msnivela girstorio.
Este brazo de manivels 69 ea accionado por el engranaje de
reduccibén 70 desde el drbol de engranajes 71 a través de une
transmisibn de corress y polez 72 desde el 4rbol motor 73 y
el motor eléotrico u otro 74. Un ajuste 75 (fig. 1) controla
la velocidad de los rodillos y tambien del dispositivo alimen-
tador por medio de una polea de motor de variss velocidades.
Como se muestra en lz figura 5, el 4rbol de engrahejes 71 tie-
ne ung polea 76 file en su extremo exterior cuya fuerzz es
transmitide por una correa 77 gl 4rbol 78 del mecanismo de
alimentacidn.

Refiriéndose més especialmente a la figure 2
se entenderd que cuslquier tipo o forma de rodillo puede em-
plearse parg uno u otro o para embos grupos de rodillos, supe-
rior e inferior, estando tales rodillos provistos, preferente~-
mente, con cojinetes de bolas o0 de rodillos 79 que correr so~-

bre un 4rbol no giratorio 80 que puede tener un extremo oua-

oy g B s



lo

15

2o

28

» 227809
drado u otro no; ciraular 81 ajustado en un alveolo cilg-
drado @ no eircular, en un cojinete 82. Los cojinetes 82
estdn mostradoa;de modo no giratorio en aberturas cusdrs-
das o no circulares s través de 1los csrriles extremos de

la cajla superior 35, gomo se munestra en las figs;‘e Yy 5 Los
cojinetes 82 tﬁenen pestafias en 83 y 84, en los lados ppues-
408 de los cargilas,ss vera mentenerlos en su lugar; en los
carriles. Eatafdispoeioién evitard tambien el movimiento
deslizante axigl del 4rbol 80.

. Puede emplearse cuszlguier mecanismo de ali-
mgntacién gque se desee, pero es preferible el mecamismo gue_\
se muestra, mis especialmente, en las figs. 1 y 3, en el
gue un transportador sin fin de tela metélica 86 estd dis-
puesto eon inolinseidn en un tanque 87 gque tiene un fondo
inclingdo 88, enyo extremo superior estd situado junto al
extremo superior de los rodillos inclinados. E1 transpor-
tedor 86 corre sobre un rodillo superior 89 y un rodillo
inferior 90.

El tanque 87 sc¢ provee de agua frescas a tra-
vés de un tnb§ de admisifn 91, manteniéndose el agua a un
nivel 92 por éedio de un tubo de rehbose de salida 93. Se ha
dispuesto una vélvula de limpieza 94 Jﬁnto al extremo infe-
rior inclinzdo del tanque 87. ELl tebique de obstdoulo infe~
rior ﬁrticulaéo 95 estd montsdo en la pared del tangue 2d-
yacente al ro&illo del transportador inferior 90 y tiene

curvado su extramo libre en la direccidn del movimiento del

remal superioﬁ del transportador 86 y desconsa en él. Un
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segundo tablgne de obsticulo verticalmente 2justable 96
estd montado, eproximadamente, en la lfnea del nivel de
agua 92, sobre una parte intermedias del ramal superior del
transportador 864y siendo llevado el mismo por las paredes
laterzles del tangue y ajustado por tuercas 97 u otros me-
dios apropiedos .

En el funcionamiento los camarones se vacian
0 echan en la cuba de agua 87 que estd abierta en su parte
superior, psra este fin. Los camarones son recogidos por
la correa de slimentaoién 36 ¥y llevados hacia arriba a lo
lergo de ella, como se indica en la fig. 1 por 1z que son
arrojados en el extremo alto superior de la méquina de mon-
dar. En este punto se sbren camino a los oczmales inclinados
25 y demscanssn sobre los rodillos inferiores 16-22 gque
por recibir un movimiento oscilatorio por el mecaniamo de
accionamiento, presentsn los os=merones, alternativamente,
8 cade uno de sus dos rodillos superiores. gs{, los camaro-
nes se ponen en contgcto, alternativamente, con los aga~
rres opuestos. Cusndo las periferics mituas de los dos ro-
dillos que constituyen un agerre se mueven jJjuntos hseis
abajo, oprimen y estrechan a los camarones obligemdo a ls
carne 33 a salir de les cascaras. Como 12 carne es resbala-
dize no pasa a través del agarre. Sin embargo, les ocdscaras
son cogidae por las periferias de los rodillecs y habiendo
sido desprendidos de la carne, se gpleetan y son obligedas
& pasar a travéds de los agerres y por lzs zberturas de des-
carga 26 situadas dehajos. Bstas cascaras 34 caen en el re-—

ciplente de desagua 55 y son evacuadas = través de la sali-

o
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En la rotzcién inverss de cuzlguier par de
rodillos, las cemarones se retiran del agarre, siendo lle-
vados por esta rotecién inverse del rodillo inferior el
agarre opuesto. an pronto como se libera &l camardn en un
agarre o es llevado al otro, el camaron avanza hacle abzjo
por el cansl 25 ayudado eB parte por la graveded y en par-
te por la corriente de agua recibids a través de los tu~-
bos 98 (fig. 4) El sgue pucde ser suministrsde z los tu-
bos 98 por uné bomba 99 sccionada por un motor 100 (fig.
5)

Como se muestra en la fig. 4 por las 1{neas
rayadas, el camaron pasg hacla abajo de los canales en for
ma sustencislmente en zig-zag, moviéndose alternativamen-
te desde un sgarre & otro opuesto, de acuerdo con los mo-
vimientos alternos de los rodilles. 81 el camarén no ha
sido mondado previamente en un agarre es cogido una y
otra vez a2 medida gue desciende por el canal gue se cqmp;g
ta el mondado, después de lo cual elicamarén continda su
cursc a lo largo del canal hasta el punto extremo infe-
rior donde se descargs la carne.

As{ se presenta el camarén un némero de ve-
ces a los agrres opuestos y oadz vez cambia su pisicién
con relaciém al agarie, Por 1o que sSe asegurs se2 presen—
te.do, ventajosamente, varias veces en relacidén adecunada
8 los rodillos de mondar para completar la operacidn de

mondados
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Tambien los tubqs 101, alimentados con sgua desde una

fuénte adeouade, pueden correr longitudinalmente & las
eberturas de descarga 26 con ranuras o perforsclones 102

¥y 103 dirigidas verticalmente hamia los agarres. Este agua
limpia los rodillos de cascaras y lss vierte en el reci-
plente de dessglle. Tambien tiende 2 mentener libres de to;
do a los rodillos. Ia corriente de agua que pasa a travée
de los tubos 98, en los canales, superiores 25, tiende tam-
bien & lavar el lodo y mantener limpias a las superficies
de los rodillos, libres de dicho lods. ILe velocidasd de pa-
80 de los camarones hseia zbajo de los canales 25, puede
controlarse por el volumeén y l= fuerza Jel agua suministrs-
da a trovés de los tubos 98.

El tabigue de obstdoulo ajustarle 96 se co-
loca sobre el transportedor de tela métélioa para controlar
la cantidad de camarones gue se permite avenzar por la co-
rree haocia la méquina de mondar. El borde inferior del ta-
bique de obstécnlo 96 estard siempre separado sobre el ra-
mal superior del transportador de tela metdlica 86-

Un rodillo recogedor 104 ss zplice a uns par
te del transporpador 86, siendo este rodillo ajustable en
la forme usual para mentener el trabsgportzdor zdecuzdamen~-
te tenso.

Las tuercas 39 pueden apreterse para aumen-
tar la tensidn entre los rodillos superiores e inferiores.
Apretando estas tuercas superiores 39 scgbre las varillas

37 los muellea helleoideles 41 se comprimen empujando el

- 14 -
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bastidor de los rodillos superiores y a los rodillos 10-15
montedos en &1 hacia abzjo en la magnitud de esta compre-
gién. Esta fuerzs se agrega 2 la de ls gravedad. las tuer-
cas inferiores 40 se separan hecie absjo desde el fondo
del vastidor o riostras 45 cuando 1z méquina estd en amer-
vicio. Cuendo la mfguina y no ha de ester en servicio es-
tes tuercas inferiores se elevan contra el fondo del bas-
tidor superior obligande = subir el bastlidor sobre los mue-
lles 41, comprimiendolos aliviando la presidn entre los ro-
dillos. Los tornillos de tope 44 evitardn ls expansién de
los rodillos extremos. En otras palabras, los rodillos ex-
tremos inferiores 16 y 22 son impedidos de moverse hsacia
fuera por estos tornillos de tope ajustables 44 que actden
opnitra los &rboles de rodillos estacionarios. Estos tormi~-
Jos 44 permiten tamblen el aJuste para obtener varias se-
peraciones enire los rodillos inferiores. Los rodillos su-
periores se mentienen en su sitio por 1la tensidn entre los
rodillos superiores ¢ inferiores.

Tos a#bholes de los rodillos inferiores des-
ocanasn simplemente sobre el bastidor inferior o vancsda.
Solamente el rodillo central inferior estd blogueado en
su posicién eontra el movimiento horizontel en cualguier
direcoiéne

Los drbolem de loa rodillos Buperiores ese
tén deslizablemente alojedos en bastidores de soporte de
canal cerrado parcilalmente, lo cusl permite la elevecidn

de loe rodillos. snperioree para eliminar 18 tensidn entre
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los rodillos superiores e inferiores cuando la mfquina no
eatd en servigio.

con referencia més espeoialmente a la fig.
15 en l2 que se muestre nns formas modificads del bastidor
de cala 55a, tal bastidor aparece teniendo la forms de un
eanal cerrado en su lado interno por lzs paredes 204 y 205
excepto por ls provisién de renurs slargsda horizontelmen-
te 203 formada entre loe bordes de las paredes interiores
204 y 205. Los gorronss 23a de los irboles de los rodillos
supericres loeg, etc. estdn montados girstoria y deslizable-
mente en la ranura 203. Cuando el bastidor superior 35a se
eleva, el grupo superior de rodillos 10z, etc. @e elevaeré
del bastidor como por ejemplo, cuando las tuercas 40 de lg
fige 5 corren hseis arribae y tambilen suemdo las tuercss de
ajuste superior 39 se sacan de las varillss roscadas 37 y
todo el bastidor superior se eleva parz &liviar la tenaidn
del grupo superior de rodillos.

¢on referencis # 1la fig. 9 se ilustra una

forma de tabigue de obstfculo en el que, salientes perforg-
dos 105, en el tebigue 96 sobresalen de las paredes exter-
nas de la ouba 87 sobre apoyos estacionarios externos 108
en los que estén fijos los tornillos 106 que tienen las
tuercas 97 y 107. Roscando hacia &bajo las tuercas 107 el
tabigue 96 puede demcender, y &l subir lss tuercas 107 el
tabigue 986 se eleva. Lae tuercas 97 actuan como tuercas de
blogueo pare asegurar el ajuste, una vez que este se hs

gfaotusdo. Tambien puede emplearse suzlguier otra forme de

- 16 w
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dimpositivo de ajuste.

Con referencie més especislments a la fig.
10 se muestra uma modifiocscidn en la que el accionamiento
de csble em reemplezado por uns oremallere y pifiones para
suministrer & los rodillos el mismo movimiento osocilante.
La cremallers 110 engrana con los pifiones 111, fijos & los
extremos superiores de los rodillos inferiores l6a, 17a,
18e, 192, 202, 2la, y 228+ Lz cremallera 110 engrana con
estos pifiones 111;en los lados inferiores. L& cremzllera
110 esté fij2 al brazo 658 gue recibe un movimicnto alter~
no de 12 barra 67a y de la memivela girstoria 692«

Por razones econdémicas y pare obtener oapa-
oided adicional de la méquinz se han afladido dos rodillos
extremos 112 y 113 (fig. 10) el grapo superior de rodillos.
Estos dos rodillos asdicionszles 112 y 113 produncen dos caha-
les adicionsles sin afiadir mds rodillos 21 grupo inferior.

Nuestns experimentos ham demostrado que se
obtiens un me jor duncionamiento cuandd todos los rodillos
inferiores l6e-22a estédn fijos, por lo gue respecte al mo-
vimiento lzteral. En la fig. 5§ solo el rodillo central in-
ferior 19 estd fijo. Sin embargo, en la fig. 10 todos los
rodilloe inferiores estén fijos contrs cualquier movimiento
relative horizontal.

Ignalmente, muestws experimentos hen demos-
trado la conveniencia de instalar bodillos locos 114 sobre
cade uno de los cenales, como se muestra en las figs. 10 ¥y

11. En 1z fig. 13 estos rodillos locos 114 se muestran més
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cortos que los rodillos de accionamjento, pero con longitud

suiieiente psra proveer hocas ablertss en los extremos al-
tos superiores de los grupos de rodillos para permitir &
los camarones gque entren en los canales. Il objeto de éstos
roiillos locos 114 es permitir el uso de un mayor volumen
de agua a gran presidén desde arriba s fin de efecctuer une
limpieza mée perfecte de los rodillos, permitiendo con ello
un mondado més wreciso. Estos rodillos locos 114, gue tie-
nen un didmetro relativémente pequeiio, se hallan sobre los
grcos supericres de los rodillos Gel grupo superior, como
se muestres en las fige. 10, 11 ¥y 15.

_ Con referencia mis psriiculsrmente 8 la fig.
12, uno de los rodillos 192 se muestrs como representacidn
de los rodillos de los grupos superior e inferior, teniendo
este rodillos un recubrimiento 115 de caucho o matesial si-
milsr, el cual hellsmos en la &sctualidsd como el mejor re-
cubrimiento de los rodillos, por lo que se refiere 2 la ope-
racién de mondado de camsrones.

con referencia més especialmente & la fig.
14, se muestra una fomme modifiecsda de tebiyue de obstéculo
97a, en el gue @l tengue del aliuentador que oscila sobre
mufionee 116 gue sobresalen entre losextremos del tabigue
para permitir que dicho tabigue efectde un movimiento de os -
cilacifn. En efecto, el tabigue de obstdoulo es une paleta
gque se mueve en un ardo peguefio que produce un movimiento
de ola, gue 2 Bu vez entrega los camarones mds eficientemen-

te 2l trapsportador mfvil 86. Ests paleta puede obiener su
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fuerza de un motor imdependiente o de la energfs de la‘mé-
quine de mondar. En la fig. 14, un motor 117 smciona un
reduc tor de velocidad 118 ¥ una bomba 119 El reductor de
velocidades gira‘la manivele 120, por ejemplo, & 120 repems
en un c{rculo de, aproximsdamente 125 mm. de didmetro. La
manivele mueve en Vaiven uns biela}iié estd coneoctada 2z un
brago 122 gue tiene una extensidn horizontel 123 fija & lo
largo del borde superior de la paleta 97a. Un ajuste 124
de medios pars desplazar la conexidn de pivotemiento 125
entre lz bilela y el brazo para cambiar el brezo de palsnca
efectiva o radio de funcionamiento.

_ E#& natursl gque pueden hacerse variqa cambios
Y modificseiones en los detalles de construccidn y de di-
seflo en la rea;izaoi6n deserita especi{ficamente arriba, de
esta invenoidn, sin separarse del espfritu de ella, estendo
limitedos tales cambios y modificsciones solamente por el

aicanoe de las aiguientes reinvindicaciones.

- NOTA -

Tos puntos de invencidn propia, no nueva, pe-

ro no estehlecida, practicads ni divulgade en Espafie, que
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se presentan para que sean objeto de esta Patente de In-
troducel én por DIEZ efios, son los siguientes:

10.- Una méquine de mondar camsrones langos-
tinos o similares que comprenie una disposicién unitaria
de tres rodlllos oscilantes inclinpdos gxielmente, con dos
de los rodillos separados y con el tercero rodillo dispuee-
to bajo tal sepgr&oién‘y formande distanciss de sgarre con

los rodiillos espaciados, formendo asf{ el conjunto un éanal
8l gue pueden zlimentarae los camarones en bruto para mon-
darlos.

22.- Una méquins de monder cemarones, que
comprende uns disposicidn unitaris de dos rodillos con sus
ejes inclinedos y una distancia de agarre entre logs rodilles
destinados & mondar el camaron y dispositivos pare hacer
ogoilar dichos rodillos.

3¢.- Una méquina de mondar camarones, gue
comprende ung disposieidn nnitaris de tres rodillos dos de
los ocuales consitiyuyen un par superior, estando separados
en un sentido austancilalmente horizontal, estsndo dispues~
to el tercer rodillo solo inferior, debejo del espacio en~
tre los vrodillos superiores y faomando con ellos dos dis=
tancies de agarre espaciades pars mondar el camerén, es-
tendo dichos rodillos inelinsdos exizlmente y teniendo un
extremo receptor superior para el camarén y un extremo de
descargas inferior, y dispositivos pars hgger oscilar dichos
rofiillos, de tal forma que las periferias de 1zs pasrtes de

las distanclas de agerre scerqguen €en las miemas direcciones

- 20 =
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con fia elternacibén de direecidn en les distenciss de age-

rre opuestas. ‘

42.~ Una méquine de monder cemarones segin
la reivindicacién 3, en la gue se han dlspuesto medios pars
entregar bna corriente de agua en un cangl definido por 1@;
tres rodillos pera ayudar al camarén a moverse por gr'ave?
dad desde los extremos superiores & los inferiores de los
rodillos.

52.- Una méquina para mondar cemaerones, que
comprenie una disposieién uniteria de tres rodillos incli-
nados axialmente desde un extremo receptor elevedo & un ex-
tremo de descarges bajo y con los ejes de los rodillos en
une relaaidn triangular re'La tiva con 12 hase dispuesta hacia
arribe y el vértice hacia egbajo y con los dos rodillos supe -
riores separados en esencis horizontalmente tocando partes
laterales del rodillo de vértice inferior pare former un
canel inclinado entre los tres rodilloa, dispositivos pa~
ra entreger sl cemerén al extremo superior elevado de losm
rodillos, un receptar' para el camarén en los extremos infe-
riores e los rodillos, y dispositivos pera hacer oscilasr
dichos rodillos.

62+~ Una méguine pers mondar camarones segin

la reivindicacién 3, en l2 gque se han dispuesto Srgenos pa-
rs entregar una corriente de agua en o cerca del exiremo su-
peri.r del canal para ayudar el cemerdén & bajar por dicho

cenal longitndinalmentg a los rodillos y en una trayectoris

sustencialmsnte en zig-2ag 8egin se reguiere por el movimien

- 21 -
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to oscilatorio de tales rodillos.

7+~ Una méquins de monder camarones segin
la reivindicacién 5, carscterizade por el hecho de que la
disposicién unitaris esté mondeda pare efectuar un movimien~
%o giratorio en el bestidor de la méquina, y se han dispues-
to 6rgenos para ajuster, tel disposicién unitarie para cem-
blar el éngulo de inclinseibn de tales rodillos.

89+~ Una méquina de mondar camarones segin
ls reivindicacién 5, en la que 1la disposicidn uniteris de
los rodilles estéd pivotads en su parte superior en el bas-
tidor de 1z mfquina, y se han dispuesto gatos de husillo
bajo la dieposieidn unitaris en la perte inferiar de elle
pera leventar o bajar tal parte inferior y girar la dispo-
sicién unitarie en ftorno del bestidor para varisr la incli-
nacién de los rodillos respecto a 1= horizontal.

98+~ Unz méquira de monder camerones segin
le reivindicecién 5, en 1z que se hs previsto una bancads
parz el libre giro de los rodilloe inferiores y un basti-
dor sobre dicha banezda en el gue estén montados los rodi-
1los superiores, son dispositivos pera presioner eldstice-
mente el bastidor hecie ghajo mobre dicha bancades

102+~ Une mfquine de monder cesmarones segin
le reivindicacién 5, en 1la aue se han dispuesto medios pa~
re absorber el empnje axim de dichos rodillos y evitar sus-
tanoialmente su movimiente lateral.

112.- Una méquina de mondar ocamerones segin
12 reivindicacién 5, en la que los diegpositivos pera hsc er
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osciler loes rodillos comprende un tambor renursdo, nn cs-~
ble arrastrado friocionelmente s través de dicho tembor y
dispositivos para somunicer on movimiento alternative & di-
cho sables

12¢.- Una méquina mejoradas de monder oamero~-
nes, ecomprendiendo rodillos supeniores e inferiores dispues-
tos en imelinfoién exisl y teniéndo un cansl entre ellos,
dispositivos para hecer osciler 2 dichos rodillos, disposi-
tivom pars suministrer agua & 1qa ceneles, en su parte supe-
rior, dispositivos pare recibir la carne mondada de las par-
tes extremes inferiores de los cemales, an recipiente de‘de—
segue debajo de los rodillos pars recibir les cdscaras, te-
niendo dicho recipiente de desagie una salide pars las cédsca

Y-

159-— Une méquine mejorada de mondar camsro-
nes ecompreniiendo rodillos superiores e inferiores fijedos
en inclinscién axial y teniendo un camel entre ellos pare
recibir el cemerén, dispoaitivos para hacer oscilar & di-
chos rodillos gque comprenden polees fijes en ellos, un céble
que corre sobre dichas poleas, unz crucete alternediva conec
ta da a dicho cable, y diepositivos pare mover dichs cabeza
crugets de un lado & otrov

142.~ Ure méguire mejorsde Ce monder cemero-
nes compremiiendo una serie superior de rodillos cil{ndri-
cog gque tienen céneles pers los camsrones, entre ellos, una
serie inferior de rodillos cilfndricos situsdos debéjo de
dichos canales, habiéndose fijado los rodillos con inclina-
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cién axial.bun bastidor superior en el gue giran los rodi-
llos superiores un bastidor inferigr en €1 gus giran los
rodillos inferiores, varillasrde tensi&n fileteadas que pa~
sen libremente & través del bastidor superior pivotados al
bestidor inferior, mmelles heliccideles dn las varilles que
descansan en la perte superior del bzstidor superior, tuer-
cas8 superlores roscedss en las varillcs spbre los muelles,

y tuerczs inferiores roscades en las varillas debsjo del
bastidor superior.
15¢.- Una mégnine me jorade de mondar cema-

rones gue comprenden un grupo de rodillos superiores espacia~-
doe horizontglmente e irclinedos exislmente, en grupo infe-
rior de rodillos horizontalmente espaciados e inclinados
exialmente alternados en posieidn con relacidén & los rodi-
llos superiores y tepniendo un rodillo inferior colocado def
ba jo del espeolo entre los rodillos superiores, con dos ro-
dillos inferiores extremos que tican y se extienden lateral-
mente mée e1lé de loe dos rodillos extremos del grupo supe-
rior, y dispositives ajustables pera evitar se extiendan di-
chos rodillos extremos para ajustarlos horizontalmente.

| 162+~ Una miguine mejorada de mondar ocamaro-
nes comprendiendo bastidores inclinedos, superior s inferior
un grupo superior de rodilloe que giren en el bastidor supe-
rior en relecifén espaciede horizontalmente, un grupo de rodi
llos inferiores mont2do libremente sobre el bastidor infe-
rior pare moverse horizontelmente hachhae y desde uno a otro,

con excepcifn del rodillos central que estd fijo, apoyén-

- 24 =
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dose los rodillos superiores sabre dos rodillos inferiores,
y dispositivos pera aplicerse a loe rodiiliocs extremos del
grupc inferior pers eviter lz expensidén lateral de estos
rodillos debide 2l peso inherente del bastidor y del grupo
superioreas, y pere ajustar las sherturas entre los rodilles
infericres, y dispositivos para hascer oscilar dichos rodis
llose.

172+~ Une méquine de mondar camerones segln
le reivindicecién 1, en la gue hen dispuesto frgenos pare
suministrar una corriente de agua contra las psrtes inferio
res de los rodllles a fin de limpier 1ses ofsceraes de los oa
marones, de dizhos rodillos.

180.- Unz méquina de mondar camarones segin
la reivindicecifn 1, en 12 que se emplea un accionsmiento
de cremsllere y pifién parz el rodillo inferior, derivando-
se el acclonsmiento 2 los rodillos superiores por el contac
to con los rodillos inferiores.

192.~ Una méguine de mondar cemerones segén
la reivindicauién, en la que un rodillo loco cierra la per-
te superior de dicho cenel.

20/¢ Une mfguine de mondar camrones.

Tal y oomo se ha descrito en la Memorie gue
entecede. representado en los dibujos que se acompafian y

para los finee que se han especificado.

Eeste Memoria conste de venticineo hojes es-
crite® por unsz sgls ocarse.

Medrld, =0 ABR1YS6
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