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M E M O R I A  B B S C R I P T I V A

CGRRmPCNCIESTE A UNA PATEESE DE INVENCION, ^ E  ME 

SCUCITA POR VEINTE A&OS, RARA TOBO E l TERRITORIO 8A- 

CIONAl, sm COM ÎAS Y PBCTECTORADO, A PAVOR BE SOC3S

TÉ SES FABRICATIONS UNICUM S ^ .L ., BE KACIONAUBAD
%

FRAEUESA, RESIENTE EE FRANCIA, S8 RUE TIBEDES VEBEE,

SUET STIME, L3IRE, SIENDO INVASION CONJURE-A. CON 

MCRIBAB BE Là BATH8PB FRAHJB9A $ám. PRCV^H9M 

€.039.

Por;

MACINA UOaSRA BE FUETEAR, CON DISPOSITIVO BE ACOPIA­

MIENTO ENCRE SI M3T09 Y LA TERRAJA.

Ya se conocen conjuntos más e menos ligeros, reali­
zados en forma da trípode plegable o taB&iáa en forma de 

nasa o banco, en los cáeles están montados naos tomillos 

n otros varios medios de sajeeiám para piezas de perfiles
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2278^3corrientes (tubos, berros, etc*) o especiales. Estos conjuntos 

presenten además unos plenos do trebejo o que sirven pare po­

ner los étiles y event ualmente, en el ceso de los trípodes,que 

son más liberes, unes plenas de estabilización que se be jen so 

6. bre s i suelo formando un piso sobre e l que se colees el opera­

rio  para equilibrar los parea de inversión que aetdan s^ ro  el 

trípode cuando se bao# funcionar una tarraja, par ejemplo, pa­
ra e l fileteado de grandes diámetros.

Generalmente, estes conjuntos (mesas o trípodas plága­
le , bles) están concebidos para car transportables y podarse usar 

en loa talleres de obres de construcción a obras pdblicas.prin 

cipelmente para cortea? y filetear tubos. Como esa míe frecaen 

cía se tienen que filetear tubos da grandes diámetros, que re 

quieren un esfuerzo importante, se ha pensado utilizas? un so­
is , tor para accionar la terraja, y existen dispositivos sen asa mo 

tor generalmente independiente que acompasa el trípode o la  me 
se y que acciona la terraja mediante un árbol flexible. Estea 

diapositivas tienen numerosos inconvenientest e l árbol flex i­
ble no realiza sino una mala transmisión del esfuerzo motor,

SO. poce compatible con la ejecución de loa filetes, y e l deeaeo- 
plamiento de la  terraja y del árbol flexible y al deementaje da 

la  tarraja pon relativamente temple jes, largas y poco cómodos, 

aleado molesto el motea? eon respecte a l trípode o a la  mesa fus 

ra de loa periodos de fileteado, o bien, siendo independiente, 

28- se corre a menudo ai riesgo de ocasionar desperfectos involun­
tarios.

Las máquinas de filetear ligeras para talleres y otras 

aplicaciones, provistas de dispositivo de acoplamiento entre el 

motar y la  terraja, que constituyen e l objeto de la presente ln 

30, vención, no presentan los mencionados inconvenientes y ofrecen
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#1 mayor iatorós, teniendo en cuanta ene condiciones da emplee.

Paya fija r  mejor ai objete de la  invención, sin pee o^a  

parte limitarlo, en loe adjuntos dibujes se representan:

la  Fig. 1, ana vista de frente de na trípode montado y 

equipado con la  máquina de filetear eegán la  invención. las l í ­

neas discontinuas representan la posición retrasada del motor 

fuera de los periodos de fileteado.

la Fig. s, es una vista lateral de la  máquina de la  F ig .l. 

la  Pig. 3, es una vista de frente de una mesa montada y 

equipada son la  máquina de filetear segdn la  presente invención.

la  Fig. d, es una vista lateral de la máquina segdn la  

Fig. 3. las líneas discontinuas ilustran la  posición retrasada 

del motor fuera de los periodos de fileteado.

La Fig. 8, es, en escala mayor, una vista del acoplamien 

to entre e l motor y la  terraja, la  terraja, de tom illo sin fin , 

está representada en sección.

la Fig. 6, ilustra el desacoplamiento de la  terraja con 

respecto al árbol del motor, estando representado, tan solo par 
su extremo, dicho árbol.

la Fig. 7, ilustra en escala aón mayes? y en sección axil, 
e l acoplamiento y el montaje del extremo del árbol, accionado 

per el motor, con el sistema dé junta universal (junta de Cardán) 

solidaria del tom illo sin fin  de la  terraja, la  posición ilus­

trada es la de bloqueo.
la  Fig. B, es una vista similar a la  Fig. 7, que represen 

ta la posición de desbloqueo para e l desacoplamiento del motor y

de la tarraja.
la  Fig. 9, es una vista en planta ya? la  línea 9-9 de la  

p&a importante característica de la  invanot&L está eeas%
Fig. 7.
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tuída por el acoplamiento del motor con una tarraga de tipo ce 

nocido, de tornillo sin fin , eegdn la forma de re a lizad ^  ilM  

trada, por ejemplo, per laa Flge. 5 a 9. Este acoplamiento es­
tá caracterizado esencialmente por e l hecho de que es regido y 

6. de que utiliza ana junta universal del tipo liamdo de Cardán 

para permitir los desplazamientos de la  terraja necesarios en 

su avance 4e fileteada, eos respecto a l motar fije .

Con referencia a la  Fig. 6, para una forma de realiza­

ción del acoplamiento, se ve un motor 1, con un árbol de aceio 

10. semiente en el cual está bloqueado,por enca je, el extremo cí­

nico de un árbol 2 ajustado y desplazóle en un manguito 3. U- 

nos nidios de unida de tornillo u otros, cooperan con una rana 

ra longitudinal del árbol 2, y hacen solidario en rotación es­

te último con e l manguito 3, aún permitiendo una regulación de 

IB. la longitud de acoplamiento entre el moî r y la terraja.

El extremo del taanguito 3, representa una cabezo cuadra 

ua 3̂  que se adapta c&aodamentc, de manera amovible  ̂ en amo de 

los elementos u horquilla 4 de la junta universal, dispuesta 

de manera correspondiente; este elemento está articulado en 4  ̂-  

80. 5  ̂ según el principio bien conocido con el segundo elemento a

horquilla 8 de la junta universal, ni elementa 5 es solidario 

en rotación del extremo del tom illo sin fin  6* de la terraja. 

Ha hace falta extenderse sobre los dispositivos conocidos de 

esta terraja y bastará identificar en 6 el cuerpo de la  terra- 
2S. ja, en 6̂  la corona pertapeires cuya periferia presenta unos

dientes 6^ que engranan con el tom illo sin fin  3*'. Bn les hwe
a  scoa 3* vienen a adaptarse y a fijarse ios brazos 6 de la te­

rraja. oa sistema de bloqueo y desbloqueo rápidos asegura la  

unión del extremo cuadrado del árbol-manguito 3 con e l elemen- 
Sc. to 4 de la junta universal. Según un ejemplo de realización
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ilustrado por loa Figo. 7, a y 9, ooto sistmcaa do bloqueo está 

prenoto en forma de vástago 7 alojado en en agujero axil del 
érbol-manguito 8. Seto váatago atraviesa por una parto un pal­

eador B desplazable diametralmeste en e l manguite 8 y, por otra, 
un sarro jo cilindrico 9, también ajustado desplazabla diametral 

mente en el elemento 4 de la  junta universal. El pulsador 8 es
rechazado permanentemente por un muelle 18 que tiendo a llcva^ 

lo a la  posición de bloqueo (Fig. 7 ). Cuando ee empuja e l pul­

sador 8 pegón la  flecha (Fig. 8 ), se empuja también el cerro jo
10. 9 y se puede desacoplar el árbol-manguito g con respecto a la  

junta universal. El procedimiento es rápido y cómodo.
El acoplamiento entre e l motor y la  terraja, ta l como 

se acaba de describir, está ilustrado per las Figs. i  y 2 en 

una primera aplieaciáa a los trípodes plegables corrleateaen-
18. te empleados, en loe talleres de las obras de construcción e 

de obras páblicae. Dichos trípodes llevan un tom illo o unas 

V de sujeción poco visibles en el dibujo y que no forman parte 

de los dispositivos de la  invención. Dicho sucintamente, las 

des patas delanteras 11 y 12 están articuladas superiormente
20. sobre una pata trasera 15. Una tablilla-tiranta 14 une las pa­

tas en posición de montaje.

V
3HL motor 1 está montado de manera articulada, mediante 

unos pernos 1^, en una abrazadera 18. Esta áltima está artiou- 
lada a través de un hueco 15  ̂ en un sistema de charnela solida

88. rio de ana pata 11. De este modo, cuando no se utiliza el t r í­
pode para filetear, se puede hacer oscilar el motor (después 
de desacoplarlo de la  terraja} para devolverlo a ana posición 

retraída en la que no molesta (representada en líneas dlacontí 

anas en la Fig. 1 ). Un vástago de bloqueo 18 provisto da botón
80. maleteado fi ja  el bloque-motor en la  posición de trabajo, de-
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jándola sin embargo ai movimiento necesario. For otra parto, a 

la parte superior del trípode está sájete an brazo lateral 1? 

sobre sayo extreme está fijado de manera artlealada an soporte 

con dos vástalos de guía 18. Estes dítimos están destinados pa- 

3, ra retener y guiar ano de los brazas de la  terraja, para oponer 

se a los esfuerzos de arrastre que aotáan sobre el cuerpo de la  

terraja. Al operador le basta ejercer un esfuerzo de capuje se 

bre les brazos 6̂  an el sentido axil do la  barra o del tubo que 

quiero filetear. Después del fileteado, loa váatagoe-gnía la  y 

ib. en soporte pueden ser eliminados por rotación*
otra forma de aplicación de los dispositivos de la  

invención, a las mesas o bancos de taller (Figs. 5 y 4) hay un 

soporto 19 sujeto debajo de 3a mesa propiamente dicha 20, seo 

tenida por patas 21. la  parte inferior del soporte 19 presen- 

15. ta un asiento 19  ̂ en el cual está alojado &ssp3azab3a un tubo 

22. El motor 1 está montado giratorio en 1  ̂ en e l extraño del 
tubo 22. Fuera de los periodos de empleo para filetear, se pue 

de desplazar y hacer que el motor se mueva debajo da la  mesa 

(líneas discontinuas, Fig. 4 ), después de su daaacoplamieato 

so. do la terraja.

Para sujetar y guiar la  terraja, uno de sus brazos 6**, 

se encuentra diapuesto entre dos vástagos de guía 25 montados 

corredizos en un soporte 34, con un medio de detención en 23^. 

Cuando el fileteado ha concluido, pueden meterse pera dentro 

35. los váatagoa 23 (líneas discontinuas de la  Fig. 4 ), para fac¿ 

lita r la ejecución de los trabajos (corte, par ejepplc), y pa 

ra faci3Litar tambián e l transporte del banco.

El inter áe y las ventajas que ofrece e l dispositivo de 

acoplamiento motor-terraja y los dispositivos relativas para 

3d, máquinas do filetear para ta ller, resultan bien visibles per
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la descripción hecha en el comienzo de la  presente memoria. 

Conviene hacer resaltar la ligereza y la facilidad de trans­

porte de los conjuntos descritos que, sin embargo, sisa capa­

ces de ejecutar fileteados tanto en tubos grandes, como peque 

Sos, con gran rendimiento, siendo luego desacopiables los ele 

mentes de fileteado, que pueden ser llevados a una posición 

retrasada, para permitir otros emplees da estos censantes,
Descritas suficientemente las partes de que se compone 

el objeto que constituye el presente registro de Batéate de 

Bnreneióa, Cu funcionamiento y demás características, se hace 

constar expresamente, que cualquier modificación que se intro 

duzca en el mismo, tanto en forma, dimensiones o clase de ma­

teria l empleado, se considerará incluida dentro del mismo, 

siempre y cuando que no altere o modifique esencialmente su 

finalidad.
N O T A

Por ¿ltimo, se declaran de novedad y propia invención, 

las siguientes:
R B I V I N S I S A C I O R na

1&+- Máquina ligera de fíleteme, con dispositivo de aoc 

plamiento entre e l motor y la  terraja, caracterizado per pre­
sentar un acoplamiento rígido entre un meter y ana terraja del 

tipo da tornillo sin fin , eon empleo de una junta universal 

Cardan o similar, que determina la incomunicadón de eje, per 

una parte entre e l árbol accionado por el motor f i jo , pero mon 

tado de manara articulada con respecto a su soporte y par otra 

parto la  terraja que se desplaza en su avanee do fileteado, es 

tanda previsto un medio de unión y dispositivo de bloqueo y 

desbloqueo rápido entre dos elementos apropiados del acopla­

miento motor-terraja y el árbol del motor y uno de los elemsn-
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30.

25.

50.

22
toa de la  junta universal. ^  ^

3^.- Máquina ligera de filetear, con dispositivo de a- 

coplemiento entre el motor y la tarraga, segán la anterior ra l 

vindicación, caracterizado por e l agaste del árbol accionado

por el motor en an árbol-manguito del que es solidario en ro­

tación, con posibilidad de desplazamiento ax il relativo para

modificar la  longitud del acoplamiento, terminando e l árbol-

monguito en una cabeza cuadrada susceptible da ser ajustada 

en mi asiento de la  miase forma que uno de les elementos de 

la guata universal, estando previsto entre la  cabeza cuadrada 

y e l elemento de la guata universal, un pequaHc eerrego eecie 

nado por un váatage mandado por un pulsador da muelle y sien­

do solidario en rotación el etre elemento de la  junta univer­
sal, preferiblemente inmóvil, del tom illo sin-fin de la ta­
rraga.

5 *.- Máquina ligera de filetear, coa dispositivo da a- 

coplamiento entre el motor y la tarraga, segdn la  anterior 

reivindicación, caracterizado por comprender un trípoda ple­

gable, estando montado el motar de forma giratoria, en asa 
soporte articulado de charnela sobre una de las patas, con 

un bloqueo que permite un movimiento en la  posición de f i le  

toado, llevando montadas unas gafas para un brazo de la te­

rraja en un soparte articulado sobre e l extremo de un brazo 

del trípode, para determinar una posición retrasada dichas 
guías fuera del periodo del fileteado.

4 *.- Máquina ligera de filetear, con dispositivo de a - 

ecplamiento entre el motor y la  terraja, eegán las anteriores 

reivindicaciones, caracterizado por comprender un acoplamien­
to en mesa o banco adecuado, yendo montado el motor de forma

giratoria, en e l extreme de un brazo corredizo en e l acianto
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4# un soporte su joto en le  parte inferior de la mesa o turneo, 

con tope de parada, estando contadas corredizas y ocaltableo 

con respecto a un soporte fijado sobre la mesa o banco unas 
guías de un brazo de terraja.

5 *.- MAQUINA UGERA DE FUETEAR, DON DISPOSITIVO SE 

ACOPIAimUTO EUTRE m. MCTCR Y LA TERRAJA.
Todo ello tai y como so describe en el cuerpo de esta 

memoria, se reivindica en su nota y se representa a título  

de ejemplo, en la adjunta hoja de planos a los fines que se 

citan.
Esta memoria descriptiva consta de nueve hojas fo lia­

das y mecanografiadas por una sola de sus caras.

Madrid, ** 7 ABR 1956 *
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