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PATENTE DE INTRODUCCION
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a favor de
LA SEDA DE BARCELONA, SeAe - de nacionalidad espafiola -
domiciliada en Avenida José Antonio Primo de Rivera, n2.
654 = BARCEIONA; "
por:
midquina bodbinadora”.

- -

Memoxria Descriptiva

La presente patente se refiere al tipo de méquinams
bobinadoras que producen bobinas de hilo con las extremida—
des inoclinadas o cénicas y tiene especialmente por objeto
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una méquina bobinadora de este tipo en la cual el guia—
hilos, que descansa sobre la bobina que se estd formando,

v€ dispuesto en el extremo de un brazo artioculado o pivo-
tado al extremo de una palanca, la cual a su vez estd pi-
votada a una barra accionada con movimiento de vaivén, y
varia de posicidn angular a cada movimiento de vaivén de

esta barra, de manera que la carrera efectiva del guia-=
hilos se reduce gradualmente a medida que se v formando

la bobinae

La presente patente proporciona una construccidn
gencilla y eficaz para el mecanismo que ajusta la posicién
angular de la palanca a cada movimiento de vaivén de la
barrae

Bsta regulacidn de la inclinacién de la palanca se
logra segﬁn la presente patents por medio de una segunda
barra, acolonada también con movimiento de vaivén en sin-
cronismo con la primera barra, pero con una carrera mayor
que dicha primera barrae. La palanca del guia-hilos, que eg-
t£ articulada a la primera barra, presenta una abertursa alar-
gada, en la que penetra una espiga unida a la segunda dbarra
y @e v obligada a variar su posicidn angular por el movi=-
miento de esta segunda barrae.

A continuacién se desoribird en detalle el mecanis=—
mo de esta patente, con referencia a los planos adjuntos, en
los cuales:

La figura 1 es una vista de frente, y la figura 2
una vista lateral de la parte necesaria de la mdquina bobi—-
nadora de esta patente, mostrando la posicidén del brazo guia-
hilos poco después de empezar la formacién de una bobinae

Lg figura % es una vista de frente, y la filigura 4

wna vista lateral, que muestran la posicién del brazo gufa-
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hilos al final del arrollamiento de una bobina de hilo,

Le figura 5 es una vista posterior, y

La figura 6 es una planta del brazo guia-hilos y
del brazo o palanca con la cual estd conectado.

La figura 7 es una vista posterior que muestra la
posioién del brazo gufa-hilos y su brazo soporte o palanca,
cuando el gufa~hilos se halla en una de las extremidades de
gsu trayectos

E1l huso arrollador A sobre el que forma la bobins,
estd dispuesto por encima de un tembor de arrastre B que
se ajusta con la superficie de la bobina C de un modo bien
conocido, rodando ésta y recogiendo el hilo Ds ILa bobina C
es arrollada sobre el tubo E, dispuesio sobre el huso A
y a £in de permitir, que éste suba a medida oomo se vé for-
mando la bobine, las extremidades del huso se ajustan en
muescas o ranuras verticales F, formadas en la extremidad
de los listones G, soportados por el armazén fijo de la mé-
quina. Es fdcil de comprender que se puede colocar cual-
quier n¥mero conveniente de husos arrolladores, uno al lado
del otro, en una mfquina, cada uno movido por un tambor de
arrastre, montado sobre un eje comin que se extiende a lo
largo del largo total de la mdquina y es accionado de cual—
quier modo conveniente y con la velocidad convenientes

Dispuesta en frente del huso arrollador A se halla
una barra H soportades por rodamientos adecuados y gue se mue-
ve en vaivén entre dos posiciones extremas en una distancia
equivalente al largo mdximo exigido de la bobina de hilo,
mediante una excéntrica o de otro modo conveniente. Dispues-

te & una distancia adecuada por debajo de la barra H ée halle

una segunda barrae J que también se mueve en vaivén entre dos

posiciones extremas pero con una Ca&rrera mayor que la barra
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He A fin de obtener 4sto, la barra J estd acoionada por

la barra H del siguiente modo.

Dispuesta en un punto conveniente en la mfquina
se halla la palanca K, pivotada por una de sus extremidades
en el punto X’ por encima de la primera barra H y que se
extliende haoié abajo oruzando las dos barras. Dispuesta
en la extremidad inferior de la palanca se halla una ranurs
L de una longitud adecuada y cada barra estd provista de
una espiga o un rodillo antifricoidn ¥ que se ajusta en la
ranura Le Por lo tanto es fdoil de comprender que ocuando
la barra superior H se mueve en vaivén, hace oscilar la
palanca K por su pivote K? y por consiguiente la barra in-
ferior J también se mueve en vaivén, pero con mayor ampli-
tud de movimiento que la barra superiors

En conexidn con cada huso arrollador A se ha pro=
visto un gufa~hilos N que normalmente reposa sobre la bobina
0 a medida que ésta se vd formandoe A fin de permitir que
suba a medida que se v€ formando la bobina, estd soportado
por un brazo O, pivotado por su extremidad mds lejana del
gufa=hilos Ne Bs fdcll de comprender que para obtener ex-
tremidades oénicas en la bobina de hilo C, el trayecto del
gufa-hilos N debe disminuir gradualmente a medida como se
vé formando la bobina y a fin de conseguir ésto automdtica-
mente, el brazo O estd montado sobre la barra superior de
valvén y ésta le df un movimiento de vaivén del siguiente
modoe

Cada bragzo gufa-hilos O estf pivotado en la extre-
midad superior o cerca de la extremidad superior de la pa-
lanca P, a su vez pivotada por su extremidad superior emn el
punto P’ con la barra superior de vaivén H y dirigida hacia

abajo cruzendo la barra inferior de vaivén J. La barra in-
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ferior J estf provista de una espiga o un rodillo anti=
fricoidn Q y se ajusts a la ranura P2; provista para es~
ta finalidad en la palanca Pe As{ se puede comprender que
cuando las barras H y J cambian el sentido del movimiento,
la palanca P quederd ajustada en dngulo por su pivote Plg
primero en una direccidn y después en la otra, debido a la
mayor amplitud del movimiento de la barra inferior. Ia& po-~
siocién del brazo gufa-hilos O y la palanca P en la extremi-
dad izquiexrda de su carrera estd indicada con lfineas puntea-
das en les figuras 1 y 3. En la extremidad derecha de la
carrera las posiciones serdn las opuestas.

La barra superior de vaivén H estd dispuesta de tal
forma gue al principio del arrollamiento el brazo gufa<hilos
O forma con la palanca P, con la cual estd pivotado, un #n-
gulo algo mayor de un dngulo recto, como esté representado
en la figura 2, En esta fase de la operacidn de arrolla~
miento, el movimiento angular de la palanca P tendr£ poco
efecto sobre el gufa-hilos N, pero a medida que se vé fore
mendo la bobina C, el dngulo entre el brazo gufa~hilos O
¥y la palanca P, aumenta oomo esté representado en la figura
4, ¥ por lo consiguiente la oscilacidén de la palanca P pro-
duce una oscilacidn del brazo gufa-hilos O con uns amplitud
gradualmente aumentada. El movimiento oscilante del dbrazo
gufa<hilos O produce un movimiento del gufa-hilos ¥ con re-~
lacién a la bdarra superior de vaivén H, oon la cual estd co-
neotado y la direccidn de este movimiento en todos los mo=-
mentos es la opuesgta de la direccidn del movimiento de la ba=~
rra superior He Ya que la amplitud del movimiento del gufa-
hilos N en relacidn con la barra superior H aumenta gradual-
mente a medida como se v€ formando la bobina C, la carrera

actual del gufa-hilos N, por lo consiguiente disminuye y como
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un resultado de €sto la bobina C queda arrollada con extre-
midades cénioas.

Se puede alterar la profundidad o inclinacién de
las extremidades cdnioas mediante una alteracidn de la am-
plitud del movimiento de la barra inferior de vaivén y ésto
es £dcil de realizar mediante una alteracidn de la distan~
cla entre las dos dbarrase

La disposicidn descrita ofrece un mecanismo senci-
1llo para la produccidn de bobinas de hilo con extremidades
cénicase. Se puede ajustar fdcilmente para alterar la in-
clinacidn de las extremidades de la bobina con muy pequefia
modificacidn,

Se reivindica como objeto de esta patente:

le~ Méquina bobinadora para la formacidn de bobinas
oon las extremidades odnicas, en 1la cual la palanca que so-
porta el brazo del gufas—hilos estd pivotada con una barra
accionada con movimiento de vaivén y varia de posicidn an-
gular & cada movimiento de vaivén de esta barra mediante una
segunda barra que tiene un movimiento de vaivén sinoroni=
zado con el de la primera barra mencionada, pero con mayor
amplitud del movimientoe

2= Méquina bobinadora segiin la reivindicacién I,
en la cual el brazo del gufa-hilos estd pivotado con 1la
extremidad superior de la palanca, que & su vez estd pi-
votada por su extremidad superior o cerca de €sta con la
primera barra mencionada de movimiento de vaivén estando
esta palanca dirigida hacia abajo y ajustadea en éngulo con

cada movimiento de la primera barra mencionads, mediante
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la segunda barra, dispuesta por debajo de la primera barra
mencionada.

3+~ Méquina bobinadora segin la reivindicaocidn 2,
en la cual la palanca se dirige hacia abajo ocruzando la se-
gunda barra de movimiento de vaivén y estd provista de una
ranura longitudinal en la gque ajusta una espiga ¢ un rodi-
1llo antifrioéién de la segunda barra de movimiento de vai=
vén.

4e= Méquina bobinadora segin las reivindicaciones
l a3, en la cual la primera barra mencionada de vaivén estd
disgpuegta de tal forma que el brazo del guikéhilos se halls
foxmando un dngulo algo mayor de un dngulo recto con la pa=
lanca en el principio del arrollamiento de una bobina,

5.~ Mfquina bobinadora segin las reivindicaciones 1
a2 4, en la cual la segunda barra de vaivédn es acoionada por
la primera barra de vaivén.

6e~ Mdquina bobinadora segin la reivindicacidén 5; en
la ocusl la primera barra de vaivén estd conectada con la se=
gunda barra de vaivén a fin de acoionarla mediante un bra=
zo pivotado en un punto situado por encima de la primera ba-=
rra menoionada y dirigido hacia abajo cruzando las dos ba—-
rrage

7+~ Mdquina bobinadora segin la reivindicacidn 6, en
la cusl el brazo pivotado que acciona la segunda barra, pre-—
senta una ranura longitudinal en la que ajustan espigas o
rodillos antifricoidn de las dos barras.

8+.- Méquina bobinadorae

Egta memoria oonsta de siete pﬁginas, esoritr aor

uns sola carae
m&j J }24 MAR 1956
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