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MEMORIA DESCRIPTIVA
pera solicitar
PATENTE D E INVENCION
en
ESPARA
por VEINTE‘aﬂos
a nombre de HYTAKOS AKTIHNGLSLLLS“QAFT, entidad suiza, es-

tablecida en Gartenstrasse 4, Zug, Suiza, por:

* MAQUINA PARA CORTAR Y ZNROLLAR UN VELO D& ALGODON PARA
LA FABRICACION DE TAMPONES .-
-O—O—O-O-O—O-G-O-O-C-0—0-090-0-0-0—O~0—O—O-O-O-G-O-O-O-O-O-

El presente invento se refiere & una méqui-

na para confoecionar-uhiteﬁbén 8 partir de un velo de alge~-

ddn. Semsjantes mﬁquinasusansya conocidas pero mmchas vecasgg§ f

adolecen del defecto de tener demasiadas piezas Vs por ean-v

siguiente, de necesitar también un gran espacio. Adamés.
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el rendimiento es, asimismo, relativamente pequefio pues,
en general, tales mdquinas sdélo suelen ir equipadas con
una sola herramicnta.

Segig la idea del invento se sugiere ahora
colocer ©h teles mdquinas sobre una pleca de base con un
tambor de leves fijJo, una placa porte-herramientas gliratoria
alrededor de un eje vertieal provista de varios, por ejeﬁploV
cuatro, dispositivos de Sujecidn del velo, los dispositivos
de corte y las herramientas de enrollar que se meniobran sl
cirecular la mdquina por el tauwbor de levas.

En une méquine de esta clase, el velo de
aledidn puede ser sacado, y transformado, ininterrumpidé-
mente dosde la propia méquina circulante, desde una bobina
de reserva o cosa parecida. No es necesario parar la méquim
puesto que todas las herramisntas sonfieniobradas a través
de levas o simileres por la propia méquina circulante en
cuestidn.

En la ejecucidn prdetica de una de estas mé-
quinas arrolladoras, la placa porta-herramientas puede 1ir
sostenida por un soporte tubular a través de una placa in-
termedia y de una camisea de unidn y estar accionade por un
engranaje sujeto en dicho soporte tubular. Xl dispositivo
de maniobra de los difersntes aperatos estd montado debajo
de la mencionada pleca porta-herremicntas y por encima de
un anillo de apoyo circulgnte, el cual estd unido a la pla-
ca porta-herramientes por medio del soporte tubular o cosa

parecida.
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El dispositivo de sujecidn del vele de al-
zoddn consiste, por ejemplo, en dos mordazas desplazebles

¢ inclinables hacla una place de apriete, entre las cuaksa-'_k5

va situada le cuchidla. ,
La altura de estas mordazas se gradua desde

una leva fija por medio de una palanca de mando con ro&illo
¥ mediants una leva situada en sentido vertical 8 las gru~k
dde en cuanto a su inclinacidn. La cuchille de desgarrar pue-
de inelinarse contrs gl velo, tensado libremente ¥ desgarra

a éste sin que sea neceasrio un proceso de corte propiemente
dicho. Al objeto de' que una parte del velo pueda ser tensedo
libremente en una determinade longitud, las mordazas son tan
estrechas que entre si dejan libre un espacio correspondien-
to.

Dentro de un soporte tubular ranurado, el
aporato arrollador tiene un drbol de arrolledo desplazable
provisto de une horquilla arrolladora que gire por medic de
una ruede de friceidn que actda sobre una corons de friccidn
fija. Dicho drbol estd montado en un casquillo que, a tra-
vés de mufiones introducidos en las ranuras del tubo puede
ser desplezado por medio de una palanca de mando.

Dentro del‘soporte tubuler de la placa porta-
herremientas y dentro de la camisa de unidn va situado el
eje motor con el accionamiento de engranajes para el dispo=
sitivo tensor del‘hilu y da-anudar. Eate aparato suels ir
también bastahteé veces colécado sobre ls mesa, de mansra

que el velo, es cortado, provisto de un hilo y arrollado

R
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El dibujo adjunto reproduce dos ejecuclo-

simulténeementae.

nes tomadas a t{tulo de ejemplo de la médquineerrélladors
segdn ol presente invento, en donde muestran.

La figure 1, une vista 1ate£ala

Le figura & una viste superior en forme
simplificadae. |

Le figura 3 une seccidn vertical.

Les figuras 4 a 6, los detalles del dispo-
sitivo de sujecidn.

La figura ?3 el aperato arrollador en esca-
la sumenteda, ¥y |

Las figuras 8 y 9, una veriacidn.

Sobre ﬁna placa de base 1 se hella un tam=
bor de leves fijo & as{ como una‘corona de friccidn 3 con
la gufa 3a. Tode la mdquina esté envuelta por una cemisa de
proteccidn 4. Sobre el tambor 2 existen dos levas 5a y bb,
en donde los rodillos ruedan vertiéalmente sobre las mis-
mes. Exlste ademds une leva B¢, contra la cual presiona el
rodillo en sentido horizontel. Dentro de la mdquina ha side
previsto un eje motor & alojado en los rodemientos de bales
9 y 10, precisemente dentro del soporte tubular 8. Bste so-
porte lleva uha plaééiin%ermﬁdia 11 anular y una cemisa de
unidn verticel i8¢ Sébré esta Yltima va colocade la place
porta—herramientas*}ﬁ‘éég}#QQtiena un anillo dd4 apoyo 14 a

travéds de tubos r§nurad§§33es
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El soporte tubuler 8 va unido con una
corona dentade 7 quse pusde eatar acclonade desds el motor
- no reproducido - por medio de un pifidn, rueda para cede-
na o similer. A travds de los engranajes 51 y 58, el eje |
6 acciona un sje B3 encargado de impulsar el tensor del
hile y el enudedor siﬁuados dentro del cuerpo 70 (fig. 2),
pero que no pertenecen al cbjetc del presente invente.

El dispositivo de sujecidn del velo de él-
goddn & se compéne de una placa de apriete 15 y dos morda-
zas 178 ¥y 17b que sobressalen por un.escote 16 de la plaecs
porte-herramientes 13. Estas mordezas estdn provistas de
cufas deslizentes 19 y 80 (fig. 4) que se deslizan en las
berras 21 y 22. Ambes piezesdeslizantes 19 y 20 estén uni-
des entre si por medio de un eje de unidn 18. Bstas morda=-
zas se mansjan con una palance B3 provisfa del rodillo 24
que se deslizes sobre une trayectoria curve vertical 25. El
acclonamiento de las mismeés es provocad por una biela de
mando 27 a través de la palance 28. Las dos tuercas de
ajuste 29 sirven pare la graduacidn de la citada biela 27.
Le palance 288 va sujeta a un punto de articulacidn 71 si-
tuado en una columna de aspoye 7&8. La paslenca de maniobra
288 tiene un rodille de mandolso que rueda sobre la trayec=
toria curve S5b del tambérnde'curvas 2.

Este dispositivo de sujecién funciona de
le siguiente manegt; ‘

héﬁar“za‘ 17a y 17b juntemente con sus

gufas 19 y 20 son alzades por le biela de mendo 27, siendo
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entonces eblertas. Al llegar a le zona de la curva de
mando 25 se inclinan y se cierran por le actuacidn del ro=: . |
dillo 24, de le pelanca 23 y del sje 18, sujetando de esta

forma el velo. Al girer la méquina sigue estiréndose este

siguiente dispositivo de sujecién, donde también queda ep¥t
sionedoe. E

Entre las dos plezas de la placa de apriete
15 existe una cuchilla 31 fijade a una pelenca 32. Easta pa-
lenca va sujeta & un drbol vertical porta-bBuchillas 33 pro
visto en su extremo inferior de une palanca de mani@bra 4.
El muelle de straccidn 35 sirve para el retroceso de la cu-
c¢hilla. Le palenca de maniobra 34 se deslize sobre la tre-
yectoria de leva 5S¢ del tambor 2 y es eccionada de manera
que la cuchille en cuestidnpresione sobre el velo libremen-
te tensado; desgarréndelo. Esta cuchilla 31 no tieme filo
elzuno, sino que al distender las fibras del velo, confie-
re a éste unehrista lisa de roture, por arrenque de sus fi-
brag.

Simulténeamente con la operacidn de corte
trabajen tembién el tensor de hilos y el anudador, embos
situados en el cuerpo 70. Alrededor del velo en posicidn
vertical se tiende un hilo, que es anudads.

El eparato arrcllador se encuentra situade
junto & este dispositive de sujecidn y de corte. Se compo-
ne de un tubo 36 parcialmente ranurado que sirve al mismo

tiempo pers unir la plaaa porta-herramientas 13 y el anillo
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portante l4. pentro de este ftubo %6 va montado en roda-

nientos & boles 37 y 38 un tubo interior 39 provisto en

gu extremno inferior de un rodillo de rriceidn 40 con un
menguito 40&.- Dentro del tubo interior va introducido el

eje arrollador 4l con la horquilla arrolladora sobresalien-

do hacia sarriba.
Este ejo 41 tiene ah su perte inferior une

renure 73 atravesada por une cuile 74, hebiéndose logrado ..
as{ una unién entre el rodillo-dé epriceidn 40 y dicho eje -
arrollador 4l. |

| 1 rodeamlento a bolas 43 ve alojedo en un .
cojinete 75 provisto de dos muilones 44 que pasan & través
de la ranura 76 del tubo 36, En estos muilones 44 ataca una
pelence de meniobra 45 con su horquilla 46 (fige 1) la cusdl
osté asimismo sujete a una columna vertical 782. Dicha pelan-
ca 45 lleva un rodillo de mend o 47 que se desliza sobre la
trayectoria curve 5a plzendo asi entonces el eje arrollador

a través del verillaje.

Le horquilla 48, entre cuyas remag S en-
cuentre el velo a, recibe el giro a través del rodillo de

friceidn 40, del menguite 40a, de la cuild 74, del tubo in-

terior 39 y por medioc del eje arrollador 4l. Aqui, al gi-

rar la méquina, el rodille 40 circula scbre la corona de
friceidn 3. Al sxtxémoﬂdg este dltima, dicho rodille 40 es
presionado haaig Qﬁ?ﬁ@i@gr ﬁn muelle 48 sobre el manguito
40a, heciendo asf{ que &l mismo tiempo se encleve un em-

brague de gerras 50 por medio de un mielle 49, de forma
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gue la horgquille arrolladora 42 tiene siempre uns pos i~
¢idn prefijeda para el nuevo movimiento de elevacidén de
modo que durante el movimiento ascendente, lag ramas pue-
dan deslizerse al lado dsl velo gituado en posicién ver-
tical. la elevecidn del rodillo 40 con el embrague de ga-
rres 50 tiene luger a trevés de un plano inclinede = nO
representado - hesta por encime de 1a altura de la corons-
de friceidn 3. Entonces, cuando termina el pleno inclina-
do, el menclonado rodillo 40 es eprimido bruscemente por
o1 muelle 48 contra diche corona de friccidn. Merced a la
rotacién de la horgquilla srrolladora, el velo se va enro-
llendo en forma de una bobingé.

Antes de tener lugar el bobinado, como Y&
henos dichoy con el tensor del Lilo vy el enudador sxlsten-
te en el cuerpo 70 (fig. &) se pasa un lazo slrecdedor del
velo a y se le anuda. Acto seguido la horquilla arrcllado-
ra 42, que se halla alzada segin figura 4, empieza & enro-
1iar el velo. El anudador estira ahora también el nudo que
se ha formedo con el hilo al enrollarse 4ste también en la
horgquilla 42.

Une vez que se ha acabado de enrollar el cea-
rrete, dste es extraldo de le méquina con ayude de un ex-
pulsor 61 (fig. 2) que va unido a un ejo situad® dentro del
drbol porta-cuchillaes 33. En 6l extremo inferior de este
drbol he sido previste una uiia 68 que es movida por nedio
de un tope fijo - no reproducide - , de¢ tal forme que al -

retroceder la horquills 42, el tampdn es sacado de la mé-
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ALaskfiguras 8 y 9 muestran una variente

quina & presidn.

del aparato. In esta ejecucidn, sirven para la sujecidn
dos pivotes 80 y 8l con~mcvimiento de subida y bajada. A
su vez, éstos van sﬁjetos al ﬁravesaﬁo 66 sostenido por
una barrae conductora 88 (fig.8). Este travesalio 66 comu-
nica con una palanca oscilante 83 que va aldjada pbr el
punto 84 en la columne 38. El rodillo 85 de esta palanca

se desliza en el canal curve 86 del tambor de_levas 2.

Con ambos pivotes 80 y 8l funcionen tam-
bién las dos palancas osailantes 87 y 88, provistas de
gendos amortiguadoras &e‘éaucho 89, y maniobredas por
los rodillos 90 y 91 que sé:deSIizan en las curves 5b’ y
5pe, El velo (marcedo & trazos en la fig. 9) es aprisio-
nado por estos amortigusdores de caucho.

Lo mistEQue en el modelo segin las figu-
ras 1 y &, aqul existe asimismo une cuchilla 31 que es
susceptible de moverse por encima de la peslanca oscllante
88, sezdn se desprende de la figura 8. El velo es separs-
do por esta cuchilla,‘deapués de lo cual retrocede la pa-
lanca oscilants 87 eonjel fin de que el trezo izqulerdo
del velo pueda ser libfémeﬁﬁe'enrollada. Ista cuchilla es
naniobrade por un,rodilln 92 que ée desliza en la trayec-
toria curve 5c. '

En este ejemplc de ejecucidn, el travesaiio
68 ha sido'eengebidajqiimismb tiempo & modo de soporte del

drbol arrolledor 41 que lleve la horquilla 42. Dicho érbol
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s accionedo & través de.un cono de friccidn que trensmi-
te el movimiento por medio de la carrera del érbol en

cuestidn.

En lo demés, esta sjecucidn concuerda con
la que hemos descrite anter;ormente. In la figura 9 se
he marcedo todavia un ean&1 §3 que sirve para prender el
velo &l pasar el hilo de treceidnk su alrededor.
, 3Bté soliéitud que corresponde & la pre-
sentada en Suize el 23 de Junio de 1955 bejo el mimero
21,861, se acoge a los beneficios del artfeulo 51 del vi-

gente Lstatuto sobre Propisdad Industrial.

-0 - KOTA -0 -

Los puntos QQ‘invencién bropla y nueva que
se presentan para gque sean‘objeto de esta solicitud de Pa-
teh€e de Invencidn en Eépaﬂa, bor VEINTE afios, son los si-
guientes: | B

18,- Mdquine peras cortar y enroller un
velo de algoddn pera la febricecidn de tempones y simila-

res, cearacterizada pordue en¢ima de una placa de base con

i iédﬂf_‘
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un tembor fijo de levas va situeda una place popta-herra-
mientes giratoria elrededor de un eje vertical, econ varios
dispositivos de sujecidn y de corte ¥ ﬁtiles de arroller
que son maniobrados por medio de dicho tambor de levas al
girar le médquina. '

29,- Méquinghegin reivindicacidn 1, carec-
terizada porque la placa porta-herramientas es sostenida
por un soporte tubular a travds de una cemisa de unién y
accionada por un engranaje sujeto sobre diche soporte tu-
bular. ;

39.~ Miquina segdn reivindicacicnes 1 y 2
caracterizada porque la meniobra de los distintos disposi~
tivos 8o lleva a cabo debajo de la placa rorta-herramien-
tas y por'encima de un anillo de apoyo eirculante el cual
estd unido é lea mencionada placa porta-herremisntas por
medio de tubos portentes o elementos similares.

4%.- Mgguine semin reivindicaciones 1 a 3

caracterizade porque el dishesitivdﬁe sujecidn del velo se

compons de dos mordazes desplazables e inclinables hacia
une placa de apriste entre las cusles estd situada la cu-
chilla cortadors. 7

5% - Mdquine segin reivindicacidn 4, ca-
racterizeds porque las dos‘ﬁpf&ezas estén unides por gufes
de deslizamiento que aorren subre dos barras conductorase

62, hMﬁqﬁiyg segin reivindicacidn 5, ce-
racterizada porque las moréﬂ@#ﬁ son maniobradas, én cuanto

a altura, por una leve fije a& través de una palenece de ma-

L -
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niobra con el rodillo y, en el sentide inclinable, por
una leva vertical. _

7%~ Méquina segdn reivindicaciones la3,
caracterizada porque la cuchilla de desgarrar es inclinuéi
ble hacila el velo libremente tensado entre las mordazas que
dejan un hueco libre. ,

8%~ Méquine segin reivindicaciones 1 8
3y caracterizade borque cadsa disp091t170 arrdllador tiene
dentro de un tubo portante ranurado un ele enrolledor des-
lizeble pro¥isto de una horquilla arrolladora, el cual gi-
ra por la accidn de una ruede moiriz que roza sobre una
corona de friccidn fija. |

9%~ Méquina segin reivindiceciones 7 y 8,
caracterizeda porque el ele enrollastor estd montado en un
cofJinete que es desplazable por medio de una palanca de ma-
niobra a través de mufiones que pesan por las ranures del
tule . | _

10%.- Méquine segdn reivindicaciones 7 a

9, ceracterizada borque la ruede de fricecidn es desplazsa-

ble ax1a1mente ¥ porque estd presionada por un muelle.

118, Méquina segin reivindicaciones 7 &
10, carafterizada porque, uniéo con el eje enrollador s
travds de una cuila el manguito portador de la rueda de f}ic-
cidn estd provisto de un embrague de garreas con sl fin de
retener la horqullle arrolledpra eén une posicidn determina-

da.
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129.- Méquina segin reivindicaciones 1 a

11, caracterizadas porque jgnto el lugar de arrollado va si®

‘tusdo un expulsor euyo eje de mando pesa por el &rbol hueod

porte-auchillas y esté proviste de una uiie de meniobra.

13°,- M4quina segdn reivindicaciones 1 &
12, oceracterizada porque dsntro del soporte tubulaer y de
la camisa de unidn estd situado el eje motor con la treng-
misidn de engrenaje para el dispositivo tensor del hilo y
anudadors |

14%.~ Méquine segin reivindicaciones 1 a
3, carecterizada porque el dispositivo de sujecidén del ve-
lo, de algodén estd compuesto de dos pivotes desplazables
axi&lmenta, contra los cuiles ogsellan dos palances oscilan-
tes con amortiguedores de ceucho.

158, = HﬁQuina segdn reivindicacidn 14,
caracterizade porque ambas pilvotes, juntemente con el ér-
bol arrollador, estén situedos sobre un soporte el cual
gs meniobrado por une ranura del tambor de lavas, a tra-
vés de una palanca oscilanté;

162,- Méquina sesdn reivindicaciones 14 y
15, caracterizada porque la cuchille en forma de pdrtico
oscila entre los pivotes. y por encima de la palsnca osci-
lante, e

17%,« Méquina para cortar y snmrollar un
velo de algadén pgié*&gffgbgigacién de tamponess

Qaii§ c5ﬁ9 sq he descrito en la Memoria

gue anteceds, representgﬁg~en los dibujos que se acompailan




¥y con los fines que se han especificedo.
‘Esta Memoris consta de trece hojas y la

presente escritaes @ mdquina por una sole care.

Madrid,

-

A

If.




¢ /

/ F’gsq f"‘,m» f ’
\»»

%ﬂw




E e ]
: e
b o ]
o
]

HYTAKOS AKTIENGESELLSCHAF

»
o
&%
-t
b

o TSR A EAIEET \w\\“

‘.

o \§§§\ e

MLk \s\\\-\\\‘\\\‘\ig\\ ‘\\\\\ \\!W“\

4,
2N

&..w\

A\Y
LR

3

4

76

77a




ro

| BSCALA VAKIABLE. 1'YTAKCS AKTIENGESELLSCHAPT. i

Fig8 3\ Nt 88
57— | 1' 42




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



