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~ fes, fusibles e inclusive los dispositivos de regulacién

El presente modelo de utilidad se refiere a una sujecidn
de aparatos de maniobra de baja tensidén, el cual permite
el ensamblar en una placa soporte uno o varios aparatos

de manicbra, la cual se fija después a una caja de empo-
trar, que ademds de cubrir la misién de recibir estos.apgf
ratos, sirve simulténeamente de embellecedor. |
Entre los aparatos de maniobra de baja tensién, come es-

bien sabido, se encuentran los imbterruptores, los apara-

tos de regulacidém, los dispositivos de enchufe y los fus ¢

sibles. Todos ellos son necesarios en las instalaciacnes. ..

de baja tensidn y resulta muy conveniente a veces el pbé.;

. . . , {
der disponer de varios de entre ellos dispuestos en un&a -

misma ubicacién y consiguientemente dentro del mismo em-

bellecedor, teniendo asi a mano los imterruptores, enchu-

necesarios.

La disposicién que se reivindica es tan préectica como sqg
cilla de ejecucién, y consiste fundamentalmente en una
placa que tiene practicados dos agujeros rasgados para la
sujecién de la chapa en la caja de empoirar, cuatro alo-
jamientos rectangulares, para recibir las patillas del
embellecedor y un gran huecd rectangular con unas acana-
laduras en los lados, en los que no van los de sujecién
a la chapa de la caja de empotrar ni al embelleecedor, que
permiten la entrada de unos salientes u hombros qwe lIle-
vanm 1los bloques de Xos distintos aparatos.

Estos hombros se imtroducen por dichas ananaladuras y,

después de bajar hasta un nivel en que el resalte del

-
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hombro desaparece, se desliza por debajo de la placa el
bloque de cada aparato, qQuedando perfectaménte sujeto en
la misma. Estéd c¢laro que con una placa de estas caracte—
risticas se pueden introducir cualquier aparato de manio-
bra y desplazdndole después haeia el lado conveniente de~
jarle asi perfectamente fijado.
La utilidad de este modelo se incrementa notablemente si
a la placa base se la practican tantos entrantes como
sean necesarios, situdndolos de tal manera que su distam~
cia entre si sea un dividor de la distancia en que esﬁéﬁé
colacados los hombros de los aparatos de manioabra que“se,{.
van a colocar. Si l1a placa es de longitud adecuada y tie.
ne el suticiente nimero de entrantes, se podrdn colocar
en ella un nimero variable de‘aparatos cuya anchura sea
siempre un miltiplo de la distancia de ésfos homhros:é
que nos hemos referido amteriormente, y a Xa que, en 1o
sucesivo, denominaremos "paso'.

Introducidos todos los aparatos que se deseen en una pla
ce. base y colocada la misma en su alejamiento en la pared
se sitda por presién sobre ella la placa embellecedora
completando asf{ el sistenma.

Las caracteristicas fundamentales de este modelo se pue-~
den concretar en su versatilidad, su excelemte presenta-
cién, su comodidad de manejo y su facilidad de fabrica-
¢idn.

Interesa destacar que dentro de las reivindicacicnes que

se establecen, pueden fabricarse aparatos de maniobra de

baja tensién de este tipo, de las formas, tamafios y mate
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riales que se juzguen mas adecuados para la aplicacién
concreta de que se trate, sin que tales wariacicnes, asi
como }las que puedan intraducirse en detalles de su presen
tacién y organizacidn, afecten a la esencialidad reivin-—~
dicada, por lo que los aparatos que se fabriquen dentro
de la idea general resefiada, con cualquiera de esas moéi
dificaciones, mo serdn sino variantes igualmente compfég]
didas y protégidas por el presemte registroe. :
En esta idea las adjuntas figuras corresponden unicameate
a una forma de ejecucidn, sin cardcter alguno Iimitativh;
la cual se pfesenta a titulo de ejemplo de realizacién "
para concretar cuanto se dice en la presente memoria deg
criptiva.

La fig. 1 es una wvista frontal de un bloque de aparato
de maniobra de baja tensién.

La fig. 2 muestra una vista lateral del mismo.

La fig. 3 es una vista frontal de la placa de sujecidm
del aparatoe.

En la fig. 4 se ve la vista lateral de la misma placa

de la figura anterior.

La fig. 5 representa la placa anterior con un aparato de
maniobra introducido.

En la fig. 6 se ha desplazado lIateralmente el aparato im
troducido en la figura anterior., para su sujeccién.

La fige. % representa una vista frontal de la conjunciém
de una placa, un aparato y la mitad de una placa embelle

cedora.
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‘ellas designan las partes y detalles de los aparatos fé;;

'que puede ser tanto un interruptor como un enchufe, un

Ia fig. 8 es una vista en planta de la figura anterior.
Ias figs. 9 y 10 muestran, en planta y en seccién, dis-
positivos capaces de alojar varios gparatos de mamiobra.

Con referencia a dichas figuras y a los mimeros que sobrg

presentados, que interesan a los fines de esta memorias:-

la descripcibén de los mismos es como sigues: 'H,i
E1l modelo gue se reivindica presenta un sistema de sujeQ
cién de aparatos de maniobra de baja tensién, sobre una |
chapa soporte due permita sn fijacidén a una cajé de eﬁﬁl:
potrar, cuya chapa es, ademds, receptora de la placa et~
bellecedora. ST,
E1l sistema se basa en la combinacidém de dispositivos con
que cuenta el aparato de maniobra, la chapa soporte y la

placa embellecedora, funcionando de la siguiente formas

La fig. 1, nos muestra en planta un aparato de maniobra,

fusible o cualquier otro de los que suelen formar parte
de una serie componible de empotrar. En la fig. 2 se
muestra la vista de perfil del aparato 1, én el que pode+¢
mos diferenciar tres partes principales, la cabeza 14y
el cuerpo 15’y cuatro salientes a modo de hombros 2 y 2°
que & su vez estédn formados por dos partes; la primera
gue sale al ras de la cabeza 3 y la segunda, que forma
un saliente que se desliza por el cuerpo 37

La fig. 3 nos representa la chapa soporte 4, que tiene
practicados unos cortes cuya geometria la podemos dife-

renciar en varias partes importantes para el funciona-
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-lIos que permiten la sujecidén de la chapa en la caja de

miento del sistema.

En primer lugar pueden sefialarse dos agujeros 10, que son

empotrar. Seguidamente se ven, situados a ambos lados dod
a dos, cuatro cortes rectangulares 5 para alojar las pa—~
tillas del embellecedor y, por dltimo un gran hueco cemus
tral rectangular 6 con diversos salientes.del perfil 7 a
dos escalones 8 y 9. Estos salientes escalonados estén{f
dispuestos simétricamente con respecto .al eje del hueco
central, y son cuatro en este caso. Se muestra el.7 cdn;;
los escalones 8 y 9 y su siméfrica-?'con los escalones -.
8’y 9’. Los mencionados salientes escalonados tienen tres
partes importantes; el.ﬁrimer escalén 7, el segundo 8 ¥
el tercero 9, realizando cada uno de ellos una funcidn
en el sigtema.

Las figs. 5 y 6, nos muestran el mecanismo de ensaﬁb&ado
de los bloques de las figs. 1 y 2 en las dos primeras Ifs
ses del montaje segin el sistema que se reivindica.

La fig. 5 nos muestra la primera fase del mecanismo de
ensanmblado. E1 cuerpo del aparato de méniabra 1, se im-
troduce en el gran hueco central 6 de la chapa 4 de for-
me que los salientes de los hombros del aparato de ma-
niobra 2 coincidan y se introduzcan a través de los ter-
ceros escalones 9 y 9° de diché hueco 6. Esta introdu-
ccidn termina cuando el borde de la cabeza I4 tropieza
con la periferia del gran hueco central 6 de la chapa.
Si se hace deslizar, en el sentido indicado por la fleché

15, el aparato de maniobra sobre la chapa, quedard en la
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posicidm que nos muestra la fig. 6 que es la segunda fa-—
se del ensamblado, ocupando los espacios 1l de la fig. 5
y dejando el espacio I2 de la fig. 6. Los salientes de
los hombros del aparato de maniobra 1, se habrédn desliza-
do bajo el segundo escalén 8 del gran hueco central de la
chapa hasta que la parte de los hombros 3 del aparate de
maniobra 1, llegue a tropezar contra el primer escaldn

de la chapa %. En esta posicién, el aparato de maniobra .
no puede moverse ni hacia arriba ni haeia abajo pués Ios
salientes 3‘del aparato de manicbra, estdn bajo el seg@g:
do escaldén 8 de la chapa soporte y la caheza 14 sigue apo|
y4dndose sobre la chapa 4. ‘

Las figs. 7 y 8 nos presentan dos vistas, una de ellas
con corte, de la tercera y dltima fase del ensamblado. A
la situacién de esta figura se llega partiendo de la de
la fig. 6, solo con colocar la placa embellecedora 13.
Esta placa dispone de una abertura rectangular, por donde
se introduce la cabeza del aparato de maniobra 1. Cuenta
ademdés la mencionada placa con unos salientes laminares
con caracteristicas de resorte 14, que se introducen por
los cortes rectangulares de la chapa soporte 5 del gran
hueco eentral de la chapa soporte 4.

Al adoptar esta posicidn, Ia placa queda bloqueada de for
ma que al estar mas o menos ajustados los resortes lami-—
nares 14 en los cortes rectangulares 5, evitan su despla-
zamiento a derecha e izquierda tanto de la placa como del
aparato de maniobra sobre la chapa soporte. Con esto se

consigue, que el aparato de maniobra quede fijo con rela
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c¢idn a la chapa soporte segim se observa en la fig. 8, im
posibilitando ademis el desplazamiento del aparato de ma-
niobra haeia arriba y abajo de la chapa soporte.

Esta disPosicidn permite la fijaciém no solo de un apara-
ta de mamniobra, como se ha explicado para facilitar la
comprensidn, sin@ que posibilita la fijacidénm de varios : -
tal como se indica en la fig. 9, donde se ha presentado
un montaje con cuatro mecanismos 1°’.

Llamando "paso'™ a la distancia que hay entre dos cortes . |
escalonados de la chapa soporte, podremos explicar que[;;
este sistema permite el montaje no solo de aparatos de -
meniobra de una anchurs determinada, sino gue se podrén
montar en la misma chapa aparatos de mantobra cuya.anchu-
ra sea miltiplo del "paso". Asf en la fig. 9 kemos repre
sentado un montaje con cuatro aparatos de mamieobra cuya
anchura es tres weces el paso, mientras en la figura 10
se muestra el montaje de seis aparatos de maniobra cuya
anéhura es solamente dos weces el paso.

Lo mismo podriamos haber realizado otros montajes con apa
ratos de maniobra cuya anchura fuese de 4, 5 § 6 veces el
paso, e incluso mezclando aparatos de maniobra de anchu-
ras diferentes.

En la fig. 9 se ha represehtad@ con 13 ‘un embellecedor de
dimensiones adecuadas para alojar a varios aparatos de
maniobra. Estos aparatos se designan en esta figmra con
1.

A la derecha de la fig. 9 se muestra una aseccidén por
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En la fig. 10 se designan todas las partes descritas has

‘? se mues-

ta el momento con los mismos ndmeros, y con 1
tra un aparate de maniobra de baja tensidn de temafio dis~
tinto a los mostrados con los nimeros I y 17 en las figu-—
ras anteriores.

La seccidn de este aparato se muestra a la derecha de es
ta figura en que se vé una seccidn por C-D de la misma.

El presente modelo de utilidad recae sobre las siguientés

reivindicaciones.

0—-0=0=0=0=0~0~0=0=0=0—0
0~0=0=0=0=0
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REIVINDICACTIONES

l.- Sujecidn de aparatos de maniobra de paja tensidémn, ca-
racterizada porque estd constituide por'una chapa soporte
que se sujeta convenientemente a una caja de empotrar;,p%
ra lo cual va provista de dos agujeros rasgados situados
convenientemente; esta chapa soporte posee ademds cuatro
orifiéios rectangulares que permiten el paso de Ios reéi‘
sortes lamihares de los que va provistos el embellecedor,
para la fijacién del mismo a esta chapa soporte; en elgf;
centro de la chapa soporte hay un orifici@ grande de fq;f
ma rectangular con salientes escalonados, situados a una
distancia prefijada, o "paso'™, para permitir el acopla-
mient® de uno o varios aparatos de maniobra de baja ten-
sién de diferente tipo, y de distinto tamafio si es preci-
SOo.
2.~ Sujecién segin la reivindicacién anterior, caracteri-
zada porque los salientes escalonados situados en el ori-
ficio central, tienen dos escalanes claramente definidos,
el primero en el que se imtroducen Ios hombros de que va
proviste cada aparato de manichra, y el segunde remetido
en una léngitud igual al saliente de este hombroc del apa
rato de medida, con lo cual una vez deslizado el aparato
de medida hacia esta parte del escalém mas bajo., queda
sujeto el aparato por la chapa soporte sin poderse movi-—
lizar en sentido de adentre hacia fuera.

3.-Sujecibdn, segin las reivindicaciones anteriores, ca-

racterizado por la placa embellecedora, abraza todos los
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aparatos de maniobra situados en una placa soporte impi-
diendo su movimiento de derecha a izquierda de los mismos
v por tanto su fdcil desmontado.

4.~"Sujecidn de aparatos de maniobra de baja tensidm ".
Segin se describe y reivindica en esta memoria descrip-
tiva.

Se detalla e ilustra con los dibujos que sSe acompafian. -
Y cuya memoria descriptiva consta de I0 hojas de texto, -
foliadas y eseritas a mdquina por una sola de sus caras. |

Madrid,

b1 ABRYTT
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