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MIMORTA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE P E IBVERCIODN
on

. ESPAfA

o por VEIHTKN afios
a nombre de BARIER MASGHIME‘ABRIK_AKTIE&GESELISGJAE‘T,
entidad alemana, establecida en Wuppertel-Oberbarmen,
Alenania, por:

“ON DISPOSITIVO DE ARROLLADO PARA La CONFECCION DE
) PAQUETES DE HIIO™.
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En &l arrollado del hilo en mdquinas de
hilayr, de torcer y de ‘bobinar, se aspira a regular el
proceso de arrollado de tal modo, que lz velocidad de

arrollado se adapte sutomdticamente a la longitud del
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hilo suministrado, deblendo el material a arrollar recibir
a todo su largo una tensidn preaeterminadal

Se conocen ya dispositivos de arrollado,
que son impulssaldos a travégy@e”un acoplamiento de resba-
lamiento regulable o a través de un acoplamiento magnéti-
co de deslizamiento, y que al aumentar el didmetro del ovi-
1lo,reducen su velocidad de rotaeién; Bl mendo se realiza
mediante la accién‘direetg qevla traccién del hilo sobre
el deslizamiento del acoplamliento, lo ocual tiene como cop-
secuencie une tensién del hilo incontrolable en el ovillo;
Ahora bienm, todas estas disposiciones no estén a la altura
de las exigencias mds elevadas sobre la sensibilidad de re-
gulacidn, especialmente en cuanto a mantener la tensidn
del hilo predetenninada;

Recientemente ha sido propuesto un acopla-
miento de deslizamlento magnético, mediante el cual Se
trate de establecer la relacidn lineal entre el momento
de giro y el deslizamiento, que hasta ahora faltaba; S
emplea para ello un revestimiento especlal del injucido,
pudiéndose adaptar mediante la eleccidn correspondiente
el material de dicho revestimiento y del temafio del cusn-
po magnético, al material a arrollar de cada caso o alben-
nativamente sl pe;fmetro del ovillo a esperar en cada caso,
de tel modo, que las oscilacionss de la tensidn del hilo
puedan mentenerse dentro de lfmites detenminados; Al sobre-
pasar estos l{mites o variar de cualguier otro modo las

condiciones de servicio, empero, resulta necesario, cam~
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biar el revestimiento por otro de fniole adaptada a las
mevas condiciones, si se desea conseguir el mlsmo efecto
de mando; » , ‘

Aproximadamente en iguel sentido puede ser
considerada la proposicidn que trata de wn acoplamiento
de corrientes pardeitas con profundidad de inmersién fija
regulable de la vfa de corrientes parésitas gue penetra
en el sistema de e:nit&cién 1hmbién en este caso tan
sélovse ajusta, antes de dar comienzp el proceso de arro-
1lado, un campo de acolén determinado, subordinade a las
condiciones de servicio especiales de cada caso, gobesrnan-
do la velocidad de arrollado o alternativamente el momento
de giro dentro de los lfmites de la zona previamente ajus-
tada de tal modo, que las oscilaciones de la tensidn del
material m arrollar,‘no sobrepasan un deteminado lfmite
de seguridaa; Al variar las condiciones de servicio, no
obetante, tembién aquf es precisa una nueva regulacidn de
la profundidad de inmersidn de la vfa de corrientes pard-
s tam=,

Tales dispositivos de mando, siempre que
no importen todavia clertos inconvenientes, tales como por
ejemplo el frecuente tensado a tirones del materiel a arro-
llar, pueden ser suficientes para los casos con un campo
de mendo relativamentg muy pequefio, en que no debé Sobre-
pasarse un linite de tensidn determinado y en que dnica-
mente el deslizamiento del acoplamiento produce una cierta

elasticidad en el proceso de arrollado, Ahora bien, para
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los talleres textiles, en los gue se requiere un gran
campo de regulacién y la sensibilidad del materiel a arro-
llar dnicamente soporta pequefias tensiones, no son aprove-
chables‘. Se precisa para ello un dispositivo regulador
mds universel, que arrolle el hilo suministrado con ve-
locidad de arrollaz_niento uniforme y 8in oscllaciones en
la tensidén del hillq, éxiepdo tembién apropiade para un ma-
terial de arrollad.o Glferente y condiciones de servicio
diversas. as{ por ejemplo se tiende modernamente, sobre
todo en la con:ﬁeccidn y tratamiento ulterior de hilos fi-
nisimos de seda artificial, a haces disminuir continua-
mente la tensidn del hilo durante el arrollado, sobre to-
do al ir aumentando el @idmetro del ovillo, con lo cual
ge consigue una estructura conveniente del mismo'. Si bien
la diferencia de la tensidn entre el comienzo y el final
del proceso de arrollado es tan edlo escasa, no obstante
resulte precisamente de la misma gran importancia la ten-
dencia descendente para el tratamiento ulterior del hilo
vy la calidad de los productos con &1 fabricados, que la
exigencia de mantener la tensidn dsl hilo prdcticamente
uniforme a todo 1o largo del arrollado, casi siempre con-
siderable, y excluir oacilaclqnes‘.ms conocidos disposi-
tivos de mando megnéticos no son apropiados para setisw
facer tales exigenciagj;

Teniendo en cuenta estas relaciones ss
propone, por lo tanto, pars la confeccidn de ovillos en

mdquinas de hilar, torger y bobimar, cuyo dispositivo bo-
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binador sea impulsado & través de un acoplamiento de co-
rrientes pardsitas - consistente en un imén de varios
polos, un cuerpo magnético de cierre ds retorno coaxil,

v una via de corrientes pardsitas regulable, que gira en-
tre ambos - el disponer ua dispositivo regulador especial,
que regula automdticamente la velocidad de arrollamiento
durante el servicio en dependencia del curso predetermi-
nado de la tensidn del materiel a arrollar; De acuerdo

con la proposicidn se consigue esto mediante un Srgano
explorador y regulador, que‘responde‘a las variacionez

de la longitud del hilo entre &l punto de entrega y el
dispositivo de arrollado, que estd acoplado de tal modo
con el excitador de corrientes pardsitas conectaio en la
impulsidn del dispoeitivo de arrollado, que mediente Su
movimiento regula la magnitud del campo de fuerzas rote-
tivo de corrientes parésitas; El mando puele realizarse
por ejemplo por el hecho de gue un brazo mévil, que reci-
be forma de drgano explorador, o cualgquier otro 6rgano S Xm
plorador y regulador, por éjemplo un rodillo nmévil o simi-
lar, que tense el hilo en una lazada de hilo, =e halle aco-
plado a la parte regulable del excitador de corrientes pa-
rdsi tas, especialmente con el cusrpo desplazable de la via
de corrientes pardsitae, modificando continuaments, al ser
accionado durante el process de arrollado, la longitu@ efec-
tiva del conductor de la vfa de corrientes pardsitas, que
impulsa el ovillo en dependencia de variaciones de la lon~-

gitud del hilo entre el punto de entrega y la bobina de
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arrollado y a un curso predetermminado de la tensidn del
hilo; ,

Con el fin de conseguir levas regulaloras
apropiadas, se puede dotar el cusrpo de via de las corriem-
tes pardsitas en su parte efectiva con escotaduras, cala.
dos, biselamientos o disposiciones similares, gque influyen
sobre el flujo de corriente; Bn lugar de estas disposicio-
nes, o bien también provisto de ellas, puede el cuerpo de
via de las corrieates pardsitas consistir en materisl con-
ductor eléctrico distinto, o pomeer un grueso de pared 4i-
ferente;

Se puels censegulr adends ww regulecidén
efectiva mda del praceso de arrollado, haciendo gque el
érgano explorador y regulador soporte un psss ajustable
0 posea cualesquiera otnaS'disPosicionea cargadag por pe-
20 0 muellea, que sirvan.p&ra auneantar o disminuir la ten-
gidn del hilo, yzque;«ﬁana el cato, fe regulan en dependen-
cia del diémetro el ovillo, &el tiempo de arrollado o de

la posicién:en cada caso del érgano regulador. Tambidn en
ciertés caués en los qae debido al cambio del bilo y a
la aiferenoiq de longitude&'del trayecto entre el punto
de eﬂtrsga del hilo y la hobina de arrollado debem Ser
absorﬁiﬁos perioiicamﬁnte ciertos excedentes, se puede

P! avocar wna camyeasacién de tales excedentes, apoyando

&1 drgano exploraaor ¥ regulador con la correspondiente
helgura, o\alf&rnativamente acopldndolo con el excitador

de corrientes parasitaa.
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En el dibujo han sido repreSentados esque-
méticanente algunos ejemplos de realizacidn de la disposi.
ci6n7propuesta: Ia nueva regla, empero, no #e limita a
estos ejemplos, sino que abarca también las demds posibi~
lidades expuestas anteriormente y a coantinuacidn, asf por
ejemplo especialmente la disposicidn en la gque el lado im-
pulsor y el lado impulsedo del acoplaéiento de corrientes
pardsitas han sido cambiados entre sf; In el dibujo muss-
tran;

La fig; 1, la disposicidn del dispositivo
arrollador con el dispositivo automdtico regulador de co-
rrientes pardsitas;

la fig. 8, una forma especial de realiza-
cidn del cuerpo de vfa de las corrientes pardsitas;

la fig; &, una forma especial de realiza-
cidn del drganc explorador y regulaﬁﬁr, y

‘ la i’ig‘. 4, la estructura de la dispostcidn
por ajeaplo durante el rahobinado;

De acuerdo conﬂla fig., 1, el dispositive
arrollador se compons del huso de bobinar 1, que es im-
pulsado a través de un acoplamlento de corrientes pard-
sitas, consistente en el imfn permanente 2 de varios pO-
los, preferentemente realizaldc en forma de estrella, sl
cuerpo de cierre de retorno 3, magnético y dispuesto
coaxilmente, asf como en la via cilfnirica 4 de corrien-
tes pardsitas situada entre amﬁos; Al acoplamiento de

corrientes pardsitas, por su parte, se confiere un mo-
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vimiento giratorio uniforme a través de la polea motriz 5§,
movimiento gue induce en el cuerpo 4 corrientes pardsitas,
arrastrdniolo con ello en el mismo sentido de giro, Corres-
pondientemente es tamblén arrastrado el huso de bobinmar 1,
el cual estd unido al cuerpo 4 de via de corrientes pard-
sitas por ejemplo a travds de un muelle de alaptacidn 6;

Ean el ejemplo representado, dnicamente el
cuerpo 4 de via de las corrientes parésita# estd dispues-
to de modo que puede ser desplazado axilmente; Fllo en
#f tiene la veataja de qﬁe_en el desplazamiento tan sblo
es precliso mover masas pequefias, tanto nds, cuanto gue el
cuerpo 4 se fabrica por ejemplo ds aluminio; Pambién las
fuerzas desplazadoras necesarias son mis pequefiss: El dis-
positivo regulador se hace con ello especialmente seasible
¥y e con ello aproﬁiado en grado sumentado para €l arro-
llado de finfsimos hilos de seda artificiall Igualmente;
empero, pueden también el imdn permanente 2 §fy el cuerpo
magnético & de cierre de retorno, estar dispuestos de ma-
nera gue puedan ser desplazados axilmente, individualmen-
te o al mismo tiempo; )

Para la regulacidn de la velocidad de arro-
1lado se desplaza axilmente por traccidn el cuerpo 4 de
vie de las corrientes parde tag durante el proceso de
arrollado, en dependencid de las variaciones de la longi-
tud del hilo entre la bobine de entrega y la bobina de

arrollado, a una tensidn del hilo predeterminada, Con

‘ello varfa continuamente la longitud eficaz del comiuctor



1o

18

20

25

227570

de la vfa de las corrientes pardsitas y debido a ello,

a Su vez, y en el sentido deseado, el ndmero de revolu-
clones del huso de bobinar 1; ¥l desplazaniento del cuere
po 4 se realiza a través del brazo mévil 7 explorador del
hilo, que recibe forma de palanca acoldada, siendo biscula-
ble elrededor del punto fijo 8, ¥ que en uuno de sus extre~-
mos soporta la polea 9 del gufa-hilos, mientras gque con

su otro extremo ataca =obre el cuerpo 4 de via de las co-
rrientes pardsitas, preferentemente a travéds de una po-
lea 10; Frente a log acoplamlentos de deslizamiento co-
nocidos, estribe precisanente la diferencia esencial de

la disposicidn propuesta, ean que la traccidn del hilo no
actfa directamente sobre el huso de bobinar, Sino que
ataca a través del brazo mévil sobre la parte mdvil Ges-
pla;able del acoplamiento de corrientes parésitas; La
formacidn del ovillo; por lo tanto, no se perturba y

se realiza de manery absolutemente uniforme;

Con el fin de asegurar la mercha sincrd-
nica entre el huso de bobinar 1 y el cambio del hile de-
lante de lu bobina de arrollado, se ha dispuesto el me-
canismo pars el cambio en el extremo libre 14 del huso
de bhobinar l;

Correspondienteneénte a la caracterfsti-

-ca de regulacidn deseada, se puede, tal como ha gido re-

presentudo en la fig, &, dotar el cuerpo 4 de vfa ds
lag corrientes pardel tas con escotadures, calados 11 o

éimilaree, ea su parte efectiva, pudiendo ser digtinta
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el tamafio de los calados 11, segin ol efecto de regula-
cidn exigiao; Un efecto similar puede conmseguir tambiédn,
tal couo se ha represeantado en la fié; 3, haciendo gue
el brazo mévil 7 del explorador para el hilo, soporte en
uno u otro de sus extremos, o blen en un brazo especial
de fuerza de palanca 12, un peso de carga o de Qdescarga 13;
Ambas uedidas pueden emplearse tambidn combinadas entre sf;

En la fig; 4 se ha represeantado esquemdti-

camente la estructura de un ejemplo de la disposicién; B
hilo 17, gque es retirado desde ¢l punto de entrega 15 y
trangportudo por medio de la polea de retirada 16, que
gira & un nimero constante de revoluciones, llega, pa-
sando por el brazo mdvil 7,8,9 del explorador del hilo,
al mso de bobinar 18, cuyo nimero de revoluciones es go-
bernado por el ajuste de la via 4 de las corrientes paréd-
sitas, acoplada con el brazo mévil, de tal modo, gue Se
adapta sn todos los casos & la reserve de hilo entre la
bobina de entrega y la bobina de arrollado, a uaa tensidn
permanente o predgterminaﬁa; Posibles oscilaciones en la
cantidud suministrada o en la tensidn del hilo, son capta-
das oscllaclones en labcantidad suministrada o ea la tean-
sién del hilo, son captadas por el brazo mévil y trans-
pasadas inmediatamenté como fusrza reguladora a la impul-
sidn para el arroll&do; As{ por ejemplo, &l aumentar la
teasidn o al dfsmimiir la cantidad suministrada, se re-
duce la.?;éerva de hilo gue sostiene el brazo mévil, ¥

éste es levantado. AL mismo tiempo, el brazo mévil saca
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con este movimiento del brazo, a través de la polea 10,
el cuerpo 4 de la via de las corrientes pardsitas de su
envolvente, con lo cual acorta lavlongitud eficuz del
conductor; por lo tanto, disminuye el nidmero de revolu-
ciones, hasta gue gqueda establecida una compensacidn en-
tre la entrega y el arrollado; 81 se quiere ademds gober-
nar la tensidn del hilo de una manera determinada, por
ejemplo de modo que la tensidn del hilo haya de disminuir
al crecer el didmetro del ovillo, entonces se consigue
aesto de acuerdo con el invento, tal como se ha representa-
8o por ejemplo en la fig, 3, por medio del peso 13, que
se hace efectivo con el moviamiento del brazo mévil, e in-
cluso varia su efecto seg&n su posici6nl

Le velocidad de arrollado es tanto mayor,
mientras més.grénae gea le cantidud de sntrega, o mientras
mayor haya de ser la tensidn o incluso el estirado que se
confiere &ifhilo enn su trayecto entre la polea de retirada
16 y la hohina de arrollado 18, por ejemplo mediante el
peso 19 en el brazo mdvil 7; En sf puele partirse de un
punto cua;éﬁiéra de entrega, pudiendo el hilo pasar en
su cam;ﬁa hacia el dispositivo de arrollado por un aparto

espaeial de entrega, por un freno o por dispositivos simi-

1ara§. Graciag a la disp031clon de acuerdo con la proposi-

ciénf*ééi dispositivo de arrollado, que fundamentelmente

;gﬁé@e estar equipada en lugar de con sl imdn permanente

de varios polos, con un electroimdn, se regulan entonces

el nﬁédro de revoluciones del mismo y la velocidad de arro-
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llado del hilo, y con ello, la cantidad o alternative~
mente la longitud del hilo arrollado, pero al mismo tiempo
también, la tensidn del hilo y, en ciertas circunstancias,
también el estirado del mismo; Debido a que el 6rgano CXm
5 plorador, por ejemplo el brazo mévil, puede ser asjustado
mediante un peso, un muelle o similar, a un valo;‘nominal
determinado, tremsmitienio inmediutamente de mansra antomé-
tica posibles desviaciones del mismo en el material a arro.
llar suministrado en forma &e fuerza reguladora, resulta
posible llevar y mantener siempre el valor real del 4is-
1¢ positivo impulsor regulador de corrientes parésitas el va-
lor nominal prescrito;
Esta solicitud, que corresponde & la pre—
senta&a en Alemania el 31 de Marzo de 1955, bajo el min,
B, 56,168 VII/764, se acoge a los benefiolos del artfcu_
15 1o 61 del vigente Bstatuto sobre Propiedad Industri&l.

-0 NCTA -0

Los puntos dé invenci6n propia y mieva
que Se presentan para que sean objeto de esta Patente
de Invencidn en Espafia, por VEINTE aios, son los si.

20 guientes:
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19; ~ Un dispositivo de arrollado para la
confeccidn de paéuetas con tensidn del hilo predetermi-
nada en mfguinas de hilar, torcer y bobimar, caracteri-
zado por ua acoplamiento de corrientes pardsi tas 4i spues-
to en la impulsidn del dispositivo de arrollade, que es
regulado por un drganoc explorador gue responde a las
variaciones de la longitud del hilo entre el punto &e
entrega y la bobina de arroll&do;

Ré, - ™h dispositivo de arrolledc de acuer-.
do con la reivindicacién 1, caracterizado por un brezo
mévil en forma de drganoc explorador, que tensa el hilo
en una lazada de hilo, un acoplamiento de corrientss pa-
rdsitas, consistente en un imén de varios polos impulsa-
do, y una via de corrientes pardsitas regulable por el
brezo mévil en su lengitud de conductor efectiva, que
impulsa el ovillo;

59; - Un dispositivo de arrollads de acuer-
do con la reivindicacidn 2, caracterizado por que el cusr-
po de via de corrientes pardsitas posee en su parte efec-
tiva escotaduras, biselados o cal&dos;

4ﬂ; - Un dispositivo de arrollado de acuer-
do con la reivindicacidn 2, caracterizaio por gue el biwzo
mévil del explorador del hilo, que tensa a dste, se en-
cuentra bajo ecarga por peso o por muelle;

52; - Un dispositivo de arrollzado de acrer-
do con las reiviﬁdicaciones 2 a 4, caracterizado por que

la carga por peso o por muelle del brazo mévil del explo-
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rador del hilo, pusde vayiarse en dependencia del diéme-
tro del paquete;

62, - Un dlepositivo de arrolledo de acuer-
do con las reivindicacionss 2 & &, caracterizado por haber-
&e previsto en el brazo mévil del explorador del hilo dis-
posltivos, que mediante muelles o0 pesos, modifican la ocar-
ga atacante sobre el brazo mévil del explorador del hilo
en dependencia de su posicidn reguladoré en cada oasol

72, - Un dispositivo de arrollado para la

confeccidn de paquetes de hilo,

Tal y como e ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujos que se acompa-
fila y con los fines que se han eSpecificado;

Esta Memoria consta de catorce hojas es.

crita=s por una sola cara,

mearia, 27 WA
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