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paya solicitar
P A T E N T E  D E  I N T R O D U C C I O N

en
E S P A Ñ A

por DIEZ años ^
a nombre la RAYMOND JEAN IBON NEGUE, de naoion^iááf 
francesa, residente en 7 Avenne de la Mame, joinville- 
le Pont, Sena, Francia, por:

"UN APARATO PARA SU USO EN LA PREPARACION DE VISTAS 
EN PERSPECTIVA'*.
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El presente invento se refiere a un apa­
rato qu.e permite obtener un dibujo en perspectiva es­
trictamente exacto de dos proyecciones mutuamente per** 
pendiculares de un objeto tal cono, por ejemplo, para 
escoger el caso más frecuente, una vista en planta y una 
vista en alzado.

Se sabe que hay reglas de construcción 
que permiten que sea determinada la posición de cual­
quier punto en una vista en perspectiva de un objete
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 ̂  ̂ .... '  ̂ 'deade una planta y un alzado, La aplieaciin de eaua re­

gia*, ain embarga, ea larga ycomplicnda damodo que an 
la prictiea al dibujante la a una eolamente pata uno* po-
eoe punto* Piante*, dibuj&doee al roete de la vieta

- * ' " " " ' * ; . - ............ ^
o rb it rariamea te o do un* fo to g ra fia ,

XI incanto tiene por objeto permitir ̂ ua 
puoi* determinar** mny ripidamente 1* poaiciin de cual­
quier punto deseado ̂  la vieta an par apee tiva, da nodo 
que panda formasse la vieta oontantapreciaiin corno e* 
deeee sin necesidad de habilidad particular dal dibujan- 
te y ein requerir al empieo da una fotografia,

XI aparato eagdn al invento comprende 
eaencialMate un carro montado de modo que pueda despla­
zarme a lo largo do una guia ree Alinea eegdn le* doga­
lo* da visiin màdido* deade un punto da vieiin predeter­
minado, llevando al citado carro une guie eeenndarie que 
osti diapueata en ingulo recto a la guie * lo largo de 
la cual ae deslaza el carro y a lo largo de la cual 
puede deapíazaree aa euraer opueato a un eiliadre rota- 
tipo que lleva un juego de curvee que dan, para cada al­
tura red, la* altura* aparente* de lo* puntea en el ob­
jeto con relación a un plano de referencia de acuerdo con 
*z dietanoia o eeparuciin desde el punto de vi ai in,

Pare aclarar la cueatiin, ni uno conaide- 
ra el eaao uauai en el que *e eemianza deade la vieta an 
planta de un objete, ae puede, evidentemente, eecoger 
juieioeamente nn yunto an la víate deade el qae ae bari
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la perspectiva, marcándose si citéis punto sobre le písa­
te y refiriéadoselecomo ^el punto de mire". Pesie dicho 
punte de mira ano- puede mirar cualquier punto deseado se 
le plantay deteminar el ángulo le mira correspondiente 

5 . con relacián a le linee C le referencia, nabxá ene poai- 
ei^a particular pera d  cerro en en gafa que corresponde 
e cualquier ángulo particular de mira, alende la guia, en 
d  prewte caso, horizontal. decogiendo na plano de refe- 
reaeia herí contal en d  slzado , puede determinarse le el­

lo ture por encima d d  pleno d d  panto que se ha visto ea 
le plantel

dhbra bfd, pera trazar d  panto correspon­
diente en la viste en perspectiva, dicha alteza tiene eo* 
líente que modificares en iuncián de la distancia hortson- 

^  *"^ve el punte escogido y d  punto de mira. íe distar^
cia horizontal, que será denominada le^separadán*, se mide 
fácilcMnte sobre laplanta.Be equi donde el cilindro de 
le eecale entre en uso, B&te dlindro está mareado, pera 
sede dtura verdadera, con una curva que da dtura epa- 

PO rente c orrespondientc en iuneián de la sepazadás. 3BL ci­
lindro escalase hace girar de modo que d  áadiee d d  eur- 
sor es desplaza a lo largo de la ordenada que corresponde 
a le separación medida y se lleve sobre la cursa corren- 
poadiente a la verdadera dtura que ce lee d d  desdo,
3BL cursor indica entonces d  punto requerido en la pers­
pectiva,

la forma prefezdde d d  lazante, d  ape- 

—. d —

227568



227568
rato comprende una hojapitotada, gradnada, ^  repreeen- 
ta la línea A# mira ygnepeEmite gae paeda medirw la 
separación directamente, repreeentando al pivote de la ho­
ja al panto Aa mira# deba hoja eatA conectada al carro de 

6 tal modo gae lea desplazamientos liaaalea d d  carro en en 
ga^ con soatancialm^ita propord onales a loe Aagalos do 
rotadón da la hoja.Zi cilindro aecala eatA ancor rada 
dentro de nn cilindre transparente gae permita gae pneda 
cambia rea fAcil^Mmte per otro. Zi dlindro estA montado en 

10 en totalidad para en giro en torno a en eje; hay Singaos* 
to an career de modo gao panda hacerme gao oiga ana gene* 
ratriá Aja del cilindro.

Zi aparate constitaido en la manera arriba 
definida está aneciado preferentemente con an diepoaitive 

Id medidor d d  Angde de campo formado como par de campaneo o
campaneo de pontee gradando# para indicar d  Angalo de aber-" ' . * ...... * * ' " * " * * ' -  ̂ ' -
tara. Zote dinpoeitiyo facilita coneiderablomante la selec­
ción del panto de mira encado d  ^galc el gae va a mimara 
ee d  objeto, e d  objete principal en caao de ana data 

20 compuesta, ha nido determinedo al menee egredmedamente^ 
ÁdemAs, en el Al time caao, permite gae panda comprobarse 
gae ningano de los detalles gae han de aparecer en la tin­
ta se eddrA de los limites impaestes sobre d  temado del 
campo per las características físicas A d  aparato,

2S Z1 dibaje adjanto, dado a modo de ejemplo,
permitirA gae ce comprsode mejor el intento y las ventajas 
gae ee deritan d d  mt^mM.

— d —
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3* Stg+ 3 **  ana v is ta  g c a s rd  d d  apuesto 

ssgAn d  invento;

l a  B ty . & os ama sección  om A e ta lls  bocha

pop la  lónca 1 1 -1 1  A# la  T ig . 1 ;
.  ? * .  ' - :* . . . . . . . .  -  ... . ..  . . . .

l ^ d ^ ^ í y A s o n s w i o n s s c n A s t a l l s  

Ac la s  cntromiAaAss A ^  c ilin d ro  so ca la :

3a K g . 5 amostra an A e ta lls  Aol carsor;. . . . . " r * - -. * - ' — - \ -
l a  R ig . 6 o s aaa sección p a r c id  on dota- 

l i s  gas amostra la  d isp osición  d d  c ilin d ro  socala  y  en 

a sp ira ! As reten ción  dentro A d  c ilin d ro  transparente; .,

3a s 7 y  6 masstrán forn^s A ifsren ^ b  

As diagramas As e sca la :

Les Riga* 9-11 ilu stra n  d  s a lla s  As nn 

d isp o sitiv o  medidor A d  Angelo As campo para la  a d a c ­

ción  As la  A isposición  mAe favorable A d  panto As m ira;

l a  R ig. 1 1  maestra oéao pasds aaarss tmn- 

bión d  A isp o sltiro  meAidor A d  Asgalo As campo para ceta* 

probar d  todos lo s  d e ta lla s  As la  v is ta  sstAa dentro A si 

campo adm isible;

Ha ?ig+ lZ  a a estra  cómo pasde amaras s i  

A isp eo itivo  m edidordel A n galod s campo en d  aleado.

d  Aparato mostrado sn lo s  Alba jo s  com- 

prsnAs ana re g la  1.  g a s , a f in  As s im p lific a r  la  s á l i c a -  

d A n , s s  ssamirA gas a s  h o rizo n ta l como se  m aestra, l a  

**gLa sstA  f i j a  sn ana posición  prsAs terminad a sobrs e l 

tab lero  As A lhaje y  para dicho f in  sotó  dotada de dos 

agajsro s la  destinados a  r e c ib ir  ch in chstas a  otros me-
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de f ija c ió n . A  nna de ans extrem idades ( la  izquierda

y  en s i  ejemplo mostrado) la  re g la  1  tien e un p ivote & so-
* - -  ,  . . .  - . . . .  -  -  ^

hro a l anal peala g ir a r  ana hoja transparente 3.  d d n  ba­

ja  e s t i  d ó ta la  la  ana eecala  $b que comienza la a le  a l % - 

vota a y  cayo panto caro coincide con a l  a ja  l e i  p iv o te , 

l a  extr^aidad lib r a  l a  l a  h oja Z t ia r a  có rta la  en e l le  ana 

ranara lo n g itu d in a l. 3a.

Ha l a  reg la  1 ,  hay móntalo librem ente un 

earre 4 a l  que s s t i  f i j a  rígidam ente ana regala 6 que fon- 

aa ana gofa para un cursor 6 . Za P ig . 2 mneatra a l d e ta lla  

I t l  montaje l e  la  re g la  1  y  en cursor 6 . estando la  r e g le  

dotada l e  lo e  e a n a lo s la te r a la s  an lo a  conloo penetran 

espigas d d  cursor en le  maneta conocida, por ejem plo, en 

reglan  de o jé a lo .  Za re g la  6 tien e  ana poetada la te r a l 

in te g ra l 6a a la  que hay fija d a  rígidam ente on brazo o b li­

cuo 7 (por ejemplo por medio de lo e  agujerea an lo s  coalas 

psnetran con on a lto  grado de fr ic c ió n  dos s a lie n te s  que 

lle v a  le  o re ja ). Zn extremidad lib r e  del brazo 7 l le v e  ana 

espiga 8 gas pasa a tr a s ís  de la  sanara Za anteriorm ente 

mencionada con tan posa holgara eomo e s p o sib le .

Za re g le  6 proporcione don soporten perfo- 

r^Los 9,  10 (P ige . 2-4) en le s  que hay mentado para ez 

ro ta d á n  un c ilin d ro  1 1  do m aterial traan parw te que, ce­

ne no exp licará  m is aco la n te , eetd  destinado a  r e c ib ir  nn 

diagrauat de e sca la  apropiado enrollado cilin dricam en te, 

la  extremidad in fe r io r  dol c ilin d ro  1 1  tien e  fija d a  nn 

botín  de con tro l 12  m ientras que e l  soporta mis prA&me
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1C e stá  dotado ¿Le un ín d ice  f i jo  13.  E l cursor 6 tien e 

gn ín d ice  eurvado 14 cuya punta está  situada en la  ge­

ne ya tr ia  más delantera d e l c ilin d ro .

Eae F ig s . &-5 muestran e l  d e ta lle  d e l non- 

Junto arrib a  d e sc rito . Se verá  que la  extremidad superior 

d el c ilin d ro  11 (B lg . 4) e s tá  a b ie rta  para perm itir que 

preda in tro d u cirse  e l diagrama de escala^ Ha extremidad 

in fe r io r  del ín d ice 14 es h orizon tal de modo que se pro­

yecte  sobria e l papel un é ig a lo  re cto  bien  defin ido con la  

cara v e r tic a l do dicho Ín d ice, t i  v é r tic e  del ángulo e stá  

mareado con A en la  v ig . 6 . 13 y  16 en la s  ? lg a . h , g , 5 
designan asid eros para le s  dedos destinados a f a c i l i t a r  

la  actuación del carro 4 y  e l  cursor 6.

Como se in d ica  anteriorm ente, e l  c ilin d ro  

11  está  destinado a r e c ib ir  uss hoja de papCl 1% ( K g . 6) 

arro llad a  en forma c ilin d r ic a  y  que lle v a  un diagrama que 

da la  a lta ra  aparente para cada a lta ra  re a l en función de 

la  separación, la  hoja de papel 1?  se a p lic a  a la  pared 

in tern a d el c ilin d ro  11  por ana hoja 10 do ana sustancia 

e lá s tic a  ta l come un derivado de ce lu lo sa  tambiín a r r o lla ­

do a la  forma c ilin d r ic a . E l diagrama propiamente dicho 

(B ig . 7) comprende un Juego de curvan divergente# a combi­

nadas con una escala  de a b scisa s b . Cada curva a se  r e fie ­

re a una a ltu ra  verdadera predeterminada (indicada por un 

numero que se re p ite  a lo  largo  de la  curva a Ü n  de que 

pueda permanecer e l diagrama fácilm ente le g ib le  a pesar de 

tpie e stá  enrollado dentro del c ilin d ro  11) m ientras que

- 7 -
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la  aséala  b as la  aséala de separaciones* A f ia  la  300 no 

saa necesario h a e e r e l c ilin d ro  1 1  la  diámetro excesivo ,

01 diagrama da la  PLg+ 7 puede cent raerse ioagitadin dm ea-* * . "" # - - * - V- -
te  como se maestra en la  Pig* 6 , no siendo de im portancia 

S l a  esca la  de la s  ab scisas en re la ció n  con la  a t iliz a c iá n  

d e l aparato*

El aparato que se ha d escrito  funciona como

sign e:

Se escoge an panto de mira en e l  pleno de 

10 v ia iá n  d d  o b jeto , e l  coal está  eaficientem ente le jo s  

para qae toda la  anchara y  a lta ra  d d  objeto pneda verse 

a l ángulo deseado y  para qae lo s d e ta lle s  qae van a  hacer- 

se re s a lta r  puedan se r claramente v is ib le s *  EL pivote & 

se coloca en ese panto y  l a  re g la  1  se  orien ta en tom o 

16 a l p ivote relativam ente a la  v is ta  S  ̂ (o inversam ente, le  

v is ta  a&, se orien ta en tom o a l  panto de mira con re la ­

ción a la  re g la  1  qae se  mantiene en reposo) de modo qae 

la  to ta lid ad  de dicha v is ta  8, pnede s e r  barrid a por la  

hoja 6* Se f i j a  entonces la  re g la  1,  lu ego , e l  plano ho- 

80 rlzo n ta l Pg en e l qae va  a colocarse d  panto de mira con 

relacián  a l objeto se d ib aja  sobre la  elevación  Sg* En e l  

ejemplo mostrado en e l  d ib a jo , e l  objeto e s  an cabo qae 

ha de verse desde am iba de modo qae e l plano pg tien e  

qae e sta r  encima de la  v is ta  8g*

85 Estando asá ajustado e l aparato, a f in  de

determinar la  posieián  M en la  v is ta  en perspectiva de 

an panto en e l o b jeto , se  orien ta la  hoja 6 de modo qae d

-  e -



trazo io  la  cacala  2b paca por e l panto corre spendi onta 

do la  pianta 6^, lo  gae rion e a aer lo  mismo qne de­

c ir  gae e l panto Ü, aa va do ado e l panto da Taira gao 

coincido con e l  p iró te  2. ï a  rotación  do la  hoja 8 eoa- 

B dace a aghesplazamiento d e l carro 4 y  está  claro  gao lo o  

desplazam ientos lon gitn d in alee do eoe carro a lo  largo  de 

la  re g ia  1  sen ptrcporcienaloa a lo s  ángaloa do m ira, mi­

diéndose dichoc ángalos y  de splazam ient os do ado orígenes 

correspondientes apropiados como so comprenderá fáe&lmsa- 

10 te# Por con sign iente, e l  desplazam iento d e l carro desde 

e l origen  representará la  ab scisa  d el panto M gne so bas­

ca . Bsa oboe is a  paede corresponder a la  de ca a lg a ier panto 

en o í carro siempre gao se  tome siempre e l  mismo panto para 

lo o  pantos d ife re n te s  de la  v is ta  en p ersp ectiva . Be bocho, 

16 se escoge e l panto A en la  B ig. B, es d e c ir , e l  v é r tic e  

d el Asgalo recto  formado por la  proyeccién del borde in ­

fe r io r  d el objeto 14 d e l ca r sor 6 y  e l  borde la te r a l de " . ... - ^
eee car so r.

Sin embargo, la  abscisa  a s i obtenida no os 

20 ovidentomsnte e n fic i ente para determ inar la  p osicién  d el 

panto K . Qaeda por encontrar la  posicién  en la  qne ha de 

colocarse a i enreor 6 sobre la  reg la  5.  para considerar 

e l asante desde otro á sg a lo , paede sapone ree qae se ha 

trazado sobre la  perspectiva ana lin e a  h o rizo n ta l p gne 

25 representa e l plano Pg en e l  gas e sté  sitando e l  panto de 

mira en e l a lzad o , lo s  v a rio s  pantos v is to s  en p erspecti­

va y , en p a rtic a la r , e l panto M, tendrán reíativan an te

227568
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22 756 8
a l plano considerado como e l  plano de re fe re n cia , ordena­

das que pueden denominarse a lte r a s  aparantes, con siste 

e l problema por lo  tanto en encontrar la  a lte r a  aparante 

de na punto K en función da su a ltu ra  verdadera en ai a l-  

6 zado y  de su separación en la  p la n ta ,

Para e ste  f in , la  verdadera a ltu ra  h d el 

punto Mg en ^  alzado á¿  se mide primero con relació n  a l 

plano de referen cia  p g  ( en este  caso la  verdadera a ltu ra  

e s  evidentemente n egativa).  Ba separación r  d el punto de 

10 mira (que coincide con e l  p ivote  & como ae ha explicado 

anteriorm ente) ae le e  a n te v e a  sobre la  e sca la  Zb, enton­

ce s  se  hace g ir a r  e l  botón l a  d el c ilin d ro  1 1  hasta que 

e l in d io s 13 eetó  a l n iv a i de la  separación r  en la  esca­

la  b del diagrama. Se deaplaza entonces e l  cursor 6 de 

15 modo que ponga l a  punta d e l ín d ice  14 sobre la  curva a 

correspondiente a la  a ltu ra  h interpolando (naturaím ente, 

cuando e llo  sea necesario) ,  B a tí entonces e f cu rsor la

posición  co rrecta  y  puede a e r a r s e  e l  panto K con p reci-" - * ... -  ̂ - *
sión  en a i v ó rtic e  designado por A en la  Ü g¿ 5,

20 Apenas es necesario d e c ir  que e l  piano T

que se ha supuesto dibujado con anterioridad debe e sta r  

representado por una h orizon tal que pasa desde e l  v ó r ti­

c e s  A anteriorm ente mencionado cuando se  coloca a i in d i- ' '......  * "* =-' "****" ..  ̂  ̂ ^
ce 14 sobre la  curva que corresponde a la  a ltu ra  eero ,

28 Ha lu g a r de escoger e l  plano h o rizo n tal

Pg en e l  cual eetó  situado a i punto de m ira, como piano 

de re fe re n cia , puede naturalmente escogerse cualquier

—  10 —
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atro  plano h orizontal a c o a lic ió n , naturaln^nte, la  que 

a l Aiagrama està  graduado correspondientemente. por ejem­

p lo , en a l caco general en qu^ i*  perspectiv^ ra a m ostrar 

lo  que nn hombre veráa le  p ie  en terreno h o rizo n ta l, e l  

8 miemo terreno puede eaeogerae como pHuM l e  re fe re n cia ,

eetando entonce# é l panto le  mira aproximadamente a  1,60 m. 

I c e le  e l cá e lo , A l a  lin e a  recta  l e í  diagrama que o ste ria

normalmente numerada con cero ce le  l a r i  entonce# e l  nóme-
.  .. - .. .. -  . ... . , ^

ro que representa dicha a lta ra  le  1,50 m, y  e l  "cero" será 

10 unido a la  curvq^ue e a ta rfa  normalmente nameiala para co­

rresponder a -1-60 m. Be este  molo, c e r i mi# a menalo 

p osib le e v ita r  la  com plicación que re co lta  l e i  use l e  a i-  

mero e negativo# y tola#  la#  altu ra#  que #e miden son a ltu ­

ra# por encima I d  cuelo y  no por encima l e  un plano i l e a l ,  

18 z& la#  exp licacion es a rrib a  la la e , #e ha #a-

pueeto que se ha obtenido ix ito  a l escoger juiciosam ente 

e l punto l e  mira en la  p lanta y  en a ltu ra  en e l  a lz a lo ,

Zh la  p rá c tic a , esto  im plica un procedimiento l e  tanteo 

algo fa s tid io s o . Puede e v ita rse  esto medíante e l empleo 

20 de un d isp o eitivo  le  tran sferen cia  le  ángulo# (R ige, 9-la ) 

ta l como un compia 1# punta# 19 que tenga una esca la  1# 

ángulo# 20 leterm inada segán cualquier sistem a aleonado, 

bh cu empleo, se abre a l d isp o sitivo  a l 

ángulo leseado y  se pasa por encima l e  la  p lan ta, como se  

muestra en la#  R iga, 9 y  11 para vad a#  c la ses le  contor­

no# hasta que se  forma e l punto le  mira más alocua!# le a ­

le  d  cual paeta verse e l  8  ̂ con mejor v e n ta ja . Se puede

- 11 -
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asegurar a s i que Ja v ís ta  d e p era p ectiv a  esteró  acomodada 

adecuadamente e s  e l  campo deseado y  que ocupará p zó etica- 

mente la  totalid ad  de ese campo.

a i d ^ s t c  p zin cipd i a  ̂ (51ĝ  HP e s té  

5 rodeado por cam c ta r is  t i  cas su b sid ia ria c  3¿ que han de 

repreeentarae en e l  d ib u jo , d  panto de mira debe esco­

gerse de t a l  modo que d ich as e a ra cte ró stie a s  no caigan 

fu era d el campo aprimo determinado por la s  dimensiones 

d el papel sobre e l cu al va a hacerse e l  d ibuje c d el ion­

io  mate requerido de! d ib u jo . Xn ese caso, s e  ejecu ta  una 

doble operación* Prim ero, se escoge e l  punto de mira te ­

niendo en consideración e l  ángulo de campo deseado para 

e l objete p rin cip al en l a  manera explicada an terior­

mente en re la ció n  ean la s  P ig s. 9 -11 , como se  maestra en 

15 l^ c a s  lle n a s  en la  P ig . 1¿ .  Cuando se  ha hecho óato se

abre e l  compóc do puntas s í  d ígalo  que corresponde a l  cam­

pe máximo perm itido por la s  dimensiones de la  he ja  de pa­

p e l de dibuje (o ddL recuadro en que dicha hoja va a  mon- 

iorse) como se muestra por lin e a s  de pantos en 19^; enton- 

BO oes se hace una comprebaei^t para ver que todas la s  carac- 

te r is ^ c a c  s^ están in c lu id a s adecuadasMnte dentro de la s  

ramas d ei ewRpós. Se ha supuesto que ta i se  d  ceso en la  

P ig . la ;  s i  no Ateza ese e l  ^ s o , ha de encontrarse otro 

punto de m ira, y  q u ic á s s e  rednsea algo  a l  f in a l d i Atga- 

35 l e  do campo para e l  objeto p rin cip a l a^.

Bebe n otarse que la  misma cuestión de cho­

po se presente con d i aleado. Pero aquf se tien e la  d ü -

-  Id  -
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cuitad  (Le que e l p la n o v e rtic a l que paca por e l  pauto &e 

mira y  per e l punto máa a lto  o máe bajo en e l  ob jete no 

co in cid irá  en (general con e l  plano d el alzad o. Por ejem­

plo (B ig . 13) s i^ e l punto de mira está  en 3̂  en la  plan­

ta  y  é l punto más a lto  en e l  objeto está  en e l  plano 

v e r tic a l 3̂  hace un áugulo ^ con e l plano d el alzado 

de Sg y  o i e l v ó r t ic e d a l conqpác eatuvieee colocado en e l 

punto Tg que representa la  proyección en alzado d el punto 

de m ira, e l compás de punta# te n d e a  que a b rirá s en un 

Siguió determinado por la  fórmula normal;

en la  que ea e l  ásgalo requerido dol compás y  d el ver- 

dadero campo. Para e v ita r  esta  d ific u lta d  uno puede cen­

ci llám ente co lo car e l v ó rtic e  d el compás cobre la  h ori­

zontal por e l  punte Tg y  a una d ista n cia  h orizo n tal Ug 

ig u a l a la  d is t o c ia  en tre 3̂  y  en la  p lan ta , lo  qpe 

es equivalente colocarse uno mismo en e l  plano v e r tic a l 

Pueden hacerse entonces comprobacioaee como en e l  

caso de la  p la n ta .

Es tam biónposible disponer e l eompóe no 

oon una co la  graduación como ce  in d ica en 20 en la c  Pigu- 

ra# 9 a 12 sino con varia#  graduación## bien proporció­

nale# a  va lo re s p artico lare#  d e l ángulo ^om  la  fárm ula 

arrib a  dada o para que ee adapten a  o troe caeos p articu - 

la re e  cualesquiera que puedan con ciderara#,

Ba de notarse temblón que a f in  de e v ita r
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e l  tener que d ib u jar e l  pleno h orizon tal y .  d el ponto de 

mira, en e l  alzado, e s  p o sib le , a i uno trab aje  s i  copre o 

cani siempre a  la  misma e sc a la , bacar ana de la s  rentas d e l 

compás de anchara constante igu al a la  a lta ra  d e l ponto de 

5 mira por encima dei anelo medida en la  essa la  adoptada, 

es d e c ir , SÍ05 cm, s i  e l  ponto de v is ta  està  a 1Í6& m, por 

ansima d el n iv e l d e l anelo y  la  e sca la  es 1/50,

EL aparato segán s i  invente pnede taabián 

osarse para lle v a r  a eabe la  operación in versa a la  deê - 

10 c r i ta  anteriorm ente, ee d e c ir , para d i b a ja r des v is ta s  

matosamente perpendicalares de ano objeto a r t ic o la r  des­

de ona v is ta  en perspectiva dai objeto y ,  en p a rtic o la r , 

desde ona fo to g ra fía ,

Ea de comprenderse tambiin que la  deacrip- 

15 cián  an terio r s e  ba dado meramente a modo de ejemplo y  

que la  descripción  no lim ita  e l  alcance d e i in ven to, EL 

alcance d e l invento no será  ezce&ido por la  su stitu ció n  

de lo s  d e ta lle s  d e scrito s  por p artes equivalen tes cu ales­

q u iera. Por ejem plo, yweden pensarse mochos medios d ife ­

so ren tes parqhnir e l  sarro 4 a la  hoja pivotada g de t a l  

modo que lo s  desplazam iento* del carro sean proporcio­

n a les a l ángulo de g iro  de la  h o ja . B el mismo modo aun­

que es p a rticulan&ent e ventajoso on diagrama de esca la  

c ilin d ric o  que puede hacerse g ira r  y  debe considerarse 

como un objete e sp ecia l d e l in ven to, podría osarse on 

diagrama plano restrin gid o a  una anchura mínima baci io -  

dose e l  ín d ice  14 lo  suficientem ente largo  para perm itir

*  1 4 -

25



que cubra la anchura total dal diagrama.. El dispositivo 
do ángilo de oampo no es indispensable puesto que el punto 
de mira adecuado puede detenainarse por tanteo.

Además, en lo anterior se ha supuesto que 
la hoja pivotada es desplazada, sobre la planta y que las 
alturas se obtuvieron del alzado. Se comprenderá fácilmen­
te sin embargo que la hoja podía ser lo mismo desplazada 
sobre el alzado y que podían medirse las distancias de los 
diversos puntos en el objeto en la planta relativamente a 
un plano de referencia vertical que pasa por el punto de 
mira. Más generalmente, el aparato seg&n el invento pueda 
usarse junto con dos proyecciones cualesquiera del objeto 
en planos en ángulo recto entre si, sin que importe el modo 
en que estén orientados con relación al plano horlzontalé

756 $

** 0 ** N O T A  — 0 -

Los puntos de invención propia, no nueva, 
pero no establecida, practicada ni divulgada en España, 
que se presentan para que sean objeto de esta Baten te de 
introducción, por DIEZ años, son los siguientes;

- 15
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1^# -  Aparate paca la  determ inación d irec­

ta  de ana v is ta  e n p ersp ectiva  desde dos proyecci onee de 

en objeto en planee en ángulo recto antee s í ,  que cómpren­

os nn carro montado para desplazam iento a le  largo  de nna 

6 guía r e c tilín e a  en funciáu de lo e  ángulos de v íe ta  medidoa 

desde un panto de mira predeterm inado, ana guía secundada 

montada en e l  citad o carro  en ángulo recto  a la  citad a  

guía primeramente mencionada, un cursor sobre la  citad a  

gafa  secundaria y  nn diagréeta d l^ d r ic o  g ira to rio  maréa­

lo  do con nn juego de enrvae de la#  a lta ra n  aparentea de lo a  

puntos en e l  objeto que corresponden a  cada a lta ra  r e a l 

en nn plano de referen cia  en función de la  separación de 

dieboe puntee desde e l punte de m ira, estando dispuesto 

e l citad o diagrama a lo  la rg o  de la  c ita d a  guía secnnda- 

16 r ia  con aa e je  p a ra ld o  a  la  tra y e cto ria  d d  movimiento 

d el citad o  ca r sor a lo  largo  de la  c ita d a  gu ía secunda­

r ia ,

B*. -  Aparato eegán s e  re iv in d ic a  a i  d  

punto 1 ,  caracterizad o porque comprenda tambián una hoja 

20 gran ad a pivotada cuyo p ivo te  e stá  destinado a quedar s i ­

tuado en e l punto de mira eeeogide y  que representa la  l í ­

nea de mira m ientras perm ite l a  medida d ire cta  de la  se­

paración.

3* . -  Aparate eegán ae re iv in d ica  en d  

26 punto 3,  caracterizado porque la  Aoja está  conectada a l  

carro de modo que lo s  desplazam ientos r e c tilín e o s  d el & -  

timo sean proporcionales a lo s  ángulos ds rotación  de la

-  13 -



2 2 7 5 6 8
4° .  -  Aparato segán ce re iv im io a  en e l

ponto 1 ,  carscterizaA o porque e l  diagrama d lù ïd r ic o  ea- 

tó  encerrado de modo deemontahle en na c ilin d ro  tnanapa- 

renta montado para r o ta c i^  en tom o a en ege.

&a. -  on aparato para an nao en l a  prepa­

ración do v is ta e  en p ersp ectiva .

T al y  como s e  ha d escrito  ^  la  Kemoria 

qne antecede, representado en lo a  d ibn joe qne c e  aoonq^a- 

dan y  con lo s  fin s#  qne ee han esp ecifica d o .

Zeta Memoria cometa de d ie c i e ie  te  le g a s  

e s c r ita s  pop nna a c ia  cara#

M6d"y*,  ̂8  MAY. 1̂ 54
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