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P A T E N T E  
D E

I N V E N C I O N

a fa v o r  de Don JOSE AUHET HJNCERNAG, de n a c io n a lid a d  e s ­
p añ o la , r e s id e n te  en B a rce lon a , c a l l e  Pedro IV, 345, por 
"MECANIS1B DE PLEGADO Y DE ARTICüLACIOU BIDIitECCIONAL PA­
SA COCHES- 3 ILLA".

KEKOHIA DESCHIPTIVA

La p r e se n te  in v e n c ió n  s e  r e f i e r e  a un m ecanis­
mo de p legad o y  de a r t ic u la c ió n  b id ir e c c io n a l  para co­
c h e s - s i l l a  de d iv e r so s  t ip o s ,  e l  c u a l s e  c a r a c te r iz a  
por su  s im p lic id a d  de e s tr u c tu r a  y e f i c i e n t e s  r e s u l t a ­

se dos para e s t a b le c e r  la s  p o s ic io n e s ) de u t i l i z a c i ó n  y de
in a c t iv id a d , c o n fir ie n d o  además a l  e lem ento  rod an te  a l  
que se  a p l ic a  v a r ia s  v e n ta ja s  con r e la c ió n  a todo lo  
e x i s t e n t e .

E sen c ia lm en te , e l  a lu d id o  mecanismo comporta 
1C. t r e s  b ra zo s de m a te r ia l ,  forma y  d im en sion es v a r ia b le s ,
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a r t ic u la d o s  por un punto común y  p r o v is to s  to d o s  e l lo s  
de sendas p ie z a s  de a fia n za m ien to  para l a s  t r e s  p o s ic io ­
nes a ad op tar . De lo s  c ita d o s  b ra zo s, uno es s o l id a r io  
de la  c o rr e sp o n d ie n te  a sa  o empuñadura para l a  impul­
s ió n  d e l  c o c h e - s i l l a  y  p r e se n ta  una a r t ic u la c ió n  combi­
nada con un g a t i l l o  te n sa d o , a s í  como una extrem idad  
que coopera con o tr o  g a t i l l o  de b locaoe  d isp u e s to  en  
o tro  de lo s  t r e s  "brazos. E l te r c e r o  de é s to s  se  h a l la  
dotado de u n  grupo de engarce s im ila r  a l  e x p lic a d o , por­
tad or  igu a lm en te  de un  g a t i l l o  debidam ente te n sa d o . Me­
d ia n te  e s to s  e le m e n to s , es p o s ib le  f i j a r  l a  p o s ic ió n  
de e s t o s  brazos para l a  marcha en  una y o tr a  d ir e c c ió n  
y para a seg u r a r lo s  en l a  de p leg a d o .

Para l a  m ejor com prensión de l a  p r e se n te  memo­
r i a  d e s c r ip t iv a ,  s e  acompaña un d ib u jo  en e l  que, ta n  
s ó lo  a t í t u l o  de ejem p lo , s e  r e p r e s e n ta  u n  caso  prác­
t i c o  de r e a l iz a c ió n  de u n  mecanismo de la s  c a r a c t e r ís ­
t i c a s  in d ic a d a s .

En d icho d ib u jo , la s  f ig u r a s  1 y  2 m uestran e l  
mecanismo en la s  p o s ic io n e s  extrem as para l a  marcha en 
dos se n t id o s  d e l  c o c h e - s i l l a ;  y l a  f ig u r a  3 corresp on ­
de a l a  f a s e  de r e b a tid o  o p legado de lo s  b razos com­
p onentes d e l  a lu d id o  mecanismo.

E ste  mecanismo comporta t r e s  b ra zo s - 1 - ,  - 2 -  y  
- 3 - ,  a r t ic u la d o s  to d o s  e l l o s  por e l  punto - 4 - ,  de lo s  
c u a le s  lo s  dos ú lt im o s  form anparte d e l  b a s t id o r  o arma­
zón d e l elem ento ro d a n te , m ien tras que e l  prim ero e s ,  
en c ie r t o  modo, in d ep en d ien te  de a q u é llo s , y posee  
en l a  zona de juego un puente - 3-  para l im it a r  l a  ab er-
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tu r a  de lo s  b ra zo s - 2-  y - 3 - .
'£1 brazo - 1 - ,  de p e r f i l  en ,f3" muy a b ie r ta , p re­

se n ta  en uno de su s  extrem os un codo - 6-  m ien tras que en 
e l  opuesto  p osee  una e sc o ta d u r a  - 7 - .  -SI prim ero t ie n e  

5* la  m isión  de coop erar con e l  e n tra n te  - 8-  de un g a t i l l o
- 9 -  a r t ic u la d o  por - 10-  a.1 brazo - 3 -  y  ten sa d o  por e l  
r e s o r te  e s p ir a l  - 11- .  l a  m uesca - 7-  obra para e l  engar­
ce don e l  d ie n te  - 1 2 -  de un segundo g a t i l l o  - 1 3 - ,  a r t i ­
culado por - 1 4 -  a  un tramo curvado - 15- ,  a su  vez  conju- 

10. gado por - 1 6 -  con e l  brazo - 1-  y u n id o  a l  s e c to r  opues­
to  - 17- ,  que puede p ro lo n g a rse  en una. empuñadura o asa  
para e l  accion am ien to  d e l c o c h e - s i l l a .  £1  g a t i l l o  - 1 3 -  
que además d e l  d ie n te  - 12-  p re se n ta  un e n tr a n te  - 1 8 - ,  se  
m antiene ten sad o  por e l  r e s o r te  e s p ir a l  - 1 9 - .  Para l i -  
m itar  l a  p o s ic ió n  r e s p e c t iv a  de - 1-  y - 15- 17- ,  en e l  
primero de é s t o s  f ig u r a  un top e  - 2 0 - .  E l e lem ento - i l5 -  
e s  p ortad or, además, de l a  e sco ta d u ra  - 21- .

E l t e r c e r  b razo  - 2 -  d isp o n e  ig u a lm en te  de un g a ­
t i l l o  - 2 2 - , con d ie n te  -2 3 — y  e n tr a n te  - 2 4 - .  E ste  g a t i -  

20. H e  - 2 2 -  s e  a r t ic u la  por - 2 5 -  a un a p le t in a  - 2 6 - ,  con­
jugada por - 27-  a l  b razo  - 2- ,  e l  c u a l f i n a l i z a  con un  
codo - 2 8 - .  E l a lu d id o  g a t i l l o  - 22-  se  m antiene ten sad o  
por e l  r e s o r te  - 29-  y  la, p le t in a  - 26-  queda rem atada  
por o tro  codo - 3 0 - .

25. La forma de a c tu a c ió n  d e l  mecanismo d e s c r ito  e s ,
en l ín e a s  g e n e r a le s , l a  s ig u ie n te :

P o s ic ió n  -para e l  avance d e l  v e h íc u lo  h a c ia  la
derecha d e l  ob servad or ( f ig u r a  1 ):
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Se c o lo c a  e l  brazo - 1 -  de modo que s e  super­
ponga a l  - 2 - .  listando e l  g a t i l l o  - 2 2 -  de é s t e  en l a  po­
s i c ió n  que in d ic a  l a  f ig u r a  1» o sea, r e te n ien d o  e l  codo 
- 2 8 - ,  s e  le v a n ta  e l  g a t i l l o  - 1 3 -  para que e l  irá amo se  

5 . engarce con - 3 0 - ,  que se  a lo ja  en l a  e sco ta d u ra  - 2 1 - .
De e s ta  manera quedan formando una so la , p ie z a  r íg id a  
a  lo s  dos b razos - 1 -  y - 2 - ,  h aciend e p o s ib le  que por 
e l  asa  o empuñadura de - 1 7 -  se  e je r z a  e l  im pulso para 
e l  tr a s la d o  d e l c o c h e - s i l l a ,  cuyos so p o r te s  p r in c ip a -  

1C. l e s  - 2 -  y - 3 -  se  m antienen con una ab ertu ra  angu lar
máxima por medio d e l puente lim ita d o r  - 5 -  u n id o  a l  b ra -  
-zo -1-.

P o s ic ió n  para e l  avanee en d ir e c c ió n  iz q u ie r ­
da con r e la c ió n  a l  observador ( f ig u r a  2 ) ;

15• M anipulando so b re  e l  g a t i l l o  - 1 3 - ,  s e  l ib e r a
é s t e  d e l  codo te r m in a l -3 0 —, con lo  c u a l  e l  brazo  —1 -  
puede tr a s la d a r s e  h a c ia  l a  d erecha, lle g a n d o  e l  momento 
en que su extrem idad - ó - v ie n e  a quedar a p r is io n a d a  por 
e l  g a t i l l o  - 9 -  d e l  b razo  - 3 - .  Al mismo tiem p o , e l  l i -  

2 0 . berar e l  g a t i l l o  - 1 3 -  de - 3 0 - ,  l a  p ro p ia  t e n s ió n  d e l
primero provoca e l  engarce con l a  m uesca - 7 -  cíe l a  ex­
trem idad d e l  orazo - 1 - ,  lo  c u a l, coadyuvado por e l  to ­
pe - 2 0 - ,  asegura l a  s o l id a r iz a c ió n  de - 1 -  con -1 5 -1 7 -  
y  hace p o s ib le  e l  tr a n sp o r te  h a c ia  la  iz q u ie r d a .

2 5 . P o s ic ió n  de p legad o  ( f ig u r a  3 ) :
De la  p o s ic ió n  de la  f ig u r a  2 se  pasa a l a  que 

m uestra l a  3 , a  cuyo e f e c t o  b a sta  d esb lo ca r  prim era­
mente e l  g a t i l l o  - 9 -  para d e ja r  l ib r e  e l  orazc - 1 - .

2 2  7 4 7 0
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A c o n tin u a c ió n  ae aproximan lo s  b razos - 2 -  y - 3 -  cerran­
do l a  t i j e r a  que forman, a b a tién d o se  lu ego  e l  - 1 -  so ­
bre e l  - 2 - .  Se d e sb lo c a  e l  g a t i l l o  - 1 3 -  de la  muesca 
- 7 - ,  con lo  que e l  tramo - 1 5 - 1 7 -  v ie n e  a s i t u a r s e  sobre  
- 1 - .  f in a lm e n te , e l  g a t i l l o  - 2 2 -  se  s u e l t a  de - 2 8 - ,  
tra sla d a n d o  - 2 6 -  b a s ta  que su codo - 3 0 -  venga a in tro d u ­
c ir s e  en la  m uesca - 2 1 - .  De e s t a  forma, tod o  e l  arma­
zón queda ocupando un mínimo de a ltu r a  g r a c ia s  a la  má­
xima aproxim ación de su s com ponentes.

Para d esp le g a r  e l  conjunto b a s ta  p roceder de mo­
do in v e r so  e l  e x p lic a d o , r ec u rr ié n d o se  a lo s  d i s t in t o s  
f ia d o r e s  o g a t i l l o s  para e s t a b i l i z a r  l a  p o s ic ió n  de 
ab ertu ra  y l a  d e l  brazo - 1 - ,  según a sa  e l  s e n t id o  de 
avance.

Serán in d e p e n d ie n te s  d e l  o o je to  de l a  in v e n c ió n  
lo s  m a te r ia le s , form as y  d im en sion es de la s  v a r ia s  par­
t e s  que in te g r a n  e s t e  mecanismo, siem pre que la s  variar- 
c io n e s  que se in tro d u zca n  no a fe c te n  a su e s e n c ia l id a d .

N O I  A

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de l a  p r e se n te  paten— 
2 0 . t e  de in v e n c ió n : -

1 . Mecanismo de p legado y de a r t ic u la c ió n  b i -  
d ir e c c io n a l  para c o c h e s - s i l l a ,  que se  c a r a c t e r iz a  esen ­
c ia lm en te  por e l  hecho de e s ta r  c o n s t i t u id o  por t r e s
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brazos p r in c ip a le s ,  a r t ic u la d o s  e n tr e  s í  por un punto 
común de lo s  c u a le s  dos de e l l o s  forman p a rte  d e l  ar« 
mazón d e l  c o c h e - s i l la . ,  m ien tras que e l  t e r c e r o  se  h a l la  
acoplado a l  asa de tr a n sp o r te  d im p u ls ió n , apareciendo  
en uno de lo a  b ra zo s d e l  armazón un g a t i l l o  debidam ente 
ten sad o  por un r e s o r te  y  d estin a d o  a en g a rza rse  con 
e l  extremo d e l  brazo d ep en d ien te  de l a  r e f e r id a  empuña­
dura, e l  c u a l s e  l l a l l a  a r t ic u la d o  a e s t a  ú lt im a  p ose­
yendo e l  tramo co rr e sp o n d ie n te  a la  misma un segundo 
g a t i l l o ,  ig u a lm en te  ten sa d o , p r e v is to  para b lo c a r  por 
su  extrem idad a l  brazo de accion am ien to , y quedando do­
tado e l  ú lt im o  de lo s  b razos componentes de una p l e t i ­
n a  a r t ic u la d a  en e l  extrem o y p ortad ora  de un  t e r c e r  
g a t i l l o ,  tam bién som etido a l a  a c c ió n  de un elem ento  
e lá s t i c o  y de l a  e s tr u c tu r a  apropiada para en garzarse  
con la  p ro p ia  extrem idad d e l  c ita d o  b ra zo .

2 . Mecanismo de p legad o y de a r t ic u la c ió n  b id ir e c -  
cionaJL, para c o c h e s - s i l l a ,  según  l a  r e iv in d ic a c ió n  an te­
r io r  que se  c a r a c t e r iz a  por e l  hecho de que en e l  pun­
to  donde e l  tramo d e l  a sa  s e  a r t ic u la  a l  orazo de ac­
cionam iento ap arece un to p e  para d e te n c ió n  d e l  prim ero 
r e s p e c to  a l  segundo, figu ran d o en e l  mencionado brazo
de im p u ls ió n  y  tr a n s p o r te , e l  c u a l e s  s u s c e p t ib le  de 
pasar a uno y o tr o  lad o  d e l  armazón determ inado por 
lo s  dos r e s t a n t e s ,  un lim ita d o r  para l a  a p er tu ra  má̂ - 
xima de e s to s  ú lt im o s  en  l a  f a s e  de u t i l i z a c i ó n  d e l  
c o c h e - s i l l a .

3. Mecanismo de p legado y de a r t ic u la c ió n  h i d i -
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r e c e io n a l  para c o c h e s - s i l la . ,  según  la s  r e iv in d ic a c io ­
n es 1 y  2 , que s e  c a r a c te r iz a n  por e l  hecho de que lo s  
t r e s  g a t i l l o s  que c o n s t itu y e n  lo s  e lem en tos de a f ia n z a iiie n -  
t o  d e l conjunto s e  m antienen tensado®  por sen d os r e s o r ­
t e s  e s p ir a le s  y p re se n ta n  o tr o s  ta n to s  e n c a je s  para  
en g arzarse  con lo s  extrem os l ib r e s  de l o s  t r e s  b ra zo s, 
de cuyas extrem id ad es l a  que corresponde a l  punto de ar­
t i c u la c ió n  d e l  brazo de accion am ien to  con e l  tramo d e l  
a sa  p re se n ta  una escotadura., m ien tras que en la s  de lo s  
r e s ta n t e s  com ponentes f ig u r a n  codos adecuados •

4 .  Mecanismo de p legad o y  de a r t ic u la c ió n  b i -  
d ir e c c io n a l  para c o c h e s - s i l l a .

La p r e se n te  memoria c o n sta  de s i e t e  h o ja s  f o l i a ­
das, e s c r i t a s  a máquina, por una s o la  c a r a .

B arce lon a , a 15 de marzo de 1956 .

V
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