Fad

'3

JC‘}&—15356-AD.

5e

ic.

PATENTZE
DE
INVENCIODN

& favor de Don JOSE AUDET PUNCERNAU, de nacionalidad es—
pafioka, residente en Barcelona, calle Pedro IV, 345, por

"MECANISIO DE PLEGADO Y DE ARTICULACION BIDIAECCIONAL PA-

RA COCIIES-SILIA".

MEMORIA DESCRIPTIVA

la presente invencidén se refiere a un mecanis-
mo de plegado y de articulacién bidireccional para co-
ches=-gilla de diversos tipos, el cual se caracteriza
por su simplicidad de estructura y eficientes resulta-

dos para estapvlecer las posiciones de utilizacién y de

- inactividad, confiriendo ademés al elementc rodante al

que se aplice variaa ventajas con relacién a todo lo
existente.
Egencialmente, el aludido mecanismo comporta

tres brazos de material, forma y dimensiones wariables,
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articulados por un punto comin y provistos todos ellos

de sendas piezas de afianzamiento para las tres posicio- |

s

nes a adoptar. De los citados brazos, uno es scolidario

de la correspondiente asa o empufhdura para la impul-
8ién del coche-silla y presenta una articulacién comiui-—
nada con un gatillo tensado, asl como una extremidad

gue coopera con ctro gatillo de vlocaje disﬁuesto en
otro de los tres brazos. El tercero de éstos se halla
dotado de un grupo de engarce similar al explicado, por-
tYador izgualmente de un gatillo debidamente tensado. Me-
diante estos elementos, es posible f£ijar la posicién

de estos brazos para la marcha en una y otra direccidn

1

¥y para asesurarlos en la de plegado.

Pare la mejor comprensién de la presente memo- .
ria descriptiva, se acoupafia un diovujo ea el que, tan
g6lo a titulo de ejemplo, se revresenta un caso préc-

tico de realizacién de un mecanismo de las caracteris-—

ticas indicadas.,

En dicho dibujo, las figuras 1 y 2 muestran el ;
riecanisuo en las posiciones extremas para lg marcha en %
dos sentidos del coche-gilla; y la fisura 3 correspon-
de a la fase de rebatido o plegadc de los brazos con-
ponentes del aludido mecansmo.

Iiste mecaniswo comporta tres brazos =l-, —2- ¥
-J-, articulados todos ellos por el punto -4-, de los
cuales los dos Ultimos formanperte del vastidor o arma-
z6n del elemento rodante, mieantras gue el primero es,
en ciertc modo, independiente de aquéllos, y posee |

en la zona de Jjuego un puente =~5- para limitar la aber-
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tura de los brazos —=2- ¥ =3-.

®l orazo -1-, de perfil en "3" muy aocierta, pre-
senta en uno de sus exirenos un codo -6~ mientras gue en
el opuesto posee uaa escotadura -7-. Bl primero tiene
la misién de cooperar con el entrante -8- de un gatillo
-9- articulado por -10- al brazo ;5- ¥y tensadc por el
res.rte espiral -1ll-. la muesca -~7- obra para el engar—
ce don el diente -12- de un segusdo gatillo -13-, erti-
culado por -ld4- & un tramo curvado -l5-, a su vez nju—
gado por -16= con el brazo —l1- y unido al sector opues-
to =17-, que puede prolongarse en wna enpufiadura o asa
para el accionamiento del coche-silla. El gatillo =13-
que édemés del diente -12- presenta un entrante -18-, se
nantiene tensado por el resorte espiral =-19-. Para li-
nitar la posiciénbrespectiva de -1= y -15=-17—, en el
primero de éstos figura un tope -20-. El elemento =a5-
es portador, ademés, de la escotadura -21-.

El tercer brazo -2~ dispone igualmente de un gae-
tillo -22-,con diente -23- y entrante -24-. Este gati-
llo —-22- se articula por -25- a und pletina -26-, con-
Jugada por ~27- &l brazo —2-, el cual finaliza con un
codo =28-., Bl aludido gatillo -22- se mantiene tensado
por el resorte =29~ y la pletina -i6- gqueda rematada
por otro codo =50-,

La forma de actuacién del mecanismo descrito es,
en lineas gemnerales, la siguiente:

Posicidén para el avaace del veniculo hacia la

derecia del ooscrvador (figura 1):
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de coloca el brazo —i- Ge moio que se super-
ponza ml -2-, Hdstando el gatillo ~22- de éste en la po-
siciéa que indica la figura 1, o sea reteniendo el codo
-28=-, se levanta el gatillo -13- para g.e el mismo se
eagarce con =3C=-, gue se aloja en la escotadura -21-.
De esta manera guedan Tormando una scla pieza rigida
& los dos brazos -l- y -2-, haciendc posible gue por
el asa o empufiadura de -17- se ejerza el lupulso para
el traslado del cocihe-sille, cuyos goportes principa-
les =2- y =3- se mantienesn con wna abertura angular
méxima por medio del puente limitador -5- unido al bra-
~Z0 =1=,

Fosicibn para el avanze en direccidn izquier-

da con relacién al observador (figura 2)3

Manipulando sobre el gatillo -13-, se libera
éste del codo terminal -30-, con lo cual el brazo —i-
puede trasladarse hacia la derecha, llegando el momento
en que su extremidad —6-viene a guedar aprisionada por
el gatillo -9~ del brazo -3-. Al mismo tiempo, el li-
perar ek gatillo =13- de ?30-, la propia tensidun del
primero provoca el engarce con la miesca -7- de la ex-
tremidad del vrazo =-l-, lo cual, coadyuvado por ¢l to-
pe -20-, asegura lg solidarizacién de -1—- con -15-17-
v hace posible el transporte hacia la izquierda.

Posicién de plegedo (figuras 3):

De la posgicién de la figura 2 se pasa a la que
ruestra la 3, a cuyo efec%o basta desvlocar primera-

mente el gatillo -9- para dejar libre el vraze =l-.
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A continuacién se aproximan los brazos -2~ y =3~ cerran-
do da tijera que forman, abatiéndose luegeo ¢l -1- go-
bre el -2-. Se degbloca el gatillo =13~ de la muesca
-7~, coun lo gue el tramo =15-17- viene a situarse sobre
-1-., ifinalmente, el gatillo =22~ se suclta de =28,
traslaedando =-26—~ hasta gue su codo =30=~ venga g introdu-~
cirse en la muescs -21-. De esta forma, todo el arma-
zén queda ocupanco un minimo de altura gracias a la mé-
xina aproximacidén de sus componentes.

Para desplegar el conjunto basta proceder de mo=
do inverso el explicado, recurriéndose a los distintos
fiadores o gatillos para estabilizar la posicién de
aberture y la del brazo -l-, segun esa el seatido de
avance.

Serén independieutes del oojeto de la invencién
los nateriales, formas y dimensiones de les varias par-
tes que integran este mecanismo, sieupre que las varia~

ciones que se introduzcan no afecten a su esencialidad.

NOTA
Se reivindica como objeto de la presente paten—
te de invencidn:-
1, liecanismo de plegado ¥y de articulacién bi-
direccional para coches-silla, que 8e caracteriza esen-—

cialuente por el hecho de estar constituido por itres

§




Se

10,

% 15.

20.

25,

brazos principales, articulados entre si por un punto
comin de los cuales dos de ellos forman parte del are
mazén del coche-silla, mientras cue el tercero se palla
acoplado a; agsa de transporte é im@ulsién, apareciendo

en uno de lo& brazos del armazén un gatillo debidamente

~ tensade por un rescrte y destinado a engarzarse con

el extremo del brazo dependiente de la referida empufia-
dura, el cual se halla articulado a esta Ultima pose-
yendo el tramo correspondiente a la misma un Segundo
gatillo, i:ualmente tensado, previsto para blocar por
su extrémidad al brazo de accionamiento, ¥y quedando do-
tado el Ultimo de lcs Dbrazos componentes de una pleti-
1la articulada en el extremo y portadora de un tercer
Sgtillb, también sometido a la accién de un elemento
elastico y de la estructura apropiada para engarzarse

con la propia extremidad del citado orazo.

2. liecanismo de plegado y de articulacién vidirec-

ciona) para coches-silla, segdin la reivindicacién ante-~
rior gue se caracteriza por el hecho de gue en el pun—
to donde el tramo del asa se articula al vrazo de ac-—
cionamiento aparece un tope para detencién del primero
respecto al segundo, figurando en el mencionado brazo
de impulsién y transporte, el cual es suzceptible de
pasar a uno y otro lado del armazén determinado por

los dos restantes, un limitador para la apertura mé-
xina de estos Ultimos en la fase de utilizacidén del
coche-sillae

3. lMecanismo de plegado y de articulacién bidi-
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reccional para cCoches-gilla, segin las reivindicacio~
nes 1 y 2, que se caracterizan por el necho de gue los
tres gat%llos que constituyen los elementos de afianzam en-
to del conjunto se mantienen tensado® por sendos resor-—
tes espirales ¥y presentan otros tantos encajes para
engarzarse con los extremos libres de los tres dbrazos,
de cuyas extremidades la que corresponde al punto de ar-
ticulacién del brazo de accionamiento con el tramo del
afsa presenta una escotadura, mientras que en las de los
restantes corponentes figuran codog adecuados.

4. liecanismo de plegado y de articulacidén bi-
direccional para coches—silla.

La presente memoria consta de siete hojas folia-
das, escritas a méquina por una sola cara.

Barcelona, & 15 de marzo de 19%56.

José AUDET PUNCERVAU
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