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E l presente Nadal# da U tilid ad  conforme indica su

ciado, consiste en una "TAMIZADORA PERFECCIONADA" cuyas

de un nueve objeto que cumple l a

ha sido concebido con una gran seguridad y e i^

asno -gran consumo de áridos y

en grandes cantidades en la

ducción! Por todo e llo , e l  presente Modelo do U tilidad  t ie ­

ne por objeto Conseguir estos fin es , ya que como so deta lla  

ra  seguidamente, proporciona la  c lasificación  rápida de cuai 

quier tipo de áridos o sim ilares, mediante e l empleo de óná ' 

tamizadora sen cilla  pero de gran efectividad con la  que se 

logra que uaa variada c lasificac ión  de diversos tamaSos sea 

realizada de unaforma rápida y  efectiva.

Dicho Modelo deUtilidadcom prende esencialmente dos pa& 

tes com^Letamente diferenciadas, una parte activa y otra  

estática# la  primera de e lla s  consiste en aprovechar la  r&  

tac ion de un eje ^clonado mediante un convencional siste ­

ma# cuyo especial diseHo y  construcción permite transformar 

e l movimiento rotativo que l e  es suministrado en alterna­

tivo , comunicándolo a su vez a un conjunto en e l que se 

dispénen dos chapas tamizadoras a diferente n ivel que sg  

fre  una vibración a consecuencia del movimiento alterna­

tivo  del eje que lea permite efectuar una perfecta c la s i
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a diohas Cha—

a l proveerse que l a  convencional cinta 

le e  elementes que transporta en mwt 

a  un n ivel

IpM*

daSo mencionado anteriormente a dichas  chapas

chapee tamizadoras principales y sna 

posee la  misma vibración qt^ le  es

formado 

t r is  en 

zón

por e l

parte activa de la  tamizadora que vibra a l  ser traca, 

a l movimiento ro tativo  del convencional sistema mg. 

alternativo por e l eje* es soportada per e l arma** 

que hemos llamado parte estática* a l  apoyarse
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an e lla  mediante anos convencionales muelles evitando que 

^  ^*Lracion da la  parte activa no se coamniquen a ^iobn 

M^mazcn a l abaorver dichas

cóncava que far­

par 3.a vibración de io s  

aeÍmiamo¿ de .na s iste— 

y obtener ana

a  cjLaaüicar^ y 

s*a ODn ^  que se rea liza  su

" un bRaens

y o a ra o te ris t io a sd e la o tw ?  Modelo se 

de manifieste en e l transonrso de la  dea— 

a conbinuaoion se da^ en que se 

a los dibujos qoe a  esta Memoria se acompasa en la  qne^ de

ae representan los detallea  

r8a:.dsn' a  titu lo  de

uanera un tanto

a  un caso posible de realizan  

pexc e l  Modado no queda lim itado exactamen-

ser considerada desde na punto de v ista  iln s— 

y s in lim itaó io n ^  de ninguna clase¿ 

i.¿^ra n# 1 representa una v ista  la te ra l de la  tamiza­

dora perfaccionada^

La figu ra  nt 2 representa una vista  del eje con sus ce-* 

^respondientes soportes y la  situación de la  chapa tamizado­

ra*

La figura n* 3 representa una vista  de uno de los extre­

mos del eje*

Siendo la  figu ra nS 4 una representación del sistema que



En la  figu ra  n& 1 sa puede observar a la  tamizadora par­

en

que a l  ser arrojados. por l a  cinta .

vo pos##', se ha previsto  

que la  cinta transportadora vuelque dichos . 

a una chapa tamizadora 16 situada un n ivel su# 

parier ccHsiguiendcse que, ademas de ev itar a i  posible dado 

a la  chapa 15, efectuar una pre-clasificacion . Las chapas 

tamizadoras principales, la  superior 1$ y la  in fe rio r 20, 

están unidas lateiuimente a  dos chapas soportes 17# que 

sirven a su ves opcionalmente de soporte de l a  chapa tami— 

zadora 16, actuando de base para la  sustentación de todo e l

por mediación

Cuando e l  convencional sistema motriz 11 transaaite su mg 

v é le n te  rotativo a l extremo 30 del e je  31 representado en 

la s  figu rass y 3* dicho eje 31 transforma dicho movimiento 

rotativo en alternativo gracias a que su zona 32 es excén­

trica  en relación a su eje  de simetría# situándose en di*- 

cha zona 32 unos convencionales rodamientos 34 en contacto

zona 32 a fin  de evitar su deterioro# Todo e llo  protegido 

por una protección soporte 37 unida a su vez a la s  chapas
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la tera les i?  con la  que se transmite e l

y-  ̂ i. --'*'
a  su ves a

1$ y 20 y  opcionalmente a la son lo  cual e&; $8—
'ÍT¡"1H" - r . . .  . ' í l '  - '- * * -  ^

de

de toda' su superficie por le

en uno de

sue extremos y en eu zona 30 por unos convencionales Oo#^i ' 

n é t^  soporte 15 cus lo  mantienMi f i jo ^ ^ r m azÓM -

1$* soportando dicho armazón también a  una to lva 13 de re—
- , V

cocida de lo s elementos c ía s if icadoa por la s  dos *sh**pnn tĝ  

alzadoras 15 y 20, depositándolos por su boca in fe rio r a 

bée, convencional cinta * transportadora ' para su posterior aúL̂ * 

macenado y transporte#

eba^s tamizadoras 15 y  20 presentan una superficie  

a 1c largo de toda su superficie que fa c ilit a  d  

desplazamiento lento de los elementos a c la s ific a r  siendo 

necesario efectuar de vez en cuando su tensado y Obtener 

w a  superficie l is a ,  para e llo  se ha previsto un sistema de 

te ja d o  constituido por un esparrago roscado y su tuerca* 

di(d^o sistema representado en la  figu ra 4 se sitúa Mi los  

extremos 12 de los soportes de la s  chapas tamizadoras 15 y 

^  de la  figura 7* estando e l espárrago roscado 33 solida­

dlo del extremo dei soporte 12 de las chapas ta!"issadorasy 

Se comprenderá, después de observados los dibujos y la  

explicación que hemos efectuado de e llo s , que e l Modelo
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que motiva la  presente Memoria proporciona una construc­

ción sen cilla  y efectiva que puede se r llevada a la  prá^ 

tica  con gran fac ilid ad  constituyendo# sin  duda alguna 

un resultado industrial* * . . v .

5 Se hace constar# a los efectos oportunos# que en e l

. -  ̂ :



B E I V I N D  I C  A O  I 0 N E S
. . _ - la - "TAglZADORA PEREBCCION^ por eŝ-

ta r constituida a Dea# de en armazón soporte de una conveR 

cional tolva de recogida* de un electromotor situado en an 

$ parte superior y de dos protecciones donde se encuentran

alegados doe cojinetes soportes a an vez de un e je  e l cual 

presenta en cada uno de sue extremos una zona excéntrica 

en la  que se sitúa un convencional rodamiento alojado en en  

correspo udiente pivteccicn la  cual está unida mediante un 

10 ' convencional sistema de fija c ió n  a dos chapas soportas de

a su vez peor el armazón a través de unes convencionales 

resortes# -  - ' - - ' - " ' '

1$ Todo ta l y como se deacribe en la  presente Memoria la

cual consta de ocho hojas escritas a máquina por una sola 

de sus caras y dos planee que la  il^ tran .

CONSTRUCCIONES MECANICAS SAFONT

;vL"
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