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.La invencidn se refiere a las vilvulas, espe01al-
mente del tipo de aguja, y, mds particularmente, .a un dlS-
pos1t1vo de mando de obturador de vdlvula.

En las valvulas de aguja, el obturador, denomi=-

5 . nado aguja, forma parte de un véstago fileteado cuya rota-
cién, gobernada por un botén de maniobra, determina la
aplicaciéﬁ de aquélla contra su asiento con miras al cie=-
rre de ia vdlvula, o su alejamiento del mismo para la

i apertura. La utilizacién repetida de la vAlvula da lugar

10 a un desgasté.de la vdlvula y de su asiento, lo que se
traduce en un desplazamiento proéreéivo de la posicién.
angular del botén de mando en el eStado de cierre'de la
vélvula. Ahora bien, en numerosas aplicaciones es nece-
sario,'si'nO'imperativo; que la posicidén angular del bo-

15 tén devmaniobra; por una parte sea predeterminada y fi-
Ja, ¥y por la otfa corresponda efectivamente a la anula- -
cién de la seccién de paso délimitada entre la ééuja y el
asiento. |

Asi, por ejemplo, la substitucidn de las vAlvu-

20 las de nicleo giratorio por valvulas de'agujé en ios apa=
ratos de gas para la coccidén doméstica (cocinas, célien—
taplatos, etc) se enfrenta a'numerosos_obstéculos, tanto
desde el punto de vista del usuario como d§ la regiamen—
tacién en materia de seguridad, especialmente porqué la

25 posicidén angular de cierre del botdédn de maniobra de la
valvula de'aguja evoluciona con el tiempo, y, aun si se ca-
la esta posicidn angular de cierre, mediante un tope por

ejemplo, el usuario nuhca tiene la'seguridad de que en
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esta posicién predeterminada, la vélvula de aguja esté

efectivamente cerrada. Asimismo, en esta aplicacién de

‘las vélvulas de aguja, resulta ilusoriO‘reférenciar la.

:p031clon angular de cierre de la vdlvula por c01nclden-.

cia de una marca prev1sta en el botdn de manlobra, con
otra marca, prevista en el soporte fijo de'la_misma. En
efecto, puede suceder una'de dos cosas: O la posicién‘

de cierre del botén de manlobra no. esté calada angular-r
mente, y la coincidencia de las dos marcas, exlstente
cuando la vilvula es nueva, deja de verificarse en el
curso del tiempo, ya que las dos marcas resultén'céda.

vez mis alejadas entre si a medida del desgaste de la agu-
ja y de su asiento, o bien la posici6n~de cierre del bo-
tén de maniobra es calada angularmente, y la coincidencia
de las dos marcas deja de asegurar al usuariodel cierre
efectivo de la vdlvula de aguja, dado que esta Ultima qué-

da ligeramente abierta a causa .del desgaste de la aguja

'y del asiento.’

Existe por tanto, gesde hace tiempo, una necesi-
dad en cuanto a un dispositivo de mando para'vélvulas.de
aguja cuya posicidn angulaf de cierre sea fija y,predefer-
minada, y que asegure al mismo tiempo él usuario que la
valvula esfé,efectivamente cerrada en estaﬁposicién. Sélo
si se verifican estas dos condiciones, puede ser efiéaz
el referenciar la posicién angular de cierre de la vé;—
vula. |

La presénte invencidn tiene por objeto suminis-

trar un dispositivo de mando para vdlvulas, especialmente
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del tipo de aguja,;que permita eiiminaf los inconvenientes
anteriorés, Y que, mis precisamente, confiere al‘dispéSi—
tivo considerado, una posicién angular de cierrelfija y
predeterminada, correspondiente efectivamente'al'cierre'
de la védlvula. '

A este efecto la invencién tiene por objeto un
dispositivo dé mando para vdlvulas, especiaimgnte del ti-"

po de aguja, que éomprende un érgano de maniobra montado

- giratorio respecto a un soporte ‘fijo, caracterizado por .

el hechq'de‘incluir: Un tope montado sobre'eIAsbporte
fijo; una pieza,rotativa intermedié, dispuesta entre el

érgano de maniobra y el soporte fijo y provista de un ele-

mento de apoyo, uno de cuyos lados es épto para venir a

aplicarse contra un lado del tope en la posicién de cie-
rre de la vélvu}a, ¥ un mecanismo de conexién entre el
6rgano de maniobra y la pieza inteimedia para'ﬁnirlosven
rotacién, permitiendo al‘mismO’tiempo, si es neéesarib,
proseguir la rotacién del érgano de mando independiente-
mente de la pieza intermedia, en el sentido de cierre de
la vélvulé; cuando los lados del elementp de apoyo 'y del-
tope se encuentran aplicados el uno contra el otro. |
De acuerdo con una~caracteristica‘de'la inven-
cién, en el caso en que el dispositivo de mando compbenda
dos referencias, una fija y la otra movible, asociadas
respectivamente al soporte fijo y al 6rgano de maniobra

Para asegurar al menos una posicidén de referencia, la mar-

ca movible es llevada por la pieza intermedia y esta po-

sicibén de referencia corresponde a la posicidn de cierre
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de la vdlvula.

Segilin otra caracteristica de la invencién,-el
mecaniémo de conexién es un dispositivo de'gatilio y den-
tado. |

Otras caracterfisticas y ventajas de:la invencién
aparecerdn de la descripcién que seguird, efectuada con |
referencia a 1los dibujos anexos, en los cuales:

La figura 1 es una vista en seccidn alzada'del
dispositivo de mando segin la invencién, correspondiente

a la posicién de cierre de la v4Ivula y tomada segin la

1inea 1-1 de la figura 2, que es una vista en seccidn se-

gin la linea 2-2 de la figura l1; la figura 3 es una vista
en seccién ahéloga a la figura 1 pero correspondiente a
la posicién de méxima apértura'de la vélvulai'y la figura
4 es una vista en perspectiva desarrollada, con arranque
parcial, del dispositivo de mando segﬁn la invencién.

Con referencia a los dibujbs, y eSpecialmente a

- la figura 2, se aprecia un dispositivo de mando -l-;Se-

gin la invencién, montado sobre el véstago'-2— de lé'aguja
(no representada) de una vélvula -3—; de la que idnicamen-
te se ha representado un extremo rétenidd por una arandela
elastica -3a- dentro de'una abertura -4—_dg~ﬁn soporte fi-
jo--5-. ‘

El dispositivo de mando -1- comprende eSencial-'
menterun botdn de maniobra -6-, unido en rotadién al vas-
tago -2-, y una pieza intermedia =7—-, monﬁada‘giratoria en-

tre el botdén -6- y el soporte -5-. El botdén de maniobra

comprende un faldén c¢ilindrico -6a- y, en éaledizo en el
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‘interior de este Ultimo, un tetén central -8-, que presen-

ta un taiadro -9-, apto para recibir el extremo provisto
de-una faceta del véistago -2-. La superficie exferior del
faldén -6a- e§té, preferibleﬁeﬁte, moleteada para facili-
tar la prehensidn del botdén. La pieza intermedia =7- com—-
prende un disco -~10- de difmetro mayor que el del faldén
-6a-, que lleva las referencias -0- y -F~ y que presenta

una abertura central -l1ll-, asi como un manguito -12-, de

 didmetro externo més pequeiio que el didmetro de la abertu~

ra -11-. El ménguito ~12- estd unido por tres patas -13,
14 y 15~ al disco -10-. Las patas —13 ¥y 144~est5n acoda-
das en manera de extenderse hasta una cierta disténcia

del mangﬁito ~12- y poder pasar por’encima de un tope -16-
que sobresale a partir del soporte fijo -5- a través de la
aberﬁura -11-, a lo largo del mangui?c,-lZ-; Por el con-
trario, la.tercéra pata =15~ eété constituida por un ner-

vio longitudinal del manguito -12-, destinado a cooperar

con el tope -16- para delimitar las posiciones extremas

del dispositivo de mando -1l-, en las cuales las referen-
cias -0~ y =F- coinciden respectivamente con una referen-

cia fija -R-, llevada por el soporte fijo -5-. El mangui-

to -12- estd previsto para adaptarse a rozamiento ‘suave

sobre el tetdn -8-, ¥y en esta posicibn, representada espe-

. cialmente en la figura 2, el manguito -12- es recibido en

el espacio anular formado entre dicho tetén y el faldén
cilindrico -6a~ del botdn -6-. En el ejemplo de realiza-
cidn representadd, el manguito -12- es mas corto que las

patas -13, 14 y 15-, de manera que el extremo del cuerpo
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de vélvula -3- puede sobresalir a través de la abertura

-11- sin llegar a topar contra el manguito, asegurando

de esta ménera'un volumen minimo de la vdlvula.

La conex1on rotatlva entre el botdn de manlobra

-6— ¥y la- pleza intermedia —7- esti asegurada por un meca-

nismo de escape que comprende una limina elastlca -17-,

recibida dentro de una rendija del manguito -12§‘y coope-

‘ rante con un dentado -18~, previsto en la cara interna

del faldén -6a~ del botbén -6-. La orientacidn de los dien-
tes del.dentaddlél8e y de la 1émina'-17- esté-prevista
para asegurar una conexién positiva'en el,sentido della
apertura de la Véqula, o sea en el sentido antihorario

en las figuras 1y 3, pero la fuerza de aplicacién deila’
1l4mina -17=- contra el dentado -~18- es suflclente para per-

mitir el arrastre en sentldo contrario de 1a pleza ‘inter— -

medla -7~ por el boton ~-6~-, mientras esta pleza no es de-

, tenlda por el tope -16-.

En el fun01onam1ento, la 001ncldencla de las
referencias -F y R~ deflne una posicidn de referen01a,
correspondiente al estado cerrado d¢la valvula, pos1c1on
representada en la flgura l donde uno de 1os lados del
nervio -15- estd apoyado contra un lado del tope -16-. Pa-

ra abrir la valvula se hace girar, en la"forma usual, el

botédn de maniobra -6~ en el sentido antihorario. Este mo-

vimiento asegura una conexidén positiva entre el botén -6-
y la pieza -7-, gracias a la lémina -17-, que viene a apo-

yarse contra el fondo de uno de los dientes del dentado

-18- y, en consecuencia, la pieza -7; es arrastrada en ro-
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tacidén por el botén —-6-. La apertura mixima es obtenida

haciendo girar a fondo el botén -6~ hasta que el otro la=

. do del nervio =15~ del manguito -12- viene a apoyarse con-

tra el lado opuesto del tope ~16-. La continuacién'del mo-—

vimiento de apertura queda impedida por la conexién Posi-

"tiva precitada. En esta posicién coinciden las marcas =O=

y -R—. Para asegurar el cierre, el botén 36— es girado en
el sentido inverso y la pieza -7- es arrastrada igualmen~
te gracias a la fuerza de aplicacidén de la lémina ~17-
contra el dentado -18-. Cuando el nervio -15- sé apoya
contra el tope -16-, la pleza == es detenlda en la p031-
cibn de referencla ¥y la valvula. es cerrada normalmente.

- No obstante, 51, debldp al desgaste de la aguja

y de su asiento, la carrera de cierre tiende a aumentar,

*la -pieza intermedia.?7-'queda en la posicidn de referen-

cia, mientras que se'puede continuar girando hasta el cie~

rre total de la vélvuia,.y ello aplicando una- fuerza sufi-

ciente para que la lémina eldstica -17- salte uno o varios

dientes del dentado =18-. Se comprendé, pues, que, a pesar

del desgaste de la aguja y de su asiento, no varia:la po—

sicién de referencia de la vélvula, lo que permite evitar
los inconvenientes mencionados anteriormente,_débidos al
decalaje de las referenclas fija y mOV1ble.

Se sobreentiende que es posible aportar numero=-

‘sas modificaciones al dispositivo de mando segiin la inven-

cidén. Es asi que la l4dmina eldstica podria ser llevada por
el botdn ¥ que las patas -15, 14 y 15- podrian ser substl-

tuldas Por una corona que llevase el dentado en su cara
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llevado igualmente por la cara extrema del ﬁanguit§ 412-‘
y el fondo adyacente del botén -6-,'respectivamenfe. Ade-
mis, la conexidn podria ser realizada de modo distinto.
de un mecanismo de escape; especialmente un meganismo de
friccibn, por ejemplo de resorte, o cualquier otro medio
apropiado. Por lo demis, la forma y las diménsiénes de la
pieza intermedia -7- no son eriticas, y el disco -lofidel
modo de realizacibén descrito podria ser substituido,_por
ejemplo, por un disco mis pequefio o de igual diémefro'que'
el botdén, que comprendiese'un iﬁdice en su periferié;

mientras que las referencias -F y O-, y eventualmente .

una graduacién, serian llevadas por el soporte fijo. Tam-

bién se podria suprimir totalmente el disco, y prever sim-
plemente un indice fijo al manguito -12-. Finalmente,,el

dispositivo de mando de la invencién no estd limitado a’

su empleo en vlvulas de aguja, ¥ podria_ser'aplicado‘al

mando de cualquier otro tipo de vélvula o dispositivo’
andlogo en el que se produzca un desplazamiento progre-
sivo de una posicién de referencia del 6rgano de manio-

bra.
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" REIVINDICACIONES

1. DlspOSlthO de accionamiento para vélvulas,'
especialmente del ‘tipo de aguja, que. comprenden un - 6rgano’

de maniobra montado glratorlo respecto de un soporte flJO,

" caracterizado por el hecho de comprender un tope montado

sobre'el soporte fijb;iuna pieza rotativo ihtermedia, dis=
puesta entre el drgano de maniobra y el sOpoite fijo y

provista de un elemento de apoyo, uno de cuyos lados~es

~apto para venir a apllcarse contra un lado del tope en la
'p051clon de cierre de la vdlvula, ¥y un mecanlsmo de co=-
.nex;én entre el 6rgano de maniobra y 1a plgza 1ntermed1a'.
'para‘unirlos-en rotacién, permitieﬁdo; si e$ neceSari6;

continuar la rotacidn del 6rgano-de_maniobréf-indepen— _

dientemente de la pieza intermedia ¥ en el'sentido de cie~

rre de la valvula, cuando.dichos lados del elemento de apo- -

yoy del tope se encuentran apoyados el uno contra el
otro. | , |

2.; Dispositivo de accionamiehto-péra vélvulas,
segin la feivindicaciéh 1, que comprende dos marcas, uﬁé
fija y la otra movible y‘asociadaé respectivamente al so-
porte fijo y al 6rgaﬁo de maniobra, para determinar al me-

nos una posicidén de referencia, caracterizado por el he-

~cho de que la referencia movibie es llevada por la pieza

intermedia, correspondiendo la posicién de referencia a
la posicién de cierre de la vilvula.
3. - Dispositivo de accionamiento para vélwvulas,

seéglin una cualquiera de las reivindicaciones 1 y 2, carac-
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terizado poi}elvhecho de que el mecanismolde COneXiéh'es
un mecaniém@lde gatillo y dentado.

R 4. Dispositivo de accidnamiento para vélvulas,
segfin la reivindicacidén 3, caracterizado por el hecho de
qué el gatillo se apoya contra el dentado con una fuerza
suficiente para aségurar'el arrastre Qe la pieza inter-
media pbr el 6rg§no dé maniobra-en el sentido en qﬁe el
gatillo no se halla acoplado positivamente con el dentado.

5. Dispositivo de accionamiento para vilvulas,

segln una cualquiera de las reivindicaciones 3 y &, ca-

racterizado por el hecho de que el dentado es llevado por

el érgano de maniobra y el gatillo es una ldmina elistica,

fija a la pieza intermedia.

6. Dispositivo de agcionamiento'para'vélvulas,
segin la reivindicacién Sy caracte:izado por el hecho de
que el érgano de maniobra es un botén que comprende un

falddén, que lleva formado interiormente el dentado y que

. presenta un tetéﬁ central hueco para el montajé sobre el

véstago de mando del obturador de la vilvula.

9. Dispositivo de accionamiento para vAlvulas,
segﬁn.lé reivindicacién 6, caracterizado por el hecho de
que 1la éiezé’inﬁermed&a comprende un manguito-montado a
friccidn suave sobre el tetdn, y, eventualmehte, un dis-
co que lleva una referencia movible.

8. Dispositivo de accionamiento para valvulas,

segln la reivindicacidn 7, caracterizado por el hecho de

que se ha previsto un disco, provisto de una abertura cen-

tral de didmetro mayor que el didmetro externo del man-
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- guito, y‘el tope sobresale a través de dicha abertura, a

lo largo del citado manguito.

9. ‘Dispositi#o de accionamiento pafa vél#ulas,
segln la reivindicacién 8, caracterizado por el hecho de
que el disco estd unido al manguito por al menoé dos pa-

tas acodadas que permiten el paso del tope, y por un ner-

vio longitudinal, previsto en el mangﬁito vy que forma el

elemento de apoyo que viene a aplicarse contra dicho tope.

10. Dispositivo de accionamiento para vélvulas,

segin la reivindicacibén 9, caracterizado por el hecho de

que el otro lado déiAnerviQ viene a apoyarse contra el

otro lado del tope para determinar la posicién de apertu-

ra mixima de la vdlvula. - p
11. Dispositivo de accionamiento para valvulas.
La presente memoria descriptivé consta de doce
hojas foliadas escritas a mdquina por una sola cara.

Barcelona, 25 de marzo de.1.977‘
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