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feccionamientos sportados & los seccionadores de brazos er— |

do 3 y 4; en las extremidedes exteriores de esos arboles son
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El invento, debido a M.G.Harault, tiene por objeto per-
tlculados, con vistes especialmente a reducir el embarazo la-
teral de esos aparatos en la posicidn de seocioné.miento, y
de mejorar los contactos en la posicidn de cierre. :
Conforme sl invento, un sistema cinemdtico de brezos gi—f
rgtorlos y articuledos del tipo plegeble sobre un solo cos- %
tado con relacidn a la verticsl, es dispuesto para desplazer
verticelmente un drgano mdvil de contacto gue tenga la forma |
de un par de mordazas que se clerren en la posicidn superior
g0 bre un contacto fijo situado encima de dicho sistema ci-

nem&tico

La desoripoién que sigue y el dibujo adjunto se retrieren’

e una forme de reslizacién suministrada a t{tulo de ejemplo. i

Sobre ese dibujo le figurea 1 es un esguema oinemdtico de los
brazos articulados, la figura 2 es una vista de conjunto dél
sparato y la figura 3 una seccidn verticel del sistems de
acclonamiento, _

Sobre 1la figuras £, se ve una porcelana del soporte 1,
que puede ser del tipo lleno de aceite, llevando en la parte i
aglta una caja metélioca 2 que acclona el mecanlsmo de arrastre%

descrito a continuscidn, Esta caja admite dos drboles de man~

caledos brazos glratorios sensiblemente paralelos’'5,6, enle-

zados por una blela 7,
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_superior de cierre que estd indicada sobre la figure 1 en ‘

Segﬁn les figures 1 y 2, en las extremidades superlores
de los brazos giratorios 5 y 6 son adsptados brazos articula-~-
dos 8 y 9. E1 brazo 8 finellza por debajo en une palance an-—
gular 10 que esté erticulada sobre la extremided del brazo
5; por erriba, el brazo 8 termine ep une mordaza de contacto .
1l. E1 otro brazo de la pelance anguler 10 estd conectado 51 
brazo 6 por una biela 12 convenientemente inclineda, El bra~
zo, articuledo 9 coneota_;a extremnldad del brazo giratorio 6

& una segunda mordeze o mendfbula de contacto 13 que estd

erticulade sobre la mordeze 11, como se ha representado.

Le forma de le pelanca 10, la posicidn de 1la biela 12 y
le disposicidn de le mordaza 13 son elegidos de tal forme gue ;
por consecuencis del descenso de los brazos 5 y 6 hacia la
poeicidn de eperture, representada en 1{neas de puntos sobre
le figure 2, les mordezes 11 y 13 se ebren en el descenso,y
como ocomsecuencia del movimiento en sentido inverso, las mor-

dezes 11 y 13 se clerran sobre un conductor 14 con el cusal

el contacto del secclonador es establecido en la posicidn

i

trazos mixtos,
El mecanismo de arrastre de los érboles 3 y 4 que son
portadores respectivamente de.los brazos girastorios 5y 6

esté representedo sobre la figura 3, Dos cilindros 15 y 16

que cooperan cin un pistén buzo comidn 16A reciben 1{quido
bajo presidn por medio de los conductos sislantes 17 e 18, :
El piston 16 stace pPor un eje 19 une leva 20 que por uns bie~
le 21 ecciona en dl sentido deseado arboles 3 y 4 y los bre-
zos S5 y 6.

Se ve asi ’que el seccionzdor gsté constituido por un

sisteme. oinemdtico de brazos srticulados que se pliegen en
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un solo costado, estando dispuesto ese slsteme de un modo
particular pé.ra desplazer verticglmente un par de mordezas
de contacto que se clerrs sobre un conductor dispuesto en—
cima de dicho sisteme cinemético a una distencie de seocio-—
nemiento apropiada, .

Dicho se estd qgque la forme de réalizacién que acabg de
describirse puede ser modificade de veries manerss, En par- _
ticular el accionamiento de los brazos 5 ¥ 6 puede ser efec-
tuado mo hidrax‘z'lioamente, siﬁo mecanicamente por medio de una
blela eislante epropiaede, En ese caso, la caje 2 puede ser }
monteda sobre une columne de aisladores sécos, sin aceite,

Descrita suflcientemente la netursleza del invento y el
modo de llevarlo a la préctioa, se hace constar que las dis-
posiciones anteriormente indicedes son susceptibles de modi-
ficaciones de detelle, sin que por ello se altere la esencia

del invento,

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan
pera que sean objetos de esta Patente de Invencién en Espefia,

por veinte afios, son los siguientes:
~12,- Perteccionamientos en los seccionadores de brazos

ar‘biculadoa que se pliegan sobre un s0lo costado con respec-—
to e la verticel ,ceractesizados porque el sistema cinemdticq,
formedo por bracos glratorios y brazos articulados,estd die-
puesto para desplazer verticalmente un drgano de contacto md- |
vil que tlene la forme de un per de mordazes que e clerra en :
su posicidn superior sobre un conmtacto fijo, situado encima

de dicho sistema cinemdtico,
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28,~ Perfeccionamientos segin el punto 1%, caracteriza-
dos porque una de las mordezss mencionedas oo;lstituye la pro-
longacidn de un braze erticulado, y le otra, articuled sobre
la precedente, estéd edepteda & otro drazo articuledo, |

32,- Perfeccionsmierntos segiin puntos enteriores, carsc-—
terizaéos porque 1los brezos articuledos son dirigidos por
brazos giratorios, estando sus posiciones determinadas por
medio de bielas colocades en la proximidad de las erticula—
clones interpuestas, y porque dichos brazos girstorios 1i~
gedos aiL soporte tijo del sisteme cinemético son mandsdos por
un mecanismo hidréulico, |

48, "PERFECCIONAMIENTOS EN L0S SECCIONADORES DE BRAZUS
ARTICUima', tod tel y contorme se describe en la presente
memo ria, le cuel consta de 98 1{neas vy a t{tulo de ejemplo

se represente en 1o0s adjuntos dlibujos
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