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PATENTE DE INVENCION
por VEINTE afios

e favor de Don Luis SEGURA PEREZ, Don Alfredo LIOREN-
TE DY¥ANUE y Don Juan GOMEZ CORTAZAR de nacionslidad
espafiola y vesidentes en Bilbao, con Gomicilio Tespec-
tivamente en c/. Herreros, ne 32, ¢/, Panaderos ne 13
y ¢/. Panaderos ne 11, vor:

»MEJORAS EN LOS SISTAMAS DE ESTRELIA-TRIANGULO DE LOS
APARATOS DE MANIOBRA ELECTRICOS».
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MEKMORIA DESCRI®? T VA

Le actual memoria descriptive se relaciona con
unes mejoras en los sisgtemas de estrella~triangulo y
de los eparatos eléotricos de maniobrase.

El sistema objeto del actual invento es suscep-
tible de aplicer a todas clase de aparatos de maniobra

eléctrica en los cuales se desée que la operacidn de
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peagar de estrella s trifnsulo se efectlie con seguridad
constituyendo un conjunto intezrado por un nfmero rela-
tivamente reducido de piezas que se construyen y montan
con gran facilidad.

7 Otra importente vents ja del actual invento se febe
a lag especiales condiciones de montaje de las distin-
tas plegas que integran este sistema de coantacto en el
cual no es posible se produzean roturas de ninguna clase
ni tempoco equivocaciones en el montaje, gracias & la
disposicibn especial de las piezas y/o contactos que lo
integran.

Como consecuencia de lo disposiocidn especial de los
contactos que integran el grupo rotatorio gque ejecuta la
maniobra eléctrica se puede mecanizar de antemano todos
ellos con toda prevencibn y lograr de esta forma que el
ajuste reciprooo asi como el rozamiento del mismo una
vez montado todo el conjunto sea perfectamente logrado.

Con énimo de que regulte més féeil la comprensidn
de lag mejoras que el invento preconiza, se acompealia a
esta memoria una lémina de dibujes en los que de foma
up tanto esquemftice y exclusivamente con fines ilusbre-
tivos se repregentan los detalles més caracteristicos
del objeto del actual invenioe.

Es de advertir que las figuras gue se aoompaﬁén a
esta descripoidn repregentan exélusivamente la perte gi-
ratoria o de rotor porta-contactos que eg la més funda-
mental en estos apsratos de maniobra y a este sistema
de contactos giratorio se podréd aéoplar el sistema de
contactos fijos que se desée todo ello dentro de una car-

casa agsroplada a la finalidad para la que el aparato de
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maniobras estéd destinado.

En dichos planos la figure 1&, corresponie e una
bista en elevacibdn con sea:idn por un plano ver tical que
muestra el conjunto del gisteme de contactos.

Ls figura 28, es una vista del conjunto del mismo

o

sistema de coitactos al ser observedo desde el exterior.

La figura 3%, corresponde & un esquemsa indiocasor
de la forma de trabajo cuando la conexidn que se logrea
es »negtrella.

La figura 4%, correspohde al esguema indicador de
la forme de trabajo cua:udo la conexién que se losra €8
niridngulon.

Lafigure 5&, es un detalle en dos vistas de la
pieza que sirve de contacto cuarndo la posicidn es ae

negtrellan,

El sistem& que se pretende natentar lleva tres pie~
za8 de estas unidas mediante una nletina que hace el cen-
tro de la estrella.

Asimismo, la figure 68, revresenta ua detalle de la
pieza, que mentiene el contacto gcontinue con la linea
cuando 8e hacg la maniobra eléctrica de paso de estrella
a trifngulo. Esta pieza esté vista en tres formas a fin
&e oomprender bien su constitucidn y& que juntamente
con la pieza de la fighra 58, constituyen la esencis de
este dispositivo.

Haciend o referencie dichas léminas de dibujos se
indica con el nfmmero -1= el eje del conjunto del siste-
me de contectos. Es de seccidn cuasdrada & va_forrado con

meterial aislante ~3- todo &l.
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El nfmero -2- el termisal del eje del sistema de
contactos, vor doade se acopla la manilla de accionamien~
to. El nfmero -3-, el material aislante que ocubre comple-
tamente el eje wl-.

Jobre este meterial aislante se van montando las
diferentes piezas contactos =1le y =9~,

Mediente el nfmero =4~ se indics lze arandelas ais-
lantes que sirven para aislar axielmente unos contactos
de otros en el conjunto gue constituyen. E1 nlmero =5-
losg discos de material ailslaznte gue ademés de aislar axiql
mente & los contactos entre gi, por su diémetro granie
hacen aislamiento contra pésihle sglto de ehispas de un
contacto & otro por la parte periférica o de trabajo. EL
nfimero ~6~ indice la parte del contacto de le figure 6&,
que se mantiene unido e la linea de forma constante mien-
tres dure le maniobra de »estrellaw trifngsulo. £1 nfmero
~7-, es la parte del contacto que entre en contacto cuan-
do la meniobra es de dejar 4l apsarato en »triangulon. El
~8=~ la parte gue mantiene contacto directo desde el pein-
cipio, entre la linez y el motor donde se haya de aplicar
este aparato de maniobra.

51 nfimero =9« es el moyh de la vieza de contacto cone
tinuo con linea.

Se advierte que la seccion del eje de este pieza es
cuadrada, eviténdose con ello la neoesidad de chavetas
que encarecerian la construceidn del citado aparsto.

L1 nfimero =10~ indica el contacto cuendo el siste-
me hace la westrellam, ¥l =11~ el moyh de la pieza de

la figurs 58 que es la gque interviene cuando se hsce la
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estrella,

¥l nfimero ~12- es el lugar de fijacibdn de la ba-
rra que une los tres contactos para formar asi el centro
de la estrella, El -13=~ es la barra metélica que hace el
centro de la egtirellsa.

Es de hacer notar en este patente lo sigulente;

Sencillez ée las viezas que lo constituyen,

Fagilidad de montaejee.

Jeguridad absolute de aiblamiento tanto de forma
axial como de salto de chispa.

Seacidn amplia de contacto.

Posibilided de mecanizado de los conteotos de an-
temann, logreniose por ello un ajuste perfecto y por tan-
to un contacto amplio.

Ho se requlere ninguna mano e obra especializade
para su montaje.

Le rveposicidn de piezas de serie es vépiaa.

Las tres fages egthn constituideas por piezas igua-
les.

Egste sigstems de rotor se'pﬁeie adoptar »ara cual-
quier sistema de contacto fiJjo.

Se compremierl fécilmente que el actual invento,
proporciona un sistema de estrella=tridn-ulo, en ¢l que
se emplean un reducide nimero de elementos y piezas de
féoll construccibdn y montaje lo que 2segure la obtencidn
de une manufactura relativamente berata.

Asimismo se comprenderd que los casos representa=
dos y expuestos se han dedo sdlamente a tiitulo de ejém-

plo ya que durante su remlizecibn préctica podrin intro-

ducirse tolas equellas variaciones de detalle que las
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circunstancias y la »nréctica pudieran aconsejar siem-
pre y cuando que con lag variantes que se introduzcan
no se cambie altere o modifique la esencialidad gel

objeto descritos.

¥ o T &

Se declaran como de propiedad y novedad en Espafia

el contenido de las siguientes:

" REIVINLICACIONES

la.~ Mejoras en los sistemas de estrella-triéngu-
1o de los aparatos de maniobra eléctricos que se caracw
terizan vor el hecho de orzanizar dicho sistema sobre
un eje de contactos de seccibdu cuadrada sobre el que
se éncuentra diguesto un revestimiento longitudinsal
de material aiglante que ocubre dicho eje excepto el
sector terminal en el que es recibido y retenido el
borne de accionamiento, carscterizéndose ademés porque
las distintas viezas de conexibn se encueairan ensar-
tadas sobre dicho eje con la interposicidn del citado
revestimiento de material aislante.

28.~ Mejores en los sistemas de estrella~tribn-

gulo de los aparatos de maniobra eléotricos caracteri=
zado porque entre las diferentes piezas de ocontacto
or gainizadas sobre el eje del conjunto, Se ha previsto
la disposicidn de unas arandelas de material no con-~
ductor eléctrico que @eterminan, el aislamiento axial
de dichas piezas contactos, carsacterizh.dose ademés .
por el hecho de disponer entre los propios contactos

unos discos de material dieléctrico de mayor didmetro
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que proporciona ux aislamiento contra las chispas entre
cada Jjuezo de contactos. '

32.~ Mejoras en los sistemes de estrella~triéngu-
lo de los sparamtos e manlobra eléotricos caracteriza-
do porque una de las piezas de conexidn a que se refie-
re las notas precedentes se encuentra organizada sobre
un moyf con una comunicmcidn cuadrads, provisto de dos
brazos radiales rematados en unos sectores circulares
uno, gu¢ Se mantiene uiiio a la linea de forme constan-
te mientras dura la maniobra de estrelle-trilngulo, y
el opuesto gue entre en sontacio cuando la maniobra de-
Ja situedo el aparato en tridnzulo ouyo sector de contac-
to posee ademés una parte que mantiene contacto directo
desde el orincipio entre la linea y el motor donde se a
de mplicar el apograto de maniobrea.

46,~ Mejoraes en los sistemas de estrella-tridnsulo
de los aparstos de maniobra eléctricos carzcterizado por
la disposicibn sobre el provio eje general, a que se Te-
fievren las notas precedentes de una sezunda pieza de
contacto orgaﬂizada gsobre un moyd de comuniocac ibdn cua~
dreda, con un dbrago radlal rematado por un sector de
contacto que actfia cuando el sistemn trabtaja 1a estrella.

5&.,~ Mejoras en los sistemas de estrella~tridnsulo
de los aparatos de maniobra eléctricos caracterizado,
por la disposicidn Ge una unidn metédlica, gue al esta-
blecer la conexldn de estrella coustituye el ceatro de
la misma.

68, #MEJORAS EN LOS SISTEMAS Di ESTRELLA-TRIANGU-
L0 DE L0S APARATOS DE MANIOBRA ELHECTRICOI».



Todo ello counforme se desoribe y reivindice en
la presente memoria gue consta de OCHO hojas eacritas
a méguina por una sbla de sus ocaraes y un plano de di-

bujos que la ilusiran.
Wedridg, 14 de Marzo de 1.956

E. GONZALEZ VACAS
P.P. ‘
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