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PATENTE DE INTRODUCCIOR

por diez afios,

pare todo el territorio espsfiol, sus colonias y protec=-
torado, por '"UN MECANISMO VARIADOR DE VELOCIDAD", cuyo
privilegio se solicita a fafor de ka entidad espafiola
TALLERES MECANICOS EEJAR, S.A4., domiciliada en Hospite-
let de Llobregat, calle Digoine, ng 17.

MEMORTIA DESCRIPT:IVA

Lg presente patente se refiere = un mecanismo variador
de velocided, que permite consegulr considerables varie=-
ciones en la relascidén de transmisidn entre el érsano mo-
tor y el érgano conducido valiéndose para elle de un muy
reducido nUmero de piezas. Este mecanismo estd especial-
mente indicado para la reduccién de velocidades desde un
drbol motor que gira a un elevedo ndmero de revoluciones
por minuto y un eje conducido que debe gitar a pequefia
velocidad anguler. Otra de las ventajas que presente este



P

10

15

25

227219

mecanismo consiste en su mbsolute segurided de funciona-
miento por no quedar practicamente en su exterior ningunsa
transmisidén que pueda ocasioner accidentes sdemés de ocu-
par muy poco espacio y ser su coste muy reducido en compa~
racidn con los trenes de poleas y correas que se utilizan
por regla menerel pera consegulr grandes variacliones de
velocidades.

Este mecaniemo comprende esencialmente el conjunto for-
mado por dos drgancs girstorios principales coaxiales, uno
de los cuales es el Srgano motor y el otro el érgano con-
ducido, existliendo entre los mismos un tren de engreanajes
dispuesto de modo que dos, por lo menos, de las ruedas
dentadas que lo componen son cozxiales con los érgenos gi-
retorios principsles y otras dos ruedas dentadas, por lo
menos, estdn caladas sobre un eje auxiliar solidario de
uno de los Srgenos principales siendo dicho eJe‘auxiliar
paralelo al eje comin de estos dos drganos giratorios
principales. Les dos ruedaes dentadas que estdn celedas
gobre el antes indicado ejJe suxiliar engranen réspective-~
mente con las dos ruedas cosxiamles antes citadas, una de
las cuales es solideria en su giro del drgeno principal
giratorio que no es portador del eje asuxlliar quedando lsa
otre rueda dentada coaxiel fija én une posicién estacidna-
rie con respecto a loe drganos principales girstorios.

Para facilitar la comprensidén de la presente pebenten
se gdjunta a titulo enunciativo y sin caracter restrictivo
un pleno que muestra, en forme esquemétice, un modo prefe-
rente de ejecucidén de este mecanismo.

De mcuerdo con lo que indican los plenos agexos este
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mecenismo comprende esencialmente dos drganos giretorios
principales 10 y 12 coaxiales, uno de los cuales es motor
el 10, y el otro conducido, el 12, existiendo entre estos
dos drganos un tren de engranajes dispuesto de modo gue
dos, por lo menos, de las ruedas dentadas gue lo componen
les 13-17, son coaxiales con los drganos giratorios prine
cipales 10;12 ¥, por lo menos, dos ruedas dentades, las
15=-16, engranan con las ruedas coaiialea ehteriores
13-17. Estas dos ruedas 15-1l6 estdn calades sobre un eje
auxiliar 18 montado girstorio, aunque soliderio, en el
interior del érgenoc principal 10, siendo el indicado eje
auxiliar 18 parslelo sl eje comin de los dos dérganos
principales 10~12. Une de las ruedas dentedes coaxisles,
la 17, estd calada sobre el Srgano principal giratorio

12 ( es decir sobre el Srgane que no es portador del eje
auxiliar 18 antes mencionado) mientras que la otra rueda
dentade coaxiel 13 ocupa uns posicidn angulsr independien~
te de los 4rgenos giratorios principales 10-12, siendo
preferentemente estacionaria y montada fija con relacidn
& un soporte l4, En el ejemplo dado & titulo ilustrativo
en el plano que se scompafia, este mecanismo variador come~
pitende una envolturas 10 provista superficislmente de unos
cekales o ranuras I0' periféricas, de tipo trepezoidsl,
pere su sccionamlento por una correa trapezoidasl motorsa.
La indicade envoltura 10 estd montada coaxialmente con
respecto al eje conducido 12 y en el interior de dichsa
envoltura existe un tren de engranajes transmisores for-
mado por las dos ruedas dentadas 15-16, ambas calades

gobre el eje auxiliar 18 que es paralelo al eje 12. ILa
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rueda 16 engrana con la rueda cosxial 17 que estd calada
sobre el eje conducido 12 y le rueda 15 engrena con unsa
rueda estacioneria fija 13 montadas coaxialmente respecto
al propio eje conducido 12,

El funcionamiento del mecanismo es el giguiente; si
se proporciona un movimtento girstorio a la envoltura 10,
mediante las correas trapezoidales que se acoplan en el
interior de las ranuras 10', el conjunto de las dos rue-
das dentadas 15=16 gira solidariamente con.le envoltursa
10 pero &l propio tiempo gira iguslmente el eje 18 debido
a gue las ruedas 15 y 13 engranaen entre si y al ser la
13 fija oblige a girar a la rueda 15 de acuerdo oon la
relacidn de transmigién entre 15 y 13, segin el ndémero
de revoluciones comunicado a la envolture 10. El giro
sobre s{ mismo del eje 18 combinado con el giro global
que este eje 18 arrestredo en su movimiegto por el drga~
no 10, proporciona un movimiento de giro a la rueda den-
tada 17 que depende del numero de revoluci@nea dadas por
la pieza 10 asi como del niUmero de revoluciopes relati-
vas del eje 18 girando sobre sf mismo, todo lo cual re-
percute en el eje conducido 12 que gira impulsado por le
ruede denteda 17. Segin la relacién de transmisidn en
las ruedas 13-15 y 16-17 que soﬁ facilmente recembiables
dos a dos 0 intercambisbles, se varia la relacidn de
trensmisidn existente entre el érgano giratorio principal
motor 10 y el drgano principal giratorio conducido 12.

Descrite suficientemente le presente patente en corres—
pondencia con la filgura representeda a t{tulo de ejemplo

en el plano anexo, se comprende que podrén introcducirse
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en la misma cualesquiera modificaciones de detalle se
estimen convenientes siempre que no se albtere la esencie~
lidad de ls patente, a cuyo fin se declaran no divulge~
des, précticedes, ni puestas en ejecucidn en Espefia las

giguientes reivindicaciones que constituyen la

NOTA REIVINDICATORTIA

18 - UN MECANISMO VARIADOR DE VELOCIDAD, caracteri-
zado porque comprende esencislmente dos Srgenos girato-
rios principales y coaxiales, uno de los cusles es motor
y el otro conducido, existiendo entre estos dos Srganos
un tren de engranajes dispuesto de modo que dos, por lo
menos, de les ruedas dentades que lo componen son.coa~
xlales con los 8rganos girstorios principeles y otras
dos, por lo menos, que engranan con las anteriores coa-—
xiales y estén caladss sobre un eje auxiliar soliderio
de uno de los drganos principales, siendo el indicado
eje amxiliar paralelo oon el eje comin de estos Srganocs
giratorios principales, estando una de las ruedas dente~
das coaxigies, caladas sobre el drgano principal girato-
rio que no es pordador del eje sumilisr mientras que la
otrae rueda dentada coaxial ocupa una posicidédn engular
independiente de los érganos giratorios principsales.

22 - Un mecanismo variador de velocidad, segiin la
anterior reivindicecidn, caracterizado porque comprende
une envoltura glretoria provista superficialmente, con
preferencia, de unos canales-ranuras trapezoidales para
su acoplamiento & una corree trapezoidal motors, gquedan-
do la indicada envoltura montada coaxialmente respecto

8 un eje condgucido y existiendo asimismo en el interior
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de dichs envoltura un tren de engrenajes trensmisdres for-
medo, por lo menos, por dos ruedas dentadas trensmisores
cgladas sobre un mismo eje auxilisr montado giratorio en
el interior de la indiceda envolturs, en una posicidén pare-
lela al eje conducido y otras dos ruedas dentadas que
engranan respectivemente con las dos anteriores de modo
que una de ellas estd calada sobre el eje conducido mien-
tres la otre rueda es coaxial con el eje conducido pero
ocupa unae posicién angular fija y estacionaris con respec-
to 8 la envoltura giratoria y eje conducido anteriormente
citados.
32 - UN MECANISMO VARIADOR DE VELOCIDAD,
Todo tal y conforme gueda descrito y revindicado en
la memorie descriptive que antecede y que consta de seis
hojaes escritas a médquina por una sola care y un plano que
la ilustra.
MADRID, 10 de Marzo de 1.956
TALLERES MECANICOS BEJAR, S.A.
P.A.
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