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MEMORIA DESCRIPTIVA

de l a  Patente de Invención, por 20 aüos, so lic ita d a  a fa ­
vor de Don Miguel S A L S E S Pascual, de nacionalidad- 
EspaKola, residente en Barcelona, c a lle  de Rocafort nume­
ro 96, por " UN MECANISMO PARA LA ARTICULACION Y GIRO DE 
ELEMENTOS PLANOS

La presente Patente de Invención tiene por objeto ga -  
ran tizar e l derecho a l a  fabricación  y explotación exolu 
s iv a  de un mecanismo para l a  articu lac ión  y g iro  de e le  — 

. montos planos .
5 Con este  mecanismo se soluciona e l problema de articu­

la r  elementos planos a un marco o bastidor, a una ca ja , a 
una puerta, ventana, bancada de máquina u otro sim ilar  , 
permitiendo su g iro  re la tiv o  de una manera f á c i l  y segura 
a l  mismo tiempo que su colocación es rápida y s in  d if ic u l 

10 tades, quedando e l mecanismo perfectamente asegurado a -
lo s  dos elementos que tienen e l g iro  relativo#

Está constituido esencialmente este  mecanismo por una- 
p ieza soporte su je ta  a l  elemento f i j o ,  bastidor o quioio,
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formada por una lámina m etálica doblada sobre s i  misma, dan 

15 do lugar a un tubo c ilin d rico  y determinando a l mismo tin a 
po dos a le ta s  la te ra le s  p rov istas de taladros para su sujje 
ción a l  elemento f i j o ,  por medio de to m il lo s  o pasadores# 

La parte móvil del mecanismo está, formada por un vástar- 

go c ilih d rico  alargado que se su je ta  a l elemento móvil me- 
20 diante una lámina m etálica que lo  envuelve por uno de sus 

extremos a manera de funda y cuyos bordes se superponen , 
dando lugar a un p e r f i l  acanalado de curvatura opuesta a 
l a  del conjunto, l a  cual f a c i l i t a  su encaje y acoplamiento 
a l  borde del elemento móvil, quedando tanto l a  funda envol 

25 vente como e l vastago alojado en su in te r io r , diametral— 
mente atravesados por dos o mas to m il lo s  o pasadores para 

su sujeción a l  elemento móvil*
Se caracteriza  e ste  mecanismo porqué e l vástago que une 

l a  parte su je ta  allKLemento f i j o  con l a  parte soporte unida 
30  a l elemento móvil penetra axialmente en aquella y se des -  

p laza en la  misma en sentido longitudinal tanto en su mon­

ta je  y desmontaje o como en aquellos movimientos complemen 
ta r io s  del de g iro  que sea preciso efectuar en e l  mecanismo* 

En lo s  dibujos de l a  hoja adjunta y a t itu lo  de ejemplo, 
35 se representa un caso p articu la r  de realizac ión  p ráctica  -  

del mecanismo objeto de l a  Presente Patente de Invención , 
mostrando l a  figu ra  1 , una planta y un corte tran sversal -  
de l a  parte que queda unida a l elemento f i j o ,  l a  figu ra  2, 
l a  parte que se une a l  elemento móvil en corte longitud! -  

40 nal y en corte tran sversal y l a  figu ra  3, muestra de mane­
ra  esquemática e l conjunto, indicándose en lin ea  de puntos 
l a  posición desplazada de la s  dos partes que integran e l -  
mecanismo*



Siguiendo lo s  diseños vemos e l  mecanismo constituido po&

45 una p ieza -  soporte -1- formada por una lámina m etálica, l a  
cual queda doblada sobre s i  misma en l a  forma que indica e l 
corte de l a  propia f ig u ra  1 , dando lugar a l a  formación de 
un alojamiento c ilin d rico  -2- que queda establecido a lo  -  

largo de l a  pieza#
50 En dicha p ieza -1- quedan formadas unas a le ta s  -3- y -4- !

p rov istas de l a  correspondientes taladros -5— por lo s  que -  
por medio de pasadores o to m il lo s  se une a l elemento f i j o .

En l a  fig u ra  2, se observa l a  parte del mecanismo que -  
constituye e l soporte o p ieza de unión a l  elemento móvil y 

55 que a su vez e s tá  constituido por o tra lámina m etálica do -  
blada sobre s í  misma en forma de tubo c ilin d rico  cuyos bor- i-
des se superponen dango lugar primeramente a l a  formación -  
de una zona c ilin d ric a  tubular -6- y l a  aupeiposició# de -  
lo s  bordes —7— y —8— a una zona de acoplamiento cuya curva— - 

60 tura es opuesta a l a  de l a  zona c ilin d ric a  -6 - .
Finalmente en l a  figu ra  3, puede observarse e l vástago o 

p ieza de unión -9- entre la s  dos p iezas soporte, e l  cual , 
por uno de sus extremos queda incluido en e l in terio r  de -  
l a  zona c ilin d rica  -6 - , de la  p ieza soporte a l  elemento mó- 

65 v i l ,  en tanto que e l  otro extremo penetra libremente en e l-  
in te r io r  del cilin dro  -2- de l a  p ieza -1- dentro del cual -
puede d e slizarse  axialmente pudlendo ocupar diversas posi -  ¡}
ciones t a l  como la  que en l a  propia figu ra  3, se indica con 
lín ea  de puntos.

70 Para f a c i l i t a r  l a  su jeción  de l a  p ieza soporte a l elemen
to móvil y del v&a&ago de unión a l a  misma, ambos quedan -  
atravesados por dos o más to m il lo s  o pasadores con lo s que 
se unen a l  elemento móvil g ira to r io .

Se fab ricará  e l mecanismo descrito  con lo s  m ateriales -
i
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apropiados a cada uno de lo s  elementos que lo  integran, va­
riando sus aplicaciones que serán diversas y en especial , 
en todas aquellas en la s  que convenga obtener un . movimien­
to g ira to r io  sobre un e je  y un desplazamiento longitudi -  
nal de este  eje para su colocación o como complemento del -  
movimiento g ira to r io . También variarán  todos aquellos deta­
l l e s  que no alteren , cambien o modifiquen su esencialidad .

= * = = =  N O T A  
Se reiv in d ica como objeto de esta  Patente 
13 .-  Un mecanismo para l a  articu lac ió n  y g iro  de elementos 

planos, que esencialmente e stá  constituido por una p ieza -  
soporte su je ta  a l  elemento f i j o ,  bastidor o quicio,formada 
por una lámina m etálica doblada sobre s í  misma, dando lu  -  
gar a un tubo c ilin d rico  y determinando a l  mismo tiempo -  
dos a le ta s  la te ra le s  p rov istas de ta ladros para su su jeción 
a l  elemento f i j o  por medio de to m il lo s  o pasadores. La -  

parte móvil del mecanismo e stá  formada por un vástago c i -  
lin drico  alargado que se su je ta  a l elemento móvil mediante 

una lámina m etálica que lo  envuelve por uno de sus extre -  
mos, a manera de funda y cuyos bordes se superponen, dando- 

\  lugar a un p e r f i l  acanalado de curvatura a l a  del conjun­
to, la  cual f a c i l i t a  su encaje y acoplamiento a l  borde del 
elemento móvil, quedando, tanto l a  funda envolvente como -  
e l vástago alojado en su in te r io r , diametralmente atravesa 
dos por dos o más to m il lo s  o pasadores para su su jeción -  

a l elemento móvil.
23 .- Un mecanismo para l a  articu lac ión  y g iro  de elementos 
planos, según l a  reivindicación  1 3 . ,caracterizado porqué -  
e l vástago que une l a  parte su je ta  a l  elemento f i j o ,  con -
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l a  parte soporte unida a l  elem&nto móvil penetra axialmen- 

105 te  en aquella y se desplaza en l a  misma en sentido longitu  
dinal tanto en su montaje y desmontaje como en aquellos mo 
vimientos complementarios del de giro  que sea preciso efec 
tuar en e l mecanismo.
3S.- Un mecanismo para l a  articu lac ión  y giro de elementos

110 planos.

Consta l a  presente memoria d escrip tiva  de cinco hojas fo -  
112 liad a s  y e sc r ita s  por una so la  cara.

Barcelona, 6 de Marzo de 1.956.
P. A.

M.LLORT
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