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‘se hen empleado para ella los llamados cilindros proyectores
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Le aplicacidén del enlucido en las puredes y techos se
realiza generalmente a mano. El enlucido se arroja con el pa~

lustre y se extiende.

Es sabido que en lugar de la aplicacidn con un palustr%

que contienen un cilindro cubierto de cerdas, aristas de acero
0 de caucho. El eilindro merchae svanzando en un puente 0 en un
listén. El recubrimiento de cerdss elésticas se tensa al resbae-
lar hacia adelante en el listdén y luego al seguir la rotacidn

de éste, vuelve répidemente a la posicidn primitiva. Entonces

se proyecta sobre la pared el mortero introducido en el depdsi-
to. Estos dispositivos tienen el inconveniente de que deben i
accionarse a mano y no permiten un enlucido continuo y permanenL

te. Ademéis por las variaciones en la carga del depésito o caja

¥ por las que experimenta el acclonamiento mesnual oscilante en

su veloecldad y fuerza de empuje, la aplicacidén resulta desiguall
La patente de introduccidén se refiere a una méquina o
dispositivo enlucidor mecénico. Consiste en llever al eilindro
proyector provisto de varillaes, cintas o similares eldsticas,
el mortero mediante un dispositivo transportador immergido en
el depdsito de sprovisionemiento y accionado preferentemente

por el accionamiento del cilindro proyector. El dispositivo pue

T

de accionarse preferentemente por via eléctrica. De este modo
g¢ hace posible el transporte uniforme y la centrifugacién y

proyeceibn uniforme del enlucido y que el dispositivo pueda tre

bajar dqurante largo tiempo.
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| tente y de un tubo interior hecho de material flexdible. En to-
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El dispositivo transportador se compone preferentement

de une hélice movida en un tubo. La hélice y/0 el tubo pueden

hacerse de material eldstico, especialmente de goma. Asi se

e D

evita que la hélice se agarrote al trabajar por particulas al-}
£0 gruesas como pledrecitas de la masa del mortero y que por
ello en ciertas circunstancias incluso se destruya. EL tubo
puede también proveerse por su care interior de una gubierta
de goma. Otra forma de ejecucibdn consiste en que el tubo trans-

portador se haga de uu tubo exterior hecho de material resis-

das estas formes de ejecucidn se evita que la hélice se agarro-

te al trabajer.

Para que la hélice sbeorbe bien y uniformemente puede
8l tubo transportador y le hélice tener forma cdnica por su
extremo interior.

La parte inferior del tubo transportador puede hacerse
recembiable. Asi p.ej. se puede alargar sin més un tubo trang-
portador corto. Pero tembién puede sustituirse sin mds por uno
nuevo un tubo transportador deteriorado. Tsmbién la hélice se
hace preferentemente fécilmente recambisble, uniéndola al ac—
cicnamiento preferentemente mediante un embrague o bayoneta.
Por lo demés el tubo transportador y la hélice pueden ser de
cualquier forma. En general el scclonamiento de la hélice se
realizard mediante un eje gue atraviese el cierre superior del
tubo transportedor.

Bl dispositivo transportador, como el tubo transporte-
dor pueden sosgtenerse en el extremo superior de la caja del ¢i-
lindro proyector. Asi se crea un aparato manejable. Pare llevar

el dispositivo @l punto de trebajo momentdneo se le puede espe-
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clalmente conformer de manere que por su extremo inferior se
inserte a modo de articulacidén de bola en un apoyo metido pre-
ferentemente en el depdsito de aprovisionamiento. Para este ob-
jeto puede el dispositivo transportador posmeer en su extremo

| inferior aplicaciones o apéndices laterales en forme de segmend
to circulsr que se apoyen en un aro de sujecidén sustentado por
el depbsito de eprovisionemiento. Gracias a esta sujecidn se

| Llogre une movilidad del dispositivo transportedor hacia todos
Elados. El apoyo a modo de articulacibn de bola o tambiédn de
articulacidn cruzada se ejecuta de manera que el transporte del

material no se perturbe o interrumpa hacia el c¢cilindro proyec-

| tor desde el depdsito de eprovisionamiento.

Con objeto de gue con el instrumento puede alcanzarsé
cuslquier parte de la pared o del techo, puede ademéis cons-—
truirse desplazable el orificio de salida provisto de un lis+én
frenador en la caja del cilindro proyector. De este modo puede
i dirigirse el chorro del mortero proyectado. Pera esto puede
gervir un dispositivo en el que la cazja de proyeccidn se com-

ponga de une parte inferior unida con preferencia firmemente

con el dispositivo transportedor y de forma aproximadamente
senicili{ndrica, siendo giratoria alrededor del eje del c¢ilindrd
proyector uns perte superior de la caja provista del egujero
de selida y que lo contiene. Otra formae de ejecucién consiste
en gue el agujero de salida de la caja de proyeccidn preferentd
mente de forma cilindrica se cierre de tal modo por una tram—

pille giratoria aslrededor de un eje paralelo &l eje del cilin-:

dro proyector, que se creen dos zonas de salida y proyeccidn
contiguas entre si y ajustables a eleccibén. La trampilla puede !

conformarse de manera que en una de sus posiciones en la cars

o S
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| tador se fije preferentemente en este mismo. EL accionamiento

interior forme un listén de frenado. 3

Como depdsito de aprovisionamiento puede servir un bi-
dén de mortero, en el que se inmerja el dilspositivo transporta-
dor mévil hacia todos lados y sustentado en un apoyo. La caja
de mortero puede ser también transportable. Para esto el depd-

sito de aprovisionsmiento puede suspenderse preferentemente en

En el dispositivo transportador puede disponerse un
mengo o asideroc p.ej. un maniller de biclecleta, para que el
operario pueds llevar el dispositivo de trabajo bien en la ma-
no y colocarlo exactamente en la posicidn correcta respecto s
la pared o el techo.

~

El motor de accionsmiento para elrdispositivo trenspor-

puede realizerse por intermedio de un drbol flexible. Pero tam-
bién puede conducirse por intermedio de una articulacidn cru-
zada u otra conveniente,

Explicaremos més detalladamente la patente valiéndonos
de los adjuntos dibujos, en los que presenta

La fig. 1 la vista lateral del disposgitivo parcislmen-
te en sececidn,

La fig. 2 una variante del dispositivo también en sec-
cién parcisal,

Las figs. 3 ¥ 4 secciones por diversas formas de eje~-

cucién de la caja del cilindro proyector.

En ls forma de ejecucidn seglin la fig. 1, el cilindro
proyector 1 giratorio alrededor de un eje horizontal no dibu-
jado se aloja en la caja 2. E1l cilindro proyector 1 se compone}

del rodillo 3 y de varillas, clntas o similares gplicadas so-

S
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| ja 2, marcha la hélice trensportadora 1l. El eje de la hélice

| 1l atraviesa el extremo superior del tubo 5 y sostiene la rue-
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bre asquél y hechas de meterial eldstico, como goma, acero o si-

miler, La caja 2 va fije por su lado izguierdo en el tubo t
trensportador 5. Por el extremo superior estd la caja 2 abiertg
entre los bordes 6 y 7. En el borde 6 se dispone el listén
frenador 8 por el lado interior de la caja. Al girar en direc—
cidén de la flecha 9 los cepillos que arrastran el material
alojado en la parte inferidr de la caja, se tensan en el lis-
t6n frenador 8. Al seguir la rotacién las cerdas o cepillos se
destensan y proyectan entonces el material en direccidn de la
flecha 10 a la pared o techo no dibujado.

En el tubo transportador 5 unido firmemente con la ca-

da cénica 12 que engrens con otra rueda cdénica 13 que a su vez
se acciona por el motor 15 por intermedio del eje flexible 14.
Sobre el eje de la rueda cdénica 13 va fija la rueda motriz no |
dibujada que por intermedio de una cedena, tampoco dibujada,
acciona sl cilindro proyector 1.

El tubo 5 y la hélice 1l estén ensanchadas en forma cé-
nica por su extremo inferior. Al girar la hélice el mortero
introducido en el depbsito 16 se transporta hacia arriba por
le mismea hélice 11 y en el orificio de salida 7 pasa a la caja
2 del c¢ilindro proyector 1.

La pared interior del tubo 5 puede proveerse de una cu-

bierta eldstica. E1 tubo 5 puede hacerse también de dos tubos,

de 1los que el exterior se haga de metal y el interior de goma.
Gracias a esta conformacidn se evita que puedan agarrarse las
particulas muy sgruesas entre la hélice y el tubo, perturben el

setvicio o doblen la hélice.




10

15

20

25

| unos apéndices 17 laterales en forma de segmento circular, los

| de mercha 22 mediante dos mufiones laterales no dibujados. La
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- E1 tubo transportador 5 lleva por su extremo inferior

cuales &l mismo tiempo forman una esfera de discos. Esta esfe—!
re de discos descansa sobre un anillo 18 que mediante los puen—
tes 19 puede sujetarse en el depbsito 16. Para la sujecidn de
los puentes 19 sirve un tornillo de fijacidn 20.

En el tubo 5 va fijo el mango o asidero 21, gue puede
tener p.ej. la forma de un manillar de bicicleta u otrs andlo-
ga. Con este asidero puede el operario ajustar exactamente el
dispositivo proyector.

El depbsito de aprovisionamiento puede construirse co-

mo caja transportable de mortero que se suspenda en el bastidoxr

rueda del bastidor de marcha se designa por 23.
En el servicio solo hay que culdarse de gue en la caja
de mortero 16 exista siempre suficiente mortero. Este puede

llevarse a mano, por una canal alimentadora o de otro modo con-

veniente.

‘la de la fig. 1 primeramente porgue el accionamiento se reali-

do por ambos lados en srticulaciones de bola ¥y que acciona =z

La forma de ejecucibn segin la fig. 2 se diferencia de

z& por el motor 24 por intermedio de un 4drbol rigido 25 apoya~

la hélice por medio de ruedas rectas 26. E1l cilindro proyector
se acciona entonces mediante las ruedes cénicas 28.

El casquete 29 de la caja del cilindro proyector con el
ligtdn frenador sujeto en el casquete puede oscilar alrededor
del eje 30 del cilindro pfoyector, de suerte que puede despla-
zarse el orificio de salida.

La figz. 3 ilustra una forma endloge de construccidn de

S
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i de desde el listdn frenador 36 hasta el borde 37 del mismo

| orificio. Desplazando la perte superior 35 de la caja alrededor
idel eje 34 puede llevarse el orificio de salida a la posicién

i
| momenténeamente requerida.

' bordes 40 y 41 por su cara superior, llevando el borde 40 un

|listén frenador o un puesto tensor 42. Aproximadumente en el

hacia arriba. Si por el contrario la trampilla se encuentra en

i1is‘b6n de frenado 46 para el cilindro proyector.

! = wf
e ————— e e e
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la caje con orificio desplazable para la salida, como la fig.2.

La parte inferior 31 de la caja, en la gue marcha el cilindro
proyector 32, se empalma por intermedioc de la tobera 33 al
tubo transportador. La parte inferior 31 de la caje forma
gproximadamente un gemicilindro. Coaxilmente con el eje 34 del
clilindro proyector 32 se dispone la parte superior 35 girato-
ria de la caja y la cual estd provista del listén frenador 36
en el orificio de selida. Este listén frenador actie de esta-

cibn tensora pare las cerdas o cepillos. El orificio se extien-

La fig. 4 presenta otre forma de ejecucidn de la caja
38. Esta lleva por el lado la tobera de entrada 39 que va fija

al dispositivo transportador. La caja estd abierta entre los

centro entre los bordes 40 y 41 estd dispuesto el eje 43 alre-
dedor del cual osc¢ila la trampilla 44. Cuando se encuentra en

la posieidn dibujada por lineas llenas, la méguina proyecta

la posicidn sefialada por lineas de trazos 45, entonces el ci-
lindro proyecta hacia la derecha. La trampilla puede ejecutarse

de manera que en la posicibén 45 forme en su lado interior un

Un perfeccionamiento adicionel del objeto de la patente
consiste en>que la altura vertical de la suspensidn paru el disg-

positivo transportador y el tamefio y dado el caso también la
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é uniforme el fondo del depdésito de sprovisionamiento por el ex—

j
-9 - | }

forma del fondo del depdsito proveedor de mortero se concuerdaﬁ

entre s{ de tal manera que el extremo receptor del dispositivo;

transportador pueda, &l oscilar o moverse, dicho disposifivo f
llevarse & cualquier punto del fondo del depbsito. De eate mo-
do se consigue que 8l trabajar con el dispositivo proyector en
que se mueve este dispositivo, el material se tome constante-
mente por el dispositivo transportador cerce del fondo y gra-
cies a la oscilacién de dicho dispositivo se mueva también
constantemente cerca del fondo y remueva dicho material. Gra-
clas & este removimliento del mortero se evitan irregularidades
en la composicién del material llevado al dispositivo proyec-
tor durante el trabzjo, p.ej. 8l proyectar el contenido de un

depdsito. Cuanto més largo es el extremo inferior oscilable

del dispositivo transportador, tanto se barre a distancia més

tremo inferior del dispositivo transportador, pues entonces la
distancia del extremo inferior de dicho dispositivo &l fondo

del depbsito varia solo dentro de pequeiios limites. Es conve-

niente hacer combado el fondo del depdsito de aprovisionamien-i
to de mortero, correspondiendo el radio de curvatura aproxime-
demente a la longitud del dispositivo trensportador entre la
suspensidn y el extremo inferior. La distancia desde el extre-
mo inferior del dispositivo trangportador hasta el fondo es
constante cuando la superficie del fondo de dicho depésito se
combe de manera que el radio de curvatura es igual a la dis-
tencia del fondo & la suspensidén del dispositivo transporta-
dor. Con este tipo de construccidn el extremo inferior de di- |
cho dispositivo transportador trabaja a igual distancis del

fondo en todas las posiciones de oscilacidn.,
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| den proveerse por la cara interior del aro de rodasmiento con

| coronas de pestaia relativemente anchas y de forma preferente-

| 1la oscilacidn., E1l empleo de coronas de rodadure relativamente

. anchas y de forma esférica o abombada impide que el disposi-

- 10 -
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Para facilitar el manejo del aparato enlucidor es con-
veniente suspender el dispositivo transportador aproximedemente
del centro comiin de gravedad del dispositivo proyector del
nortero y del dispoasitivo trensportador reunidos.

La oscilacidn del aparato enlucidor se simplifica
ademés por el hecho de que el dispositivo transportador se sus-
pende o apoya oscilable por intermedio de dos o més rodillos
méviles sobre un aro de marcha que forma el apoyo pera dicho
dispositivo oscilable alrededor de su eje longitudinal y alre-~

dedor del eje transversal extendido perpendicularmente al an-

terior y que une los dos rodillos méviles. Estos rodillos pue-
mente esférica. El empleo de los rodillos de marcha facilita

tivo resbale o salte del apoyo al oscllar. Greclias a la cons-
truccidn combada de la corona de rodadura se logra que los ro-
dillos pueden rodar féecilmente y sin agarrarse sobre el aro de
rodadura convenlentemente biselado por su canto interior.

En los dibujos se ilustra esqueméticamente una forma
de ejecucidn, presentando:

La fig. 5 una vista lateral del dispositivo y

La fig. 6 la conformacién de los rodillos en mayor es-

calai !
El eilindro proyector no dibujado y giratorio alrede—

dor de un eje horizontal se apoya en la caja 2 construida de

forma cilindrica y que por uno de sus lados se fija en el tubo

transportador 5. En este se mueve la hélice transportadora 11
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proyector.

'Los rodillos se mueven sobre el aro de rodadura 55 sustentado

‘miento 16,

j|suerte que siempre el meterial se toma cerca del fondo del de-
|gar del fondo combado 50 puede también ponerse un fondo plano.

|dispositivo varfa entonces le distancie entre el extremo infe-

jrior de la hélice 11 y el fondo. Pero si la parte inferior os-

- 1] -

cuyo extremo inferior termina un poco por encima del fondo com~
bado 50 del depdsito de aprovisionemiento 16. Fl tubo 5 y la
hélice 11 estdn ensanchados por su extremo inferior en forme
cdnica. ALl girar la hélice 11 se eleva por ella el mortero con—

tenido en el depbsito 16 y penetra en la caja 2 del cilindro

El tubo transportedor lleva una brida 51, en la que van
fijos los ejes 52 para los rodillos de marcha 53. Egtos poseén

corones de rodadursa 54 relastivemente anchas y de forma combada.
por tres puentes 19 apoyuzdos sobre el depdsito de aprovisiona-

El accionamiento se realizsa por el motor 15, en el que
va tembidn fijo el mango o asidero 21.

Como se desprende sin més de la fig. 5, el dispositivo
posée unz zona de osciluzcibn relativemente grande y precisamen—
te en la zona del cono de oscilacidbn indicado por la flecha 56.
El fondo 50 del dispositivo estéd abovedsdo, siendo su radio de
curvaturae un poco mayor que la longitud de la parte inferior
oscilable del tubo elevedor 5. Como puede verse sin més en la
fig. 5, al oscilar el dispositivo se logra que el extremo infe-
rior del tubo elevador 5 y de la hélice 11 se encueﬁtre siempre

a distancia pequeiia de aproximadamente igual del fondo 50 de

t

pésito de aprovisionamiento y se mueve desde este fondo., En lu—i

Siendo igual la demds conformecidn del eparato, al oscilar el
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La presente patente de introduccidn comprende las si-
cuientes reivindiceaciones:
1.~ Méquina o dispositivo enlucidor mecénico, caracte-

rizada porque en un depbsito de mortero se suspenden los dispo-

sitivos reunidos para el transporte y proyeccidn del mortero,

los cueles se accionan por un motor comin.
2.— ldquina segin lo reivindicado en el punto 1, carac{
terigada porque el dispositivo transportador se compone de una

hélice mévil en un tubo, accionada preferentemente por el ac-

i clonsmiento del dispositivo proyector provisto de varillas,

' cintas o similares elésticas.

3e= MAquina segtin lo reivindicadoc en el punto 2, carac

| terizada porque la hélice y/o el tubo se hacen de material

| eldstico, especialmente de goma.

4.- Yéquina segin lo reivindicado en el punto 2, caracJ
terizada porque el tubo se provée de una cubierta de goma por
su cara interior.

5.~ Méquina segin lo reivindicado en el punto 2, carac-
terizada porque el tubo transportador se compone de un tubo
exbterior hecho de material resistente y de otro tubo interior
hecho de materiel flexible.

6.~ Hégquina segin lo reivindicado en cualguiera de los
puntos 1 & 5, carascterizada porgue el tubo transportador y la
hélice se hacen de forma cénica por su extremo inferior.

7.— Méguina segin lo reivindicado en cualquiera de los
puntos 1 & 6, caracterizada porque la perte inferior del tubo

transportador se dispone en forma fécilmente desmontable.
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| dor se inserta en un apoyo suspendido preferentemente en el
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8o héqulna segin 1o reivindicado en el punto 7, caracw
terizada porque la hélice se fija en su accionemiento de modo
que pueda recamblarse fdcilmente preferentemente al modo de un
cierre de bayoneta.

9.~ Méguina segdn lo reivindicado en cualquiera de losi
puntos 1 a 8§, caracterizzda porgque la caja del cilindro pro-
yector ¥ que sostiene a date va fija en el extremo superior
del dispositivo transportador.

10.- ldquine segin lo reivindicado en cualguiera de los

puntos 1 a 9; caracterlizadae porque el dispositivo transporte-

depdsito de aprovisionamiento, al modo de una zrticulacidn de
bola por su extremo inferior.

ll.- Méquine segin lo reivindicado en el punto 10, ce~

racterizada porque el dispositivo transportedor posée por su
extremo inferior apéndices laterales en forma de segmento cir—f
cular, los cuasles se apoyen sobre un aro de sostén sostenido |
por el depbeito de aprovisionamiento. |
12.- Méguina segiin lo reivindicedo en cualquiera de
los puntos 1 a 11, caracterizada porque el orificio de salids
de le caja del cilindro proyector, salida proviSta preferente-

mente de un listén frenador, se construye preferentemente des-

plezable.

13.~ Méquina segin lo reivindicado en el punto 12, ce-
racterizada porque la caja de proyeccldn se compone preferen~
temente de uwna parte inferior unidse firmemente con el disposi-
tivo transportador y de forma sproximedamente semicilindrica,
pudiendo girar alrededor del eje del cilindro proyector una
parte superior de la caja proviste del orificio de salida y

que contiene & este mismo orificio.

R
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14.- Méquine segin lo reivindicado en el punto 12, ce-
racterizada porque el orificio de sgsalida de la caja de proyec—
cién preferentemente cilindrica puede cerrarse mediante una
trampilla giratoria y paralela el eje del cilindro de proyec—
‘cién, formando dos zonas en la selida de le proyeccién conti-
lgua entre si y ajustables & eleccidn.

15.~ MAguina segin lo reivindicado en el punto 14, ca—
| racterizade porque la trampille forme en una de sus posiciones
por su care interior un listdén de frenado.

16.- Méquine segin lo reivindicedo en los puntos 1 ¥y

10, caracterizada porque el depdsito de aprovisionamiento pue-

de suspenderse preferentemente oscilable en dos mufiones latera-

lles, en un bastidor de transporte o marcha. ;

! {

17.- Mégquina segin lo reivindicado en cualquiera de ]

Elos puntos 1 a 16, caracterizada porque el dispositivo transporr

Jtaaor lleva preferentemente por su borde superior un mengo o |
pmanlllar. !
| 18.- Méquina seglin lo reivindicado en cualquiers de ;
Llos puntos 1 a 17, caracterizada porque en el dispositivo trans}
hportador se sujeta el motor de accionamiento. |
| 19.- Méquina segin lo reivindicado en cualguiera de los
puntos 1 a 18, caracterizada porque el accionamiento se reali-
za por intermedio de un érbol flexible.

20.- Méquiha seglin lo reivindicado en cualquiera de los
puntos 1 & 19, caracterizada porque la posicidn vertical de la

suspensidén para el dispositivo transportador y el tamsfio y dado

el caso también la forme del fondo del depdsito de mortero se
concuerdan entre si de manera que el extremo recogedor del dis-
positivo transportador puede llevarse &l osecilar o moverse a

cualquier punto del fondo del depésito.

iRk il
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| eritas a méquina por una sole de sus caras.

. portador ge apoya oseclilable por intermedio de dos o varios ro-
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21.- Méquina segin lo reivindicado en el punto 20, ca- |
recterizada porque el dispositivo transportador se suspende
eproximedamente en el centro de gravedad comin del dispositivo
proyector del mortero y del dispositivo transportador reunidos.

22.- Méguina segin lo reivindicado en los puntos 20 &
21, carscterizada porgue el fondo del depdsito es combado sien-
do el radlo de curvatura sproximadamente igual a la longitud
del dispositivo transportador entre la suspensidn y el extremo
inferior.

23.- Méquine segiin lo reivindicado en cualquiera de

los puntos 20 a 22, caracterizada porque el disposgitivo trans-

dillos de marche sobre un aro de rodadura gque forma el apoyo
del dispositive transportador, pudlendo osecllar alrededor de
su eje longitudinel y alrededor del eje transversal extendido
perpendicularmente al enterior y que une los dos rodillos de

rodadura.

24.- Méquina segin lo reivindiceado en el punto 23, ca—
racterizada porque los rodillos de marcha o rodadura se proveen
por el lado interior del aro de rodadure de coronas de roda-
miento relativemente anchas y de forma preferentemente esféric‘.
25.~ Méguine o dispositivo enlucidor mecénico. {
Seglin se describe y reivindice en la presente memoria |
descriptiva y se ilugstra con los dibujos que a la misme se

acompsaiian,

Consta este memorla de diecisels hojas foliadas y es—

Madrid, a o & MAR 1956
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