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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención tie n e  por ob jeto  una 

máquina para tomar y t r a s la d a r  p i l a s  de a z u le jo s  

cerám icos, o se a  un d isp o s it iv o  mecánico p ara  se r  

acoplado a  una in s ta la c ió n  p ara  l a  producción de a z u le jo s  

cerámicos con e l f in  de tomar de un plano cu alqu iera  

de soporte una o más pequeñas p i la s  de a z u le jo s , como, 

a puro t i t u lo  de ejemplo no l im ita t iv o , en e l  casocb 

p i l a s  de a z u le jo s  crudos que deben ser  tra s la d a d o s  en 

e l  carro  a l  horno. El estado de l a  té cn ica , an te r io r  a  

l a  p resen te  invención, e s t á  r e f le ja d o  en una invención 

ob jeto  de una paten te  de l a  p rop ia  s o l ic i t a n te ,  según 

l a  cual son tomadas p i l a s  de a z u le jo s  crudos muy a l t a s ,  

por ejemplo de un metro o más, y tra s la d a d a s , cogidas 

por dos lad o s opuestos, en un carro que se  mueve a 

p aso s por una v ia  la t e r a l ?  obteniéndose l a  toma de l a  

p i l a  por lo s  dos costad os opuestos mediante una p a re ja  

de elementos ab isagrad os por a r r ib a  a  un soporte  accionado 

p ara  t r a s la d a r se  por v ía  aérea  mediante movimientos 

h a c ia  a t r á s ,  h ac ia  ab a jo , h a c ia  a r r ib a  y de movimiento 

l a t e r a l ,  debiendo c e r ra r se  dichos elementos por abajo 

sobre lo s  la d o s de l o s  a z u le jo s  in fe r io re s  mediante 

ex cén tr ico s. E ste  estado a n te r io r  de l a  té c n ic a  p resen ta  

algunas d e fic ie n c ia s  e inconvenientes derivados de que, 

ante todo, un d isp o s it iv o  a s i ,  aún siendo co sto so , no 

era  adecuado p ara  cargar l o s  carro s por ambos la d o s ; 

además lo s  movimientos p a ra  e l tra s la d o  de l a s  p i l a s  

por v ia  aérea, n e c e sa r io s  en e l caso de p i l a s  a l t a s ,  

re su lta n  sobreabundantes en e l caso de p i l a s  pequeñas, 

como también re su lta n  sobreabundantes lo s  medios
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propuestos p ara  l a  toma de l a s  p i l a s  pequeñas por lo s  

co stad o s, a s í  como volum inosos la teralm en te  y no 

adecuados p ara  l a  toma por lo s  lad o s de p i l a s  f r a c c io ­

n a r ia s ;  finalm ente, t a l  d isp o s it iv o  no e s  adaptable a 

l a s  n ecesid ad es, que se  presentan  p ara  form atos e sp e c ia le s  

de tip o  alargado e in clu so  m ix tilin e o , de aprovechar 

a l  máximo l a  su p e r fic ie  de l carro del horno a l  p o sic io n ar 

sobre l a  su p e r fic ie  l a s  p i l a s  de a z u le jo s  con su e je  

mayor in clin ad o  resp ecto  a l a  d irecc ió n  del movimiento 

de dicho c a rro . De t a l e s  d e f ic ie n c ia s  e inconvenientes 

se  d e r iv a  l a  necesidad de re so lv e r  e l  nuevo problema 

técn ico  de encontrar una máquina adecuada p ara  tomar 

y t r a s la d a r  por v ía  aérea  pequeñas p i l a s ,  dotada de un 

d isp o s it iv o  más sim ple, más económico, más ráp ido , 

adecuado p ara  cargar, por e s t r a to s  de p i l a s ,  l o s  carro s 

por ambos la d o s , y capaz a l  mismo tiempo de con sen tir 

e l  posicionam iento sobre dichos carro s de p i l a s  de 

a z u le jo s  a  e je  inclinado resp ecto  a l a  d irecc ió n  del 

movimiento de avance de l o s  mismos carro s; debiendo e s ta r  

dotado dicho d isp o s it iv o  de ten azas o p a re ja s  de elementos 

l a t e r a l e s  de mínimo volumen p o sib le , para poder p o sic io n ar 

sobre e l  carro  del horno e l  mayor número p o sib le  de 

p i l a s  o r ie n tad a s  de cu alq u ier  forma, in clu so  transversalm ente, 

reduciendo a l  mínimo lo s  e sp a c io s  v ac ío s  entre una y 

o tr a  p i l a ;  debiendo r e s u l t a r  e l recorrid o  de toda p i l a  

f r a c c io n a r ia  lo  más c o rta  p o s ib le ; estando también 

p re v isto  que e l  extremo in fe r io r  de l a s  ten azas adecuadas 

p ara  c e rra r  lo s  fla n c o s  opuestos de d ich as p i l a s  f r a c c io ­

n a r ia s  o p i l a s  pequeñas, aunque sujetando fuertemente 

in clu so  lo s  f lan co s del azu le jo  más ba jo , no in te r f ie r a ,

-  2 -
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a l momento de d e p o s ita r la s  sobre l a  fracc ió n  de p i l a  

de debajo o sobre e l plano del carro , con e l azu le jo  

o con e l  plano de debajo respectivam ente.

La presen te  invención resu e lv e  completamente, 

en esen cia , e l antedicho nuevo problema técn ico  mediante 

l a  adopción de una o ¡más p a r e ja s  de tenazas adecuadas 

p ara  su je ta r  un par de f la n c o s  opuestos de p i l a ,  cuantas 

q u iera  que sean l a s  fra c c io n e s  de p i l a  a tomar sim ul­

táneamente, o rien tad as paralelam ente en modo e sta b le  

u o r ien tad as según l o s  c a so s  en cu alqu ier d irecc ió n , 

soportadas sobre un trav esad o  in fe r io r  en p o sic ió n  

v a r ia b le  a lo  la rg o  del mismo, sobre l a  v e r t ic a l  de 

l a s  l in e a s  de tran sp o rte  de d ich as fracc io n e s de p i la ;  

estando p re v isto  que e l mencionado travesano e sté  

accionado p ara  b a ja r , su b ir  y t r a s la d a r s e  tr a n sv e r sa l­

mente, respectivam ente p a ra  tomar, a lz a r  y d esp lazar 

la te ra lm en te , en ambos se n tid o s , d ichas fracc io n e s de 

p i l a  o p i l a s  pequeñas; estando también p re v isto  que 

entre l o s  dos elementos de cada una de d ich as pangas 

de ten azas e s té  in sta la d o  en l a  p arte  su p erio r un c h a s is  

accionado p ara  b a ja r  por una p a re ja  de c il in d ro s  opera­

dores p ara  a p re ta r  sobre e l  plano en que se  d ep o sita  

l a  p i l a  pequeña y p ara  hacer su b ir  algunos m ilím etros 

l a  antedicha p a re ja  de te n a z a s .

Algunas r e a liz a c io n e s  de l a  invención aparecen 

i lu s t r a d a s ,  a  t i t u lo  puramente in d ica tiv o  y no l im ita t iv o , 

en l a s  16 f ig u r a s  esquem áticas que se  adjuntan, en l a s  

que:

l a  f i g .  1 es una v i s t a  fro n ta l , interrum pida y 

parcialm ente seccionada, con e l d isp o s it iv o  en posic ión
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de reposo;

l a  f i g .  2 e s una v i s t a  de costado, parcialm ente 

seccionada, del d isp o s it iv o  de l a  f i g .  1;

l a  f i g .  3 m uestra el d e ta lle  ampliado de l a  

Izarte superior izq u ierd a  de l a  f i g .  2 re fe re n te  a lo s  

órganos de tran sm isión  del movimiento tr a n sv e r sa l ;

l a  f i g .  4 rep resen ta  e l d e ta lle  ampliado de 

lo s  órganos r e la t iv o s  a l a  gu ia  de dicho movimiento 

tr a n sv e r sa l ;

l a  f i g .  5 rep re sen ta  e l  d e ta lle  ampliado del 

sistem a p ara  l a  maniobra de ap ertura  o de c ie r r e  de l a  

p a re ja  de ten azas p ara  e l  t ra s la d o  de l a  p i l a  de a z u le jo s ;

l a  f i g .  6 m uestra l a  sección  VI-VI de l a  f i g .  5; 

l a  f i g .  7 es una v i s t a  s im p lific ad a , desde l a  

izq u ierd a , de l a  p arte  in fe r io r  de l a  f i g .  5;

l a  f i g .  8 rep re sen ta  e l  d e ta l le  ampliado de l a  

p a rte  su p erio r  de l a  f i g .  5, re fe re n te  a l  órgano adecuado 

p ara  e v ita r  l a  ro tac ió n  del sistem a para l a  maniobra de 

l a  p a re ja  de ten azas;

l a  f i g .  9 es una v i s t a  desde l a  izq u ierd a  de

l a  f i g .  8 ;

l a  f i g .  10 rep resen ta  una p la n ta  de l sistem a 

re fe re n te  a l  movimiento t r a n sv e r sa l ;

l a  f i g .  11 rep re sen ta  una v i s t a  l a t e r a l  desde 

l a  izq u ierd a  de l a  f i g .  10;

l a  f i g .  12 es l a  p lan ta  del conjunto de l a  

máquina de l a s  f ig u r a s  a n te r io re s  p ara  formar l a s  p i l a s  

de a z u le jo s  y t r a s la d a r la s  a dos carro s del horno que 

avanzan por p aso s , incorporada en una in s ta la c ió n  gen érica ; 

l a  f i g .  13 m uestra una v i s t a  l a t e r a l  p a rc ia l
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de l a  máquina en una v ersió n  rec ip ro ca  respecto  a l a  

represen tada en l a  f i g .  2; conveniente p ara  l a  reducción 

de l a s  dimensiones lo n g itu d in a le s  de l a  in s ta la c ió n ;

l a  f i g .  14 es una p lan ta , p a rc ia l  y reducida,

5 de l a  v ersió n  de l a  f i g .  13;

l a  f i g .  15 rep re sen ta  una v i s t a  fro n ta l p a rc ia l  

del d isp o s it iv o  de l a  f ig u r a  1, en e l  caso en que l a s  

p a re ja s  de ten azas puedan se r  accionadas para g ir a r  y 

t r a s la d a r  a z u le jo s  de forma a la rg ad a ;

10 l a  f i g .  16 es una v i s t a  l a t e r a l  p a rc ia l  de l a

máquina en e l caso en que l a s  p i l a s  de a z u le jo s  sean 

su je ta d a s  por l a s  ten azas en d irecc ió n  lo n g itu d in a l en 

vez de tr a n sv e r sa l .

Con re fe re n c ia  a  l a s  a n te r io re s  f ig u r a s  están  

15 represen tados con - 1-  un travesano tub u lar su p erio r d ispuesto  

por encima del d isp o s it iv o  formador de l a s  p i l a s  mediante 

l a s  columnas - 2- ,  e l cual se  prolonga h a sta  más h a l lá  de 

l a  v e r t ic a l  de lo s  f la n c o s  externos de lo s  carro s d e s t i­

nados a l  horno t ip o  tú n e l; con - 3-  lo s  a z u le jo s ; con 

20 - 4-  un árbo l de reenvío p ara  e l  extremo a n te r io r  de

l a s  l in e a s  - 5-  de tran sp o rte  de lo s  a z u le jo s  - 3-  precedente 

a  l a  e sta c ió n  de formación de l a s  p i l a s ,  soportado g ir a ­

toriam ente en l o s  fla n c o s  - 6-  de l a  armazón -7 -  de base 

de un carro  dotado de ruedas -8- ;  con - 9-  un árbo l de 

25 reenvío p ara  e l  extremo a n te r io r  de l a s  l in e a s  - 10-  de

tran sp o rte  de l a s  p i l a s  de a z u le jo s  - 3-  en correspondencia 

de l a  e stac ió n  de formación de d ich as p i l a s ;  con - 11-  un 

elemento tu b u lar acoplado a  deslizam iento v e r t ic a l  guiado, 

mediante p lanchas - 12-  con ruedas -1 3 - ,por e l  in te r io r  de lo s  

30 f la n c o s  - 6- , con -14- un c ilin d ro  operador oleoneumático acbhLe
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efecto  f i ja d o  por abajo  a l  elemento tu b u la r -15- soldado 

a  lo s  f la n c o s -6-; con -16-el vástago del c ilin d ro -1 4 i 

cuyo extremo su perior e s tá  f i ja d o  a l  tu b o -31-; con -17- 

están  in d icad as planchas de sostén  ds l a s  p i l a s ,  sopor­

tad as  en e l tubo-11-m ediante vástagos-l& -en  p o sic ió n  

d e lan tera  re sp ecto  a l  árbo l acelerador de lo s  a z u le jo s  

-3$ con-19-el cuerpo de un cursor, fro n ta l por delante 

( f i g .  2 ) o por d e trá s  ( f i g . 13), d e s liz a b le  sobre e l 

trav esan o -1-m ediante r o d i l lo s - 20-que g iran  sobre l a s  

s u p e r f ic ie s  a n te r io re s  de l a s  g u ia s-21- y - 22  ̂ su p erio r 

e in fe r io r  respectivam ente, s u je ta s  a l  travesan o ; con 

-23-un travesano in fe r io r  p ara  soportar l a s  p a re ja s  de 

ten azas v e r t ic a le s-2 4 -d e st in a d a s  a su je ta r  l o s  flan co s 

de l a s  p i l a s  de a z u le jo s - 3-? con-25-una p a r e ja  de manguitos 

v e r t ic a le s  que hacen cuerpo con e l c u r so r -19? con-26- 

una p a re ja  de columnas acoplada a  deslizam iento v e r t ic a l  

por e l in t e r io r  de lo s  manguitos-25? con-27-una plancha 

de unión de l o s  extremos su p erio res de l a s  columnas 

-26$ con-28- l a s  tu e rc a s  p ara  f i j a r  l a s  columnas a  l a  

p lancha-27$ con-29-tu e rcas p ara  f i j a r  e l  trav esañ o-23- 

a  l a s  columnas—26? con-30-un c ilin d ro  operador o leod in á- 

mico a  doble e fec to  soportado a  l a  nervadura-31-que se  

h a l la  en tre  l o s  dos m anguitos-25? a l  externo de cuyo 

v á sta g o -32- e s t á  su je to  a l  travesaH o-23? con-33-e stá n  

in d icad o s m anguitos de soporte , p ara  deslizam iento 

v e r t ic a l  lim itad o  de lo s  e j e s -34? su je to s  a l  travesano 

-2 3 r  que soportan  l a s  p a re ja s  de tenazas-24? con-35-un 

elemento a escuadra contra l a  ro tac ió n  de l a s  p a re ja s  

de tenazas-24$ con-36-un manguito h o rizo n ta l de sección  

cuadrada soportado debajo del e j e -34- p ara  g u ia r  tra n s-
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versalm ente l a  p a re ja  de e je s  c i l in d r ic o s  contrapuestos 

-37- cuyos extremos externos están  a lo jad o s en e l par 

de casq u illo s-38-q u e  soportan l a  p a re ja  de flan co s -39 - 

que a  su vez soportan a  l a  p a re ja  de ten azas v e r t ic a le s  

-24-y a l  c ilin d ro  operador neumático tra n sv e r sa l a 

doble e fe c to -40-que acciona l a  apertura y e l c ie r re  de 

d ichas ten azas; con-41-y-42-están in d icadas dos b ie la s  

a u x il ia r e s  para e l alejam iento o acercamiento s in  

o b stácu lo s de l a  p a re ja  de e j e s -37- en base a  l a  acción 

del c il in d ro -40; con-43-una g u ia  h orizon tal p re v is ta  

en e l travesaño-23-para e l posicionam iento tra n sv e rsa l 

de lo s  manguitos -33.; con-44-una p a re ja  de o r i f i c i o s  

de lo s  e j e s -37-; con-45- ( f i g .  2 ) un motor h id ráu lico  

soportado por l a  r e p isa  su p erio r-4&-del c u r so r -19? en 

cuyo árb o l-4 7 -e stá  montado e l  piñón-48-que engrana 

con l a  crem allera t r a n sv e r sa l-49- soportada en e l  travesaño 

- 1.; con-50-un apéndice in fe r io r  del c u rso r-19; con-51- 

una prolongación del apén d ice-50; con-51-  un e l omento 

en L que soporta a l  trav e sañ o -1-y a  l a s  columnas-2-; con 

-52-un e str ib o  en forma de U in v e rtid a  su je to  a l  manguito 

-36-p ara  soportar l o s  c il in d ro s  operadores neum áticos-53y 

cuyos v á s ta g o s-54- soportan un c h a s is  h o r iz o n ta l-55-p ara  

p re sio n ar sobre e l  azu le jo  su perior de l a  p i l a ;  con-56- 

un r o d il lo  soportado por e l  apéndice-50?- que g i r a  sobre 

l a  su p e r fic ie  in fe r io r  de l a  g u ia-22;  con-57-un r o d il lo  

soportado por l a  prolongación-51;  que g i r a  sobre l a  

su p e r fic ie  p o ste r io r  de l a  g u ia -22;  con-58- ( f ig u r a  5 ) un 

ro d il lo  que g i r a  en e l in te r io r  de l a  c o l i s a  v e r t ic a l  

del elemento a  escuadra-35-p ara  impedir l a  ro tac ió n  del 

eje-34-que soporta  a  l a s  tenazas-24-; con-59-y-60-dos
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c o l i s a s  del m anguito-36- a  tra v é s  de l a s  cu a les pasan 

respectivam ente l o s  pernos-6l-y-62-de l a s  b i e l a s -41- 

y-42-respectivam ente; con-63- y - 64-e stá n  representados 

pernos de l a s  b ie la s-4 1 -y -4 2 -respectivam ente, ab isagrados 

en e l b a lan cin -65-fu lc ra d o  en-66- a l m anguito-36;  con-67- 

e l v ástago d el c ilin d ro  h o r iz o n ta l-40$ con-68-un e je  

de soporte del c ilin d ro -4 0 -a  lo s  c a s q u il lo s - 38-de lo s  

f la n c o s-39i  con-69-y -70-un apéndice de lo s  pernos-61- 

y - 62-respectivam ente in sertad o  a ro tación  en lo s  o r i f i c i o s  

-44-de l o s  e j e s -37-; co n -7 1 -(fig . 9) l a  c o l i s a  de l a  

e scu ad ra-35- p ara  e l deslizam iento del r o d i l l o -58-; con 

-7 2 - ( f ig . 10) un brazo tu b u lar a escuadra su je to  por 

a t r á s  a l  travesaño-4^ a cuyo extremo e s tá  por a rr ib a  

abisagrado en-73-un brazo-74i a l  que en -75-está  a su 

vez ab isagrado e l  brazo-76-cuyo extremo e s tá  abisagrado 

en-77- a l  ap6n d ice-78-d e l c u rso r -19; con-79-están 

in d icados elementos de so sté n  a  lo s  antedichos brazos 

del tubo f le x ib le - 80- a  tra v é s  del cual p asa  e l  a c e ite  

a l  motor-45;  con -8 l-y-82-están  indicados dos carro s 

r e f r a c to r io s  que se  mueven a pasos sobre v ias-83-y-84- 

respectivam ente; con-85- y - 86- lo s  d is p o s it iv o s , de tip o  

conocido, p a ra  e l  avance por pasos de lo s  c a rro s-81-y  

- 82- respectivam ente; con-87-una prensa gen érica  p ara  l a  

formación de l a s  p i l a s - 3;  con-88-d o s tramos de l in e a  

de tran sp o rte  de l o s  a z u le jo s -3; con-89-un d isp o s it iv o  

p ara  d is t r ib u ir  l o s  a z u le jo s  sobre una l in e a  ad icio n al 

-90-; con-91-un d isp o s it iv o  de tip o  conocido p ara  l a  

ro tac ió n  de 90^ de lo s  a z u le jo s  en lo s  dos sen tidos 

a ltern ativam en te ; con-92-y-93-están ind icados c e p illo s  

p ara  l a  lim p ieza de lo s  a z u le jo s - ^  con-94-y--95-dos
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tramos de l in e a  p a ra le lo s  a -91; con-9&)-97-y-98-tramos 

de l ín e a  de tran sp o rte  consecutivos respectivam ente 

a-95,-94-y-91-; con-99-un en graje  montado sobre e l 

á rb o l-4 ?  que engrana con e l  engranaje-100-montado en 

5 e l á r b o l-401-acelerador de lo s  azu le jo s - 3  ̂ con-102—

( f i g .  15) una crem allera  soportada a  deslizam iento en 

e l trav esañ o -23-mediante elem entos-103?- que engrana 

con l o s  piñones-104-montados en lo s  e je s - 34- g ir a to r io s  

en lo s  m anguitos-33-y que hacen de á rb o le s , y accionada 

10 p ara  t r a s la d a r s e  tran sversalm en te por e l vástago  del 

c ilin d ro  operador neum ático-105-soportado 

en e l travesaño-23*

El funcionamiento tie n e  lu g a r  de l a  manera 

s ig u ie n te : cuando en cada una de l a s  p lan ch as-17?

15 comprendidas entre cada p a r e ja  de correas-40? se ha

formado una pequeña p i l a  de azu le jo s - 3? por ejemplo de 

quince o ve in te  unidades, e l  v ástago -1 6 -en tra  en e l 

c ilin d ro -1 4 -y  l a  base de cada p i l a  a s i  formada se  co loca 

sobre l a  correspondiente p a re ja  de d ich as correas-lO y 

20 que e s  accionada p ara  t r a s la d a r s e  h a c ia  adelante para 

l l e v a r  d ich as p i l a s  a  correspondencia de l a  v e r t ic a l  

de l a s  tenazas-24-y  a l l í  fo rm arlas, m ientras e l c ilin d ro  

-30-hace b a ja r  e l  v á sta g o -32-y , con é l ,  a l  travesano 

in fe r io r-2 3 -h a sta  que e l  extremo in fe r io r  de l a s  ten azas 

25 -2 4 -lleg u e  a  correspondencia de lo s  bordes l a t e r a l e s  del 

azu le jo  de base  de cada una de d ich as p i l a s .

A e s te  punto l o s  c ilin d ro s-4 0 -re a liz a n  e l  acer­

camiento de l a s  ten azas—24-y su c ie r re  sobre lo s  flan co s 

de cada una de l a s  p i l a s ,  m ientras e l  c ilin dro-30-h ace

30 e n tra r  su vástago-32-alzan do  todo e l  grupo reunido con
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e l travesano in fe r io r-2 3 ?

Seguidamente e l m otor-45-acciona e l  piñón-48- 

que, engranando con l a  crem allera-49? provoca e l 

tra s la d o  tra n sv e rsa l sobre e l travesañ o-1? juntamente 

5 con e l  c u r so r -19? del travesano in fe r io r-2 3 -y  con si­

guientemente también l a s  p i l a s  d isp u e sta s  en-23? Y 

esto  h a sta  que l a s  p i l a s  llegu en  a l a  v e r t ic a l  de l a  

p o sic ió n  del carro -8 l - 6 -82-en lo s  que deben se r  d epositadas 

como frac c io n e s de p i la s  com pletas; estando é s ta s  

10 ú ltim as c o n st itu id a s , por ejemplo, por cu atro , cinco, 

s e i s  o más p i l a s  como l a s  tran sp ortad as por v ía  aérea  

por e l  d isp o s it iv o  superpuestas l a s  unas a  l a s  o t r a s .

La co locación  sobre lo s  carro s-8 l-ó -8 2 -d e  l a s  p i l a s  

a s i  tran sp o rtad as se  r e a l i z a  por descenso d e l vástago  

15 -32-y por l a  apertura  de l a s  tenazas-24*

Con desplazam ientos in verso s se  obtiene e l  

retorn o del travesaüo-23-y  ten azas-24-a  l a  p o sic ió n  

i n i c i a l .  Débese n otar que, durante e l c ie r re  y l a  

ap ertu ra  de l a s  tenazas-24? l a s  b ie la s-4 1 -y -4 2 -o b ligan  

20 a  cada una de l a s  p a re ja s  de e je s - 37-co n trap u esto s a

moverse entre s i  en sincronism o. Débese n o tar , finalm ente, 

que, apenas an tes de l a  l le g a d a  del azu le jo  de fondo 

de l a  p i l a  tran sp o rtad a  en contacto con e l  $ano de 

apoyo sobre e l c a rro -81- ó -82-o sobre e l  a z u le jo  su perior 

25 de l a  p i l a  en formación, e l  correspondiente c h a s is

-55- e s empujado h a c ia  abajo por lo s  c i l in d r o s - 53-p ara  

que comprima l a  p i l a  tran sp o rtad a  de a z u le jo s . Del 

empuje sobre el mosaico su perior de t a l  p i l a  se  

o r ig in a  una reacc ió n  que provoca el desplazam iento 

30 h a c ia  a r r ib a , de algunos m ilím etros, de todo e l grupo
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40-53-56-38-24, con e l correspondiente desplazam iento 

a x ia l  de lo s  e j e s -34- por lo s  m anguitos-33? su f ic ie n te  

p ara  impedir que l a s  tenazas-24-entren  en contacto 

con e l azu le jo  superior de l a  p i l a  precedentemente 

5 depositad a  o con e l  plano d e l carro .

En cuanto a l  caso de l a  f i g u r a -15? para obtener 

una p o sic ió n  de l le g a d a  de l a  p a re ja  de ten azas-24- 

angularmente d is t in t a  de l a  represen tada, b a sta  

acc ion ar, después de l a  cap tura , e l c i l in d r o -105-y 

10 hacer que l a  c rem allera-102- s e  t r a s la d e  lo  su f ic ie n te ,

en uno u otro sentido, p ara  obtener l a  prevista rotación 

de los pernos v e r t i c a l e s -34-de los manguitos-36-en lo s  

manguitos-33T

En l a  p r á c t ic a  podrán v a r ia r  lo s  d e ta l le s  de 

15 r e a liz a c ió n , l a s  dim ensiones, lo s  m ate ria le s  y l a  forma de 

l a  invención, s in  s a l i r s e  por e l lo  del dominio ju r íd i­

camente p ro teg id o . De hecho l a  invención a s í  concebida 

es su sc e p tib le  de m od ificacion es y v a r ia n te s , compren­

d id as to d as e l l a s  en e l  ámbito del concepto in ven tivo .

20 ¿ s i ,  por ejemplo, ( f ig u r a s  13 y 14) l a  p a rte  fro n ta l 

d e l c u r so r -19-p o d ría  e s ta r  montada en e l  lado  opuesto 

re sp ecto  a l  trav esan o -1*; de manera que e l grupo de l a s  

ten azas-2 4 -se  encuentre en p o sic ió n  más r e tra sa d a  que 

en l a  f i g a r a - 2? reduciéndose a s i  l a s  dimensiones de 

la rg u ra  de l a  in s ta la c ió n . Finalmente, todos lo s  

elementos son s u s t i t u ib le s  por otiOB elementos té c n i­

camente eq u iv a len tes.

25
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REIVINDICACIONES

Se re iv in d ic a  como objeto  del p resen te  modelo 

de u t i l id a d  haciendo con star que a todos lo s  e fe c to s  

p e rtin e n te s  se  invoca l a  p rio rid ad  i t a l i a n a  correspondiente 

a  l a  Patente nV 40104 A/76 de 9 .8 .1976 .

1 .  -  D isp o sitiv o  para tomar y t r a s la d a r  p i l a s  

de a z u le jo s  cerám icos, caracterizad o  por e s ta r  dotado 

de una o más p a re ja s  de ten azas adecuadas cada una de 

e l l a s  p ara  coger por dos la d o s  opuestos una p i la ,  cuantas 

q u ie ra  que sean l a s  frac c io n e s de p i l a  a  a lz a r  sim ultá­

neamente, paralelam ente o rien tad as en modo e s ta b le  en 

toda d irecc ió n  u o r ie n ta b le s  segdn lo s  c a so s en cualqu ier 

d irecc ió n , soportadas en un travesano in fe r io r  en posic ión  

v a r ia b le  a  lo  la rg o  del mismo, sobre l a  v e r t ic a l  de l a s  

l in e a s  de tran sp o rte  de d ich as fracc io n e s de p i l a ;  estando 

p re v is to  que dicho travesaño se a  accionado p ara  b a ja r , 

su b ir  y p ara  t r a s la d a r s e  tran sversalm en te, respectivam ente 

p ara  tomar, a lz a r  y tran sp o rta r  la tera lm en te , en ambos 

se n tid o s, d ich as fracc io n e s de p i l a  o p i l a s  pequeñas.

2 .  -  D isp o s it iv o , según l a  re iv in d ic ac ió n  1, 

ca rac te rizad o  por e l  hecho de que e l  antedicho travesaño 

in fe r io r  e s t á  soportado en columnas de g u ia  v e r t ic a l ­

mente acop ladas a  deslizam iento a  un cu rsor fro n ta l 

su p erio r, accionadas p ara  su b ir  y p ara  b a ja r  por un 

c ilin d ro  operador; estando p re v isto  que dicho cursor, 

accionado a t r a s la d a r s e  por motor, e s té  acoplado a 

desplazam iento tra n sv e r sa l guiado h a sta  por encima de 

l a  v e r t ic a l  de l o s  dos ca rro s  del horno a  cargar, y más, 

h a s ta  e l  trav esañ o , su p erio r, de un puente cuyos montantee 

s irv e n  de f la n c o s  a l a s  l in e a s  de tran sp o rte  de l a s
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fracc io n e s de p i l a  ya form adas; estando ventajosam ente 

p re v is ta  l a  p o sic ió n  de dicho cursor respecto  a dicho 

travesano del puente a l  lado  por e l que provienen lo s  

a z u le jo s  y secundariamente a l  lado opuesto.

5 3 .-  D isp o sitiv o , según l a s  re iv in d icac io n es

1 y 2, caracterizad o  por e l  hecho de que cada p a re ja  de 

tenazas e s tá  por a r r ib a  conectada, mediante un c a sq u illo  

que con stituye una prolongación h acia  a r r ib a  de una p a re ja  

de fla n c o s , a una p a re ja  de e je s  h o rizo n ta le s t r a n sv e r sa le s , 

10 d e s liz a b le s  en sentido opuesto en e l in te r io r  de un

manguito que l o s  soporta  a l  antedicho travesaño in fe r io r ;  

estando p re v isto  que dicho manguito e s té  frontalem ante 

dotado de una p a re ja  de c o l i s a s  para gu iar  en e l l a s  e l 

deslizam iento tra n sv e r sa l  del perno del extremo de una 

15 p a re ja  de b ie la s ,  cuyo otro  extremo e s tá  ab isagrado a  l o s  

extremos opuestos de un balancín  abisagrado a l  centro de 

dicho manguito; estando accionada l a  p a re ja  de ten azas 

por un c ilin d ro  operador in sta lad o  debajo de dicho 

manguito, paralelam ente a  é l ,  con su vástago  unido a uno 

20 de l o s  antedichos costad os y con su cuerpo sosten ido  en 

e l  otro  costado mediante un e je .

4 .  -  D isp o s it iv o , según l a  re iv in d icac ió n  1, 

caracterizad o  por e l  hecho de que to d as l a s  antedichas 

p a re ja s  de ten azas están  por a r r ib a  in tercon ectad as con

25 un elemento e x te n sib le  y r e t r a c t ib le  so sten ido  en un 

manguito de e je  h o rizo n ta l conectado por a r r ib a  a  un 

e je  de soporte  verticalm en te  d e s liz a b le  en un sostén  

montado sobre e l antedicho travesaño in fe r io r ,  s in  que 

pueda s a l i r s e  del mismo.

5 .  -  D isp o s it iv o , según l a s  re iv in d icac io n e s 3 y /o  430
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caracterizad o  por e l  hecho de que a l  mencionado manguito 

e s tá  su jeto  por abajo  a  un e str ib o  moldeado en forma 

de U in v e rtid a  p ara  s e r v ir  de soporte, mediante 

dobleces de lo s  extremos, a una p a re ja  de c ilin d ro s  

operadores v e r t ic a le s  a lin ead o s, e l externo de cuyos 

v á sta g o s  e s tá  f i ja d o  a un ch asis  situado debajo de 

dicho c ilin d ro  operador p ara  comprimir sobre e l plano 

de colocación  inmediatamente antes de l a  misma colocación  

y a lz a r ,  por reacción , e l grupo de l a  p a re ja  de ten azas.

6.  -  D isp o s it iv o , según l a s  re iv in d icac io n es 

3 y /o  4, carac te rizad o  por e l hecho de que, siendo e l 

antedicho e je  de soporte de sección  r e c ta  c ir c u la r , 

a l  extremo su p erio r del mismo e s tá  f i ja d o ,  de un modo 

in tercam biab le, un elemento a escuadra an tirro tac ió n

y a n t is a l id a ,  cuya rama v u e lta  h a c ia  abajo  e s tá  dotada 

de una c o l i s a  v e r t ic a l  p ara  e l desplazam iento en e l l a  

de un r o d il lo  so sten id o  a l  soporte del mencionado 

travesano in fe r io r .

7 .  -  D isp o s it iv o , según l a s  re iv in d icac io n es

1 y 2 , caracterizad o  por e l  hecho de que l a  t r a s la c ió n  

de l mencionado cu rsor se  obtiene mediante motor 

in s ta la d o  sobre un apéndice lo n g itu d in a l su p erio r del 

mismo cursor que e s t á  por encima del c itad o  puente; 

estando montado en e l  árbo l v e r t ic a l  de dicho motor, 

mirando h ac ia  ab a jo , un piñón que engrana con una 

crem allera  f i j a d a  en dicho puente; estando su je to  a 

dicho puente, por e l lado opuesto de l a  p arte  fro n ta l 

de dicho cursor, un brazo lo n g itu d in a l a escuadra, 

a  cuyo extremo su p erio r e s tá  abisagrado un brazo 

h o rizo n ta l ab isagrado a su vez consecutivamente a otro
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brazo h o rizo n tal también ab isagrado a  dicho cu rso r.

8 .  -  D isp o sitiv o , según l a  r e iv in d ic a c ió n ^ , 

caracterizad o  por e l hecho de que, siendo e l mencionado 

e je  de soporte de sección  re c ta  c ir c u la r , en su extremo 

su p erio r e s tá  montado un piñón que engrana en una 

crem allera, soportada por a r r ib a  a l mencionado travesano 

in fe r io r ,  accionada p ara  t r a s la d a r s e  mediante un c ilin d ro  

operador soportado a l  ¡mismo travesano p ara  o r ie n ta r  a  cada 

una de l a s  antedichas p a re ja s  de ten azas.

9 .  -  D isp o sitiv o , según l a  re iv in d ic ac ió n  1

y una o más de l a s  o tra s  re iv in d icac io n e s , caracterizad o  

por e l hecho de que ba jo  cada una de l a s  mencionadas 

l in e a s  de tran sp o rte  de una fracc ió n  de p i l a ,  entre l a  

p a re ja  de correas que con stitu ye l a  misma l in e a ,  e s tá  

d isp u e sta  una plancha que hace de plano de apoyo p ara  

r e c ib i r  y agrupar en p i l a  cada uno de lo s  a z u le jo s  

desde una l in e a  an te r io r  a  un n iv e l más a l t o ;  estando 

soportado e l  conjunto de t a le s  planchas en un tra n sv e rsa l 

accionado para su b ir  o p ara  b a ja r  por un c ilin d ro  operador 

p ara  d e p o sitar  l a s  fra c c io n e s de p i l a  sobre l a s  ante­

d ich as co rreas .

10- DISPOSITIVO PARA TOMAR Y TRASLADAR PILAS 

DE AZULEJOS CERAMICOS.

Consta l a  presen te  memoria d e sc r ip t iv a  de 

d ie c i s e i s  h o ja s  m ecanografiadas acompañada de ocho 

lám inas de d ib u jo s.

Ma-
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