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PATENTE
DE
INVENCGCIOUNW

a favor de don Jorge SALICRU VILA y don Andrés CABOT
BASSEDAS, ambos de nacionalidad espsiiola, residentes
en Matard (Barcelona}, calle San Agustin, 61 y San
Joaquin, 62, respeciivamente, por "EECANISHO DE CANBIO
DE VELOCIDADES PROGRESIVO PA RA TIOTOCICLETAS LIGERASH

MEMORIA DEBCRIPPIVA

La presente invencidn se refiere a unmecanismo
de canbio de velocidades progresivo destinado a motoci-
cletas ligeras, mediante el cual se obtienen varios y no
tables resultados précticos pra esta clase de méquinas,
desprovistas hasta le fecha de un dispositivo que per-
mite veriar a voluntad la velocidad de transmisidn des
de el motor & la correspondiente raeda trasera, lo cual
supone inconvenientes nacidos de los esfuerzos a gque se
ve sometido el motor en las subidas, unientras gue en los

degcensos le sobra potencie, implicando esta inveriabili-
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dad meéénica frecuentes averias e innecesarios desgag-
tes.

Fara solucionar este problema se ha ideado el
mecanismo objeto de la invencidn, el cual esta consti-
tuido esencialﬁﬁnte por una polea =z base de un juego de
discos cdnicos de aproximacidn variables, mantenido uno
de ellos debidamente tensado por un resorte apropiado
y conjugado con una palanca impulsora de posicidn gra-

duable escalonadamente. Uno de los extremos de la in-

dicada palanca posee un disposibivo de atague sobre

el disco mdévil antes citado, figurando en estea parte

un elemento de pequefla friccidn, tal como una bola mon
tada en un asiento adecuado, a los efectos de reducir
al minime el rovamiento. La extremidad referida se apo-
ya sobre una leva en plano inclinado,'poseyendo ade-
més una escotadura de corredera prsvista para nover,

al compds de los desplazamientos dngulares de la palan-
ca sobre i centro de giro, una yplaca deslizable a lo
largo de un cuerpo de soporte y portadora de una ram-
ra, sobre la gue se mantiene apoyado el eje de un rodi-
1lo loco, el cual actua de tensor de la correa que en—
laza la polea motriz con la de didmetro variable. Las
diversas posiciones a adguitir por la palanca, a los
fines de aumentar o reducir el digmetro de la polea de
discos y desplazar mas o menos el tensor segin lo re-—
guiera el desarrollc de la correa, se estabilizan so-
bre el propio soporte general por medio de dos topes

escalonados .
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Para la mejor comprensidn de la presente me-
moria descriptiva, se acompafia un dibujo en el que,
tan sdlo a titulo de ejemplo, se representa un caso
préctico de realizacién de un mecaniesmo de las caracte
risticas indicadas.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista
en perspectiva del conjunto del mecanismo; las figuras
2, 3y 4, nmuestran detalles de la polea de discos co-
nicos; las figuras 5 y 6, muestran en alzado lateral
el mecanismo en dos posiciones de trabajo; y figura
7 equivale a un alzado frontal de ls realizacidn de
acuerdo con la figura precedente.

Bl objeto de la invencidén se halla constituido
por un perfil en dngulo dividido en dos planos =-l- y
-2-, en el primero de los cuales sparece la escotadura
inclinada -3-, nientras que en el segundo figura la aber
tura -4- y el entrante -5-, asi como unos apéndices -6-,
previstos para el montaje del mecanismo al punto co-
rrespoandiente de la notocicleta.

4dosada 2l cuerpo —-l1-, y pasando a través de la
abertura -4-, se halla colocada una palanca -7-, sus-
ceptibls de adquirir varias posiciones, determinadss
por los topes recortados escalonzdanmente en una pletina
~E=~, fijada a la boca de la citada aberturs -4-,

Bn la extremidad interna,de 1la pzlanca -T- se
halle un orificio de corredera -S-, y a continuscidn
del mismo, una cabeza —10- con asiento esférico para una

bola libre -1ll-, L@ cara de este extremo gue se describe
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opuesta a la portadora de la piega -10-, se halla en

contacto con una leva en plano inclinado -12-, soli-

daria del proprio cuerpo -l-, en el gue guedan desitable-

cidos unos tornillos o gimilar -1%-, intrcducidos, pa- E

ra actuar de guia, en las aberturas oblongas -14- prac-— !
ticadas en una placa deslizable -15-, possedora de una
campa -16— y prolongado en un apéndice dokado de una
espiga -17-, que se introduce en el orificio -9~ de la

palanca —=T—.

Sobre la rampa -16- se gitiz el eje no girato-
ric ~18~ de un rodillo loco -19~, cuyo eje viene guia—
do por la abertura asimismo inclinada -3%-, a lo largo
de la cual pueda deslizarse en ambog sentidos, debida-
mente limitad longitudinalmente.

La polea proria del cambio, se hells detzrmina-
da por dos discos céniccg -20- y -21-, cuyoc perfil res-—
bectivo puede apreciarse en las figuras 1, 2, 3 y 4.

De estos discos el —~20- posee en su exterior un asien—
to -22- para la bolz -1l-, contra la gue se apoysa en
virtud de la tensidn de un resorte helicoidal interior
=23—, limitado por ¢l segundo disco —-21-, gue es gira-
torio pero no se traslada axialmente, estando aco-
rlado directa o indirectsmente & la oportuna rueda. La }
correa trapezoidal empleada en el cambio se indica con
~24- en la figura -6.

Alrededor del asiento —-22- gueda previsto un !
vaciado anular -22'- para acoplar la cabeza -10-, al-

bergdndose en el interior de este conjunto asi fomado
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un relleno de grasa para su lubrificacidn constante, :

Por otra parte, concéntricamente & aguel vaciado -22'-—
ge han previsto sobre la propia pletina una serie de re—
gatas concéntricas —-22"— m ra recoger la grasa que
eventualmente pueda derramarse, procedente del conjun-
t0 —-22t- y -10-,

%1l fancionami-nto del conjunto desecrito es, en
lineas ;onerales, el siguiente:

Los movimientos gue se iuprimen a la palanca
-7- determinan el cambio de posicidén de la pieza
-10-11l—~ sobre la leva -12-, 10 que da lugar a uns nayor
0 menor aproximacidn del disco =20~ respecto al -21-,
con el consiguiente aumento o reducciodn del didmetro
ftil de zarganta pa-ra la corres.  ——P4- 41 progo tiem—
po que se mueve la palanca -T-, se arrastra conjuntamen—
te 2 la placa -15-, qae; a través de su rampa -16-, ele-
va o hace descender a lo largo de -%— zl rodillo tensor %
-19- estando concordada la altura de dcte con el didme-
tro de trabjo de la polea =20-21-, es decir que el pri-

mero se halla en el punto mas =lto cuando el didmetro

s

de la segunda es el minimo (vease figura 6), mientras
gque la posicion baja del aludido rodillo responde a la
de méximo didmetro en -20-21- (véase figuras 1 y 5). La ;
estabilizacidén de las posiciones finales e intermedias
de la palanca -T7- se consiguen por medio de los topes
escalonados -8-,

Gracias & la indicada disposicidn de trabajo

conjunto, automaticamente se tensa la correa —-24- en
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funeldn del dismetro Atil.

Como se comprende de 1o entedicho, el acd o-
namiento en sentido axial del disco =20~ tiene efecto
por el avance o retroceso del punto de atague -10-
sobre aquél de acuerdo con la mayor o menor pendien—
te de la leva -12-, en la = na que, en virtud del des-
plazamiento angular de la palanca -7-, se apoya el
extremo de esta dltima, La bola intermedia -1l1-, in-
terpuesta entre al asiento ~10- y el -22~ del disco
-20-, proporciona una frdiceidn suave, con un minimo de
rozamiento.

El arrastre de -15- por parte de ~7~ se lleva
a cabo gracias a la espiga ~17- de la primera combina-
da con la abertura -~9- de la segunda. E1 retorno del
disco -20- al disminuir la presion de -10- sobre 81,
se realiza me rced al resorte intermno -23-, colocado
entre los discos componentes de la polea variable.

Seran independientes del objeto de la invencidn
los materiales, formas y dimensiones de los componen-
tes del mecanismo de canbio de velocidades descrito,
siempre gque las variaciones que se introduzcan no afec—

ten a su esencialidad.

NOTA

Se reivindica para la presente patente de



5a

10.

15.

2C.

25.

-7 -

2'2,7'1 4*3

invencidns-

1, Mecanismo de cambio de velocidades progre-
sivo para motocicletas ligeras, gue se caracteriza
egencislmente por el hecho de estap constituido por
un perfil en éngulo que obra de soporte de los compb-
nentes del referido cambio, determinados por una pa-
lanca de posicidn variable, dotada en uvuno de sus ex-
tremos de un clemento impulsor para uno de los discos
ebénicos que forma parte de una polea de difmetro de
garganta variable, cuya extremidad se halla combinada
con=una leva en planoc inclinado para permitir despla-
zanientos & aguélla axiales respecto a la aludida po-
lea figurando en la propia palsnca un orificio de co-
rredera con el que estd conjugada una placa mbévil do-
tada de una rampa, sobre la que descansa libre un ro-
dillo loeco que actue de tensor de la correa gue enla-—
za la polee principal motriz con lz variable menciona-—
da y guzdando completado el conjunto con una serie de
topes escalonados destinadcs a dar z la palanca de accio-
naniento las posiciones precisas para la regulacidn de
la polea, constituida por dos cuerpos tensados inte-
riormente hacia su méxima separscidn, por un resorte in-—
terno conveniente, de los qu el inmdévil axisl mente es-
t4 acoplado, directa o indirectamente, a la rueda dsl
vehiculo..

2. liscanismo de cambio de velocidades progre-
sigo para motocieletas ligeras, segin la reivindicacidn

anterior, gque se caracteriza por el hecho de gque el so-
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porte dsl referido mecanismo estd fomaado por una
piega & escuadra, en unc de cuyos planos aparece unsg
escotadura inclinada para el deslizamiento del eje
del rodillo itensor Qe la correa, que viene a descansar
gobre 12 rampz de la placa trasiadable, provigta de
orificios oblongos, gue cooperan con topes asezurados
al citado plano y prolongada en un apéndice dotado de una
gspisa introducida en el orificio de la palanca, la
cual, en _a extremidad de atague, posee un asiento
para una bola libre gue se hallea intercaladz entre la
primera y el plato mévil de la polea variable, apoyin-
dose constantemente tal extremo sobre laz le-va por la
reaccidn del resorte entre los discos separables.

3. kecanismo de cambio de velocidadespro=-
gtesivo para motocicletas ligeras,

o

La presente memoria consta de 8 hojas foliadas
ezcritas a mdquina por una sdéla de sus caras;
Barcelona, a 29 de febrero de 1956
Jorge SALICRU VILA
Andrés CABOT BASSEDAS
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