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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

so b re :

"P erfeccion am ientos en mandos de v á lv u la s , de so l tu r a  

" r á p id a " .

SOLICITANTES: BENDIX AVIATION CORPORATION, en tidad  norteam ericana,

d o m ic iliad a  en 30 R o c k e fe lle r  P la z a , New-York, 

E stad os Unidos de America.

E ste  invento se  r e f i e r e  a  v á lv u la s  d e l t ip o  

empleado en regu lad o res de oxigeno y ap ara to s  de o tra s  

c la s e s  p a ra  e l  su m in istro  de e s te  g a s ,  y se  r& laciona 

especialm ente con d is p o s i t iv o s  de accionam iento manual 

5. para  l a  ac tu ac ión  rá p id a  de d ich as v á lv u la s .  Se ad ap ta

especialm ente a l  empleo con regu lad o res p ara  e l  lanzam iento 

que forman p a rte  de un s istem a  de su m in istro  de oxígeno 

u t i l i z a d o  por lo s  av iad o res que se lan zan  a  grandes 

a l t i t u d e s .

Un o b je to  de e s t e  invento es p roporcion ar un10
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d is p o s it iv o  de accionam iento, normalmente trab ad o , p ara  

una v á lv u la  de origen  u o tro  ap arato  que puede s o l t a r s e  

f á c i l  ráp id a  y seguram ente. Un o b je to  secundario  es propor­

c io n ar un d isp aro  de e s te  t ip o  su sc e p t ib le  de acc io n arse  

por una cuerda de tr a c c ió n .

Otro ob je to  es proporcion ar un d isp aro  de e s t a  

n a tu ra le z a  que pueda a ju s t a r s e  fác ilm en te  después de su 

empleo. Otro ob je to  e s  proporcion ar elem entos de d isp aro  

que puedan d isp on erse  en p o sic io n e s d i s t in t a s  p a ra  am oldarse 

a  d is t in to s  t ip o s  de m ontaje y a  d ife re n te s  d irecc io n es 

de p o s ib le  ac tu ac ión  por e l  u su a r io . Un f i n  e sp e c íf ic o  

e s e l  proporcion ar un d is p o s it iv o  r e t r á c t i l  de d isp aro  

que pueda r e t i r a r s e  desde cu a lq u ie r  ángulo. Otro ob jeto  

e s  obtener un conjunto en e l  que prácticam ente se  p re c ise  

l a  misma fu e rz a  p a ra  acc io n ar e l  d isp aro  en cu a lq u ie r  

p o sic ió n .

Un p ro p ó sito  de e s te  invento e s  combinar un 

d isp aro  mecánico con un d isp aro  autom ático lig a d o  con 

l a  p re sió n  y , más e sp ec íficam en te , combinar un mecanismo 

accionado por f u e l le  y normalmente mantenido en p o sic ió n  

in a c t iv a ,  con un d isp aro  manual p a ra  e l  mismo.

Los o b je to s , p ro p ó sito s  y v e n ta ja s  a n te r io re s  de 

e s t e  in ven to , y o tr o s ,  se  ev id en ciarán  más completamente a  

con tin u ación , por l a  con sid eración  de l a  d e sc r ip c ió n  

d e ta l la d a  s ig u ie n te , en combinación con e l  d ibu jo  adjunto 

en e l  que se  re p re se n ta  una con stru cción  de e s t e  invento .

Se hace co n sta r  expresam ente,por ta n to , que e l  d ibu jo  no 

t ie n e  más ob je to  que e l  de a c la ra c ió n  y d e sc r ip c ió n , y no 

debe co n sid erarse  que l im it a  en modo alguno e l  a lcan ce  de 

e s te  in ven to . En e l  d ib u jo :
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La f i g .  1 es un co rte  lo n g itu d in a l c e n tra l  de una 

con stru cción  de e s t e  in ven to ;
*

La f i g .  2 es una v i s t a  de fre n te  de l a  misma, con 

p a r te s  su prim id as; y

La f ig u r a  3 e s  una v i s t a  l a t e r a l  p a r c ia l  d e l  d isp o­

s i t i v o  dé d isp a ro .

E l modelo representado comprende un cuerpo 10, 

normalmente una p a rte  de un grupo regu lad o r d e l oxígeno.

E l bloque extremo 11 se  a ju s t a  en un re b a jo  12 d e l cuerpo 10, 

y  se  apoya en un a n i l lo  de c ie r r e  13 a ju sta d o  en e l  re sp a ld o  

14 Reí extremo de l a  cámara c i l in d r ic a  15 d e l cuerpo. La 

p la c a  de c u b ie r ta  16, unida a l  bloque 11, se  monta en e l  

cuerpo 10, por ejem plo, por t o m i l l o s  17, preparados para  

comprimir e l  bloque 11 con tra e l  a n i l lo  13 p ara  con segu ir un 

c ie r r e  e stan co .

Un fu e l le  18 montado en l a  cámara 15 e s t á  so ld ad o , 

por un extrem o, a l  bloque 11 y con e l  o tro  puede h acer d e s l iz a r  

l a  p la c a  19y marginalmente re b a jad a  p a ra  a l o ja r  un a n i l lo  

tó r ic o  20 que se  apoya con tra  l a  pared 21 de l a  cámara 15, 

p a ra  p roporcion ar un c ie r r e  d e s l iz a n te . Un m uelle h e l ic o id a l  

de compresión 22 se  apoya con tra  l a  p la c a  19 y co n tra  una 

p la c a  de tope 23 ro scad a  en un ta la d r o  c e n tra l  24 d e l bloque 

extremo 11, p ara  proporcion ar e l  a ju s t e  de l a  p re sió n  d e l 

m uelle . Un c il in d ro  de tope 24 unido por un extremo a l  

'b loqu e 11, y  prolongado por e l  in t e r io r  d e l  m uelle 22 y d e l 

fu e l le  18 h a s ta  un punto adyacente a  l a  p la c a  d e s liz a n te  

19, puede p re p ararse  p a ra  l im it a r  e l  movimiento de e s t a  

u ltim a  p la c a .

E l  v a stag o  25 ee s u je t a  centralm ente a  l a  p la c a  

19, por ejem plo por so ld ad u ra  en un ta la d r o  de d ich a p la c a ,
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y se  prolonga con un a ju s te  l ib r e  de d e sliz am ien to , a  

tr a v é s  de ab ertu ra s  de l a  p la c a  de tope 23 y de l a  p la c a  

de c u b ie r ta  16.

E l grupo se  t r a b a  o a ju s t a  haciendo re tro ce d e r  

un v astago  25 con tra  l a  p resió n  d e l m uelle 22, y mantenien­

do e l  v a stag o  y l a  p la c a  19 en l a  p o sic ió n  de con tracción .

P ara e s te  o b je to , l a  p a rte  e x te r io r  d e l  v a stag o  25 e s t a  

p ro v is ta  de una p estañ a  an u lar de trabazón  26 que t ie n e  

una c a ra  in te r io r  27 p a r a le la  a  l a  c a ra  e x te r io r  de l a  p la ­

ca  de c u b ie r ta  16 y  p a r a le la  a  e l l a .  E l v a stago  25 puede 

contener también una p estañ a  o b r id a  de a ju s t e  28, en su  

extremo e x te r io r ,  sep arad a  de l a  p estañ a 26 y preparada 

p ara  que en e l l a  se  a ju s t e  una herram ien ta de desplazam iento 

en forma de p a lan ca  b ifu rc a d a ,p o r  cuyo medio puede h acerse  

d e sp la z a r  e l  v a s ta g o , que además puede e s t a r  dotado de un 

d isp o s it iv o  de a ju s t e ,  que contenga un t o m i l l o ,  como se  

re p re se n ta . P ara  e s t e  o b je to , e l  v a stag o  25 e s t á  preparado 

con dos secc io n e s 2$a y  25b ,con e l  t o m i l l o  29 de a ju s te  

o graduación , embutido en e l  extremo d el v á sta g o  25 

y  que p a sa  a  d eslizam ien to  a  t r a v é s  de un ta la d ro  a x i a l  

30 de l a  secc ió n  e x te r io r  25¡b d e l v á stag o  y se  ro sc a  en un 

ta la d ro  a x i a l  co in ciden te  31 de l a  secc ió n  in t e r io r  25¡a.

La e s t ru c tu ra  que acaba de d e s c r ib i r s e ,  co n stitu y e  

un grupo de ac tu ac ió n , que fun cion a p a ra  ac c io n a r  un d i s p o s i t iv  

a so c iad o , por desplazam iento h a c ia  l a  iz q u ie rd a , como se  

in d ic a  en l a  f i g .  1 , b a jo  l a  in f lu e n c ia  d e l m uelle 22, d e l 

fu e l le  18, o de ambos. La e s tru c tu ra  e s t á  a so c ia d a  con un 

d isp o s it iv o  accionado por contacto  con l a  p la c a  19 , o e l  

extremo d e l v ástago  25, durante e l  movimiento mencionado,
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c durante e l  c o n tra r io , debido a  l a  compresión d e l fu e l le  

18.

Se disponen medios p a ra  t r a b a r  e l  grupo de 

actu ac ió n  con tra  e l  movimiento o p e ra to r io , cuando no se  

desee que fun cion e. Se consigue e s t o , en g e n e ra l, d ispo­

niendo un elemento r e t r á c t i l  de trabazón  so sten id o  en tre 

l a  p la c a  de c u b ie r ta  16 y un tope o apoyo d e l v a stago  25, 

t a l  como una p estañ a  26, manteniendo a s í  e l  v astago  25 

y l a  p la c a  19 en p o sic ió n  in a c t iv a . En l a  con strucción  

rep resen tad a , e l  elemento de trabazón  p re se n ta  l a  forma 

de una h o rq u illa  32 p r o v is t a  de b razos l a t e r a le s  p a ra le lo s  

33y que se  aco p la  en tre  l a  c a ra  27 de l a  p estañ a  de 

trabazón  26 y l a  p a rte  f r o n te r iz a  de l a  p la c a  de c u b ie r ta  

16; lo s  brazos in d ic a d o s , e stán  con ectados, por uno de 

su s extrem os, mediante un travesañ o  s o l id a r io  34. Los 

b razos 33 e stán  d isp u e sto s  con tra  lad o s opuestos d e l 

v a sta g o  25) o muy próximos a  e l l o s ,  y ventajosam ente co n tie ­

nen extremos 35 ensanchados adecuadamente moldeados para  

proporcion ar p a r te s  s a l ie n t e s  que se  a ju s ta n  con l a  c ara  

27 de l a  p e stañ a , en a lin e a c ió n  t r a n s a x ia l ;  l a s  p a r te s  

de d ichos brazos s i tu a d a s  en tre  l a s  secc io n e s extrem as 35 

y e l  travesañ o  34# son más e stre c h a s  que e l  e sp ac io  compren­

dido en tre  lo s  elem entos 26 y 16 de a ju s t e  con lo s  b razo s, 

proporcionando a s í  un huelgo o sep arac ió n  en tre  l a s  p a rte s  

y lo s  elem entos c ita d o s . E staáep arac ió n , ven tajosam en te, se  

h a l la  s itu a d a  solam ente a  un lad o  de cada brazo ; l a  con struc­

ción  represen tad a  t ie n e  l a  sep arac ió n  en e l  lado e x te r io r ,  

adyacente a  l a  c a ra  27 de l a  p estañ a .

Las secc io n e s extrem as 35 e stán  analogamente
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conformadas p a ra  p rop orcion ar c a ra s  convergentes en lo s  e x tre ­

mos de lo s  b raz o s, para  f a c i l i t a r  l a  in se rc ió n  en tre  l a  

c a ra  27 de l a  p estañ a  y l a  c a ra  de l a  p la c a  de c u b ie rta  

16. E sto  puede co n segu irse  de modo conveniente dando a  

l a s  p a r te s  s a l ie n t e s  y extrem as de l a s  se cc io n e s 35 l a  

forma de arco s de ig u a l  r a d io , tan gen tes a  l a s  c a ra s  in fe ­

r io r e s  de lo s  b razos 33y a l  r a s  de l a  c a ra  de l a  p la c a  16, 

en l a  p o sic ió n  de trabazón .

E l travesañ o  34 e s t á  p ro v is to  de un tope s a l ie n te  

36 que form a con tacto  con e l  borde de l a  p estañ a  de tr a b a ­

zón 26, cuando l a  h o r q u illa  32 ocupa l a  p o sic ió n  de tra b a ­

zón, asegurando a s í  l a  p o sic ió n  de l a s  secc io n e s extrem as 

35 de l a  h o rq u illa  en a lin e a c ió n  t r a n s v e r s a l  con e l  e je  

d e l v a stag o  25. La h o rq u illa  32 puede s u je t a r s e  en l a  

p o sic ió n  de c ie r r e  p ara  im pedir l a  r e t i r a d a  a c c id e n ta l o 

in d eseab le  de l a  misma, por ejemplo m ediante e l  perno 

de su je c ió n  37 prolongado a  t r a v é s  de ta la d r o s  c o a x ia le s  

de lo s  brazos 33 y d e l v astago  25.

Para r e t i r a r  l a  h o rq u illa  32 y s o l t a r  e l  v astago  

25 y lo s  elementos a so c iad o s d e l grupo de ac tu ac ió n , se  

disponen medios adecuados, manuales o de o tro  t ip o .  En l a  

forma rep re se n tad a , se hace p a sa r  a  t r a v é s  d e l travesañ o  

34 y se s u je t a  a  é l  por ejemplo por so ld ad u ra , un cab le  

m etá lico  f l e x ib le  38 que puede u n irse  a  un a c c e so r io , a  un 

medio de accionam iento o a  un ag arrad or de b o la  39# como 

se  re p re se n ta .

En funcionam iento, cuando se  e sp e ra  e l  uso d el 

ap arato  a  que e s t á  conectado e l  grupo de actu ac ió n , se  r e t i r a  

e l  pasador de trabazón  37, y# s i  e s  n e c e sa r io , l a  h o rq u illa
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32 se  d e sp laz a  a lred ed o r d e l v a stag o  25 e l  ángulo que propor­

cion a l a  r e t i r a d a  más conveniente y e f ic a z .  Al l l e g a r  e l  

momento de l a  ac tu ac ió n , se  r e t i r a  completamente l a  horqui­

l l a  32 de su  a ju s t e  con l a  p e s ta S a  de trab azón  26 y e sto  puede 

co n segu irse  por tra c c ió n  manual sobre e l  ag arrad or de b o la  

39 o por l a  t r a c c ió n  de un tope o apoyo de un av ión , s i  e l  

s istem a  su m in istrad or de oxigeno e s t á  acoplado a  un p i lo to  

que ocupe un a s ie n to  que se  la n c e . Con l a  con strucción  

d e s c r i t a  de l a  h o r q u illa  32, l a  t r a c c ió n  n e c e sa r ia  p ara  

r e t i r a r l a  s e r á  ig u a l  en todos lo s  án gu lo s, y l a s  secc io n es 

curvadas y ensanchadas 35 de lo s  extremos de lo s  b razos 33 

f a c i l i t a r á n  e l  movimiento suave de r e t i r a d a  de l a  h o rq u illa  

32 , s in  re tra c c ió n  d e l v á stago  25y aun cuando l a  tra c c ió n  

se  e je r z a  en l a  d irecc ió n  lo n g itu d in a l de dicho v á stag o .

Al r e t i r a r s e  l a  h o rq u illa , l a  p la c a  19 quedará 

som etida a l  c o n tro l d e l fu e l le  18 y d e l m uelle 22. Cuando se  

r e t i r a  l a  h o rq u illa  32, e l  m uelle 22 d e sp la z a rá  l a  p la c a  

19 sque se  a ju s t a r á  con e l  elemento de actu ac ió n . En l a  cons­

tru cc ió n  rep resen tad a , e l  grupo actú a  sobre una v á lv u la  

d e l t ip o  d e sc r ito  en l a  s o l ic i t u d  pendiente de Bradford 

Holmes, sobre "D isp o s it iv o  de v á lv u la  e q u ilib ra d a "  nS 293*523* 

p resen tad a  e l  14 de ju l i o  de 1952. La v á lv u la  44 se  ro sc a  

en e l  cuerpo 10 p ara  form ar una cámara de p re sió n  40 en tre 

a q u e lla  y l a  p la c a  extrem a 19. Dicha v á lv u la  se  abre por 

medio de un pasad or d e s l iz a b le  43 que se p ro lon ga a  t r a v é s  d el 

centro de l a  v á lv u la , a l  in t e r io r  de l a  cámara 4o. Cuando 

so lo  se p r e c is a  una operación  de ap ertu ra  de l a  v á lv u la , e l  

desplazam iento de l a  p la c a  19 y d e l extremo d e l v á stago  25 

b a jo  l a  p re sió n  d e l m uelle 22, moverá e l  pasador 43
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lon g itu d in alm en te , abriendo l a  v á lv u la  y e s t a  permanecerá 

a b ie r ta  h a s ta  que se  r e a ju s te  e l  pasador 43. En e s t a  opera­

c ió n , e l  f u e l l e  18 s e r v ir á  como c ie r r e  en tre  l a  cámara 40 

y l a  atm ósfera .

S in  embargo, e l  d is p o s it iv o  e s t á  preparado p ara  

fu n cion ar también como grupo regu lad or de p re sió n . En e s te  

t ip o  de operación , e l  oxígeno lib e ra d o  por l a  ab e rtu ra  de 

l a  v á lv u la  4 4 , l le n a  l a s  cámaras 40 y 15 a  tr a v é s  d e l paso 

41 y cuando l a  p resión  ascien de a  un v a lo r  predeterm inado, 

h ará  que e l  fu e l l e  18 se  c o n tra ig a  so ltan d o  e l  pasador 

43 y cerrando l a  v á lv u la . De e s te  modo, en l a  s a l id a  de l a  

v á lv u la  se  mantiene una presión  uniform e. Debe entenderse 

que l a  conexión re lativam en te  l ib r e  en tre  e l  v á stag o  25 y 

l a s  ab ertu ra s de g u ia  de l a s  p la c a s  23 y 16, s i r v e  para  

mantener l a  p re sió n  a tm o sfé r ica  en e l  in t e r io r  d e l fu e l le  

18.
Además, e l  grupo de actu ac ión  puede em plearse de 

o tro s  modos. Por e jem plo, e l  m uelle 22 puede te n e r  fu e rz a  

s u f ic ie n te ,  con o s in  e l  fu e l le  18, p ara  que l a  r e t ir a d a  

de l a  h o rq u illa  de trabazón  32 impulse, rápidam ente l a  p la c a  

19 y e l  v á stag o  25 a  l a  p o sic ió n  de ac tu ac ió n , por l a  acción  

d e l m uelle 22, accionando o disparando un elemente de 

cu a lq u ie r  t ip o  deseado que puede e s t a r  preparado para  

u sa r se  p ara  v a r io s  f in e s .

Cuando se  d esea  in a c t iv a r  e l  grupo haciendo 

re tro c e d e r  e l  v ástago  25 y l a  p la c a  19# con tra  l a  p resió n  

d e l m uelle 22, puede co n segu irse  e sto  por p resió n  mecánica 

con tra  l a  p estañ a  de a ju s te  20 p a ra  1c cu al se  ha comprobado 

l a  u t i l id a d  de una p a lan ca  con un extremo su sc e p t ib le  de
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a ju s t a r s e  debajo  de d ich a p e stañ a . Cuando e l  v a stago

25 h a re tro ced id o  su fic ien tem en te , l a  h o r q u illa  de trabazón  

32, puede h acerse  d e s l i z a r  debajo  de l a  p e stañ a  de su jec ió n

26 h a s ta  que e l  tope 36 choca con d ich a p e stañ a ; l a s  sec ­

cion es extrem as ourvadas 35 f a c i l i t a n  l a  in se rc ió n , s i  d icha 

pestañ a  no ha re troced id o  b a sta n te . S i  e l  ap arato  no deba 

u sa r se  durante un periodo razo n ab le , l a  h o r q u illa  32 se  

s u je t a r á  co locán dola con lo s  o r i f i c i o s  de lo s  b razos 33

y d e l v a stag o  25 c o a x ia le s  e in troduciendo e l  pasad or 

de trabazón  37.

E l v a stag o  25 y l a  p la c a  19 pueden h acerse  re tro ­

ceder también a flo jan d o  o re tiran d o  e l  t o m i l l o  291 penal tiendo 

que l a  secc ió n  e x te r io r  25b d e l v a stag o  se  lev an te  h a s ta  que 

l a  p estañ a  26 e s t á  su fic ien tem en te  sep arad a  de l a  p la c a  de 

c u b ie r ta  16 , p ara  p e rm itir  l a  in se rc ió n  de l a  h o rq u illa  

32 en l a  p o sic ió n  de trab azón . A torn illan d o  luego e l  t o m i l l o  

de trabazón  29y la  secc ió n  in t e r io r  25a d e l v a stago  25, y l a  

p la c a  co rre d iz a  acop lad a  19 se  d esp lazarán  h a s ta  que l a s  dos 

secc io n es d e l v á stago  mencionado se  coloquen en l a  

p o sic ió n  de co n tacto .

Aunque so lo  se  ha d e sc r ito  y  represen tado  d e ta l la ­

damente una con stru cción  de e s te  in ven to , se  hace co n star  

expresamente que e l  mismo no se  l im it a  a  e l l a .  En e l  proyec­

to  y d isp o s ic ió n  de lo s  elem entos pueden in tro d u c ir se  d i fe ­

re n te s  cambios s in  s a l i r s e  d e l e s p í r i t u  y d e l a lcan ce  de e s te  

in ven to , como comprenderán lo s  p e r i to s  en l a  m ateria . Se 

hace co n sta r  especialm ente que aunque e s te  invento t ie n e  

v e n ta ja s  e sp e c ia le s  e in esp erad as p ara  c o n tro la r  e l  sum inis­

tro  de oxígeno, b ien  gradualm ente a  t r a v é s  de una v á lv u la

240
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o bien  bruscamente en e l  caso de lanzam iento o s im i la r ,  puede 

em plearse como d isp o s it iv o  de d isp aro  o s o l tu r a  p a ra  ap arato s 

de d is t in to s  t i p o s ,  en lo s  que pueda s e r  conveniente un 

accionam iento brusco o g rad u a l.

N O T A

D e sc r ita  su fic ien tem en te  l a  n a tu ra le z a  d e l in ven to , 

a s í  como l a  manera de r e a l iz a r lo  en l a  p r á c t ic a ,  debe h acerse  

co n sta r  que l a s  d isp o s ic io n e s  anteriorm ente in d icad a s  son su s­

c e p t ib le s  de m od ificac ion es de d e t a l le ,  en cuanto no a lte re n  

su p r in c ip io  fundam ental. También se  hace co n star  que e l  

invento corresponde a  una s o l ic i tu d  de paten te  norteam ericana 

presen tad a  en 11 de marzo de 1955, nS S e r .493 .726 , acogién­

d ose , por lo  ta n to , a  lo s  b e n e fic io s  que conceden lo s  

Convenios In te rn a c io n a le s  en v ig o r  y siendo lo  que co n stitu y e  

l a  e se n c ia  d e l r e fe r id o  invento y por lo  que se  s o l i c i t a  

P atente de In ven ción ,por 20 años en España: "PERFECCIONAMIEN­

TOS EN MANDOS DE VALVULAS,DE SOLTURA RAPIDA"; c a ra c te r iz á n ­

dose por lo  s ig u ie n te :

1 3 .-  P erfeccion am ien tos en mandos de v á lv u la s , 

de s o l tu r a  rá p id a , c a ra c te r iz a d o s  por un elemento m óvil en 

una g u ia  d e l cuerpo d e l d isp o s it iv o  y accionado por un 

m uelle p ara  que se  a ju s t e  con e l  mando de actu ac ión  de l a  

v á lv u la  o ap arato  s im ila r ,  y por un d is p o s it iv o  de trabazón  

para  mantener dicho elemento fu e ra  de a ju s t e  con e l  mando 

de ac tu ac ió n , y porque e l  conjunto comprende un c ie r r e  

in se r ta b le  amoviblemente en tre  una s u p e r f ic ie  de tope d e l  

cuerpo y un apoyo combinado, so sten id o  por una p a rte  m óvil 

en conjunto con dicho elem ento.

2 3 .-  P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c ific a d o  

en l a  re iv in d ic a c ió n  13 , c a rac te r iz án d o se  por un elemento
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dependiente de l a  p re s ió n , por ejem plo un f u e l l e ,  preparado 

p ara  a c tu a r  sobre dicho elemento p a ra  c o lo c a r lo  en a ju s te  

eon e l  mando de actu ación  a  una p re sió n  a tm o sfé r ic a  p red e te r­

minada.

32. — P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c ific a d o  

en l a  re iv in d ic a c ió n  18 y 28, c a ra c te r iz a d o s  porque l a  

p a r te  m óvil en conjunto con e l  elem ento, e s  un v astago  

prolongado lon gitu d in alm en te.

4 3 .-  P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c if ic a d o  

en l a  re iv in d ic a c ió n  38 , c a ra c te r iz a d o s  porque l a  su p e r f i­

c ie  de tope l a  proporciona l a  c a ra  p lan a  e x te r io r  de un 

miembro o p la c a  de c u b ie r ta  que e l  cuerpo s o s t ie n e .

5 3 .-  P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c ific a d o  

en l a  re iv in d ic a c ió n  38 o 4a ,  c a ra c te r iz a d o s  porque e l  c ie r r e  

comprende una p a rte  en forma de h o r q u i lla  p reparada p ara  

a ju s t a r s e  a lred ed o r d e l v a sta g o , en tre  lo s  to p e s o apoyos 

c ita d o s .

6 3 .-  P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c if ic a d o  

en l a  re iv in d ic a c ió n  58, c a ra c te r iz a d o s  por un tope su je te  

a  l a  h o r q u illa  y preparado , en l a  p o sic ió n  de trabazón  

p ara  a ju s t a r s e  en e l  apoyo o tope so ste n id o  por e l  v a stag o .

7 3 .-  P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c if ia a d o  

en l a  re iv in d ic a c ió n  53, o 68, c a rac te r iz án d o se  porque 

lo s  b razos de l a  h o r q u illa  tien en  c a ra s  convergentes en 

su s extrem os, p rep arad as para in se rc ió n  de encuñadura 

en tre  lo s  to p e s o apoyos c ita d o s .

8 a . -  P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c if ic a d o  

en l a  re iv in d ic a c ió n  58, 68 o 78 , c a rac te r iz án d o se  porque 

lo s  b razos de l a  h o r q u i lla  son de forma y dim ensiones t a l e s  

que tien en  un con tacto  prácticam ente de punto con e l  tope



305. so ste n id o  por e l  v a s ta g o , y en puntos tra n sv e rsa m e n te  a l in e a ­

dos a  ambos lad o s d e l e je  d e l v a sta g o .

9 ^ .-  P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c ific a d o  

en cu a lq u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io n e s  5% a  86 , c a ra c te r iz á n ­

dose por una empuñadura un ida a  l a  h o r q u illa .

310.  10C .- P erfeccion am ien tos, según lo  e sp e c if ic a d o

en cu a lq u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io n e s  5*  a  9 * t  c a ra c te r iz á n ­

dose por un elemento f l e x i b le ,  t a l  como un c a b le , unido 

a  l a  h o rq u illa .

11a . -  Perfeccionam ientos en mandos de v á lv u la s ,

315* de s o l tu r a  ráp id a ; t a l  y como queda substancialm en te

d e sc r ito  en l a  p resen te  memoria, e i lu s t r a d o  en lo s  adjun­

to s  d ib u jo s .
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