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£s sabido, en convertidores basculantes o en hornos
metalirgicos o recipientes andlogos para la fusién de metales
0 de acero, prever dispositivos de accionamiento de bascula-
Cién en los cuales un piRdén de mando movido generalmente por
un motor acciona a una rueda dentada fijada sobre el &rbol -
de basculacidn. Segdin una forma de realizacidn, un mecanismo
epicicloidal es ademfs unido con el &rbol de basculacidn de
manera tal que la envolvente de este mecanismo estd montada
en rotacién sobre el &rbol de basculacifn, y estd provista -
de un soporte absorbedor de par montado eldstica o rigidamen
te. Gracias al montaje en voladizo de la envolvente de engra
najes sobre el &rbol de basculacién se obtiene el que perma-

nezca sin influir un engrane suficiente, incluso en el caso

de deformac1ones del convertldor o del rec1plente debidas, -

"
~. . a,»

.-f~

durante el serv1c16; a las cond;ciones termlcas o estdticas
con curvaturas simulténeas o modificaciones de posiciones —-
que resultaﬁ de ello para el 4rbol o los &rboles de bascula-
cidn.

El invento tiene especialmente como objeto un dig-
positivo de mando de basculacién para convertidor, con una -
rueda dentada dispuesta sobre el &rbol de basculacién, el --
cual dispositivo esté caracterizado por varios motores aig--
puestos y repartidos por el contorﬁo de la rueda dentada en
cuestidn, y que actdan de modo directo o por intermedio de
proiongaciones, sobre la rueda dentada, estando montados los
motores y 1los engranajes en un blogue que estd suspendido --

del &rbol de basculacién del convertidor y cuya rotacién es
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impedida per un soporte absorbedor de par dispuesto a este -
efecto con unién eléstica.

Este dispositivo reune las ventajas de una suspen-
sidn en voladizo de las envolventes de engranajes sochre los
drboles de basculacién con una forma particularmente simple
y segqura, y permite en particular un facil acceso especial--
mente para el intercambio de los diferentes equipos de accip
namiento.

En efecto, de esta manera, con respecto a los dig-
positivos de mando conocidos, se obtiene la ventéja de poder
retirar con facilidad desde los Arboles de basculacién la ep
volvente de engranajes con los equipos, cuando esto sea nece
sario por razén de una averia o desarreglo. Ademés, se elimi
nan las separgqiones dificultades de engrane que son inevitg.
bleé'énaiéé.siééémas:de méﬁdo conccidos,'y que‘?ééuitah‘de -
una curvatura de los &rboles de basculacidén. Con una divisidn
en varios equipos de mando de tamaiio reducido, se puede rea-
lizar en particular un conjunto de construccidn compacta que
tiene la ventaja de poder ser utilizadoe en condiciones de es
pacio limitado.

Segln un modo de realizacién del invento, pueden -
montarse sobre la envolvente de engranajes en el contorno de
cada rueda dentada .uno o varios pifiones accionados por motor
por intermedioc de su arbol. En este caso, segdn otro modo de
realizacidn del invento, es ventajoso realizar el soporté de
los arboles de pifiones de manera tal que sean mantenidos por

cubiertas de apoyos desmontables, lo cual permite de manera
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simple v sin pérdida de tiempo, proceder al intercambio de -
los diferentes equipeos de mando con sus pifiones de acciaona-
miento.

Segldn otra caracteristica del invento, los equipos
de mando que actlan sobre los pifiones pueden ser fijados por
bridas directamente sobre la envolvente de engranajes. En -
este caso es ventajoso intercalar acoplamientos capaces de
prolongacidn entre los motores de accionamiento o su engra-
naje de desmultiplicacidén v los &rboles de pifiones montados
en la envolvente.

Segdin el invento, otro modo de realizacién, de =-
igual modo particularmente ventajoso, consiste en disponer
el o los engranajes de desmultiplicacidn sobre los &rboles
de pifién soportados doblemente envla envolvente.dg engrana-
jes y en su cubierta, haciéndolos susceptibles de pivdfér -
con relacién a estos Gltimos y apoyéndolos sobre la envol--
vente por medio de soportes de par, lo cual permite evitar
dificultades eventuales de engranaje de los dientes.

Segin otra forma de realizacidén del accionamiento
de basculacién, se puede prever el montar éobre el contorno
de la o de las ruedas dentadas uno o varios pifiones acciong
dos por motor con su &rbol soportado por una parte en la en
volvente de engranajes, y por otra parte en los engranéjes
de desmultiplicacidn que estdn fijados sobre la envolvente;
Con tal modo de suspensién de los &rboles, puede evitarsé te
ner que utilizar un acoplamiento intermedio, que sin ello -

se utiliza hahitualmente.
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Cuando se estéd limitado desde el punto de vista de
sitio, es igualmente posible, seqin el invento, proveer al o
a los engranajes de desmultiplicacidn de un sistema de accig
namiento que se extiende perpendicularmente al &4rbol de sali
da, pudiendo entonces los motores de accionamiento asociados
estar dispuestos por debajo de lé plataforma de trabajo. En
este modo de realizacidn, se puede utilizar ventajosamente cg
mo engranajes de desmultiplicacién un engranaje de tornillo
sin fin o un pifién cdnico caon un &4rbol de accionamiento diri
gido verticalmente hacia abajo y perpendicularmente al &rbol
de zccionamiento.

£l invento se extiende igualmente a las caracteris
ticas que resultan de la descripcién dada seguidamente y de
los.dibujos anejos asi como de sus caombinaciones posiblesz

La descripcién se refiere a ejemplos de realizacién
del objeto del invento representados en los dibujos anejos,
en los cuales:

La figura 1 es una mitad de la vista frontal con -
una seccidén parcial a través del dispositivo de mando de bas
culacidn;

La figura 2 es una vista lateral sean la flecha II
en la figura 1;

Las figuras 3 y 4 muestran variantes para otros --
dispositivos de mando.

Segin las figuras 1 v 2, el convertidor 1 reposa -
con sus arboles de basculacién lg en cojinetes 3 que estén -

fijados sobre los soportes de cojinete 3a que se prolongan -




10

20

25

en los soportes de convertideor 3b. Sohre el extremo del arbol
de basculacidén la esté montada en voladiéo la envolvente, de
engranajes 2 y su soporte de par 23 estd montado entre bri--
das de ménsulas de forma esférica 3c sobre el soporte 3§, de
manera tal que puede desplazarse por todos los lados para pg
der sequir todas las modificaciones de posiciones del arbol
de basculacidn la que pueden producirse como consecuencia de
una curvatura.

Sobre el &rbol de basculacién la, la rueda dentada
4 con un dentado recto o, preferentemente, en cheuron y evepn
tualmente unos discos de bofde, estd fijada al interior de -
la envolvente. Esta rueda engrana con el o los pifiones 43 cg

rrespondientes que en el caso de una disposicidén miltiple --

pueden estar previstos con forma simétrica con respecto al -

ﬁejérdéi convertidor. El éoportévdel 4rbol de pifidn 5 se rea-

liza, segin la figura 1, bilateralmente en la envolvente de
engranajes 2 y la cubierta.de apoyo separable 2b permite un
desmontaje fécil. Sobre el &rbol de pifién 5, la ehvolvente -
de engranajes de desmultiplicacién 6 esté montada en voladi-
zo éon su motor 7 unido por bridas y por un acoplamiento, pu
diéndo un éoporte de absorcién de par 6a apoyarse entre bri-
das de ménsula 2c provistas sobre la envolvente de engrang--
jes 2.

El dispositivo de accionamiento pivotante, reprg--
sen&ado en la figura 1, puede estar previsto con un dnico &r
bol de basculacidn la. Si la mitad de la representacién es -

completada simétricamente, resulta de ello un mando bilate--
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ral de los dispositivos de basculacidn sobre los dos &rholes
de basculacién la del recipiente 1l.

La disposicidén simétrica representada en la figura
2 de tres sistemas de accionamiento para realizar la opera--
cién de basculacién del convertidor 1 proporciona la posibi-
lidad de formar los diferentes sistemas de accionamiento de
manera mds f4cil y con menos ocupacidn de espacio, lo cual -
permite tener en cuenta eventualmente condiciones de espacio
limitado.

En la figura 3, otro modo de realizacién del accig
namiento de basculacidn tiene una ménsula 2d unida con la en
volvente de engranajes 2 vy sobre la cual pueden estar sopor-
tados bien sea solamente el engranaje 6, bien sea, en el ca-

so de una forma de realizacidn més importante, al mismo tiem

PR

Wbbméi motor 7 asociado. El 8rbol de biﬁén.S boqee, por ejem¥

plo, un acoplamiento que puede ser prolongado a voluntad de-
lante del engranaje 6, pudiendo otro acoplamiento estér dis-
puesto ademés entre el engranaje 6 y el motor 7.

Otra posibilidad de accionamiento de basculacidén -
estéd representada en la figura 4. Sobre una ménsula 2d de la
envolvente de engranajes 2 estd previsto en este caso, como
engranaje de ﬁultiplicacién 6, ﬁn engranaje de tornillo sin
fin 6c cuyo &rbol de accionamiento vertical 6b conduce a un
motor Tg dispuesto debajo de la plataforma 10 del converti--
dor, pudieﬁdo estar previstos unos al lado de los otros va--
rios dispositivos en el caso de una forma de realizacidn mil

tiple. El1 &rbol de pifén 5 puede estar soportado en este ca-
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so en la envolvente 2 y en la caja de engranajes 6c.

La forma de realizacidn de los accicnamientos de -
basculacién segln el invento para convertidor o aparato ané—
logo tiene la ventaja, como consecuencia de una posible sub-
divisién en varios grupos de mando, de realizar instalaciones
de funcionamiento simple y facilmente intercambiables incly-
so en el caso de condiciones de espacio limitados.

Es bien evidente gue el invento no estd limitade a
los ejemplos de realizacidén antes descritos y representados.
Podrd recurrirse en caso necesario a otros modos y a otras -
formas de realizacién, sin salirse‘por ello del marco del in

vento.
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REIVINDICACIONES

l1.- Dispositivo de accionamiento para convertidor
bagculante con una ruBAa dentada dispuesta sobre el &rbol -
de basculacidén, el cual dispositivo estd caracterizado por
varios motores dispuestos v repartidos sobre el contorno de

la rueda dentada en cuestién, v que actda directamente o --

por intermedio de prolongaciones sobre la rueda dentada, es

tando montados los motores y los engranajes en un blogque --
gue estd suspendido en el &rbol de basculacidn del converti
dor y cuya rotacidén es impedida por un soporte absorbedor -

de par dispuesto a este efecto con unidn eléstica.

2.- Dispositivo segin la reivindicacidén 1, carag-
terizado porque los motores y los engranajes_intermedios es
tén soportados sobre el érbol de engranajes situado seguida
mente, y de este modo estan suspendidos en el bloque de - -
accionamiento y estén provistbs de un soporte absorbedor de

par.

3.- Dispositivo segln las reivindicacicnes ante--
riores, caracterizado porque los motores estén soportados -
sobre apoyos de forma fija y s6lo sus engranajes interme- -

dios estén dispuestos sobre el bloque de accionamiento.

4.- "DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO PARA CONVERTIDOR

BASCULANTE",

Tal como se describe y reivindica en la presente - -
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iemoria Descriptiva aue consta de nueve hojas, escritas a ma

quina por una sola cara, y de sus correspondientes dibujos.

Madrid,
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