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PATENTE DE INVENCION

por *U& d isp o e it Iv o  as e r í e  o pare la  f  ab r ic a o i  ón continua 

de e je  a fB sx ib le s  aon enrollam ientos superpue a tos" .

a  favor de Non José PUJOL SUCARE&TS, de nacionalidad  aspa&o 

$ la# dom iciliado en Barcelona* c a l le  Navas de Tolosat* 243^

KBMCELDL DESCRIPTITÁ

Se r e f ie r e  l a  p á se n te  puen te  de invención a un 

d isp o s it iv o  mecénioo destinado a la  producción continua de

e je s  f le x ib le s  para transmisiones# estruot uredos por aupar

10 posic ión  simplo o m últip le de enrollam ientos sobre un alma 

cen tra l, teniendo sentido inverso  cada enrollam iento con 

r e s p e t o  a  lo s  que le  son sucesivos *

En la  h o ja  de d ibu jo s  anexa a  la  presente memoria
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aparees asquamétlcamert & represent^c e l dispositivo mecé- 

nieao qpe nos ocupa? mostrándolo de lado su figu ra  énica*

Constituya e l  dispositivo de referencia un ciernan 

to motor 1  que mediante adecuadas transmlsLones 2 mueve a

un plato 3  en e l  que se  determina un cuerpo central tubular 
4 por e l que pasa e l alambre $. que es e l alma del e je fie 3̂

ble a fabricar, oual plato 3 lleva  en su o-am de frente por 

e l lado de la  aaHida del alambre 3, dos o más carretas 6 

que alimentan e l arrollam iento de sus respectivos alambres 

7**7* sobre e l alma 3 ? viniendo determinado e l  punto de in i­

cia adán dai enrollamíent o y evitado e l deslizamiento bacía 

adelante de los alam bra 7 -7 * por la  acción de un tope ^ per 

forado centralmente y boqu illa  9# de forma que e l alma 5 con 

car primer enrollamiento? pasa a otro d lapesitivc idéntico en 

e l  que su plato 3* prog&sto asimismo de carrtes 61 de a lime ̂  

tación? produce con su giro? un nuevo enrollamiento sobre 

e l anterior-, pero en sentido inverso por disponerse a  t a l  

efecto la s  transmisiones 21? regulándose la  velocidad da g i­

ro de este secundo plato en relación  con la  del primero pa­

ra  lo g ra r un enrollamíent o compacto sobre e l alma ya de ma­

yor diámetro? mediante una polea 10 de platos, separables pâ  

r s  correa trapezoidal o por otro medio adecuado* Sucesiva^ni 

te e l paso del alambre 5 con su primer enrollamiento por 

otros dispositivo idénticos y en alineación cuyos platos 6 - 

6*? etcétera giran en sentido inverso respecto a los conse­

cutivos, determina otros tantos enrollamientos superpuestos? 

hasta Obtener los deseados en cada casca La tracción del 

alambre 5 con los enrollamientos que sobre e l mismo se van 

produciendo? se logra por medios cualesquiera usados corrlen, 

temente a ta l efecto*



En la ejecución práctica d e l diaposltlvo según qued 

da descrito* podrán ser cualesquiera apropiedos según tácn l- 

ca* los medios utilizados pada la  sustentación y montaje da 

las diversas partes y piezas que lo  c empanan* y asimismo p& 

dran varia r todos aquellos d e ta lle s  constructivos y confian. 

rativoB qjoe por su índole no afecten a la  forma de lleva r a 

cabo aquellas* su función*

K 0 T A

Se reivindica como objeto de la  presente patente 

de invención t

18^- Un dispositivo mecánico para la fabricación  

continua de e jes fle x ib le s  con enrroltamientos superpuesü- 

tos* caracterizado por e l hecho de constituirle un elemen­

to motor que mediante adecuadas transmisiones mueva a un 

plato en e l  que se determina un cuerpo central tubular por 

e l que pasa e l alambre que ha de constitu ir e l alma del eje 

fle x ib le * cual plato lleva emplazados en su cara da frente 

por e l lado de salida del alambre central* dos o más carre­

te s  que alimentan e l  enrollamiento de lo s  respectivos alag. 

bres que contienen* sobre e l alma citada* viniendo determjL 

nado e l  ponto de in iciación  del enrollamiento y evitado e l  

de slisemiento hacia adelante de tes alambres que se enrollan* 

por la  acción de una boqu illa  con púas fija d a  en la  salida  

del cuerpo tubutaar d e l plato y  de un topa dándose además 

la  circunstancia de que e l alma de alambre con su primar
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enrollamiento superpuest o#
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& otro dispositivo idár^L.

co en e1 que# ae producá un nuevo enroilamieatat superpuesto# 

pero en sentido inverso por disponerse & ta i efecto i  as trang. 

misionas que mueven a i correapondle nte plato soporte da car­

rete de alimentación* viniendo reguiada la velocidad da giro

de este segundo plato a propósito para que produzca un recubrí

mientbo coa^acto; suce sivamente e i paso dai aje que sa va fo^  

mando# sujeto a tracción^por otros dispositivo idénticos cg& 

yos pistos giran en sentido inverso respecto a  ios consecu­

tivos# determina otros tantos enroiiamientos superpuestos 

hasta obtener io s deseados en cada oaso.

22*- un DISPOSITIVA MECANICO PARA LA FABRICACION

0(N?TINUA DE BJm FBEKIBIEa CON BNROLLAMIEIBr 0B SUBSRP0ESTOS*

Y tíKto cuanto afecte a ia  esenaiaiidad. de io mos-
í

trado en los adjuntos dibujos y descrito en la  presente memg. 

r ía  que consta de cuatro hojas fo lla d a s  y mecanografiadas 

por una so la  cara*

Barcelona# 16 febrero 1*956* 

JOSE PUJOL SUCABRATS
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