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El presente invento se refiere a mejoras en o relati-
vas a sistemas de réplica indicadores, controladores y simila-
res eléctricos a distancia. Una aplicacidén particular del in-
vento es para un teldgrafo de Ordenes o indicador para uso &
bordo o en tierra (p.ej. en las minas o en las estaclones de
control central).

La clase de telégrafo a gque puede aplicarse el presen-

te invento (que despuds se designaré como de la clase especifi
¢ada) es agquel en que el transmisor comprende un conmutador con
une serie de contactos conectados entre si medisnte resisten-
clas o inductores o similares, y escobillas adaptadas pars mo-
verse sobre dichos contactos. En este sistema el receptor com—
prende un arrollamiento polifédsico copectado & las escobillas
del transmisor. En un sistens pariticuler de esta clase el con-
mutador comprende, p.ej. dos grupos opuestos de segmentos de
contacto, subtendiendo cadea grupo un arco de préximamente 602.
La parte restante del conmutador circular esté ocupada por dos
segnentos suplementarios dispuestos en oposicién y cada uno

de los cuales subtiende un arco de préximemente 1202. Los Gl-

timos segmentos estéan conectados a los dos lados del suminis-

tro eléetrico respectivamente, mientras los segmentos de los
crupos estdn conectados entre si mediante una serie de resis-—
i

tencias, a excepcidn del segmento central de cada grupo que es
|
un segmento "muerto", El transmisor comprende también tres es-!

t

s ) [
cobillas mdéviles sobre los seguentos del conmutador y espacia—i

i
e
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das entre s{ 1202, de suerte que una escobilla pasa a un tiempoe
sobre los segmenfos agrupados mientras las otras gquedan conec-
tadas por intermedio de todo el voltaje. EL estator ¢ rotor
del receptor posee uu arrollamiento trifédsico conectado en
delta o en estrella, conecténdose las escobillas del transmi-
sor resgpectivamente una & cada fase del receptor. Ejemplos de
un sistema de esta clase se han descrito en la memoriae de nuest
tras patentes inglesas numeros 650,691 y 672,710.

El objeto del presente invento es proporcionsr un te-
légrafo elédctrico de paso a paso 0 similar capaz de funcionar
satisfactoriamente por un suministro de corriente eléctrica
elterna. Otro objeto del presente invento es el de proporcionalr
mejoras en los sistemas telegréficos o de control a distanciea
de la clase arriba citada, de modo particular cuando se los
necesite para transmitir un gran nimero de movimientos u érde-
nes separadas, p.ej. de 120 ¢ més, o cuando se requiere un
grado eleveado de exactitud.

Segin el presente invento se prevé un control eléctri-
co a distancia, un sistema indicador o similar de réplica de
la clase arriba especificada, en el que el elemento del recep-
tor, esto es el rotor o el estetor, no conectado a las escobi-
llas del transmisor posée un arrollemiento para conectarse a
un suministro de corriente eléctrica alterna.

Segin otra caracteristica del presente invento se pre-
vé un control eléctrico & distancia, un sistema de réplica indi-
cador o similar de la clase especificada, en el que se supri-g
men los segmentos "muertos" de &l menos un grupo y los segmen?
tos de este grupo se conectan entre i mediante resistencias !

o inductores de modo gue formen un potencibmetro o autotrans-

formador de miltiples derivaciones entre dos segmentos sumi-
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nistradores., Esto proporciona una disposicidén muy conveniente
pare trabajar con corriente continua y para corriente alternsa
y este sistema de circuito cerrado es de importancia pues el
motor del receptor se torna inestable cuando una fase se pone
en circuito abierto, como ocurriria cuando una escobilla pasea-
se sobre un segmento de contacto "muerio", como antes se ha
indicado. En la préctica solo los segmentos de contacto de un
grupo necesiten conectarse entre si mediante resistencias o
inductores, conecténdose entonces estos segmentos a los co-
rreaspondientes segmentos de contacto de otro grupo.

Con preferencia el errollamiento del rotor del recep-
tor se conecta en serie con el estator del receptor, pero pue—
de conectarse también de otro modo, p.ej. en paralelo con el

estator 0 con el suministro de corriente alterna.

Segin otre caracteristica del presente invento se pre-
vé un sistema de control, indicador o similar a distancia de
la clase arriba expuesta, en el que una escobilla del ‘trans-
misor poséde dos o més elementos separados de rogzamiento aisla-
dos entre si y conectados entre si mediante una resistencia,
un reactor-inductor o similar, estando uno de los elementos
rozantes o de escobilla desplazado con relacidén al otro por 1d
que respecta a la direccidn del movimiento de las escobillas.
Con preferencia cada escobilla del transmisor posée dos ele-
mentos rozantes conectedos entre si mediante une resistencia,

tomdndose la conexién de la escobilla = su arrollamiento o fa-

se en el receptor de p.ej. una derivacidn centrel o uwn punto
central de esta resistencia.

Describiremos més amplismente el invento a tf{tulo de
ejemplo con referencia a los adjuntos dibujos esqueméticos,

en los gue
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Le fig. 1 presenta una forme de ejecucidn del invento,

La fig. 2 ilustra otra forma de ejecucidn y

Le fig. 3 tembién ilustra otra forme de ejecucidn.

Refiriéndonos primeramente a la forma de ejecucidn
ilustrada en la fig. 1, por A4 se indicea el transmisor y por B
se indica el receptor.

El transmisor A comprende un dispositivo colector o
conmutador de dos gegmentos largos 10 y 11l y dos grupos dieme-
tralmente opuestos de segmentos 12, 13 y 14 y 15, 16 y 17. Los
segmentos 13 y 16 son segmentos muertos mlentras que los seg-~
mentos 12 y 15 estén conectados al segmento 10 mediante peque-—
fios inductores 18. De modo anélogo los segmentos 14 y 17 estén
conectados al segmento 11 mediente pequelios inductores 19. Los
segmentos 10 y 11 estén conectados & un suministro de corrien—
te alterna monofédsica. El transmisor comprende también un men-
g0 20 de transmisién o maniobra y un eje 20a adaptado simulté-
neemente pare mover tres escobillas 21, 22 y 23 sobre los seg-
mentos 10 & 19 lneclusive del conmutador. Las escobillas 21, 22
¥y 23 estén entre si desplazedas o desfasadas en 1202,

El receptor B comprende un arrollemiento 24 trifésico
conectado en delta y una armedure o rotor arrollado 25, al que
se asegure l&a manecilla indicadora 26. El arrollemiento 25 de
la armadura se conecta al suministro de corriente alterna mo-
nofédsica por intermedio de anillos de deslizamliento y disposi-

tivos de escobillas no ilustrados.

Los movimientos paso a paso del mango 20 de transmisié%

I

desde una posicidn u orden & otra da por lo demés por resultea—|

do movimientos correspondientes y sincronizados paso a paso de

la manecilla o Indice 26 sobre la esfera de érdenes o indica-

!
ciones. %
l
|
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La construccién genersl del aparato puede ser semejan-
te a la del aparato degerito en la memoria de nuestre patente
inglesa n? 650,691. Con un sistema de corriente alterna como
el que se acaba de describir, es posible emplear inductores en
lugar de resistencias en el transmisor aunque naturalmente
pueden también emplearse resistencias sencillas si se quiere.

Refiriéndonos ahora a la fig. 2 de los dibujos, tam-
bién aqui se indica por A el transmisor y por B el receptor.

El transumisor A comprende una serie de segmentos de
contacto constituida por dos segmentos largos 27 y 28 y por dos
grupogs diametralmente opuestos de segmentos 29, 30 y 31 y 32,
33 ¥y 34. Los segmentos 27 y 28 se conectan a un suministro de
corriente alterna monofésica. Los segmentos 29, 30 y 31 se
conectan a derivaciones igualmente espaciadas de un autotrans-
formedor l8a. Los contaectos 32, 33 y 34 se conectan & sus co-
rregpondientes contactos 29, 30, 31 como se ilustra. Con pre-
ferencia para un suministro de 60 periodos y 115 voltios el
transformador 18 posée 1400 espiras de alaumbre del calibre 34.
El transmisor lleva tembién un mengo (no ilustrado) de trans-~
misidén o maniobra y adaptado al mismo tiempo pera mover itres
escobillas 35, 36 y 37 sobre los segmentos 29 a 34 inclusive.
Las escobillas 35, 36 y 37 estén desplazadas entre si 120¢.

El receptor B comprende un arrollamiento 38 trifésico

conectado en delta (poseyendo cada fase el numero igual de

espiras o vueltas) y una armadure o rotor 39 srrollado, con
el que se mueve la manecilla indicadora 40 en éngulo sobre
unha egfera con las ingeripciones convenientes. EL arrollamien%
to 39 de le armadura se conecte en el sistema como se indica g

1
por intermedio de anillos deslizentes y escobillas no ilustra}
|

;
{
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das en el dibujo.

Los movimientos paso & paso del mango transmisor desde
una posicién u orden & otra dan por resultado movimientos éo-
rrespondientes y sincronizados pe&so a pago de le manecilla 26
sobre la esfera de 6rdenes o indicaciones.

La construccidn mecénica de un transmisor de circuito
cerrado como el acebado de describir puede ser semejante al
ingtrumento de circuito abierto descrito en la memoria de nues+
tra patente inglesa n? 650,691, aun cuando si se necesita un
niémero muy grande de pasos es conveniente, &l emplear resis-
tencias en lugear de inductores, entre los segmentos, arrollar
directamente una resistencia dentro del cuadro del conmutador
en el espacio entre dos segmentos principales de contactos 27
y 28 y dejar a las escobillas de contacto 35, 36 y 37 & su vez
descansar directamente sobre el elambre de su resistencia. Una
disposicidn andloga puede emplearse cuando se maniobra el sis-
tema por corriente alterna, aunque es preferible emplear un
autotransformaedor o dispositivo similar con derivaciones ade-
cuadas conectades a los segmentos agrupados de contacto como
se ilustra p.ej. en la fig. 2. Esto tiene la ventaja de que se
reduce la corriente gastada en una resistencia y también ayuda
para mentener la relacién de las fases en el arrollamiento tri+
fésico.

Al tratar enteriormente de la transmisién por corrien-~

te alterna se ha supuesto que el arrollamiento polifésico es

trifdsico y que éste se arrolla sobre el estator, pero que oomf
prende gue puede existir cualquier nimero de fases y gque pueden
colocarse sobre la armadura. El estator y el rotor son bajo

este respecto completamente intercambiables, presuponiendo quei
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si el érgeno que lleva el arrollamiento polifésico posée ranu~
ras sesgadas paera evitar endentaciones, las ranuraes en los
polos del érgeno que lleva el arrollamiento monofédsico son pa-~
ralelas al eje de rotecién, esto es el drgano que lleva el
errollamiento trifdsico es uno cuyas ranuras estédn sesgadas.

Alternativamente el drgano que lleva el arrollamiento
de aprovisionemiento puede estar sesgado ¥y el que lleva el
arrollamiento polifédsico puede entonces tener sus ranurss pa-
ralelas. Se comprende gque si las tres fases se conectan & las
tres fases del transmnisor, dos de las fases se someterdn al
potencial completo mientras que el voltaje de la tercera esco-
billa dependerd de su posicidn con relacidn a los segmentos
de contacto; como estas bobinas se excitan por un suministro
monofésico los flujos que ellas producen, difieren de magni-
tud y no en tiempo como ocurrirfa si estuviesen conectadas a
un suministro trifésico. Esto por consiguiente produce un flu+
jo resultante cuya direccidn varia en conformided con la co-
rriente en las respectivas bobinas.

El rotor del motoxr del receptor en que el sistema es de
corriente alterna es preferentemente del tipo "H" y se excita
por un arrollaemiento conectado a un suministro'monofésico,
este rotor gira por consiguiente bajo el flujo producido por
la disminucidn de espiras & lo largo de la misma linea como
el flujo resultante producido en el estator y se comprenders

que el indice unido a este rotor indicard exactamente la posi+

cidén de las escobillas del transmisor. En aparatos receptores
de esta clase puede existir un error o “aplastamiento" alrede%
dor de la posicidén de coincidencia debido a la fricecidn y a f

la distribucion esimétrice del flujo en el rotor. Con objeto |
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de reducir lo més posible el error debido a la friccibdn se
prefiere prescindir de las escobillas para llevar la corriente

a los arrollamientos de la armadura y colocar conexiones flexi

bles cuando el indicador se tiene que maniobrar durante menos
de une revolucibn y en otros casos pueden disponerse cojinetes
normales de bolas o rodillios aislados del eje para conducir
la corriente a los arrollamientos del rotor.

Con objeto de reducir el error megnético puede ser
conveniente disponer una concentracidn muy fuerte del flujo en
el centro de la rendija de aire achaflanando zmpliamente las
guperficieg polares o por otros medios p.ej. afilando las dos
superficies del rotor desde los centros gue son menores gue
el radio normal de la armadura. Con objeto de reducir la osci-.
lacidn que caracteriza a los indicadores de corriente alterna
puede montarse un peso inerte o un bucle o arrollamiento cor-
tocircuitado de elevada resistencia en dngulos recios al arro-
llamiento excitador. ¥l bucle no llevard corriente algunsa en
tanto se halle situado perpendicularmente al flujo, pero al
momento que gire en el més pequefioc grado de suerte que inter-
fiera con las lineas de fuerza del arrollamiento del estator,
estableceréd un par muy enérgico restaurador que dard por re-
sultado amortiguar las correspondientes oscilaciones y el re-
forzar el par cercea de la posicidén cero. En la préctica seria
suficiente insertar un remache o remaches aislados denitro del
rotor y cerca de su periferia de modo que se forme un bucle
por conexidén a les cufias extremas del rotor.

Refiriéndonos ahora a la fig. 3 de los dibujos, tam—

bién en ella se indica por A& el trensmisor y por B el receptor.

El sistema es similar al ilustrado en la fig. 2 y aqui se han

|
|
|
4
|
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empleado los nuimeros de referencia igusles para sefizalar partes
gimilares., En la disposicién ilustrada en la fig. 3 cada esco-
billa del trensmisor posée dos eleuwentos rozantes 41 y 42 co-

nectados entre si mediante una registencia 43, tomdndose la

conexidn de la escobilla a su arrollamiento o fase en el recep
tor p.ej. de una derivacidén o punto central de ests resisten-~
cia. Un elemento de escobilla se coloca a medio paso frente

a su giguiente de suerte que un elemento de escobilla pontea-~
ré dos de los contactos 29, 30,y 31 6 32, 33 ¥y 34, en tanto
que el otro se encuentra Unicamente sobre uno de los dos con-
tactos indicados segin se ilustra, p.ej. en la parte superior
del transmisor de la fig. 3. Con una disposicidén de esta clase
es posible duplicar el nimero de pasos u drdenes sepsradas que
puede transmitir el sistema en comparaciédn con las disposicio—
nes conocidas en gque solo existen tres escobillas. Por conve-
niencie uno de los elementos de escobilla puede desplazarse con
relacién al otro un poco hacia el eje de rotacidn del disposi-
tivo de escobillas de tal modo que los elementoé de éstas
atraviesen trayectorias concéntricas sobre los elementos de
contacto. El invento ilustrado en la fig. 3 puede llevarse &
la préctica incorporendo p.ej. resistencias de carbdn u otras
a los portaescobillas.

Tembién gracias a la disposicidn ilustrada en la fig.3
es posible reducir el mimero de contactos separados regqueridosd
en el transmisor y hasta transmitir el mismo mimero de 6rdene4
que con sistemas hasta ghore utilizedos, compenséndose la re—
duccién en el mimero (p.ej. & la mitad) de los contactos gra—
cias a sumentar el niUmero de elementos de escobilla en cada

una de las escobillas del transmisor, p.ej. & cuatro o mas.
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Puede verse que en las Ffigs. 1, 2 § 3 no existen mds
de tres segmentos en los grupos de los mismos segumentos conec—

tados entre si medisnte resistencias o inductores.

-0000000000000~
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Le presente patente de invenecidn comprende las siguien-+
tes reivindicaciones:

l1.- Sistema eléctrico de control a distancia, indice-—
dor, de réplica o similar caracterizado porgue el elemento del
receptor, esto es el rotor o el estator, no conectado a las
escobilles del trensmisor lleve un arrollamiento pars conec—
tarcse & un suministro eléctrico de corriente alterna.

2.~ Sistema eléctrico de control a distancia, indica-
dor, de réplica o similar carecterizado porque se suprimen los
segmentos "muertos" de por 1o menos un grupo y los segmentos
de este grupo se conectan entre si{ mediante resistencias o in-
ductores de modo que formen un potencidmetro o autotransforme~
dor de miltiples derivaciones entre los dos segmentos suminis-—
tradores.

3.~ Sistema segin lo reivindicado en el punto 2, carac
terigado porque segin una modificacidn los segmentos de contact+
to de un grupo se conectan entre si mediante resistencias o
inductores, conecténdose estos segmentos & los correspondientep
segnentos de contacto de otro grupo.

4.~ Sistema seglin lo reivindicado en el punto 2 & 3,
caracterigado porque las resistencias o inductores tienen ve-
lores esenciasles igusales.

5.~ Sistema segiin lo reivindicado en cualquieras de los
puntos 2, 3 6 4, caracterizado porque el elemento del receptor,

esto es el rotor o el estator, no conectado & las escobililleas ’

del transmisor lleva un arrollamiento pare conectarse al sumi-
nistro eléctrico de corriente alterna. i

6.~ Sistema segin 1lo reivindicado en los puntos 1 é 5,
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caracterizado porque el &rrollamiento del rotor del receptor
ge conecte en serie con el arrollamiento del estator del recep
tor.

7.- Sisteme de control a distencia, indicador de répli
ca 0 similar de la clase especificada, caracterizado porque
una escobilla del transmisor posée dos o més elementos rozan-~
tes separados y aislados entre s{ y conectados entre si median.
te une resistencia, inductor-receptor o similar, estando uno
de los indicados elementos rozentes desplazado con relacién al
otro por lo que respecta a la direccidén del movimiento de las
escobillas.

8.~ Sistema segin lo reivindicado en el punto 7, ce-
racterizado porque cada escobille del transmisor posée dos
elementos rozentes conectados entre sibmediante une resisten-
cia o inductor, efectudndose la conexibén de la escobilla a
su arrollamiento o fase en el receptor a una derivacibn (p.ej.
une derivacidn centrasl) en esta resistencia o inductor.

9.~ Sigtema segin lo reivindicado en el punto 7 6 en
el punto 8, caracterizaedo porque un elemento de escobilla o
rozante se coloca evanzado medioc paso reaspecto al que le si-
gue, de suerte que un elemento rozente alcanzaré dos contac-—
tos mientras que el otro se encontraré dnicamente sobre uno
de los dos contactos citados.

10.- Sistema segin lo reivindicado en los puntos 7, 8
6 9, caracterizado porque un elemento de escobilla se desplaz%
ligeramente respecto al otro hacia el eje de rotacidén del me-
canismo de las escobillas de suerte que los elementos de és- i

tas recorren trayectories concénitricas sobre los segmentos de

contacto.
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1l.- Sistema segin lo reivindicado en los puntos 7, 8,
9 6 10, caracterizado porque a los portaescobillas se incorpo-
ran resistencias de carbén u otras.

12,- Sistema segin lo reivindicado en cualquiera de
los puntos precedentes, ceracterizado porque las resistencias
o0 inductores del transmisor se arrollan sobre un cuadro o mol-
de comin y las escobillas de contacto del trensmisor descansan
directamente sobre la resistencie o el alambre inductor.

13.- Sistema segin lo reivindicado en cualquiera de
los puntos precedentes, caracterizado porque uno de los ele-
mentos del receptor, esto es, el que lleva el arrolleamiento
polifésico o el que lleva el arrollamiento de suministro de
corriente alterna, posée ranuras sesgadas en sus polos, pose-
yendo el otro de dichos elementos en sus polos ranuras para-
lelas al eje de rotacidn.

14.~ Pigtema segtin lo reivindicado en cualquiera de
los puntos precedentes, cearacterizado porque lasg superficies
polares del receptor estén acanaladas o tratadas de otro modo
de suerte que se logre una fuerte concentracidn del flujo en
el centro de la ranura de aire peara los fines antes expuestos.

15.~ Sistema segin lo reivindicado en cualquiera de
los puntos precedentes, caracterizado porque se prevé un bucle
o errollemiento cortocircultador de resistencia elevada per-
pendicularmente al arrollamiento del motor del receptor conec-

tado al suministro o fuente de corriente alterns.

16.,~ Sistema eléctrico de control & distancis, indica-~

{

dor, de réplica o similar.
Segliin se describe y reivindica en la presente memoria |

descriptive ¥y se ilustra con los dibujos que & le misma se
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Consta esta memoria de gquince hojas foliedas y escri-

tas & méquine por una sola de sus caras.
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