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MEMORIA DESCRIPTIVA

de la Patente de Invencién, por 20 afios, solicitada a fe—
vor de Don Juan B U C H Rovira, de nacionalidad Espeafio-
la residente en BR ED A ( Gerona ) calle de San Acis-
clo numero 1ll, por " UNA MAQUINA PARA RANURAR TORNILLERIA". .

La presente solicitud tiene por objeto garantizar la
febricacién y explotacién en exclusive en Espafia de uns -
nueve maquina pare ranurar tornilleria, cuya estructura -
oién le hace apta para trabajer con tornilles de diversas
medidas entre dos y ocho milimetros, a un régimen de pro-
duceién muy superior a cualquier méquinas conocida anterior
mentee.

Presenta la particularidad de poseer un sistema alimen
tador que tiene como base une pletins circular, que puede
trabajat con gran variedad de diversos diémetros de tornl
llos a cause de tener en su borde marginel, series de en—-
tellas de tres calibres distintos en que se introduce el
tornillo en posicién verticel, por la accién de un meca -

nisme de introduccién directamente dependiente del apara~
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$0 suministrador, al que sigue correlativemente otro mecanis-
mo gnalogo, encargado de retener con suficiente estabilidad -
la cabeza del tornille, bajo le accién de la sierra montada —
en un ports -~ ttiles, afecto de movimiento deslizante en el -
sentidor vertical.

La carzcteristiva més sobressliente en la presente méquina
es la precisidén de trabaje otorgade a los brganocs, slimenta ~
dor, distribuidor y fijador, en su relecién con la pletina de
avance, cuya {ndole circular le permite una estabilizecién co
rfecta, encajéndose en un aro circular de guis y esentemien-
to encesillado sobre la superficie de la mesa de trabajo,con-
solidaede sobre la banceds teniendo su eje que es la columne -
central, afianzedo por dos puntos de apoyo, sobre cojinetes -
de bolase

La precisién indicada tiene como base, elelemento distribu~—
tivo de trabaje, consistente en una rueda denteda & modo de
Cruz de Malta, solidarizada con ls columne eje central de la
méquing,la cusl establece un perslelismo de accidén perfecto —
con la pletina de arrastre situeda como corons del menciona-
do eje, ¥y con una relacién de avance completamente simétrica,
por la igualded de diémétros y divisiones periféricas.

Como ratificacién a lo expuesto, en la hoja grafica que se
scompefia, aparece representada la méquina que se solicita,di-
bujade & titulo de ejemple sobre el que basar le siguiente -
descripcién.

En la figure 1, se represents la planta de le mesa o super
f{cie de trabajo de la méquina.

En le figura 2, se esquematiza en alzasdo lateral un elemen
to de la superficie de dichs mesa.

En la figure 3, se representa en alzado laterel, la toteli

zacién de la méquing.
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Y las figurss 4, 5 y 6, reproducen las diversas excéntri-
cas de la méguina.

Segin los disefios, vemos que la mAquina comprende una bsn
cade que sustente una pletins o superficie de trabajo —l-que
divide a la misma en dos partes, dejando oculte bajo ella to
dos los elementos de transmisidén de fuerza motriz y sus deri
vados. Entre éstos estén en primer términe el eje primario -
-2- y el eje transmisor =3-; el primeroc es un eje fijo que ~
gira sobre cojinetes =4-~ y =5= que lo aemgguran a lse placas-
del la bencada, teniendo en su parte baja, solidarias del mis
mo, la placa de cruz de malta —6- en perfecto engransje, con
su correspondiente excéntrica -%- y. en su extremo superior ,
por encima de la pletins -l-, se halle atornillade la cabezas
de este eje, a una placa circular —-8- gue es la conductora -
de los tornillos medisnte une hilera de entalladurss snguls—
res -9- que presenta a lo largo de su cirocunferencia en nﬁqg
ro de treinta y seis, distribufdas slternativamente en tres—
calibres distintos, lo gque egquivale a 12 lugares o distsncias
qud corresponden con les hendiduras de la cruz de malte —6-.

El eje =3- se halle tembién en la parte inferior de la mé
quina paralelo sl anterior, estabilizado iguslmente a la ban
cade por medio de cojinetes de asient& descentrables -10,pre
sentandio en su zona Ultima inferior el pifién vis-sin-fin -11
que recibe lg accién motora del eje -12- #e trasmisién. A cgﬁ
tinuacién en el sentido escendente soporta éste eje los dis-
cos portedores de las diversas excéntricss; siguiendo & lg -
ya mencionada ~7— se situan en el sentido ascendente, la ex-
céntrica =13- del alimentedors sigulendo la excéntrice del =-
fijador -14~, les cuales ejercen su accién sobre los ejeé Z

respectives de les correspendientes elementos. Y, finslmente,
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existe el disco -~15~ correspondiente al elevador de la sie—-
rra —=16-. Este disco tiene en su superficie inferior una -
rampa inclinede contra le que se apoys une rulins =17— que-
es terminsl de uns palancs solidaria del eje vertical =18,
deatinado a dar al porte—sierra el movimiento suave de pene
tracién en la cabezs del tornillo, después de que ha descen
dido hasta tomar contacto.

En le figura 1, se observa la carrilers =—19-— del disposi
tive suministrador de tornillos =20- los cuales concurren -
gl cauce del alimentedor =21 donde un impulsor -22- afecteo
de movimiento de retroceso que le proporciona el resorte de
muelle =23- lo8 recoje y encauza hacia el lugar de las mues
cag de la pleting =8~ cada vez que la palanoa =24~ solidsria
del eje ~25=~ le imprime el movimiento de avance que recibe -
del eje de levas —-3-, segin se muestra en les lineas de tra—
zos de le figurs 5, que dibuja el detalle de la correspon -
diente excéntrica =l13-.

De igual modo actia el fijador -26- con otra palance aené-
loga -25- accionada tembién desde el eje de levas -3~ con su
excéntrica =14~ ( detellada en la figura 6 ) movilizando el
eje transmisor =~28-,.

Este fijador, como su nombre indica, afianze contre la -~
pletina -8~ el tornillo que procede del alimentador, instala
do en la renura media entre ésta y su aro circular -29-,suje
téndolo por tres puntos, con el fin de immovilizarlo total -
mente y crear las condiciones de que el corte que recibe sea
absolutamente oentraqd.

Para el desarrollo del trabajo de la méquine, el movimien
to béetto es el de giro de la rueda —-6- dentada en oruz de
malta, la cuel estéd sincronigeds con la pletina superior —B=.
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Sue doce entalles ~30- coinciden exactemente con la distribu-—
cibén circular de loes tres juegos de entalladuras -9- de la -~
rleting -8~ situados alternamente, de tal modo que ceds vuel-
ta completa que describe la pletina ~8- corresponde &l avance
110 de un tornillo hacie el punto de fijacién, puesto que el pivo
te de arrastre -31- penetra en la ranura y le traslede salien
do de muevo después de efectuado el recorrido preciso, tal og
mo se muestra en la figura 4 y a favor de les escotadura =32-,
que presenta el taldén de la pletina -%- solidarie del ejo —3-.
115 Complementariemente se sefiala un desprendedor =33~ para los -
tornillos y une rampa o cansl de evecuacién ~34~ movilizado to
do autométicamente por los propios medios de la méquins .
La fabricacién de la méquins descrita, serid llevada & la -
realizacién préctica, bajo las lineas generales de la presente
120 exposicién y segin les normas mecdnicas més scordes con cada =
uno de los elementos, pudiendo experimentar cuentes varientes—
resolutives y de detalle sean necesaries para su acabado finsal,
sin que ellas alteren ni modifiquen la esencialidad por que se
rige el invento.

Se reivindioca como objeto de ests Patente:=-

12.~ Una méquina pars ranurar torniller{a, que se caracteriza-

eéencialmente por la precisién dotade a sus elementos primordhs—

les de trabajo, radicando en el parelelismo de accién existen—
130 te entre el elemento receptor de le fuerza de giro y el con -

ductor o mantenedor de las pilezas de torniller{a unidas por un

eje comin afianzedo como columna central en la bancada de la -

méquing.

28 .~ Une méquine para renurar tornilleria, segin la reivindicg

135 cién 18.,que se caracteriza por estar constituids en cuanto s
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elementos pasivos, por una pletina circular, plans, do;ada
en su borde periférico de unas entsllsduras angulares en
nifmero de treinte y seis, distribufdas slternativamente en
grupos de tres temefios distintos para dar luger a trabajar
con tornmillos de diversos diémetros de véstago, establecien
do dichos grupos, doce subdivisiones que son exactamente -
coincidentes con las doce entalladures profundas practice-
das en otra pletine a modo de cruz de malta enclaveda en le
columna o eje central, en la parte inferior de la mesa o0 su
perficie de trabajo, mientras que la pletine enterior se ha
lla en la parte superior de la misma, perfectamente centra-
da en una corona circular cuye pared cierra los espacios en
que se elojan los tornillos, llevedos a dicho lugar por un
colector al que sirve una tolva basculante y un mecanismo -
automético de alimentacidén, secundedo en un punto més avan-
zado del curso eirculer, por otro dispositivo de fijaciém ,
que presionando contra la cebeza del tornillo estableoce tres
puntos de aflanzemiento y lo inmoviliza totalmente para re—
cibir la aceiébn cortante de la sierra.

32,- Une méquinae para ranurer tornillerfia, segin las reivin-
diceciones anteriores, que se caracterizs por presentar unsg-
slerra circular emplazeda sobre la perpendicular del lugar-
del tornlllo receptor, accionadsa en su movimiento de gire -
por una polea exterior que recibe la conexién del mismo eje
motriz externo de la méquina y el movimiento deslizante ver—
thoal para su aproximacidén a través de un eje verticel insta
lade en el interior de la torreta de sustentacién, cuye re -
trocese ascendente es regulado por un fuerte resorte de mue-
lle helicoidlel colocado entre su base y la mesa de trabajo.
42.~ Una méquina pare ranurar tornilleris, segtin las reivin—

dicaciones anteriores, gue se caracteriza por la existencie~-
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en la zona de su mitad inferior, de un segundo eje vertical pap
ralelo el primarie, el cusl es solidario de la pieze excéntrice
que arrastfa e la cruz de malta instaladea en el citado eje pri

170 mario, mediante un véstago perpendicular instalado en su bprde

175

180

periférice que penetrs en las incisiones o espacios radiales de
la citada cruz, con el movimiente y ritmo constsnte del awvance-
del vis-sin-fin del que procede el movimiento inicial de este -
eje secundario.

52.« Une miquina pars ranurer tornilleria, segin les reivindi -
caciones anteriores, que se caracteriza porqué todos los movi =
mientos peridédicos de los elementos de suministro, fijecibn y -
corte, se derivan de las correspondientes conexiones excéntri -
caes de sus palancas con ruedas auxiliares solidarizedas con el
expresado eje secundario de la reivindicacién precedente; inclu
yendo particularmente le rueda de superficie inferior dotada de

 rampe deslizante contre cuya superf{cie resbale una ruline ests
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192

bilizade en el brazo de palanca colateral al eje descendente de
la torrete portadora de la sierra.

69.~Uns méquina para ranurar tornillerfs, segin todo 1o reivin-
dicado anteriormente, en la que se prevee por medios adecuados
la expulsién de los tornillos, de sus respectives alveolos des-
pués de ranurados y su recogide por medio de otras rampss y co-
lectores.

%9.-Una méquina pare ranurar tornilleria.

Consta la Presente memoria descriptiva de siete hojJes foliades

y escrites por una sola cara.
Barcelona, 8 de Febrero de 1956.
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