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El objeto de la presente solicitud de modelo de Utili-
dad se refiere a un MECANISMO PARA CONTROL DE PROFUN
DIDAD EN MAQUINAS ESCOPLEADORAS A CADENA, cuyas ca
racteristicas de novedad le confieren la cualldad de aportar ala
funcién a que se destina las siguientcs ventaJas

a) Posibilita la realizacion de taladros a pfofundidades
diferentes.

b) Permite la regulacién preseleccionada de la profun-
didad. -

c) Pueden realizarse automaticamente varios taladros
con diferentes profundidades cada uno.

d) Su manejo resulta altamente facil..

e) La programacion se efectua con Sjma ‘sencillez.

f) Posee un mecanismo sencillo. _

g) Permite su acoplamiento a maquinas convenciona-
les.

En el adjunto plano, para facilidad de la descripcién
a titulo de ejemplo y sin caracter limitativo alguno, por lo tanto,
se ha representado una forma preferida de realizacién del mode
lo que se preconiza.

' La figura Unica representa una vista en perspectiva
en la que se aprecia la parte interior del mecanismo.

Cdmo puede apreciarse, el presente modelo comprende v
una bancada (1) sobre la que se eleva, formando parte de la mis-
ma, un cuerpo o carcasa (2) cuya conformacién pudiera ser para
lelepipedica llevando en su cara central (3) el dispositivo de pe
netracién compuesto por una cadena de corte (4) alojada sobre unas
guias (5), dispuestas sobre un plato portador (6). Dicha cadena de
corte (4) pdéee un movimiento de desplazamiento sobre las guias

(5) y un movi.miento de avance y retroceso que la permite descen’
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der a distintos niveles, regulados pof un mecanismo interior sjtua-
do en la carcasa (2). La Cara que . . presenta la cadena de corte (4)
esta dotada de unas solapas (7) , que actuan de elementos de protec-
cién del usuario para casos de rotura de esta. Lo:s movimientos‘de
avance Yy retroceso dela referida 6adena (4) se reializ"a por medio

de una palanca (8) dispuesta normalmente en el lateral derecho de

la carcasa (2). ! mecanismo interior que regula los recorridés de
avance de la cadena, consta de un eje de disposicién vertical (9) so-
portado en sus extremos por unos apoyos (10) y (11) uno de los cua-
les , el superior (10), le permite girar libremente y el inferior (11)
dotado deun muelle (12) o resorte y una bola (13), lo posiciona sobre
uno de los distintos planos (14) de que dispone digho eje (9) en su ex
tremo inferior, y cuyo nimero de planos es coinci}tdente con el de to-
pes (15) de que esta dotado el mismo. Estos citad. s topes (15) de que
esta dotado el mismo dispuestos a lo largo del eje a alturas prefija-
das, puediendo variarse las misma, conlo que se regula la profundi-
dad de avance de la cadena (4) En un plano 'superior a estos topes (15)
y tambien atravesado por el eje (9), esta situado un cilindro (16) ranu-
rado en espiral y cuyo nimero de ranuras (17) es coincidente en na-
mero ccon los topes (15). Acoplado a la parte movil del cabezal de la ma-
quina hay un elemento contratope (18) cuyo descenso del mismo y por
tanto del cabezal que lleva el conjunto de corte (4), esta limitado por
los topes (15). Este elemento contra-tope (18) lleva una palanca os-
cilante (19) en cuyo extremo libre posee una espiga (20), cuya sec-’
cién de la misma le posibilita discurrir por las anteriores ranuras
(17) del cilindro.(16), salvando en el descenso a dicho cilindro (16)
debido a su recorrido oscilante , y penetrando en las ranuras del mis-
mo en su ascenso, efecto que produce el giro del eje (9) debido a

la disposi‘cion en espiral de estas ranuras (17) del cilindro.

Para limitar las distintas profun'dida'des de penetracion
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de la cadena de corte en la pieza a escoplear se procede a regular
convenientemente los topes (15) realizandose posteriormente el tra-
bajo. En el descenso del cabezal y la cadena de Qorte (4). El contra-
tope (18), ale.l conectacio, baja tambien Hasta su encuentro con un pri-
mer tope (15) elevandose nuevamente cabezal. El brazo o palanca (19)
que en su descenso y debido a su oscilacion, salva el cilindro (16)

en el ascenso se introduce en una ranura de este cilindro producien-

.do un giro del mismo y por tanto del eje (9) que posicionara un si-

guiente tope (15), el cual limitara el préximo recorrido de penetra-
cién y asi sucesivamente. '

Debido ala sencillez de este conjunto .e mecanismo que
regulah las profundidades de penétracion de la s‘kerra puede ser in-
corporada a maquinas escopleadoras normales ¥y convencionales ,
pudiendo instalarse en el interior de las mismas a un lado de estas.

Este modelo es realizable en cualesquiera de tamaifios y
materiales adecuados, siendo susceptible de toda clase de modifi-
caciones de detalle en tantq que estas no alteraren su fundamento.

' -:-NOTA-:-

Los puntos de invencionpropios y nuevos que son objeto
de la presente solicitud de modelo de utilidad, en Espaiia por veinte
afios son los siguientes:

REIVINDICACIONES

12 MECANISMO PARA CONTROL DE PROFUNDIDAD

EN MAQUINAS ESCOPLEADORAS A CADENA, caracterizado por-

que comprenden un eje sujeto por unos soportes, en disposiciones

preferentemente vertical, bien en el interior de la méaquina que se va

a dotar de este control o en el exterior de esta, el cual puede girar

libremente sobre el soporte superior mientras que el inferior esta

dotado de un muelle o resorte y bola, que actuando sobre distintos

planos no puede poseer este eje lo posiciona. Dichos.
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planos son coincidentes en ) 411‘161‘0 a unos topes dispuestos a lo lar-
go del citudo a modo de plataformas que pueden ocupar distit:s al-
turas y orientacion mediante regulacion o posicionado de los mis-
mos, con lo que sc obtiene diferentes profundidades, de corte de
la misma en que se instale este conjunto de control . En un plano

superior a estos topes, y tambien atravesado por el eje descrito

se aloja un cilindro ranurado en espiral cuyo nimero de ranuras

es coincidente con el nimero de topes.
22- MECANISMO PARA CONTROL DE PROFUNDI-

DAD EN MAQUINAS ESCOPLEADORAS A CADENA, segun reivine
dicaciones anterior caracterizado porque sobre el cabezal de la ma-
quina o conjunto de avance para el corte, se aloja un elemento contra
tope que dispone de un brazo o palanca oscil ante, en cuyo extremo
libre lleva una espiga, cuya seccidén permite la introduccion de esta
en las anteriores ranuras de que esta dotada el cilindro.

32- MECANISMO PARA CONTROL DE PROFUNDIDAD
EN MAQUINAS ESCOPLEADbRAS A CADENA, segun reivindicaciones
anteriores caracterizada porque en el descenso del cabezal el brazo
oscilante articulado en el contra-tope salva el cilindro debido a su
propiedad oscilante, descendiendo el conjunto hasta que el elemento
contra-tope entra en contacto con el primer tope de que dispone el
eje, limitando la brofundidad de corte de la maquina., En el ascenso
la espiga, del brazo oscilante penetra en la ranura correspondiente
del cilindro produéiendo, debido a la constitucion espiral de estas un
giro en el mismb por tanto, el eje que posicionara un siguiente tope
para el proximo descenso del cabezal, limitando nuevamente el re-
corrido del avance de la maquina, y asi sucesivamente.

42 MECANISMO PARA CONTROL DE PROFUNDIDAD

EN MAQUINAS ESCOPLEADORAS A CADENA:,

" Tal y como se ha descrito en la memoria que antecede
y para los fines en ella espelcificados consta la presente de cuatro fo-

lios escritos a maquina por una sola cara.
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