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& favor de Don RAMON FUJOL FIGUERAS, de nscionalidad
espafiole, residente en Mataré (Barcelons), calle Real
428, por "MECANISMO REGULADOR ADAPTABIE A LAS MAQUI- g
NAS TE PASAR Y COSER GOMAS O HIIOS ELASTICOS A 2, 3 :
¥ 4 AGUJAS INDISTINTAMENTE".

. MEMORIA DESCRIPTIVA

Lq.preeente invenciénr se refiere & un meéanie—
mo pare regular la tensién de las firaa elésticas que
tienen entrads, pare su correspondiente unién con el
género, tele u otro similsr en las méquinas destinades

5e & este fin, mediante cuyos mecanismos se asegure una
reperticién exectea del material entregado, la cual
pernite que la unién o recubrimiento, segin los casos,
posea un fruncido uniforme, de acuerdo con las longi-
tudes previstas y concordadas.

10. Como es sabldo, en las méquinas corrientes
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pvare unir o recubrir, se utilizan dos o més egujas debi-
damente accionades. Tales méquines pueden ser utiliza~
das tambien para la incorporacién de cintas e hilos

de goma. Sin embargc, en la agregacién de estos ele~
mentos extensibles, existe un grave inconveniente, on -
&inedo por la imposibilidad de mantemer en 1los mismos
una tensién uniforme que se traduzca en adicién regu-
lar a la tela, sea con dobladillo © simplemente adicio~
nada, déndose el caso de que, al no existir una comple -
te equivalencia en las longitudes de las tiras o hiles
de gome distkndidos y de la tela, se produzcen en és-
ta, una vez dolidarizados los primeros, unas desigual-
dades en les longitudes que no sélo afean 1la prenda comn—
feccionada, sino que la imutiliza pPor no adaptarse a las
medidaes previstas. |

Para obviar el mencionado defecto se ha idea-
do un mecanismo que se instala a la entrada de la méqui-
na, see en la parte superior o bien en la inferior se-
gin el trabajo que se efectiie en la mismsg Y que tie~
ne por misién ir entregando a ésta, con la tensién
constante necesaria, la tira o hilos elésticos, meca-—
nismo que es eccionado por la propie méquine mientras
ejerce su funeién de cosido.

El mecanismo en cuestién estéd constituido por
un bastidor, dentro del cuel se halls montado un ci-
lindro horizontael de superficie grafileds o estriade
bara asegurar la adherencia de la cinta o gimiler,

estapdo el referido cilindro conjugado con dos grupos
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de pifiones de escape p trinquetes situados en las ba~-
ges del mismo, 1Qs cuales actuan inversamente, a los
efectos de que cuando uno de ellos bloca el cilindro
el otro lo deja libre, y viceversa, todo ello para

imprimir a equel una rotacién en un solo sentido. Uno
de los escapes es solidariode un brazo con el que se

articula, por un punto de posicién gradueble, una pa-

lanca o biela dependiente de una excéntrica movida por

un eje rotative de la méquina, que puede ser, por
ejemplo, el principal de actuacién de los elementos
activos de la miema. Para mantener la cinte eléstica
en Intimo contacto con el cilindro, el mecanismo dis-
pone de una pieza presionadora determinada por un dado
colocedo en un balancin y comprimido por un resorte.
Este dado estéd solidarizado a un botén exterior que
es retréetil, a fin de poder colocar la cinta &1 ini-
clar su entrada en el mecanismo. Debido a los impul-
808 recibidos por el Puego de palancas, el cilindro
ve avanzendo acompasadeamente, suministrando la pieze
eléstica en la cantided y distensién que sean necese-
rias.

Para la mejor comprensién de la presente memo-~
ria descriptiva, se acompafia un dibujo en el gue, tan
g6lo a titulo de ejemplo se represente un caso préc-—
tico de realizacién de un mecanismo de las caracterise
ticas resefiadas.

En dicho dibujo la figura 1, es una vista en

perspectiva del mecanismo aplicado a une méquina de
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recubrir; la figura 2 muestra en planta el citado mece-

nismo; y les figuras 3 y 4 son secciones del mismo por

les lineas III-III y IV-IV, respectivamente de la figu-

ra 2.

El mecanismo, el cual se acopla al cuerpo -1l-
de la méquine de recubrir, provista de las egujas —2-
plancha de guiam -3- para la tele =4- y de los restan-
tes elementos renesarios (no representados), se halle
constituido por un bastidor =5-, dotadec de los medios
convenientes, tales como los tornillos -6-, para su
oportuna solidarizecién e le carcasa o cuerpoc ~l-. El
aludido bastidor -5- se halle determinado por un mar-
co cuadrangular, dentro del cual eparece un ¢ ilindro
de superficie estriade ~7-, de longitud inferior a la
anchura del bastidor «5- a fin de gue en les bases
del primero puedan intercalarse sendos dispositivos de
escape opifién, constituido uno de ellos por una ca-
zoleta -8-, en la que puede moverse la base del ci-
lindro -7-~, que en esta zona pomee unos vaciados -9-
ocupados por unas bolitas -10-, mantenidas en presién
por unocs resortes -ll- (figura 3). la cazoleta -8~ es-
t4 unida a un brazo arqueado -12-, con un orificio de
corredera & lo largo del cual puede fijarse, por me-
dio de un tornillo de preaién -13-, la extremkdad de
una pelanca o biela =l4-, que se halla animada de un
movimiento de vaivén gracias a une excéntrice (no vi-
sible y de constitucién corriemte), montada en uno de

los ejes girdorios de la méquine, que puede ser muy
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bien el motor o principal.

El segundo dispositivo de escape o trinquete
=-15- es de estructure similar a la del descrito, fi-
jéndose a la correspondiente pared del bastidor =5=
pér medio de un tornillo o anédlogo -1l6-, que simpli-
fica el montaje.

Peralelamente &l cilindro ~7-, el mecanismo
dispone de un eje de soporte -17-, sobre el que se
articula un balancin -18-, con el que se articula a
su vez, un dado presionador -19-, que se halla uni-
do a una espiga -20- dependiente de un botén exte-
rior -=21-. El citado dado -19- recibe una tensién
constante gracias a wun resorte =-22-, gue toma apoyo
por una parte, sobre la pieza -19- y, por otra, sobre
le. pared correspondiente del bastidor -5-. Para pro-
porcionar un efecto de tope p limitacién se prevé
una varille =23~ sobre la que vienen & descansar unos
véstagos ~24- conjugados con el mencionado balanchn
-18-, _

El sentido de actuacién de los escapes =8 ¥
-15- es tal gque cuando el primero, solicitado por el
brazo -12-, avanza, en el sentido de &a Elecha (fi-
guras 1, 3 y 4), arrastra consigo al cilindro -T-,
mientras queda libre el segundo elemento -&5-, que,
por su disposicién, impide que el aludido cilindro
~T7-, pueda retroceder, deteniéndolo en esta direccidn.
Por el contrario, cuando le palanca -12- retroceds,

el escape -8- se libera del cilindro -7-, al que mo
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meve por impedirlo el grupo -15-~, que en este senti-
do ejerce blocaje. De esta menera, el cilindro -7-
avenze cuando lo hace el brazo -l2- y se detiene cuan-
do este Yltimo retrocede, no cabiendo el peligro de
marche atrés en el primero por impedirlo el segundo
trinquete o escape =15-. v

El dado =19~ se halla situado en el punto
conveniente para poder ejercer presién scbre le cin-
ta o hilo eléstico -25-, el cual pasa por entre el
¢ilindro -7~ y aquel dado <19~ y penetra en la boqui-
lla -26~ de la méquine para su incorporacién al dobla-
dillo de la tela =4-.

El funcionamiento del mecanismo descrito es
my simpldé, deduciéndose fécilmente de lo expuesto:

Ie cinta o similer =25~ se introduce en el
aparato =5=, por la parte inferior del mismo, apartan—
do primeramente el dedo -19- tirando el botén =21- a
fin de que pueda pasar aquella pieza eldstica -25-
hasta la boquilla -26~ y penetrar en el dobladillo —4-.
Iuego se suelta el sludido botén -21-, con lo cual se
retiene la cinte -£5-, que se distiende la cantidad
justa cuando la méguina empieze & trabajar. Para gue
la cinta -25~ pueda ir evanzendo, s preciso que sin-
crénicemente, gire el rodillo -7-, el cual e& impulse~
do acompasadamente por el juego de palancas -1l2- y -}~
este Yltima conjugada con el eje de la propia méquina,
En virtud del escape -8-, el mencionade rodillo -7-

puede moverse en direccién e la méquine, & fin de acdm—
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pefiar a la cinta -25-, Durante la rotacién del cilindro
-7- en dicha direccién, el escape -16- deja en liber-
tad al mismo, que es arrastrado‘por el conjunto del
trinquete =8~10-1ll-. Cuando la palanca =1l2- retroce-
de, el cilindro -7- queda detenido por el escape -15-
que ahora lo bloquea, con lo cual se obtiene un movi-
miento monodireccional, sin posibilidad alguna de mar-
cha atrés del indicado cilindrd -7- como consecuencia
de la treaccidén que pudiera ejercer la contraccién del
elemento -25-. Como puede verse los juegos =8~ y =15- i
aunque de igual constitucién, asctuan en gentido inver-
so, esegurando un giro regular del cilindro que se
traduce en una entrega a tiempos, perfectamente crono-
metrada, de la tira a incorporar -25- cuya presién so-

bre ~7- es constante merced al dado =19-.

1 pew g i

Serén infiependientes del objeto de la inven-

cién los meteriales, nformas y dimensiones de los com—
ponentesg del mecanismo descrito, caracteristices de las ;
méquinas a que se acople y demés detalles de orden .
constructivo, siempre qme las variaciones que se intro-
duzcan no afecten a su esenciglidad. Como tambien el

sitio en gque pueda colocarse en cada uns de las distin-

tas méquinas.
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Se reivincide como objeto de la presente pa-
tente de introduccién.

1. Mecanismo regulador adaptable a las méqui-
nas de pasar y coser gomas o hilos elédsticos a 2, 3
Y 4 agujas indistintamente, gque se caracterizas esen—
cialmente por estar constituldo Por un conjunto aco-
plable a la entrade de las aludidas mégquinas y deter-
minado por un bastidor de material, forma y dimensio-
nes variebles, provisto de los medios oportunocs de
fijacién al cuerpo de la méquina y portador en su in-
terior, de un cilindro, de superficie estriada para
asegurar une perfecta adherencia con la tira o hilo
eléstico que he de incorporarse al dobladillo de la
tele elaborada por le accién de las correspondientes
agujas, cuyo cilindro est& conjugado con dos dispositi-
vos de escape o trinquete dispuestos en lae Wases de
aquék, las cuales, aunque de similar constitucién,
actian en sentido inverso, a los tines de arrastrar
unco de ellos al cilindro en el sentido de lg entrega
del material y dejarlo libre en el opuestq previsto
el segundo para permitir la rotacién en el primer
caso y blocar el aludido cilindro en la otra fasep
todo ello con vistas e froporcionar al cilindro en
cuestién un evance en una unica direccién y evitar todo
retroceso como consecuencia de lu propis tensién de la

tira o an&logo, estando solidarizado el dispositivo de
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arrastre a un eje con un brazo arqueado sobre el que
puede fijarse, a le altura conveniente, el extremo de
una palanca o biele, conmbinada con unsa excéntrica mon-
tada en uno de los 4rboles méviles de la méguina y
quedando completado el mecanismo con un presionador
del elemento eléstico a egregar, Cuyo compresor COmn=
porte un dado articulado a un balencin que lo ests, a
su vez, sobre un eje soporte, aseguréndose la presién
del referido dado por medio de un resorte apropiado
dispuesto en une espige unida a un botén retrictil,
que permite en el momento de introduccién de la tira
en el mecanismo, la conveniente separacién para si-
tuarla entre el mencionado dado y el cilindro de en—
treza.

2. Mecanismo regulador adaptable a las méqui=a
nas de pasar y coser gomas o hilos elésticos & 2, 3 ¥y
4 agujas indistintamente, segin la reivindicacién
anterior, que se caracterizae por el hecho de que el
bastidor del mecanismo posee tres paredes principales
de las cuales las dos laterales obran de soporte del
cilindro y de los dos elementos de espape o trinque-
te combinados con el mismo, que se hallan situados
en sus beses, asi como del eje portador del balancin
con el dado de presién, destinédndose la tercera de
las citadas paredes a la colocacién del botén retréc-—
til gque mantiene, por medio del resorte, el dado apli~
cado contra la tira o hilo eléstico que se apoya So-

bre la periferia grafilada del cilindro.
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5 « Mecanismo regulador adaptable a las m4-
quines de pasar ¥ coser gomas o hilos elésticos a
2, 3y 4 agujas indistintimente, segun las reivindi-
caciones 1 y 2, que se caracteriza por el hecho de
que los dos dispositivos de escape, el que tiene 1la
misién de arrastrar al cilindro para la entrega del
material, estd constituido Por una cazoleta dentre
de la que figuran las Piezas blocadoras en Jjuego con
una de las bases del propio cilindro, cazoleta que
es solidaria del eje que forma parte del brazo ar-
queado de impulsién, mientras que el escape de la ca~
ra opuesta, de anéloga estructurs que el mencionado,
se halla fijado a la corresgpondiente pared, gquedando
provisto el que el ajuste del éngulo bajo el cual ac-
tie la palance dependiente del érbol motor de la mé-
quina se efectia por medio de uns escotadura del ci-
tado brazo arquedado que posibilite graduar la al-
ture del enlace por tornmille o andlogo, entre el ci-
tado brazo y la palanca o biela motriz,

4. Mecanismo regulador adaptable a las mé-
quinas de pasar y coser gomas o hilos elésticos a
2y, 3 ¥ 4 agujas indistintamente.

La presente memoria consta de diez hojas fo-
liadas, escritas a méquina p or una sola cara.

Barcelona, a 15 de febrero de 1956,

Ramén FUJOL FIGUERAS
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