MEMWORTIA DESCRIPTIVA

que se acozpaila a la sollcitud de

UN TRIIER CERTIFICADO DE ADICICH

a favor de D. Alomso DOITINCUEZ Borrero, de nacionalidad
espafiola, residente en ALCANTARILLA (Murcia), Avda. del

Ingeniero Martfnez Campos, 2,
por:

#PERFECCIONA TIENTCS &1 LiL OBJETC DE LA PATENTE DE IN-

VEIC TG n® 209,283 por »MAQUINA MACHACADORA DI ESPAR-

0 GO ALTIENT ACTION AUTOATICA».

El que suscribe, es concesionario de la PATEN-~
TE DE INVEHCION n® 209.283 gque recayd sobre #MAQUINA MA-
CHACADORA DE BSPARTCO COX ALDENTACION AUTCHATICA» y la
presente Memorié se refiere a ciertas mejoras introdu-
cidas en el objeto de la patente cltada como consecuen-

cia de las experiencias adquiridas en la préctica, cu-
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yas mejoras han dce conétituir ¢l correspondiente PRIMER
CERTITICADC DE ADICTON, conforme a lo establecido por el
artfculo 73 v siguientes del vigente sstatuto sobre Pro-
piedad Industrial.

El objeto de esta adicidn consiste en modifi-
car el procedimiento de golpeo © machacado establecido,
por otro pds suave a fin de que la mdquina tenga una ma-
yor duracidn y menores gastos de entretenimiento. Otro
objeto de esta adicidn consiste en modificar el mecanis-
mo de alimentacién que se dispone aora por medio de
tornillos sin-fin montados en un eje comdn supliendo
al sistema de cadenas.

Estas modificacicnes tienden a mejorar el fun-
cionamiento de la mdquina, obreniendo un golpeo menos
violento y una alimentacidn sin interrupcidén evitando
posibles interrupclones en 1a continuidad de este movi-
miento.

A continuacidn se hard una descripcidn deta-
1lada de las mejoras preconizadas, con referencia a los
planos gue se acompafian, €n los cuales sc representa
a simple tftulo de ejemplo, no limitative, una forma
preferente de realizacidn, suscepbible de todas ague-
llas variaciones de detalle gue no supongan una alte=
racidn fundamental de las caracteristicas constructié
vas que serdn reivindicadas.

En dichos dibujos se ilustran:

En la fig, 1: una vista lateral de una de las

bandas de mazos, presentando el nuevo dispositivo en
uno de ellos.

En la fig. 2: una seccidn longitudinal de

la méquina.
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En la fig, 3: esquema del sistema de alimenta-

cién automdtica del esparto.

Segdn el ejemplo de ejecucién presentado, los
caballetes que forman el bastidor (1), van montados so-
bre una plctaforia de perfil laminado (2) pudiendo ile-
var ésta tantas bandas de mazos como se descen.

Losvmazos (14) de madera, de forma prisndti-
ca rectangular, embutidos en una pieza de seccién en H
(23) que discubre verticalmente por las guias materia-
lizadas por la horquilla (24) del bastidor, presentan
en su parte svperior una ventana rectangular (22).

Paralelamente a las bandas de nazos, se ha
pfeVisto un eje (6) montado sobre cojinetes {25) so-
bre el cual van montadas las excéntricas (5) en las que
su envolvente (7) va provisto de un véstago (&) unido
en 3us extremos, por el buldn (9) a un nudo (10) don-
de va sujeto el paquete de hojas de acero que forma la
ballesta (11).

Esta ballesta, tiene su eje de giro en el nu-
do (12) montado en el soporte (13) que ofrece el bas-
tidor. : .

El extremo flexible de la ballesta se intro-
duce en la ventana (22) del mazo (14).

Al girar el eje (6), la excéntrica acciona
al extremo (10) de la ballesta, infiriéndola un rovi-
miente vertical de ascenso y descenso, movimiento que
es transmitido al extremo contrarioc introducido en el
mazo, con lo que éste produce los golpes sobre el es-
parto con la fuerza necesaria debido a la flexibilidad
de la ballesta.

Para el movimiento de los rodillos de alimen-

tacién, se ha previsto un eje (15) con una serie de -



tornillos sin-ffn (18) montados sobre é1, que engranén
en unas ruedas de canbo acanalado con dientes helicoie
dales (17) montadas sobre los ejes de los rodillos ali-
mentadores (18) inferiores.

Sobre la rueda (17) del rodillo extremo, se
ha adaptado una segunda rueda Joulgde (20) que engrana
con otra similar con un pifién (26) que por nedio de una

-

cadena transmite ol movimiento al pifién (22) montado so- ‘- -
3 ¥

£

bre el ¢je del rodillo de alimentacidn (19) superior,
obteniendo en é€stos el giro invertido gincronizado con
los inferiores o ce mando, al transmitirse por la cade-
na que engrana en los pifiones (21) que estos rodillos
llevan montado sobre su eje. |

Para conseguir la alimentacidn contfnua del
csparto sin detenciones de dste a su entrada, se ha -
montado la rueda (27) acoplada al eje del primer todi-
1lo superior (1¢) existiendo entre dsta y otra polea
colocada en un plano superior una correa (4) que pre-
senta una-superficie inclinada entre ella 'y la de en-
trada del esparto para irle comprimiendo y favorecer
la introduccidn de éste en la miquina.

jos términos en que queda redactada esta le-
moria deberdn tomarse con caracter amplio y nunca limi-
tativo quedando subsistentes las particularidades ca~
racterfsticas dé la patente principal en tanto no se

opongan a la realizacidn de las mejoras suscritas,
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El presente PRIMER CERTITICADC DE ADICION re-
caerd sobre las particularidades caracterfsticas ce las
siguientés reivindicacilones:

18, Perfeccionamientos en el objeto de la pa-
tente de invencidn n® 209.283 caracterizados porque el
movimiento vertical de los mazos golpeadores se obtiene
por medio de un haz de hojas de acero Tformando ballesta,
que va unido a un vdstago solidario de la envolvente de
una excéntrica por un extremo, estando el contrario in-
troducido en uné ventana practicada en la parte superior
del mazo, teniendo dicha ballesta un eje de giro central.

o8 ,- Perfeccionamientos en la pabente princi-
pal segin la reivindicacidn prinmera, caracterizados por
haberse previsto en el bastidor unos soportes laterales
para sujecidn del eje de giro de las ballestas.

38,-~ Perfeccionanmientos segdn reivindicacio-
nes precedentes, caracterizadas porque el movimiento
de las excéntricas se consigue por uedio de un eje mon=-
tado sobre cojinetes exterior y paralelamente a la néd-
quina‘que recibe el movimiento de la transmisidn gene-
ral de la mdquina.

L&.- Perfecclonanientos segin reivindicacio-
nes anteriores, caracterizados porque el movimiento del

sistema alimentador automftico se obtiene por un eje
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granan en ruedas de canto acaunsalado con dientes helicoi-
dales solidarias del cje de los cilindros de alimenta-
cidn inferiores, habiéndose acoplado al ¥ltimo de ellos
un Jjuego de pifiones qgue transaite por cadena el movi-
miento al cilindro superior, consiguiendo giros inver-
tidos y sincronizados satre los cilindros inferiores y
superiores ya que éstos estdn acoplados entre sf por me-
dio de una cadena transmisora recibiendo movimiento el
citado eje de la transuisidn general.

5a,- Perfeccionamientos segdn anteriores rei-
vindicaciones, caracterizados por haberse instalado so-
bre =1 eje.del primer eilindro superior una pole&,exis-
tiendo entre ésta y otra, sitvada segdn un plano supe-
rior, una correa que formando una superficie inclinada
con la de admnisidn del esparto, oblige a éste a compri-
mirse verilicdndose la entrada continua vy sin interrup-
cidn.

6&,~ »#PERFECCICNAIENTCS EX EL QDJETO DE LA
FATCI'TE DE INVENCIOH N? 209,283 por »IBQUINA !IACHACA-

DORA DE LSPARTO CON ALIVENTACION AUTCUIATICAw»,

Todo segdn queda expuecio 2a la precedente
Memoria que consta de seis hojas foliadas y mecauogra-
fiadas por una sola cara y hoja de libujos que a la
misma se acompailia,
Madrid, 11 de Febrero de 1956.
ALONSO DOMINGUEZ 30ORREROQ
P.4A,
Sledes QQ%%Zs\
P. P, ///




Alonso Dominguez Borrero
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