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El presente registro se refiere & le transmisidén del
movimiento del c¢ilindro central al disco de los ganchos en las!
méquinas circuleres para mediass o géneros de punto, en las
cuales une rueda golidarie del tambor sobre el que va encajado'
dicho cilindro, recibe el movimiento del &rbol motor y lo
transmite a un &rbol vertical dispuesto al lado del cilindro
y unido con une serie de engrensjes dispuestos en la cabeza
de le méguina y engranados con un &rbol vertical concéntrico
con dicho ciliqdro ¥ que sostliene el disco de los ganchos.

En les méguinas circulares conocidas en la industris,
le indiceda trensmisidn estd provista vnicemente de engranujes
cénicos ¥y el movimiento viene a tranemitirse por el &rbol mo-
tor a un érbol vertical latersl el cilindro, por éste a un
grbol horizontael sostenido en la cabeza de la méquina y desde
esta Ultima al 4rbol vertical concéntrico al cilindro y gque
sostlene el disco de los ganchos., El cilindro de las sgujas y
el disco de los genchos deben girer en perfecto sincronismo,
pero en las mdguinas del tipo conocido esta condicidn solo se
cunple de modo satisfactorio durante breve tiempo ya que:los
drboles estén sometidos a un répido desgaste que determina la |
formacidn de. juego en el acoplaemiento de los engranajes con la
consiguiente pérdida del sincronismo. El &esgaste se hace sen-
tir particularmente én este tipo de méquinas por 1lo que se re-
fiere el drbol vertical lateral al cilindro y al horizontel

sostenido por la parte superior de la méguina, los cusles gi-
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ran con velocidad angular cuédruple y doble respectivamente de
la del sincronismo con el consiguiente mayor desgaste de los
engranajes cbnicos fijos en sus extremos.

1 objeto del presente registro es el de evitar el gra-
ve inconveniente de la pérdida de sincronismo a la que estéan
sometidas las maquinas circulares del tipo conocido, previendo
medios adecuados para compensar el juego debido al desgaste de
los engranajes, de manersa que se prolongue considerabl emente
la conservacibn del perfecto sincronismo y la mejor eficiencia
de la méquina.

La transmisibn objeto del presente registro se caracte~
riza por el hecho de que comprende al menos un engranaje ci-
li{ndrico ajustable constituidovpar dos ruedas dentadas cilin-
dricas coaxiles enfrentadas fijables entre si en posicibn an-
gular regulable de modo que tengan un ancho de dientés resul-
tantes de tal modo gue se compense el juego debido al desgaste
Y se conserve el sincronismo entre los diversos elementos de
la transmisidn. |

Ademds con el fin. de conseguir que todos los engranejes
trabajen en las mismas condiciones de desgaste, se adopta se-—
ghn el registro una relacidn unitaria enlre los diversos engra-
najes acoplados de modo que todos los &rboles de la transmi-
8ibn giran a la misma velocidad angular y el desgaste de los
engranajes es menor.,

Los adjuntos dibujos ilustran a titulo de ejemplo no
limitativo dos formas de ejecucidn de la transmisibn y una for-
ma de ejecucidn del engranaje cilindrico ajustable, y de modo

particular,

La fig. 1 es una seccidn longitudinal de la mAguina que
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ilustra los diversos elementos de le transmisidn.

Le fig. 2 es una seccidén longitudinel de otra forme de
ejecucién de la transmisidn en la perte superior de la méquina.

Ia fig. 3 es una vista en planta correspondiente a la
figura 2.

La fig. 4 es una vista en alzade cortada por la mitad,
de un engranaje cilindrico ajustable segiin el registre.

La fig. 5 es una vista en plante del engranaje de lsa
figura 4, y ’

Le fig. 6 es una seccién pércial por la linea VI-VI de

la figure 5.
En la fig. 1 puede verse el cilindro 1 de las sgujas

encajado gobre el tambor 2, del cual es solidaria la rueda den-

tada cilindrica 3 que recibe el movimiento del 4rbol motor
por medio de un engranaje cilindrico no ilustrado en el dibujo,
Un engranaje 4 va metido en el extremo inferior de un érbol
vertical 5 dispuesto &l lado de la méquins y provisto en su

extremo superior de un manguito de acoplamiento 5' adecuado pea-

ra cooperar mediante la clavija 25 con un manguito andlogo 6' %
solidario del engrenaje cénico 6. El engranaje cénico 7 soste- |
nido por el &érbol horizontal 8 eh la parte superior 9 de la
méquine, engrena con el engranaje 6. En el otro extremo del
4rbol 8 va fijo un engranaje cénico 10 cooperante con el en-
granaje cénico 11 fijo en el extremo superior del &rbol verti-
cal 12 sostenido en la parte superior 9 de la mdquina y que
lleva el disco de los genchos 13 que debe moverse en perfecto
sincronismo con el cilindro de las amgujas 1. Todas las demés
partes de la mdquina son del tipo conocido y por tanto no se

describirén, Los 4rboles 5, 8 y 12 se hacen girar a la misma
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velocidad angular, lo que no se verifica en leas méquinas del
tipo comnocido,

Con este disposicidn el desgaste se reparte por igual
entre los varios engranajes de la transmisidn y se facilita
el desmontaje de la parte superior de la méquina, como después
se describiré.

El engranaje cilindrico reajustable 4 se ilustra de
modo particuler en las figs. 4, 5 y 6. Estd constituido por
dos ruedas dentadas cilindricas 14, 15 enfrentadas, coexiles,
unidas entre si mediente los tornillos 16 que pasan a través
de los orificios o hendiduras 17 de la rueda 14 y se atornillaﬁ
en los ausientos roscados 18 de la rueda 15. La rueda 14 esté
pfovista de un saliente cilindrico 19 gque se aloja en una ca-
vided correspondiente cilindrica 20 de la rueda 15. Dos tor-
nillos de cebeza cilindrice pasan a través de dos agujeros 17!
de la rueda 14 y se atornillan en los asientos roscados 18°
de la rueda 15,

En tanto que los tornillos 16 estdn provistos de cabezk
cénica, los ofros dos tornillos poseen la cabeza cilindrica;
en efecto, los tornillos 16 cooperando con las paredes incli-
nades de los orificios 17 determinan, mediente una variacién
de su atornillamiento un desplazamiento angular relativec de
las ruedas 14 y 15, mientras los tornillos de cabeza cilindri-|
ce sgsolo sirven pera fijer las ruedas en la ﬁosicién'relativa
deseada. El desplazamiento relativo de las ruedas 14 y 15 lle-
va consigo una variacién en el ancho de los dientes resultan—
tes de su superposicién y este variacibdn puede efectuarse de
modo gue compense exactamente el juego que se produce a conse-

cuencia del desgaste en el ejercicio de la méguina.
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En la fig. 1 se ha adoptedo un solo engransje reajus-—
table de este tipo y precisamente el engranaje 4 encajado en
el extremo inferior del &rbol vertical 5.

Naturalmente que conviene inserter més engranajes re-—
ajustables de modo gue se compense el juego de cada uno de los
peres de engranajes de la transmisidn.

La adopcidn de una relacidn unitaris de trensmisién
lleva consigo, ademés de la ventaja de reducir los juegos debi+
dos al desgaste, tembién la de hacer fécil el leventamiento de
la cabeze de la méguina, ya que no existe la necesidaed de ha-
cer engrensr los elementos de la transmisiédn en la exacta relad
cidbén de fase. Asi en el caso de la fig. 1 se puede hacer osci-
lar la cabeza de la méquine alrededor de un perno no visible
en el dibujo, de modo que se desenganche la clavija 25 solida-
rie del manguito 6' del corréspondiente asiento del manguito 5%
Cuando le cabeza 9 se vuelve a colocar en posicidén de cierre,
resulte més fécil restablecer el acoplamiento ys que existe
una relacidn univoca entre las posiciones de los elementos 5-5
y 6-6' de la transmisidn.

En les figs. 2 y 3 se ha previsto tembién la posibili-
dad de adoptar tres engranajes reajustables en la cabeza de la
méquine de modo gque se tenga la itransmisidén entre tres drboles
verticales paralelos. Los é&rboles 5, 22, 23 y 12 giran todos
e la misma velocidad angular, por lo cual el desgaste es mini-
mo y se compenss completamente mediante la asdopeidn de los
engranajes reajustables 26, 27 y 28.

En efecto, el engranaje reajustable 26 elimina los
Jjuegos relativos al acoplamiento del £rbol 5 con el érbol 22,

el engranaje reajusteble 27 elimina los relstivos el acoplamien
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to entre el &rbol 22 y el érbol 23 (por eso no se requiere que

el engranaje 24 sea reajusteble) y el engranasje reajustable
28 los relativos al acoplamiento entre el drbol 12 y el édrbol
23 (el engranaje reajustable 28 coopera en efecto solo con la
rueda dentada inferior del engranaje 27).

Los engrenajes reajustables 26, 27 y 256 estédn sustan-
cialmente constituidos del modo ilustrado en les figs. 4, 5 ¥

6 anélogamente al engransje reajustable 4 de la fig. 1.

Con la forme de ejecucibn ilustreda en las figs. 2 y 3

se logre la ventaja de una compensacidn muy racional y preciss

La disposicién de los engranajes en la cebeza de lu méguina
segin las figs. 2 y 3 se puede adoptar por si sola o en unién
con la previsidn del engranaje reajusteble 4 que engrana con
la rueda solidarie del tambor como se desprende de la fig. 1.
Ya la adopcidén de un engranasje solo reajustable en la

transmisién permite prolongar notablemente la conservacidn

del sincronismo entre el disco portaganchos y el cilindro de

las asgujes en la méquina en cuestién.
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La presente patente de fatroducefon comprende las siguien+
tes feivindicaciones:

l.~ Sistema de transmisidén del movimiento del eilindro
central el disco de los genchos en las méquilnas circulares
pera medias y erticulos de punto, en las cusles al tambor so-
bre el que se encaja dicho cilindro es solidaris una rueda
dentade que recibe el movimiento del &rbol motor y que lo trang
mite a un érbol vertical dispuesto al lado del cilindro y que
constituye le parte primeru de una serie de engransjes dispues+
tos en la cabeza de la méquinae y que engrenan con un &arbol
vertical concéntrico con dicho cilindro y que sostiene el dis-
cc de los ganchos, caracterizado porque esté provisto por lo
menos de un engranaje cilindrico reajustable constituido por
dos ruedas dentadas cilindricas cosxiles enfrentadas y fija-
bles entre si en posiciones angnlares regulebles de modo que
se tenge un ancho de los dientes resultentes qﬁe compense el
desgaste y congerve el sincronismo entre los diversos elemen-—
tos de la transmisién.

2.—- Sistema de transmisién segin lo reivindicado en el
punto 1, caracterizado porque dicho engranaje cilindrico reajug
teble se fija por la parte inferior al érbol vertical dispues-
to &l lado del cilindro y que engrans con la rueda dentada ci- |

1indrica solidaria del tambor.

i
3.~ Sistema de transmisidén segin lo reivindicado en el{

[
punto 1, caracterizado porque todos los engranajes de la cabezs
de le miquine son cilindricos de ejes verticales y algunos de

teles engranejes son reajustables.
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4.~ Sisteme de transmisién segin lo reivindicado en el
punto 3, caracterizado porque cada engranaje cilindrico normal
engrane por 1o menos con un engrenaje cilindrico reajustable.

5.~ Sistema de transmisidén segin lo reivindicado en
los puntos precedentes, caracterizado porgque todos los elemen-
tos que la constituyen giren con la misma velocided angular.

6.~ Sistema de transmisién del movimiento en las mé~
quinas circulares peara medias y géneros de punto, con compen-
sacibn del desgaste de los dientes de los engranajes.

Segdn se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva y se ilustre con los dibujos que a la misma se
acompafien,

Conste esta memoria de nueve hojes foliadas y escritas

a méquina por uns sola de sus caras.
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