PATENTE DE INVENCION

MEMORTIA DESCRIPTIVA
sobre?
"PERFECCIONAMIENTOS EN APARATOS PARA EL EMPLA-
"ZAMIENTO DE ARBOLES DE IMPULSION".
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SOLICITANTE: UNITED KINGDOM ATOMIC ENERGY AUTHORITY, entidad
inglesa, domiciliada en Bedford Chambers, Covent Garden,
LONDRES, Inglaterra.
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Este invento se refiere a dlspositivos o aparatos
para el emplazamiento o colocacidén de arboles, con objeto
de obtener un movimiento gradual y exacto de un erbol
a fin de que una revolucidn completa de éste se realice

5e en un numero entero de pasos o etapas exactamente defi-
nidos, bajo el control de una transmision o impulsidn
detenida ¥y que se pone de nuevo en movimiento a las fre-
cuencias de las etapas.

Este invento tiene una aplicacion en la sctua-

10. cidn de una vélvula multi-selectora, para la obtencidn de
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nuestras de fluidos, sucesivamente, de varios tubos a
aquella acoplados; la valvula se acclona en combinacidn
con un registrador eléctrico preparado para registrar una
o mds cualidades o caracterfsticas de los fluldos en estudio
15, El dispositivo de emplazamiento o colocacidn a
que este invento se refiere, comprende un arbol principsl
preparado para scclonarsepor un acoplamiento flojo; un
érbol secundario, a emplazar o colocar, acoplado pare
ser acclonado a menor velocldad, mediante un engrenaje
20, de reduccidn desprovisto de deslizamiento, desde el &rbol
principal; wun dispositivo de emplazamiento o graduacion
asociado con el arbol principal pars colocarlo en la
misme posicidén esngular en cada revolucidon, y medios decarga_
pars hacer avenzar el arbol principal con enticipacidn
25 a su impulsidn, a la posicion angular citada , empleando
la flojedad o juego disponible en el acoplamiento flojo
o suelto mencionado.
A continuacion se describe uﬁ dispositivo
de emplazemiento o colocacion de un arbol de acuerdo con
30. este invento, haclendo referencia a los dibujos adjuntos,
en los que:
Yo fig. 1A es uns planta que representa un
sisteme impulsor del &rbol.
La fig. 1B es una planta que representa la
35. impulsion o transmisidn de la fig. 1A, empleada para el
aceionamiento de una vdlvula de posiciocnes miltiples.
(Ias figuras 1A y 1B se acoplen mecenicamente
mediante un &rbol 10, y estén eldctricamente asocladas
por un grupo 41).
40, La fig. 2 es un corte por la linea II-II de le
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La fig. 3 es un corte por la lfnea III-III
de lg fig, 1B,

La fig. 4 es una vista por la linea IV-IV de
la fig. 3.

La fig. 4A es una vista desarrollada por la
1inea A-A de la fig. 4.

Con referencia & la fig. 1A, un drbol 10 se
acciona por medio de un acoplamiento flexible 11, desde
una transmisidn de reduecidn que, a su vez, estd accio-
nado par un motor eléctrico 13, mediante un acoplamiento 14,
Con el motor 13 esté asociado un freno de bobina o
solenolde 15,

Con referencia a la fig. 1B, un &rbol principal
16 se acopla con el arbol 10 por medio de un acoplamiento
de garras flojo 17. Un arbol secundario 18, que cons=-
tituye el vastago o espiga de una vélvula 19 de posiciones
miltiples, ¥y que ha de colocarse con exactitud se acopla
por une transmision de reduceidn 20 de tornillo sin fin y
rueda, con el arbol principal 16. Un dispositive emplazador -
o colocador 21, descrito a continuacidén con mas detalle
¥y con referencia a las figuras 3 y 4, estd preparado
pafa emplazar el arbol 16 exactamente cada 1802 de
revolucion, y para cargar el arbol con objeto de hacerlo
avanzar con anticipacidén a su impuleidn, antes de emplazarlo
o colocarlo. La valvula 19 estd dotada de 54 contactos
eléctrica 39 para controlar el motor 13 y el freno 15
con objeto de iniciar y suspender la impulsion, Se dispone
tembien un indicador 23, mdvil sobre una eseala o

disco graduado 24,
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En lg fig. 2, el arbol 16 se representa acoplado
a un elemento l7a de la unidn de garras 17, pdr una cla-
vija 18, ILa parte o elemento 17a tiene dientes 22a.
El otro elemento del embrague 17, se representa por sus
dientes cortados 22b. El juego en el acoplamiento, para
permitir que el arbol 16 avance, esta indicado por el
agngulo D (362) y la direccidn de la impulsidn a través
del acoplamiento, viene dada por la flechs C.

Con la referencia a las figuras 3 y 4, el arbol
16 esta sostenido en un cojinete de rodillos 23, nmontado
en una placa de retencidn 24, fija el armaezdén 25 (fig.1B)
de la transmision de reduccion de tornillo sin fin 20,
E1l arbol 16 estd cerrado por un mangulto 26 emn la place
24, y tlene una parte l6g de diemetro reducido, que
termina en una seccion roscada 1l6b. En la parte lég
se dispone una ranura para chaveta, que se utiliza en
combinacion con una chaveta adecuade, para unir un
soporte 28 con el arbol 16. El1 soporte contiene dos
deslizaderas o correderas 29 de seccidén en H, cada una
de las cuales lleva un rodillo cdnico 30 y un muelle 31
en compresidn. Pars reguler la carga en los muelles 31
ge disponen ajustadores 32 que se sujetan en posicion
por tuercas de seguridad 39. E1l soporte se comprime
sobre un resalto 33 del arbol 16, mediante una tuerca 34
provista de arandela de sujecidn 35. La placa de retencidn
24 se sujeta por cuatro tornillos 36 (fig. 4) y tiene
dos rebajos cdnicos de retencidn 37.

Les superficies 38, son planas, El movimiento
de un rodillo 30 desde la superficie plana 38 al interior
del rebgjo 3#, se representa en la fig. 4A.
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En el funocionamiento del dispositivo emplazador
o colocador del arbol, el motor 13 impulsa el vastago
18 de la vialvula a través del engranaje 20 de tornillo
’ ain fin; el mismo tiempo, hace girar el dispositivo
105, emplazador 21 de tal modo que los rodillos cdnico® 30 se
desplacen sobre la superficie plana de la placa 24, Cuazndo
los rodillos llegan al borde de los rebajos 37, la carge
o empuje de los muelles 31 hace que el dispositivo
emplazador 21 y, por tento, el arbol 16 y el vastago 18
110, se mueven con enticipacidn a la impulsidn del motor 13. !
Este movimiento de avance est8 permitido por el acoplamientd
fivjo de garras 17. Una vez empezado el movimlento de
avance, uno de los contactos 39, en combinacidn con una
escobilla 40 a través de un grupo 41 de control y puesta
115. e punto o sincronizacidn, da lugar a la desexcitacidn
del motor 13 por un conductor de control 42, y a la ex¢i-
taclon del freno 15 por un conductor de control 43, con
lo cual cesa la impulsidn a los dientes 22b del acoplamien-
to 17. El avance del arbol 16 continda hasta que los
120, rodillos 30 llegen a la base de los rebajos 37 y el arbol
por tanto, recibe una colocacidén. o emplazamiento angular
exacto, y,bcorrespondientemente, el arbol 18 se colocs
tambien exactamente, ya que la transmisidn segura de
tornill® sin fin del mecanismo, impide que sme presente
125. deslizgmlento alguno. Cuando el elemento de puesta a punto
o sincronizacion del grﬁpo 41 he realizado su recorrldo,
se mandan sefiales de control por los conductores 42 y 43,
parsdesexciter el freno 15 y arrancaer o poner en movimiento
el motor 13. Al principio, el motor impulsa el arbol 10
130, para colocar juntos los dientes 22g y 22b del acoplamiento
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17. Cuando empieza la impulsidn del arbol 16, el arbol
18 gira, la escobilla 40 se separa del contacto 39, los
rodillos 30 ascienden por el rebajo 37 y empiezan su
desplazemiento por la parte plana 38 de la placa de
emplazamiento o colocacidn 24. EL grupo 41, en estas
condiciones, se resgjusta y se pone en condiciones de admi-
tir una sefial del contacto 39 sigulente, para repetir
el ciclo de operaciones,

La, descripcién anterior, con referencia a los
dibujos, se refiere a un montaje "para el arranque de
taller"., De acuerdo con el tiempo que el arbol 18 ha de
permagnecer fijo, con respecto al tiempo‘que ha de estar
en movimiento, y la proporeidn de flojedad que puede
asociarse con el acoplamiento 17, sera posible hacer
que el arbol 10 se acclone continuamente. En tal caso,
el control eléctrico proporcionado por los contactos 39,
no sera necesario.

La disposicion del dispositivo para el empla-
zamiento o graduacion de arboles representado en la
fig. 3, puede modificarse . Por ejemplo, los rodillos 30
podrian disponerse para actuar en una cara o superficie
cilindrica, sometidos a carga radial, en lugar de hacerlo
contra la placa de retencidn 24 con carga axial, o bien
el emplazamiento o colocacion podrfas conseguirse magnéti-
camente entre diesntes dispuestos en elementos estaclo~
narios y mdviles.

El grupo de control y puesta a punto o sincroni-
zacién,podrﬁa controlarse por contactos acclonados desde
el arbol 16. En este caso, los contactos 39 podrian

suprimirse o utilizarse para la indicacidn eléctrica del
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érbvol 18, o para el control de aparatos de registro de
regletro o indicacidn.
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Descrita suficientemente la naturalezs del
invento,as{ como la menera de realizarlo en la prévtioa,
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente
indicades son susceptibles de modifieac;ones de detalle,
en cuanto no alteren su principio fundamental, También
se hace constar que el invenito corresponde a una solicitud
de patente presentada en Inglaterra con fecha 8 de Febrero
de 1955, n® 3.708, acogléndose, por lo tanto, a los bene=-
ficios que conceden los Convenios Intermacionales en
vigor y siendo lo que consgtituye la esencla del referido
invento y por lo que se solicita Patente de Invencidn,
por 20 afios en Espafia: " PERFECCIONAMIENTOS EN APARATOS
PARA EL EMPLAZAMIENTO DE ARBOLES DE IMPULSION"; caracteri-
zandose por lo siguiente:

12,~ Perfecclonamientos en aparatos para el
emplazamiento de érboles de impulsidn, caracterizados
por comprender un &rbol principal, dispuesto para accio~
narse por un acoplamiento flojo; un érbol secundario, a
colocar , preparado pars accionarse a una velocldad menor,
mediante un engranaje de reducecidn desprovisto de desli-
zemiento, desde el arbol principal; un dispositivo de
emplazamiento o colocacidn asociado para colocar el arbol
principal en la misme posicidn angular, en cadas revolucion;
y medilos de carga o empuje para hager avanzar el‘érbol
principal con enticipacidn e su impulsidn, a le posiciédn
angular cltada, empleando la flojedad o juego disponible en

el acoplamiento flojo o suelto mencionado.
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22,~ Perfeccionamientos en aparastos para el
emplazamiento de arboles de impulsidn, caracterizados
por comprender un generador de impuleion; un arbol prin-
cipal; un acoplamiento flojo entre el generador de impul~
sidn y el arbol principal, y que permite que éste se
mueva con enticipacidn al generador de impulsidnj un drbol
secundario; un engranaje de reduccidn, libre de desli-
zamiento, entre los arboles principal y secundario; un
dispositivo de emplazamiento, asociado con el darbol
principal, para colocar éste en la misme posicicn
angular en cada revolucidn, y medios de carga, para hacer
que el arbol principal avance con anticipacion a su impul-
sién, a la posicidn angulsr citada y vuelven a cargarse
por la rotacién del drbol principal fuera de dicha posi-
cidn anguler, por cuyo medio el arbol secundario se colo-
ca ¥ permaenece en feposo durante uh periodo, en el curso
de rotacion completa.

32.~ Perfeccionamientos, segun lo especificado
en la reivindicacidn 28, caracterizado por comprender
medios para interrumpir el origen de impulsidn en un
punto en que el arbol principal este anticipado con respec-
to a su impulsidn y pare hacer funcionar de nuevo el
origen de impulsidén , despuds de un periodo predeterminedo.

42,~ Perfeccionamientos, segun lo especificado
en la reivindicacidn 28, caracterizados porque el dispo-
sitive de emplazamiento o colocacidn comprende una parte
fije y una parte rotativa unida al drbol principal, y
medios de retencidn o escape cargados por muelles, entre
la parte estacionaria y la parte fija, dotados de entrada

y salida de les posiclones de retencidn; 1la entrada esta



2250

230,

v K

Preparade Para hacer que el arbol principal, sometido a
le carga de un muelle, se mueva con anticipacidn a su
impulsidns y la sslida estd dispuesta para hacer que se
restablezce la carga del muelle.

52,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidén 28, caracterizdndose porque el
arbol secundario estd acopledo con el rotor de una valvula
de posiciones miltiples.

68,~ Perfeccionamientos en aparatos pars el
emplazamiento de arboles de impulsiodn; tal y como
queda substancialmente descrito en la presente memoria
e i1lustrado en los adjuntos dibujose

Epta memoria consta de nueve hojas escritas
a maquina por une sole cara. ‘f
Madrid, 7 de;febrsro de 1956,

GDUN AT ENERGY AUTHORITY.
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