MEMORIA DESCRIPTIVA

para una Patente de Invencidén, por veinte afios, por:
" MBCANISIO VE FREFNO PAHA ASCENSORES, MONTACARGAS Y
APARATOS BLEVADORES", a favor de Don Alfredo AVENDANO
LOPE%, de nacionalidad espafiola, residente en MADKID,
o/ Andres iellado ndm. 60.- |
Tiene por objeto &a presenie patente reivindiocar
la prépiedad y novgdad de un mecanisipo de freno parg”
ascensores, con el que sSe loxra de una manera sencilla
y Segura nrovocar la parada‘automética del camarin
o cabina elevadora cuando por cualauier ocausa es acoio—
nado.

Este mecanismo presenta ademés la ventaja de
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poder ser accionado desde el interior, actuando con
tal rapidez y precisidn que puede decirse que elimina -

absolutamente los accidentes provocasdog por caida

rsa la causa gue lo origine.
Comprende esencialmente dos soportes laterales
oue =e disponen sobre la cabina a ambos lados del tra-

vesafio superior de sosten de la miska y nuy préximos
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a las gulas verticales unidos por un larguero horizontalé

Caca uno de estos soportes egté constituido a su vez
por dos caballetes angulares que se fijan fuertemente
sobre el larguero ¢ travesaiio superior, diSponiéndeee
entre ellos el eje sobre el cual va montada la zapata
de frenado, asi como lasg guias del cable wue las

acciona. Las dichas zapatas estan consitituidas por

unas pilezas sensiblemente angul=res montadas excentrica-:

menite sobre el eje antes mencionado, presentando upa
superficie de rozamiento redondeada y excéntrica con
respectc a su eje vara actuar como cufla, Estas zaypatas
estan unidas pox médio de un cable a un mando central
cuyo extremo penetra en le cablina del ascensor y consw
tituye el asidero de acclonamiento.

'Para fagilitar la descripeidén haremos referencia
al dibujo adjunteo, dado a $ftulc de ejewplo ilustratie
vo, en €l gue:

-La figura 1 muestra la parte superior de un
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camarin de ascensor donde va colocado el mecanismo déi
35,= freno.
La figura 2 vista lateral en slzado de uno aééF
los lados del mecanismo, | |
La figura 3 es la misma vista por su cara intexr-
na.
40, - En estas figuras se han seiialade las siguientes
referencias nuﬁéricas:
wl- y =2~ son las guias verticales del ascensor.
~3= el camarin o cabina.
—-4- perfil metédlico o travesaiio acoplado a 1las
45, - zulas laterales cue generalmente soporta a la cabina
-3,
-5~ especie de caja metélica,
-6~ oaballetes ansulares que se fijan a la caja
By
50 .- -7= tornillos cue fijan los caballefes -6= gl
travesaio =4-,
-8~ eje montado entre los caballetes =6~
~9- zapatas gue giran sobre el eje ~8-,
~10~ superficie de rozamientc de las zapatas.,
55, = -11- ocable sujeto al punto =1l2- aue se junta
en el centro con el del lado opuesto y penetran en el
tubo ceniral -l4-, terminando unidos al tirador de

acoionamiento =15-,

-13- y -13’- son unas gulas para el cable,
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-16- es el larguero que une ambos caballetes, -
£l funcionamiento es como sigue: lLas zapatas

-9~ se mantienen en la posicidén represeniada en lag -

fizuras debido a su especial configuracidn y por su

. propio peso, sin posibilidad alguna de gue por si

» /

»

65 solas puedan moverse en ningin sentido,

51 durante el ascenso o descenso el ususario

* del ascensor observa que por cualquiér causa el camarin
se halla en preligro de caer o comienza a descender poi
si solo, bastaréd que tire hacia abajo del pulsadox

70 . — ~15- para aue contravendo los cables ;11- giren las
zapatas -9~ sobre su eje -8B~ y su superficie de frota— ;
niento ~10- entre en contacto con las guias =l- ¥y -2
iespectivamente, haciendo contra élla una cufia gue
pfovooaré la inmediata parada y fijecidén del camarin,

75, - siendo necesaric oara ponerlo de nuevo en narcha ele-
varlo liceramente para que 1las gapatas —9- vuelvan
de nuevo a su posicidn nrimitiva, |

El mecanismo actla iguzalmente cuando las guias
-l- y -2~ son metdlicms, de madera o mixtas, habiendose

80, ~ previsto aque la superficie de rozamiento -10- puedg
gstar ﬁevestiéé de un material adecuado, como por
8 jepgplo de metai, maders, goma, fieltro o andlogo yu
nresentar un rayado o estriado ¢ue facilite la reten-
cién y asegure el frenado inmediato.

85, Bn los ascensores ligeros que carecen del trave-
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safio -4~ o0 lo llevan en la parte inferior, el preséﬁté
mecanismo nodr4 ir dispuesto diretamente sobre la
caja del camarin,'o también en 1a parte inferior, con
el misno efecto.
90, - - © Las barras”-13- y -13°~ sirven para guiar a los
cables ~ll-, |
Una vez cue se ha acclonado el dispositivo -15-
no €8 menester‘continuar haciendo fuerza sobre €1,
pues la propia zapata -9- una vez cue entra en contac;.
05 (= o con la guia veitical ~1- y —8- gira por si sola
hasta encajar fuertemente, de modo gue cuanto mayor

sea la velocidad de caida y npeso del camarin, més

presién nard para el frenado,

e i et 1 o

La barra -16~ une las dos cajas laterales, cons-—

100, - tituyendo un refuerzo y al provpio tiempo un tope para
que las aapatas -9- no puedan girarx OOmpletameAte,
precaucidén necesaria especialmente en el caso de gran-—
des ascensores y montacargas.

Bn el objeto descrito caben ﬂgturalmente modi-

105, = Ticaciones de fTorma, dimensiones, proporciocnes, clase
de material empleado y disposicidn de sus diversas
naY¥tes sin alterar la esencialidad oaractéristica del
mismo, por 1o gue se hace constar expreéamente que
tales modificaciones se coaéiderarén a todos 1los

110 .= erectos come incluidas en la presente patente, sean

cualquiera las cirounstancias cue concurran.
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Descrito suficientemente el objeto de la patente
se declaran de movedad y propia invencidén las siguientes
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12,- Hecanismo de freno para ascensores, monta-
cargas y aparatos elevadores, uue se caracteriza
por coupr ender dos Jjueges de zapatas actuando cada uno
sobre una de las gulias vertiéales del aparato, estando

gonstituidos por unos caballetes nontados sobre el

faet

nerfil que sostiene al camarin, entre los cue va dise
puesto un eje fijo en el cvue giran unas plezas sensi-
blemente angulares y superiicie de rozamienioc excen-
trica que constituyen las‘zapatas.

2%,~ licoanismno c¢e freno para ascensores, monia-
cargas'y aparatos elevadores, caracterizado porgue
las zaypotas antes indicadas estén unidas por medio
de unos ocables que a través de correspondientes barras

: .

de guia se juntan en un conducto central cue penetra
en el interior del camarin, terminando en un tirador
e accionariento.

38,~ liecanismo de freno vpara ascensores, montaw
cargas y aparatos elevadores, caracterizado porcue las
mapatas estan dotadas dn su superficie cuxrvada de
rozaminntp oon las guias verticales de un revestimiento
Gel mismo o diferente materizl, segin la constitucidn

de dichas guias, para asegurar la detencién en el més
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breve eSpéoio posible.

42,-iflecanismo de freno para ascenéores, monta—
cargas y aparatos elevadoreg, caracterizado porque
las zepatas presentan un saliente dinterno cuyo peso
las mantiene porx si‘solo en posicidén de reposoc y ten-
éos los cakles qgue ademés sostiehen elevado al diSpa—
rador de accionaniento.

§¢,- YMecanismo de freno para ascensores, monta-
cargas y apzratos elevadores, caractlerizado por laA
disposicidén de un perfil superior que une ambos juegos
de zapatas y constituye el tope limite de xeoorridq
de ambas,

62.— MECANISHO DB PHENO PARA ASCENSORES, MONTA~
CARIFAS ¥ APARATOS ELEBEVADORES,

Todo segiin se describe y reivindica en la
nfesente Memoria descriptiva cue consta de siete hojas
y se ilustra en el dibujo que a la misma se acompaiia.

Madrid, 2 de Jlgbrexo de 1.956,




Alfredo Avendariolopez
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