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La presente invencién se refiere a la manipulacidn de
planchas de acero o similares, y wnds particularmente a un
aparato perfeccionado para el transporte de tales planchas
desde uno o varios montones o pilas, alimentdndéolas a otro
aparato de tratamiento, como una mdyuina estafadora o bafios
de descapado.

Después de que el material de plancha de acero sale de
les cilindros laminadores, por 1o general se corta forman-
do unidades individuales de la longitud deseada, y estas
unidades o planchag se amontonan o apilan. Ulteriores ope-
raciones de tratamiento, como el estafiado, por lo general
se efectdan sobre dichas planchas, encontrdndose problemas
para la alimentacidn de lazs mismas de la manera mis aspropia-
da y eficaz desde los montones a la mdquina estafadora u
otros zparatos. Dado gue las planchas deben agtravesar la
mdguina estafiadora o similar separadamente y a distancia,
es decir, no superpuestas o dobladas, resulta necesario pro
veer medios para transportarlas desde los montones una por
una, transfiriéndolas lo mds rdpidamente posible a los ro-
dillos alimentadores, que las transportan hscia el prdéximo
aparato de tratamiento.

La anchura &e los nmontones de planchas a manipular por
el aparato zlimentador necesariamente varfa de cuando en
cuando, lo que depenle del tamafio de las planchas a ser tra
tadas, y por consiguiente un objeto de la presente inven-
cidn es el de proporcionar aparatos mediante los cuales ho-
jas de relativa anchura o series de varias hojas relativa-

‘mente finss puedan ger alimentadas a la préxima mdguina des

de uno o varios montones sutomdticamente y sin tener gue va-
rizr o ajustar el aparato alimentador.

Qtros objetos de la invencidn incluyen aparatos alimen-|
tadores de planchas @del tipo de referencia, por lo gue las
planchas pueden ser transpdrtadas separadamente de uno o
varios montones de planchas y alimentadas al aparato de
tratamiento sucesivo con un mInimo de retraso entre las
planchas sucesivas o series de planchas, de tal meanera que
un nuevo ciclo édel aparato zlimentador no se inicie hasta
que las planchas gue se alimentan se encuentren debidamen-
te separadas; la aplicacidn a los aparatos alimentadores de
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planchas del tipo descrito de medios por los cuales el apa-~
rato alimentador no puela arrancar hasta disponer de un su-
ministro de corriente apropiado, por lo que el ciclo alimen-
tador se repetird automdticamente después de gque una deter— |
minada plancha o serie de planchas haya sido alimentada; la
provigidn de aparatos alimentadores de Planchas que se ajus-
tardn automdticamente para planchas de distingas longitu-
des, de suerte que, independientemente cde las longitudes

de las planchas alimontadas, el ciclo se repetird inmedia-
tamente después que la plancha o la serie de planchas mani-
ruladas haya salido fuera de la trayectoria del aparato ali~
mentador; y la provisién de un aparato alimentsdor de plan-
chas Integramente automftico, eficaz en su funcionamiento,
que requiera un mfnimo de conservacidn y reparacidn, y que
funcionard continuamente durante larcos periocdos sin aten~
cidn o ajuste.

Los citados y otros cbjetos de la invenciédn se desprend|

derdn de la siguiente descripeidn de una realizaciédn de
la misma, con referercia a los dibujos que se acompaflan y
en los cuales:

Is Fig. 1 representa una vista en elevacidn lateral
ilustrativa del aparato alimentador, mostrando los brazos
recogedores y cabezas Jde succidn en pociciones completamen-—
te avanzadas;

la Fig. 2 es una vista similar a lu de la FPig. 1 ilus-
trando los brazos recogedores y cabezas de succidn en su
posicidn completamente retirada, indicdndose una plancha
en contacto con los rodillos magndticos avanzando hacia el
aparato de tratamiento subsiguiente;

la Fig., 3 muestra una vista en elevacidn ilustrativa
ecquemdtice con varios montones de planchas en su posiecidn
de alimentacidn, el rodillo magnético superior, los anilloes
de contactor sobre el eje de rodillo nagnético superior, y
las conexiones eléctricas cue conducen Jdesde los anillos
hacia el mecanismo de control;

la Pig. 4 es un esquema de conductores eléetricos mos-
trando los controles eléctricos ¥ el colevicide que hace fun
cionar los medios de v4lvula para controlar los movimientos
de avance y retroceso de los brazos recogedores, mostrdndose
ios distintos elementos en sus posiclones y condicones com-
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pletzmente interrumpidas o no operativas;

la Pig. 5 es una vistz similar a 1la dé
trando los elementos del mecanismo 42 contr
eiones que adquiersn despuds de gue 21 in
ral y el botdn de arranque hen sido llevados a la posicidn
de coneetado, perc mientras los brazos recog dores y las ca-
bezas fe succeidn todavia se encuentran comp letament° retra-
fdos, dispuestos para iniciar su movimiento de zvancey

la Pig. 6 es una vista similar a la de la Pig. 4 ilus~
trando las posiciones y condiciones de los elementos des—
puds de que los brazos recogedores y cabezas de succidn han

anzado a su posicidn delantera final, dispuestos para ini-

ciar su retrocego para transportar la plancha superior de
cada monténg

la Pige 7 es una vista sinmilar & la de la Pig. 4 ilus-
trando las posiciones y condiclones de los elementos des—
pués de que los brazos recogedores y las cabezas de succiédn
ge han retrafdo hacia un punto nds alld de aquel en gue las
cabezas de succidn sueltan las planchas, pero antes de que
los brazos hayan zlcanzado la posicidn completamente retra-
fday ¥

ista similar & la de la fig. 4, ilus-

)

1z Pig., B8 es una vis
trando los circuitos, etec., cuando los brazos recogedores y
cabezas de succldn s2 encuentran en sus posiciones comple-
tamente retrafdas; encontrdndose la plancha o planchas su-
jetas todavia y alimentadas por el rodillo magnético supe-
rior mientras los brazos recogedores se mantienen en la po=-
sicidn retrafda fispuestos para la repeticidn del ciclo ali-
mentador inmediatamente despuéds de que todas las planchas

ae havan separado del rodills magnético.

Como se observard en las figs. 1 y 3, el aparato alimen|

tador se monta en una estructura de hastidor o caja P pro-
vista de paredes de extremo espaciadas (1 y 2), conveniente-

mente apoyadas en el suelo o cimiento, mantenidas en relacidy

adecuada entre =f mediante elementos transversales (3, Pig,
3)s En la Fig. 1, la porcidn superior de la pared extrema
(2) ha sido seccionada para mayor claridad y para ilustrer
la disposicidn estructursl del aparato.

En sentido transversal entre las paredes extremas (1l y
2) se monta engularmente una estructura para el soporte de

S
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1a pila (4) y sebre 1la cual se apoyan uno o varios montones
o pilas P, P? y P" de planchas en una posicidn ligerauente
inclinada. Asfmismo, en sentido transversal y soportados
por las paredes extremas (1 y 2), se encuentrs el eje sopors
te del brazo reccgedor principal (5), el eje (€) para los
rodillos magnéticos inferiores (7), el eje (8) para los 10~
dillos magnéticos superiores (2) y los ejes motrices para
los dos juegos de rodillos de despegue (10-11 y 12-13). Los
deflectores o gufas de plancha (14 y 15), del mismo modo,
se apoyan convenientemente entre las parsdes extremas (1 y 2
En la Fig. 2 una sola plancha S ha sido transportada
desde el montén.g y desplazada en contacto con los rodillos
magnéticos (7 y 9) por ¢l mecanismo y de la manera gue se
describird a continuzcidn, Puesto gue los rodillos magnée
ticos, durante su funcionamiento, se impulssn continuamen-
te en las direcciones indicadas, por consigulente se alimen-
tard 1a plancha S hacia arriba y su extremo superior zota-
blecerd contacto con el gufa o deflector (14), el cual, en
cooperaciédn con el gufa o deflector inferior (15) dirigird
el borde conductor de la plancha $ dentro de los rodillos
de despegue (10-11), que la llevardn sobre el segundo jue-
go de rodillos de despegue (12-13), y de allf hacia el apa-
rato de tratamiento subsiguiente., En 1la Fig. 2, una plan-
cha 8, que ha sido separada del montén P y ha avanzado por
los rodillos magnéticos (7 y 9), se muestra sisndo trans-
portado hacia el eguipo de tratamiento subsiguiente.{por
ejemplo, una miquina galvanizadora). De igual modo, en la
Fig. 1 se muestra una plancha 3" gue avanza mediante los ro
dilloe (10-11 y 12-13),
' Montados sobre, y enchavetadosal eje soporte del bra-
zo recogedor (5) se encuentran tres juegos o pares de bra-
zns recogedores que se indican esguemdticamente en la Fig
%2 con (16-17, 18-19 y 20-21). Puesto que estos brazos, ¥y
1as cabezas de succidn llevadas por cada uno de ellos, en
estructura y funcidn son subatancialmente idénticos, sola-
mente el brazo (16), adyacente a la pared extrema (2) y
mostrado en detalle en las figs, 1 y 2, se describird espe-
efficamente. El eje (5) s2 aloja dentro de las paredes ex-
tremas (1 y 2) y, ademds de ser alineado y euchavetado al
eie (5), las series de bhrazos recogedores (16-17, 18-19 y
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20-21) se interconectan también mediante un tirante o ba-
rra operadora (22, Pig. 3). Sujeto al extremo superior del
brazo recogedor (16, ¥ los demds brazos recogelores), se en
cuentra un elemento en escuadra (23) en el cual elvdstago
tubular (24) de la cabeza de succidn, generalmente indica-
do en H, se monta de modo deslizable. En el sxtremo ante-
rior del vdstago (24) se encuentra un elemento dez agarre o
copa de succidn de caucho o similar (25) 2de tipo conoecido
provisto de una poreidn de labio resiliente (25%) que se
adapta para establzcer contacto con la cara de las planchas
S en el montdn F y, 2l aplicar succidn cegdn se describird
a continuacidn, sostiene firmemente la plancha. Interpues-
to entre el elemento en escuadra {2%) y el extremo intewmior
del elemento de agarre por suceidn (25), se encuentra un re
sorte (26) el cual, segdn se ve en la Pig, 1, se encuentra

~

en posiecidn comprimicda y, segin se ve en la Fig, 2, se en-
en posicidn relajada. TLe funcidn y operacidn de
este resorte se comprenderd a continuameidn,
Con el fin de rétrzer los brauos recogedores de la po-
sicidn plenamente avanzeada, sesdn se ve en la Pig. 1, a2 la
posicidn plenamente retrafda, segdn se ve en la Pig, 2, y
para avanzarlos desde la posicidn retrafda a 1z avanzada,
se han provisto medios cilinoricos de presidn fluida., En
la realizacidn ilustrada, 1 cilindro (27) contiene un pis-
t4n (23) montado en un extremo del v&stago del pistdén (29).
El extremo opuesto del vdutago del pistdn (29) se sujeta de
modo pivoteante por uh elemento de conexidn (30) a la ba-
rra de operacidn (22), gue conecta todz la serie de brazos
recogedoress DTe tal manera *todos los brazos se operan simul
taleamente desde upge wolza fuente de potencia. Con el fin
de acomodar el movimiento wseeilatorio angular de los hrazos
racogednres (16, ete.), 1 cilindro (27) se soporta de modo
pivoteante en (31) sobre escuadras apropiadas (%2), lisvadas
ataf

por una estructura de ple orme (33) montada entre las pa-

- e Y
redes extremus (1 ¥y 2).

Fara controlar o1 wmovimicnto del pistdn (28) dentro

s

siento oscilato-

del cilindro (27), y as! controlar el movi

£

rio.de los brazos recogedores (16, etc.), se ha provisto una
vdlvula 2c¢ ecuatro vias gque ze ilusctra eacuendticanmente en
¥, figs., 1 y 2. TUne fuente de¢ suministro de fluido bajo
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presidn se aplica al conducto de aduccidn
de una vdlvula de cierre (34%)., Segin sc

1, la vdlvula ¥ se sitda de nanera que el 0 bajo pre-—
gidn desde el conducto de zduceidn pase por el tubo (35),
el paso interior de la porcidén de cuerpo de vdlvula (36) y
el tubo (37) del extremo derecho del cilindro (27). A1 mig
no tiempo el extremo izquierdo del cilindro (27) se conecta
con la atmdsfera por el tubo (38), el cuerpo de vdlvula (36)
y la salide de vdlvula (39),

Se observard que ecuandoe la védivula Y se encuentrz en
le posicidn de la Fig, 1, el pistdn (28) se desplazard ha-
cia el extremo izguierde del cilindro (27) 3y los brazos re-—
cogedores (16, ete.), junto con las cabezas de sucecidn H,

se desplazardn hacia sus posiciones de pleno avance, segin
ge ve en la rig, 1, Este movimiento del pistdn (28) se
efectda libremente, ¢ado que el fluido del interior del ex~
treuo izquierde del cilindro, segin se indied anteriormente,
puede ser descargado z la atmésfera, mientras 2l fIufdo ba-
jo presidn se aplica al extremo derecho el eilindro (27).
Segin se ilustra esquemdticamente en laz figs. 1 y 2,
vdlvula ¥V incluye un elemanto ds brasc operatoric (40)
conectado con el émbolo buzo (41) de un solenoide M que se
monta de modo pivoteante sobre una escuadra (42)., Segén se
apreciard mds en detalle a continusciédn, el solencide M es
del tipo que, &l ser excitado eléctricamente, desplazard el
dnbolo buzo (21) ha01a la izquierda (Figs. 1 y 2), y al ser
desexcitado, permite que cl resorte (43), que circunda el
extremo del émbolo buzo (41) y se extiende entre la caja del
solenoidé M y una cabeza ensanchada (417%) sobre el émbolo
vuzo (41), mueva el émbholo buzo (41) haciz la derecha. Asty
la Fig, 1 ilustra el solenoide excitado, la posicién de avan
ce del brazo recogedor del soleunoide M y la vélvula ¥V, mien-
tras gue la Fig. 2 muestra el solenoide desexcitado, la po-
sicidn retrafda Adel drazo recogelor de estos elementos,

Con el fin de producir succidn en las porciones de la-
bio resiliente, (25”) de las porciones de agarre (25) de las
cabezas de succidn H durante las porciones apreopiadas del
cfrculo operador, las porclones de védstago tubular (24) de
cada cabeza de succidn H (comprendidndose gue existe una ca=-
beza de succidn H sobre cada uno de los brazos recogedores

i
]
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(1€6-21 inclusive)) se conectan nediante seceiones de mangsa
flexible (44) al tudbo transversal o cabszal (45), del cual
un extremo (46) penetra por la ranura arqueada (47) en la ra
red extrema (2)., TUna seccidn de mange flexible (48) {parte
de la cual se muestra en lineas trazadas en las figs. 1 y 2
para facilitar la ilustracidn de otras partes) se extiende
desde la porcidn extrema (46) del tubo cabezal (45) y se co=-
necta con la linea de vaefo (49) por una seccidn de tubo ri-
gido (50).

Montado sobre la cara exterior de la pared extrema (2)
se encuentra el cilindro productor de vacfo o succiédn (51),
conectidndose al extremo izguierdo del mismo 1a linea de va-
cfo (49), Bl pistdn (52) del interior del cilindro (51)
se sujeta en el extremo del véstago del pistdn (52%) que so=-
hresale por el extremo derecho del cilindro (51) y va pro-
visto de un elemento en horguilla (54) en su extremo opues—
to. TUn brazo operador (55) se monta sobre y se enchaveta
a la poreidn extrema del eje de braze recogedor (5) que so-
bresale hacia afuera mds alld de la pared extrema (2)., E1
extremo superior del brazo (55) posee una ranura en (56) y
una espiga (57) es llevada por laz horquilla (54) y se extien
de por 1la ranura (56)., BEsta disposicidn acomoda el movi-
miento angular del brazo (55) y provee una conexién opera-
tiva entre el extremo superior del brazo (55) y el védstago
del pistdn (53).

Montado en el extremo de una porciédn de extensidn (58)
del conducto de vacfo (249) se encuentra una vdlvula de des-
ahogo de vacfo (59)e Ia funcidn de esta vdlvula se descri-
bird a continuacidn; no obstante, puede indicarse agul que
la vdlvula normalmente se mantiene cerrada por medios ade-
cuados, como un resorte, y va provista de una salida (60)
alaptada de maners que, cuando la vdlvula estd abierta, es-
tablezea conexidn atmosférica por la vdivula hacia el sie-
teme. de tuberfs de vacfo. Para abrir la v4lvula (59), es
preciso oprimir lz espiga operatoria o émbole buzo (61),
gue normalmente se mantiene en su posicidn exterior, de vdl-
vula cerrada, por el resorte de v4dlvula. E1 brazo operador
(55) iscluye una porcidn que se extiende hacia abajo (517)
que va provista de un dedo contactor de v4dlvula ajustable

(62) en su extremo inferior.
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Antes de describir el mecanismo de control na“a el apa-
rato, se explicard el funcionamiento de los elementos ante—
riormente descritos pazra recoger una plancha de uno de los
montones para llevarlas al contacto con los rodillos magnée
ticos (7 y 8). Durante la siguiente descripecidén, se referi
rd exclusivamente 2 un solo brazo recogedor (16) y su cabe-
za de vacfo H, y a una sole palncha S durante su sanipula-
c¢idn, pero se comprenderd gue todos los brazos recogedores
y cabezas de vacfo funcionan simultdneamente y gue, si se
colocan tres monteones segdn se ve en la Fig, 5, tres plan-
chas serdn recogidas simultédnesmente, Do manera idéntica,
si se sitdan solomente dos montones sobre el soporte de plan
chas, o si se manipula un sclo montdn de Flanchas anchas,
los distintos hrazos recogedores y cabezas de vacfo funcio-
nardn automdticamente pars slimentar las planchas que se en
cuentran en posieidn para ser recogidas.

En la Pig. 1, 21 Yrezo rocogedor (16) s2 encuentras en
iente (257)

1
su posicidn plenamente avanzada, E1 labio resil
de la cabeza de succidn E La establecilo contacts con la ca-

ra Jde la plancha exterior generalmente dispuseta vertical-
mente 3 por encima de la linea central horizontal de 1z mis-
ma, y la escuadra o porcidr de collar (23) en el extremo su-

perior del brazo (16) se ha deslizado hacia delante sobre
el vdstago tubular {24) de la capbeza U para comprimir el re-
te (26) y efectuar un asiento firme ¢ la porcidn 4
Yio (25’} sobre la plsncha. Tuando el drazo (16) ss encuene
tra en esta posicidn plenamente avanzada, el pistdn (52) se
dispone cercano al extremo izquierdo gel cilindro de vacfo
(51) desfe el cual se extiende el conducto de vacfo (49).
Al iniciar el Yrazo (16€) su movimiento dec retroceso, ged
neralmente horizontal, el collar (23), al principio, meramend
te se desliza sobre el vdstago tubular (24) y el resorte (26)
mantiene el labio (25%) de 1la cabeza de vacfo H firmemente
coutra la plancha 3. Durante este movimiento inicial del
brazo (16), el pistdn (52) se 693p1a2ar5 hacia la derecha
dentro del cilindro (51), Este movimiehto, puesto zue las
conexiones de tubo son estancas al aire, y la vdlvula (59)
se encuentra cerrada, producird una presidn reducida en las
coneridnes de tubverfa (49, 50, 48, 46, 45, 44, y 24) que con
ducen hacia el elementc dc zgarre por succidn (25), Asf pued
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cara extrema del collar (23) estadblece contacto

- 10 -

cuando la
con las tusrcas de tope ajustables (24”) scbre el vistago
tubular (24), se habrd producido un vacfo suficiente dentro
del elemento de agarre por suceidn (25) para adherirse fire
memente la plancha S al mismo. Ahora bien, al continuar el
brazo (16) su movimisnto de retroceso, dste, junio conm uno
o varios de los otros brazos recogedores y cabezas de sucC-
cidn, recogerd una sola plancha S del montén P y 1a lleva-
rd en contacto con los rodillos magnéticos (7 ¥y 9)e Duran-
te este movimiento de transferencia, la plancha S, en efec~
to, queda colgada o suspendida de las cabezas de succidn

y se sitda generalmente en sentido vertical.

Cuando la plancha S alcanza un plano que se extiende
tangencialmente a los dos rodillos magndticos verticalmen—
te eepaciados, y eztablece contacto con estos, o muy poco
después, se abre la vdlvula (59) por el contacto del dedo
contactor (62) con 21 vdstago operador o émbolo buzo (61)
de la vdlvula. E1 tiempo exacto de abertura de la vdlvula
(59) se puede regular por ajuste conveniente de la posicibn
del dedo (52) en el extremo de 1s prolongacidn (55°) del
brazo operador (55), pudiéndose observar en los dibujos que
el dedo (52) va provisto de una conexidn de tornillo y ranu-
ra para efectuar tal ajuste,

Tan pronco como se abre la vdlvula (55), el sistema de
vacfo se desahoga hacia la atmésfera y se interrumpe la suc-
cidn en 1a cabesza H. Esto, desde luego, produce el desen-
genche de la porcidn de labio (25”) de su agarre sobre la
plancha S, y el brazo recogedor (16) ahora continda su dese
plazamiento en direccidnnde retroceso hasta alcanzar la po-
sicidn de pleno retroceso indicada en 1la Fig. 2. Las posi-
ciones de retroceso y avance completo del brazo (16) pueden
ser establecidas y controladas por cualquier medio de tope
conveniente situado dentro del cilindro (25) o en cualguier
otra posicidn apropiada,

Turante el movimiento de avahce del brazo (16) de 1la
posicidn indicada en la Fig., 2 a 1z que se indica en la Pige
1, se desplaza el pistdn (52) hacia la izquierda dentro del
cilindro de vacfo (51). Dado que la védlvula (59) sz cierra
en este momento, esto producird unz descarza de aire por la
prorecidn de labio abierto (25”) de 1a cabeza de succidn He
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Cuando el labin (25)
sobre 1lm cara exterior del montdn £, desde luego se inte~
rrumpe su movimiento de zvance., 35in embargo, el brazo (16)
sigue avanzando durante el tiempo en que el resorte (26) es
t4 comprimido, DTebido a la forma y las caracterfsticas na-
turales de la poreidn de labio (25%), se descargard aire
entre el labio y la plancha sin resistencia excesiva hasta
alcanzar la posicidn de avance final del brazo (16) segdn
se ve en la Fig, 1. No obstante, durante el movimiento de
retroceso del brazo, segdn se explicd anteriormente, se pro-
duce inmediatamente una reducida presidn dentro de la cabee
za de vacfo H, y esta presidn reducida resulta inmediasta-
mente efeetiva para producir el agarre reguerido sobre la
planchas Ia aplicacidn del wesorte (26) no solamente per=
mite la continuacidn del movimiento del brazo (16) despuds
gque la cabeza de vacio”H establece contacto con 1la plancha,
de modo gue puede haber un movimiento inicial en 1la direc-—
cidn inversa, a fin de gue un vacfo dotermine la unidn de
la plancha o la cabeza Hy sino que tembién automdticamen-—
te compensa lz posicién variable de la plancha supericr del
montdn X al separar las planchas uns por una del mismo,.

Para fines de control gue se describirdn a contiasuse
cidn se soporta un interruptor limitador de inversidn (65),
esqueméticamente indicado en las figs. 1 y 2, sobre la pa-
red extrema (2), y va provisto de un elemento operador (65°%)
gue sobresale al exterior de la misma y se adapta para su
enganche mediante una espiga (66) sobre el brazc {55) cuan-
do dicho brazo alcanza su posicidn de retroceso completo
(Fig. 2). De manera andlogs se monta un interruptor limita-
dor directc sobre 1la pared extrema (2) y va provisto de un
elemento operador (677) el cual, segdn se ve en la Tig. 1,
se enrancha por la espiga (66) cuando el dbrazo {16) alcanza
su Posicidn de avance completo,.

‘Haubiéndose descrito las porciones recogedoras y alimen-
cado en términos generales su mo

pe

\.)’

tadoras del aparato y expli
de funclonamiento, se deccribird ahora el mecanismo para

-

o]
el control y la distribucidn de los Ffuncionamisntos y opera-

ciones del mismoe.
Los circuitos eldctricos y los distintos elementos del

co
aparato de control se ilustran esquendticaumente en las figs,
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el sistema de control =n posi-
corrienw
de

operativa., El suministro de

circula por los conductos
actan con una fuente adecuada,
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El interruptor princip (723

pal {<jy

en la Fig. 4, intzrrunpe
1y, por consiguiente, el
letamente 1noperat1vo. Tn transforma-
primario (73?) y wn secundario

para 1a corriente exei-

ey

e un

arse 1a fuente

Bl seoundario (73") suministra un vol

Jemplo de 110 Vol‘fioq C.8e, % lzs line
¥ 75) en el circuito oper dor. Estos

) se extienden hacia el primsrio (767)
ormslor (7€), cuye secuhdaric (76") pro-
ente de control y se conecta con las

(77 78) del cirecuito de control.

conductores (74 y 75) se en-
exeit ="16n de un reléd (79), Bste re-
ntactos (797 y 79") norzalmente abler-

o5 cuando el reld se encuentra deseXxci-

ad),

56

gque in~luye 12 bodbina de excita-

axtiende entre los conductos (74 7

interruptor orpulsador de arrangue

;.:J

o pulsador de tope (&2) y los contac-

(8%) cuya bobina de excitacidn se co-

las lineas (77 y 78) por un conductor
4 que zungue los distintos relés inclu-
2 8 se ilustran con sus porciones de hos
spaciados de sus porciones de coutacto,
perativos usuales por los que estos con
cierran cusndo lo= relds son excitados

citaecidn de otro reld (85) estd conecta-
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da a travée de las lineas (74 y 75) por un conductor (68).
El reld (85) normalmente tiene un contacto abierte (85°),
dlspuesto dentro (ol conductor (G68) el cual tambidn tiene
en dispdsicidn en serie dentro del mismo el interruptor li-
mitador direecto normalmente cerraco (€7), el contacto (79%)
del relé {79) y el contacto norualmente cerrado (867) del
relé (86); conectados en torno de los contactos (85% y 867)
por un conductor (37) ge encuentran el interruptor y limita-
dor de inversidn nermalmente cerrado (€5) y el contacto nor-
nalmente cerrado (86") del reld (86),

Como mejor se apreciard en la Fig., 3, el eje del rodi-
1lo magnétice superior (8) lleva tres pares de anillos con-
tactores, a saber, (87-83, 88-9C y 91-92), Estos anillos
contactores tienen un didmetro igual a, o ligeramente mayor
gue el diémetro de los rodillos magnéticos (9), y son ade-
cuados para ser enganchados por las planchas a manipular
cuando éstas sc mantienen contra los rodillos magnéticos.
Se comprenderd que las planchas efectuardn conexidn eléectri-
ca entre los rodillos adyacentes de cada par mientras esta-
blecen contacto con ellos. Escobillas (37%, 88*, 89*, 907,
91”, y 92’) establecen contacto eléetrico con sus respecti-
vos anlilos contactores., ZEstas ezcobillas tambiédn ze indi-
can en las flguras 4 a 8, y se observard gue uns escobilla
de cada par, a saber, escokillas (88", 90% y 92’) se conec-
tan por un conductor (93) a la linea (77), nientras gue la
otra esecobilla de cada par, a saber, escobillas (87°, &9°*
y 917) se conectan a la linea (78) por el conductor (94)
en el cual se dispone la bobina de excitacidn del reléd, El1
conductor (77) se¢ conecta al bastidor de la mdyuina B, la
cual, a su vez, ccmunica con tieera en (100) paraz los fines
gue se describirdn a continuvacién. El solenocide M, desde
luego, se encuentra dentro del cireuito operador y cstd co-
nectado en torno de la bohina de excitacidn del relé (85)
por los conductores (95 y 9€). Como ya se ha explicado an-
teriormente, este solencide M hace Ffuncionar la vdlvula de
control ¥ del cilindro de flufdo a presidn (27). Segin se
ve en la Fig. 4, el interruptor peincipal (72) estéd abierto.
El pulsador o interruptor de arranque (81) asfmismo estd
abierto. Cuando se obtiene esta condicidn, la corriente no
cirecula por el circuito operador (lineas 74 y 75, etc.) ni

LG
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por el ecircuito de control (lineas 77 y 78, etc.) y los re-
1és3 (79 83, 85 y 86) qguedan todos desexecitados. Sin embar-
g0, puesto gue el brazo recogedor (16) se encuentra en su
posicidén de retroceso completo y la espiga (€6) sobre el
brazo (55) establzce contacto con el elemento operador (€57)
del interruptor limitador de inversidn (65), este interrup-
tor limitador, el cual norualmente se mantiene abierto por
medios de resorte convenientes, se cierra segdn se indica
en la Fig. 4. El interruptor limitador directo, y todos los
contactos de reléd, s=e encuentran en sus posiciones n-rmales
gue nan sido indicadas anteriormente,

En la Fig. 5, el mecanismo de control se ilustra en la
condicién que se obtiene después de que el interruptor prin-
cipal (72) ha sido cerrado y después de gque el pulsalor de
arrangue (21) ha sido accionado para completar sus contactos
en el conductor (80). 3in enmbargo, el brazo recogedor (16)
todavia no ha abanfonado su posicidn de retroceso completo
Je la Pig. 2, pero se encuentra a punto de hacerlo.

Tan pronto como se cierra el interruptor principal (72)
se completa el circuito por el primario (76°%) del transfor-.
mador (76), produciendo una corriente de reducida tensién
{(por ejemplo, de 24 voltios) del secundario (76") para ser
aplicada a los conductores (77 y 78) y circular por el cone
ductor (84) y la bobina operadora del reléd (83), Al exci-
tar el relé (83) de este modo, su contacto normalmente abier
to (837%) se cierra inmediatamente, segin se ve en la Fig.

5. Quedando cerrado también el pulsador de arranque (31) ¥
1 interruptor de tope (82), se completa el circuito por la
bobina de excitacidn del reléd (79) y sus contactos normal-
mente abiertos (797 y 79") se cierran inmediatamente, segin
se ve también en la ®ig, 5, Cuzndo el contacto (797) se
cierra, bloquea el reld (79) de manera que é€ste sigue siendo

e}

2

excitado aun después de separar la presidn sobre el pulsador
81) y vielve a su posicidn abierta o desconectada. Cuando
el contacto (79") en el conductor (€8) ciecrra el cirecuito
hacia la bobinaz de excitacidn, éste circuitc se completa deg
de el conductor (74) por el interruptor limitador de inver-
emév todavia cerrado (65), el contacto normalmente cerrado
del reléd (26), el conductor (37), el contacto cerra-

(79"), el cornductor (€8) 7y el interruptor limitador di-
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2
recto normalmente cerrado (67) haecia el conductor (75). Tan
do, =u contacto (357%)

ierra inmedia-

pronto como el relé (85) gueda exc
que se esncuentra en el conductor (
sniéndolo exci-
36) se despla-
za 3el interruptor limitadcr de inversidn (65), permitien~

tamente, blocueanic as! el reld (385
tado sun después de gue el Lraro recogedsr (
2o asf gue el interruptor (65) vuelva a su posicidn normal-
mente atierta, Este movimiento del brazo recogedor (16) =e
presenta tan pronto como sge cierra el contacto (73", pues-
to que 4ste, ademde de excitar el relé (85), también comple-
ta el circuito hacia el solenoide M, exciténdolo, gor lo
e inmediatamente desplaza la vdlvula ¥ de la posiciénl
1ufdo a presidn para
sicidn de retrocesc, Jentro
cual ze aplica fiuldo a
;resién para mover 21 pio tdn, el védstag: de émbolo (28 y
e tivamente) y el Yrazo recogedor (18) ern direccidn

D
p.

de avance, Segdn se observa anteriormente, tan pronto como
el brazo (16) se mueve hacia delante a una distancia muy
reducida, el interruptor limitador de inversidn (€5) volve-

-

4 5 su posicidn normal o abierta, pero el reld (85) sigue
xeitado, siendo hloqueado por su contacto (85%) y el sole=

D

[

rnoide M sigue sicndo excitado.

Asi{ pues, los brazos recogedores continuardn su avance
hasta alcanzar la posicidn de svance completa (Fig. 1), en
cuyo momento la espiga (€6) zobre el brazo (16) se engancha

con el elemento operador (577) del interruptor limitador di-

rects normalmente abiesrto (57), lievdndolo a su gosicidn

abierta, Al occurrir esto, 1z condieidn indicada en la Fig,
£ se producird.
Al interrumpir el circuito hac ide M por la

abertura del interruptor limita i

zard la vdivula ¥ per el resorte (43) desde 1a posicidn de
avance del brazo recogedor Ae la Fig. 1 a la posicidén e
retroceso de brazo recogedor de la Fig, 2¢ Se comprende~
rd que en la condicidn de la Fig. 6 se abrird el pulsador

de arranqgue (81), dado que la presidn del operador sobre el
mismo habréd cesado., 3Sin embargo, et reld (79) gueda excitad
do todavia, siendo blogueado por el contacto (79%)s Cuan-

do se abre el interruptor Limltauar directo (£7), se des—
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xeita el reld, y su contacto (35%) volverd a su posicidn

D

normelmente ablertas El »e1é de inversidn normalmente gbier
to (€65) permanecerd zbierto durante el nmovimiento de retro=-

teniendo asf su contacto (83*) cerradc y, hasta gue las cha
2u ectablecen contacto con los anillos contactores,(87-92),

o

el relé (86) permaneccerd desexcitado, manteniendo sus con-
tactos normalmente cerrados (86°% y 86") en la posicidn ce-
rradae '

Segin se ho explicado anteriormente, las cabezas de
sucecidn H recogen la chaps superior del montédn E en virtud
de la guceidn producide por el movimiento del pistdn (52)
en el interior del cilinaro de vacfo (51). Al retroceder
log brazos recogédorés, las planchas o la plancha son levan-
tadas y llevadas &1 contacto con los rodillos magnéticos (7
v 9). Precisamente cuando las planchas establecen contacto
con estos rodillos, se abren los dedos conbtactores (62) oy
bre el brazo (55%), liberando asf la v4lvula de desahogo de
vaclo (59) las cabezas de succién H de las planchas, permi-
tiendo que los brazos recogedores continden su movimiento
de retroceso.

Tan pronto como una plancha ha sido enganchada por el

0d111o magndtico superinr (9) y completa asf el circuito en
tre los pared adyacentes de los anillos contactores (87-88,
89-90 & 91-92), se produce la condicidn indiczdz en la Fig,
7+ Cuando el brazo (16), junto con el brazo (55) y la es-
piga (6€6) sobre 41, se ha desplazado de y fuera de contacto
con el elemento operador (£77) del interruptor limitador di-
recto (67), este interruptor ha vuelto z su posicidn normal-
mente cerrada, Sin embarpgo, el circuito hacia la bobina de
excitacidn del reld {8€) ha sido completado desde el cone
ductor (77) por 21 conductor (93), las escobillas (88%, 90°
g 92°%), los anillons contactores (38), (89) y (90), la plan-
cha o planchas, anillos conductores (87, 83, 29), escobi-
1llas (877, 397, 917} y czonductor (98) hacia el conductor
(73)s Se comprenderd que el circuito hacis el reld (86)
serd comgletado si hay tres planchas 3, §: vy 8" en contac-
to con los pares respectivos de los anillos contactores se-
gin se ilustra en la FTig., 7, o bien dnicamente una plancha

a manlipular y que ge encuentra en contacteo exclusivamente
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verd al necanismo y loz c o la condicidn indicada
1z Fig. 5 (a excepcidn de gue el botdn a presidn (351) es-

por 1o gue el gsol ide M se cxelta para deca-

£5C.~ las la vélvula ¥ ieidn ds avance de braczo
v estd cerrado %) del reld (3%5). E1 ci-

clo que se acaba o dessribir se repite a continuscidn au-
tomdticamente.
Se okrzervard gue, a menss gue existe un suministro con-

£55 .~ venien*ts de corriente de bajs tensidn entre los conduet:
o]

Y

(77 v 78), scrd imposible arrancar el aparat
o a

i
interruptor principal (72) 7 el botdn a
A

aun cuandy el ¥ n
aue (81) estdn cerradns, Esta caracterfstica de¢ geguridad
@

.

neirue por el hecho de gue el re
G660, - eitafo por la corriente cn ol cire

manera su contecto (8%7%) juedard abie
sible excitar el reld (72) o inici . T
aun ecuando se pulse el interrupter de arrangue de bot
presidn (81), For ls urovisidn de lz disposicidn de ani~

665, ~ 1as contactores, ol moviamlente de av

ado
rodillo maenético superior, y zsi fusra de lc
£7C .~ e los carezas de vacfo, ete., TFl mecanisi o
dores micn-

)
ging tanbidén ace-

inmediatemente Jdeg~
Ze modo gue existe

n oalimentascidn de

1ae plenchas 21 aparato Je ftrotomi

reduciyr la posibilidas de obturszeidn gque poldrfa sobrevenir
1 ) aontacto (26%") por el reld (36).
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720,- geries de planchas nte una tras

otra con un mninimo inde endientenen—

te de la loungitud lmentan. Ade-
mdes, la rmdquina servird funcionando hosts o la ditima plan

splazada, Cuane

"‘J
~
n
*
H
i
0\
o
©
o
2
l..‘h
)
}NJ
o
o
L1
<
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v
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s

se fdesea detener la operacidn, s
e

sidn de parada (82) gue interrucpe el circuito

<
4
(6]
N

21é (79)

re y 10 gue a su 2 1 o
y 79"). Ia abertura del contacto (75%) suelta 21 re-~
: )

C

16 (79) y, al abrir el contacto (79"), deosexcitz el reld
7%0.~ | (35) ¥ cl solencide M. Lo Jesexcitacidn del solenoide pro-

duce Lz retraceidn de los Yrazos recogelores, micntras la

desexcitacidn del reld (38) tambidn chre el contacto (857),

F~3
tal nodo, el aparato interrumpe su trabajo y no arranca-
nc_ue (81)

e j @

Do
rd ntra vez hastsa Jue se cierre ol botdn de arra
e ha ilustrado

735 o= Aunque la invencidn ha sido descrita 7 o
§ una realizacidn de 1z miswa bien detallada, se oaprvnferé
Lo que pueden Introcducirse modificacionss y variaclones er la
forma y dlspdsicidn de los distintos elekentos aponentes
) del aparato alimentador deo plaonchas perfeccionado. For con-
TAC 4 - sipuicente, no ce limits la invencidn exasctsnente a la dis-
posicidn anteriormente ilustrzda y descrita, sino a todas
las reallzssciones y}rﬁbles centro ¢e la esencia da las rei-

T45 o= I 9] T A

Bn vesumen: la Patente de Invencidn cuyo registro se
i re las reivindicacicnes sigulentes
1) Aparato alimenta’cr de plenchas, carscterizado por-

750 .- e comprende un soporte pars el apoyo de un montdn de plan-

~

chag, un rodilloc magndtice adyacente a dichc soporte, un

I brazo recogedor provisto de unz cubezs de succidn en un ex-
1 miswo, montdndose dicho bBrazo recogedor fe modo

giratorio para cu movimliente en direcclones de avance y re-
755 .= %traccidn entre uns posicidn en la que 4 de suceidt
4 on ad o) L 2»

)

cho rodillo y une & e r
»idn so encucntra mds cerca de Jdicho soport
C

('l
rido r0dillo y estd adaptula para establecer




&\

77C.=

7354~

295 ¢

una planchka sobre dicho soporte, medics para producir suc-—

s}
¢idn en dicha ecabeza recogedora durante una poreidn del mo=-
vimiznto del referido braze en direccidn de retraceidn, por
lc wue una planchs serd recogida mediante 1la citalz cabeza
recogedora y sacads del referido montdn, medios automdticos
pera cortar la succi i&n en la referida cabeza de succldn sus-
tancialmente en el moments en que la plencha transportada
establece contacto cor el referido rodille magnftico duran-
gue el citado trae-

52}

te su nmovimiento de retraccidn y antes
zo llegue al final de dicho movimiento de retraccién, medios
para comunicar movimiento al referidc brazo recogedor en la
merncionade direccidn de avance y retraccidn, y medios de

control para los medios de avance y retraccidn de dicho bra-

,u

zo recogedor por 1 e &ste, una vez completamente retra-

OB i
Ido, se mantendrd en retraccidn completa hasta gue se inte-
mpa el contuacto entre la plencha gue se alimenta y 2l rew
faridn rodillo magnéticc.

2) Aparato sliments’lor de plenchas, segdn la reivindi-

cacién anterior, caracterizado porque comprende un soporte
para el apoyo de un montdn de planchas, un par de rodillos
marnéticos espaciades zdyacentes a dicho soporte, un brazo
recogedor proviste de una cabeza de succeidn en un extremo
del mismo, proveyéndose dicha cebeza de succidn de una por-

J’

eidn de lebio resiliente, rneontédndose dicho bhrazo recogedor
de modo giratorio, por lo que o1 movimiento de avance y re-
traccidn de dicho hrazo realizard un moviamiento de dicha

cabteza de succidn entre los reoferidos rodillos hacia y ha-

para produ-

E
.:)
n

ZE
Vo

‘S

nt

3D

cia afuera de dicho mountdn de planohas,
o el movimien-

iy suceidn en dicha cabeza recogedora dur
to de retraccidn d21 referido brazo, por lo g
rd una plsncha de Jicho montén, miios autcmdticc

)
cabeza de succidn durant

diog para el avanece jy 10 retr3601dn de ficho brazo recege-
@]

1.

2 de contrel psra 1ds medios de svance y retrac—
razo, por los gue dcte, uns vez coumpletanen~

<
=
On
o
u
P
jaT)
-
(o]
jayd
C
-
'1

te retrafdo, se wantendrd en rvetrsccidn completa hasta que
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S00 ¢ se irterrumpa el contacto entre lz plancha gue se alimenta

b - N " $
rodillos waendticos.

5]
3) Aparato alimentador Je planc -
nrimres, caracterizado porgue comprende un
1 oyo de un montdn de plandias, un sar de

T
WA L

[84]
(o)
R ]
.
i

acentes a dicho coporike,

uno de Zdichos rodillos para
cto con ol mismo, un trazo re-

e suceidn en el extrenmo del

a
dn

rroveyéudose succidn de ura pore

’ i
S10, = de lablio resiliente, montdndose Eicho hrazo recogedor de

wods pivaterio, por lo que el movimiento de avance y retra

eidn de ficho drazo reciiracd un movimiente de dichs CHe

beza de suceidn ecutre lo: 2ridos »odillos haciz y hacia
dicho medios para prod
31%.=~ | @ucei en dicha cobers onsedora Surante
.
.

320, -

] I I m~ Y - -
asl a2l mernclionsado movimiento

v 1la retruccidn de dia

:
D

pora el avance

cho brazo racnr5 dor, y medios de control gpars los medios de

avance y retraccidn de dichs hrazo, por los gue dste, una

A28 4 vez conpletenente retrafdo, se mantendrd en metraccidn come
ue pe interrumpsa el contacto entre la planch

se slimenta y el referido rodillo magnédtico,

s 4Y Aparatc alirentador e planchas, segdn las relv rindi

cacionen znteriores, caracterizads porgue comprende un S0per

F0 g te para el apoyo de un nontdn de planchas, un par de rodi-

[¥3]

1los magnéticos espaciadaos adysacentes z dicho soporte, un

braco recogedor rtrovicts 4o una czbeza de suececidn en un ex—

tremno del mismo, proveyindose dicha cchezn de succidn de una

poreidn Az nontdndose dicho braze recoge-

835, dor de modo ; (e el movimlento de avance y
! retraceidn fiel rano realizard un movimiento de Zicha
ecabeza de sueccidn entre 2 referides rodillos hacia y hacia

un ¢ilindro, un pistén

afusrs de

H
dentro de dieoh S nconexiones de trahajo entre dicho

%
|
I
1
x
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840, = pistén y o1 referilo trazo recaredor, conexiones d%nducto_

ras Jde fluido a presidn entre dicho cilindro ¥ la referida
cabeza de succidn, adaptdniose 21 referido pistédn para des-
plazarse dentro de AdAicho eilinlro durante el movimients de
retraccidn del referidn trazo para producir una presidn re-
340, - ducida Jdentro del referido conducto y 1la cabeza de suceidn,
»or lo yue se recogerd una plancha fe dicho montdn, medios
automdticos para cortar la euceidn en dicha cabeza de suc-
eidn durante el referidc movimients de retraccidn cuando su
porcidn de labio resiliente gze encuentra =n plano tangente
850, a loz dos rodillos magnéticos y antes del Pinzl del referi-
Ao movimiento de retraceidn, medios pars el avance y lua re-

traccidn de 2icho brazo recogedor y medios de control para
los meliog fe avance y redraccidn de dicho dbrazo, sor lo
e r

ta

gque éste, una vez comple
355 4= retraccidn completa hasts

afdo, se mantendrd en
errunpa el contacto en-

gue
tre la plancha que se aliuenta y loe referidos rodillos nmao-

& EY

ufticos,

comprende un SO
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i de succidn =n un extremo del
proveyéndose dicha cabeza de succidn de una porcidn
, montdndece dicho brazo recogedor e mo=-

i
iratorio, por lo due 21 movimiento de avance y retrac-
b

razo realizard un movimiewwn de dicha cabeza
suceidr entre los referidses rodillos hacia y hacia afue—
ra de dicho montdn de plunchas, un cilindro, un pistdn den-
tro de dicho ¢ilindro, conexiones de trabajo entre dicho
piztén y 2l referido hrazo reccgedor, conexinnes conducto=-
370.- ras de flu
ferifa cab

]

_‘b

ido a presidn entre entre ficho ecilindre y la re-
eza de succidn, adaptédndosse ¢l referido
para Aesplazarse dazntrc de dicho cilindro durante el movi-
} miento d2 retraccidn del referido brazo para producir una
8n reducida dentro Al veferido conducto y la cabeza
ri una plancha 2e éieho won

&

zuncidn, vor 1s gae ge recogser
dn, una vdlvula rospiradéra atuosférics normsalmente cerra-
’

Ll

i

dicho confueto, un brazo fe trabajo apoyudo, pura su
vimients econ dicho brazo recogedor, wmsdios sobre el refe-
rido brazo de trabajo, dispuestos pars establecer contacto
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38380 .- con y abrir dicha vdlvula cuando ls referids poreidn 3de la-

a
bio resiliente 8e 12 referida cabeza de suncidn se encuen—

C
=+ ®
o]
3

tra substancialmente en un plan ngente a los dos rodie
1los magnéticos Jurante 21 movimiento de retraccidn dz21 row
o

ferido brazo y antes del finsl de tal movimiento, nsdios

3

335 .- Para el avanes y la retraccidn de dicho brazo recogeﬁor,

L7
)

L

c
rnedios de controd para los medios de avance v retraccidn
ée dicho brazo, por lo gue dste, una vez completamente re-
trafdo, se mantendrd en-mtraceidn compieta hasta que se ine-
terrunps el contacto ent

290 ,— referidos r

¢ la plencha yue se alimenta y los

-

e planchus, sezéin las

O
D o
[

3
Hy)
I

dlcaciones anteriores rizado porgue comprend

porte para el agoyo de un mortdn de planchas, un par de rom

dilleos espaelados adyzcentes a dicho soporte, medios masndw
295 o= ticos asceisados o uno de los referidue rodillos para nantee

REY Uns planchn en contzcto con sy Un brazo recoge-

0
>ién en un extremo del mis-
cc

mo, estardo provista dicha heza dz succidn de une poreidn
de laYio resiliente, montdniose dicha brazo recogedor de no-
. ’ £
900 .= do giratorio, por lo 4ue el movimiento de avance ¥ retrac-

cidn de licho brazo realizard u movimiento de 2icha cabeza
de suceibn entre los referidos rodillos hacis 5 hseci
ro de dicho montdn de planchas, un cilindro, un pi:tdn fen-

-

tro de dicho eilindre, asnexiones e trabajo entre dicho pig
905 (- tdn y el reférido braso recosedor, coneriones conductores

de fluido 2 presidn entre Jdicho cilird y 1o referida cae

teza de asucecidn, n para 4 a

-
zarse Centro de Jdicho 2ilindro durante o1 movimiento Aa

traceidn Ael referido braz puTa producir una prosidn redue
010 .= clda Jdentro dzl referido conducto y la cabeza de o uccidn,
por 1o que ss reccrerd uns planecha de Aicho montdn, medios

eha echesa 4¢ sUC

Lenits de retracceidn cuando su

>
3
@
ot

*
}J
K
i
Ty

Vhi‘“ de 1abio resliliecute seo suncuentrs substanci alumenta

&Jl
215 .« en un plano tanrcente & los doz rodillas g oantes Rel final
del peferi wedios para el avenNe
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ecogeﬁor, y mefion de cone

*e y retraccién dc dicho brazo,

por lo gue dste, una ves conpletanente retralds, se nantenw
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: ) el
060, - te pars el apoyo "o un wmontdn de planchas, un rodillo mege
nético adyucente s Cicho soporte, medios de impulsidn de 4i

J
ehac rodillo pare alimentar una plancha Je modon yue esztariez—
4

ca contacto cor 41, un Yrazo recogedor provisto de ung cae
beza de succidn en un extremo del mismo y apoyado para el
QL5 4 - novimiente de avence y retraccidn relstivo a dicho soporte
de plenchas, medioc 2e potencia para efectuar el referido
! novimiento de avance y retrace iin, un solenoide, nmedics de
C

invergidn para cautiar &1

asiento de avance gl de retraccidn y Viceversa, conexiones

070 = de trabajo decde dicho solenoide al referido medio de inver-
s1£n, un cirewdito 2o trabajoe que incluye conexiones eléetri-

egde una fuente de corriente de excitacidn hacia el rew

jre
n
jol]

ca
ferido solenoide, un interruptor limitador fe inversidn nor
nalmnente ablerto en dicho clirecuito de *trabaje, medios parsa
975.~ cer o

eferido brazo recogedor se encuentrs
a

rar dicho interruptor limitador de inversidn cuando el

v}
o

L

i

D

r
n la posicidn de re-

ccidn completa, un countacto normalmente cerrado en dicho
to, ie con el refeorido solenocide y o1 citado
nterruptor limitador ¢de inversidn, y medios para mantener
? 980 .= abier ¢ cte normalneate cerrado cuando una plan-—
| cha se encuentra en contacto con el referido rodillo mugné-
tico, por lo gue Jicho sclencide puede ser excitado pars
inieciar el movimionto de avance del referido braso recoge-
dor exclusivamente cuando ninguns plancha establece contacto

08%,- | con el referido roldillo umagné ado brazc recoge-

|
0
o

e
D

e

(%]
e
o
(o

ti
} - 03 .
dor se encusntra en la posicidn de retraccidn completu,
3

f 9) Aparsto alimentadior Jeo planchas, ze
bl

aciones anteriores, caracter i
porte gare el apoyo de un montdn de planch
C8C.~- pulsidn de dicho rodillc para alimentar uns plancha de no-

e mn 61, un brazo recogedor pro=-

N
visto fe una cabezao 22 succlidn en un extremo del mismo y apod
0

yado pars ¢l movimie ¢ avance y retreccidn relativo a
dicho soporte 2e pl 5, medios de potencia para efectuar
995, el referidn moviniento de avance y retraccidbn, un solenoi-

e, medios de inversidn para cambiar dichos medios de poten-

h

H H

| cia de movimiento de avance al re retracceidn y viceversa,

% conexiones de trabajo degde dicho suvienoide al referido nme-
§ 1io de inversidn, un circuito de *trabajo para dicho sole-
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10C0. - noide, gue incluye conexiones eléeotricas desde una fuente

i ce
de trabajo ﬁifp 1esto para ser Jes

cho cirecuito 3 slazado den-
tre de y mantenidc en posicidn sbierta solomente cuande di-
10085 ¢~ cho brazo recogeler so erncuentra en la pogici

i
mente avanzada, un clreuito limitador Jde inve
mente ablerto en dicho circuito d= trabsjo disp
ger desplazado dentre fe y mantenidoren jposic
goramente cuendo 21 referido brazo recogedor s=e e
1010.~ | en 1s posicidn de retrazccidn completa, un circuite de cone
trol para dicho solencide gue incluye conexiones eldéetricas
hacia una fuente de corriente fe control, medios de contac-
to noyrmalmente shiertos en dicho circuito de control y apo-
vados adyacentes o dicho rodillo magnético, disponiéndose
1015.~ log referidos mediocs Ae contecto pars establecer contacto
con y ser cerrados por una plancha dnicamente cuando la re-
ferida Blunch ge alimenta por el citado redillo, y un relé

dentro de dicho cirecuito Ae control zfsptado de modo gue

ce excite cuando los referides medios de contacte normaluen
1020 = te abiertos se euncuentren rcerrados por una plencha, y ce dsg

ezxcite cuando estos melios s encuentren stier-

<L
nversidn estd cerradc y el referido serunto reléd des

v
ado

antericres, caracterizadc pordgas comp

10720~ 1 apoyo 9o vn montdn de plavichas, un reodil

etite o “iche soporte, medios fe impulsidn de di-
r

g aliventar una plancha de s0ds gue egiab

con 41, un brazc reccgedor proviste ds una ca-

Yezn de suceidn en un extremo del mismo ¥

e N4

i Ae svance y retraccidn velativo a dicho soporte
! nedics Ac poternnia ypera efectuar el referid

arTanecs v retroocids

o L
+ s =27 Ap vetropeeita
bao de zvance al de retractisn
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1 ceryrada solamente eunando diecho bra-

di des retrzcoidn come

o
v
0

P
Cn

pieta, un ecirecuite de aantrsl pars splencide que ine
cliuye conexiones eldetricas haela unz fuente fe corriente

tos en di-

w
&
[&

}J
b

da control, medinz e contacto normalmen
cho cirenito de 2ontral y ayoyadoes mdyace
ride ro?illo magnético, ecctando diszpuestos dickos nedios de
eontacto porz estadloecer contneto con y ser cerradcs por una
nicamente cuendo la referida plancha se a
por o1 citado roaills, un primer relé en dicho cirecuito de
control afaptads e se excite cuando 2l referide
nedic de contactn normalmente abierto se encuentra cerrado
Ior unsa tJ_a'qr:‘.r;e, y =#e desexcite cuando dicho medic de contac-
ovisto dicho primer reléd de un
contacto en gerie econ el referids interruptor y limitador
de inversidn, cerrdndose el c¢itado contacto de reléd cuando

o
el referido vrimer relé entd decexcitado y ablierto cuando
m e

es a
el mencionado primer reld tado, por lo gue el oi-

i
do zolencide sdlc puede ser excitady cuasndo dicho inte

e
rruptor limitader de inversidn estd cerrado y el citado se-
sundo relé esta decexecitado, y un segundo relé dentro del
referido circuito de trabajs, estande provisto el referide
secundo relé de urn contacto dentro del citado ecircuito de
trabajo en paralelc con el mencionado interruptor limitador

egundo

<.

de inversidn, halldndose el referido contacto del s

reld arierto cuando el mencionado segundo reld esté deseXe.

citado, y cerrafo cuends el citado sezundo reléd estd exci-

tzfo, »or lo gue, cuando los citados dos medios de contacto

normalmente abiertos oun e to de control es—
A

ireui
tén cerrados y el citado interruptor limitador de inversidk




P
- 29 - :
- 226437 B
»
" 1080.~ ectd también cerrado, el cit secundo relé serd bloguea-
o ¥ el referido solenoide jpe 1d“°09rﬁ excitado hasta gue
el interrupgtor limitador de avance normalmente cerrado ge

109C.-

abra cusndo dicho brazo recosedor alcance la posicidn com-
pletamente avanzada.

11) 5e reivindice por #ltimo, como objeto sobre el gue
ha de recaer la Patente de Tanvencidn gque se solicita: “AFPA-
RATO ATINENTATCR TE FLANCHASY.

Toldo conforme gueda descrito en la presente Memoria,
que conste de veintinueve pdoinas eceritas a mdquina y los

dibujos que se acompaiian,

Madrid, a 1 de Fetrero de 1956
ALFQNSO UNCRIA
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