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La presente patente de intro Cucci ón hace referencia a una insta­
lación mecánica pare arrollar alambro dediversos perfiles, en exce­
lentes condiciones tácnicc-económicas.

Los sistemas conocidos y aplicados hasta la fecha, presentan se­
rios inconvenientes y han sico prácticamente desechados en el extran­
jero. Su defecto principal radica en la falta de continuidad en el 
trabaje, lo que se traduce en perdidas considerables de tia.po, con 
la consiguiente merma de producción y r mdimiento. Aun en el caso de 
emplear dispositivos en los que se actóa sobre una polea o cambio de 
velocidades, la continua variación de la velocidad perif órica o 
tangencial, requieren operaciones engorrosas en las que se consume 
mucho tiempo y mano de obra, lo que determina un mediocre rendimien­
to. I'or otra parte, en el caso deno vigilar continuamente el arrolla­
miento de dichos alambres y debido que una vez roto el alambre por 
sobrepasarse su carga de rotura, como continua funcionando la móqui—
na, se originan enredos con el alambre, quedando el alambre deterio-
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rado o en malas condiciones para su. uso en postali ores operaciones

locando un carrete en un soporte bascuMnte que periaite que el eje

manguito de unión, desplazable lateralmente al objeto de poder unir 
o soltar dichos ejes.

Este ultimo eje acciona simultáneamente por medio de las trans­
misiones usuales en mecanismos, una guia distribuidora del áüaambre 
en movimiento alternativo segdn el eje axial. El movimiento de este 
eje, se obtiene a travós de un embrague de acoplamiento elástico, 
con regulación, cree en este caso y aunque no es necesario, sirve al 
propio tiempo de polea, permitiendo une. voz regulado, que deslice y 
disminuya la velocidad angular ¿el carrete, a medida que el rollo 
vaya aumentando de diámetro, consiguiendo que se recoja en el carre­
te con velocidad tangencial uniformemente constante y evitando por 
lo tanto que por exceso de tracción se rompa el alambre que se arrolla

Para facílitarula rápida extra cción del rolle de alambre una 
vez hecho áste, se jgace el arrollamiento sobre un carrete con dispo­
sitivo especial de afloje. Este dispositivo consiste en un plato o 
disco que lleva tres o mas levas y aceuan sobre un tetón cada una, 
de forma que pueda variarse de mas a menos o inversamente, el diáme­
tro del carrete en elmque se arrolla el alambre, al hacer girar dicho 
plato un cierto .ángulo por golpe de martillo en los salientes que lle­
va para facilitar su accionamiento. Una vez colocado en su diámetro 
yávimo se inmoviliza el plato por medio detornillos adecuados al caso.

Con finalidad meramente aclaratoria, pero sin que presuponga 
limitación alguna, se han representado en los dibujos adjuntos, un 
caso de realización praitca del objeto de la patente.
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En dichos dibujos :
Las figs. 1^ y 2^ representan, respectivamente, un alzado y 

planta indicando la disposición de arrollado de la instalación me­
cánica, y

Las figs. 3^ y 4^ constituyen un detalle en alzado y planta, 
respectivamente, indicando la disposición del mecanismo especial de 
afloje rápido.

De acuerdo con dichos dibujos, seincica el carrete (1) coloca­
do en el sc-pcrte bascualnte (2) y en el que hay arrollado ya el alam­
bre (3). Dicho carrete (1) se une por medio del manguito (4) al eje 
(5) que acciona simultáneamente por intermedio del juego de engra­
nes (6), el de los piñones de cadena (7) y el tallado helicoidal al-!? 
ternativo sinfín (8) a la guia (9) distribuidora axial y alternati­
vamente del alamhre de entrada (10).

El movimiento dél eje (3) se obtiene regulando con una tuerca, 
la tensión del muelle (11) consiguiendo que el acoplamiento elásti­
co (12) que Me e  las voces de polcan oponga, respectivamente, mas o 
menos resistencia al deslizamiento que la necesaria para arrollar el 
alambre (10) en el carrete (1) c para sobrepasar los esfuerzos de 
tracción admisibles en el alambre (10).

Tambión en dichos dibujos se indica el plato o disco (13) con 
las levas (14) que actúan sobre los tetones (13); los tornillos de 
fijación ¿el disco (16) y los salientes (17).

Si bien la forma de ejecución aquí descrita constituye apli­
cación preferente de esta patente, ha. de entenderse que la misma no 
queda limitada, pudiendo introducirse molificaciones de detalle, sin 
que ello altere su esencialidad perfectamente definieda en esta me­
moria, dibujos ilustrativos y nota de r i vindicaciones.

N O T A
En resymen : la presente patente deintroducción recaerá so-

bre las siguientes reivindicaciones :
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1*". - Instalación mecánica para arrollar alambre de diversos per­

files que se caracteriza por comprender carretes que se colocan sobre 
un soporte basculante, que permite unir el eje del carrete, a un eje 
que hace de motriz por intermedio de un acoplamiento elástico gradúa- 
ble, de modo que aunque varié el diámetro del rollo eh el carrete, al 
variar la velocidad angularpor desliza iento del acpplamiento elástico, 
se consiga una velocidad tangencial uniformemente constante.

2". - HnstalacRón mecánica, segáh la reivindicación anterior, 
caracterizada por establecerse en el carrete para el arrollado un 
dispositivo especial de afloje de los rollos, una vez arrollados.

3^* - Instalación me dánica, seg ón las reivindicaciones anterio­
res, caracterizada por disponerse un mecanismo motor independiente 
para producir el movimiento de todo el conjunto mecá nico, lo que
igualmente se consigue mediante la máquina que la alimenta de alambre, 

a4 . - Instalación mecánica, serán las reivindica clones anterio­
res, caracterizada por lle&ar sincronizado un dispositivo que permi­
te arrollar el alambre con un movimiento helicoidal alternativo.

5 * — IhaTáLAC I Gf< 1ARA < &R AldüñjRL 
lERFIhfS.

Se¿pín se describe en esta memoria que consta de cuatro hojas es­
critas a máquina por una sola cara y dibujos.

Maorid 31 ue Enero de 1956
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